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orientécie.

Zariadenie na triedenie plughych krazkov,
najma krycich krazkov valivych lozisk

Zariadenig na triedenie plochych
krazkov, najma krycich kriZkov pre va-
livé loziska, je uréené na triedenie
podla orientdcie takych kruzkov, ktoré
maju &elné plochy nerovnako prehibené.
Zariadenie je vytvorené z vodiacej dos-
ky (1), opatrenej na prednej ploche
pozdiZnou podpernou 1listou (7), privod-
nym zlabom opatrenym davkova&om a z

" presuvacieho nekone&ného pisu (2), pri-
¢om medzi hnacim kolesom (3) a hnanym
kolesem (5) je na vnuterny obvod neko~-
ne&ného presuvacieho pasu (2) napojené
tretie undsSacie koleso (4) opatrené
najmenej jednym odtla&acim ramenom (6),
ktoré je s unidsSacim kolesom (4) synchro-
nizované tak, Ze odtladfacie rameno (6)
je pred undSacim palcom (8) v predstihu
o vzdialenost rovnt polomeru plochého
krazku. Ploché krizky, ktoré padnd =z
privedného 2labu na pozdiznu podpernu
listu (7), nekoneény prestvaci péas (2)
presiva po pozdlZnej podpernej lilte
(7), na ktorej U&inkom odtlalacieho ra-
mena (6) nastédva ich roztriedenie podla
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Vyndlez sa tyka zariadenia na triedenis plschych kriZkov s roznym axialnym medzi-
kruhovym vybranim na ich deléch pndIa orientdcie jedného &ela, najma krycich krizkov
valivych loZisk.

Z literatlry suU znéme triediace a orientovacie zariadenia, ktoré triedia alebo orien-
tuju st&iastky podla skosenia alebs zaoblenia hrany na vonkaj$ej ploche. Suliastky, u
ktorych toto skosenie alebo zaoblenis chyba, alebo je na oboch stransch rovnaké, nedaju
sa pomocou tychto zariadeni triedif. Zname je tieZ zariadenie na triedenie plochych kraz-
kov s radidlne von otodenou séosou rota&nou plochou, no jeho pouzitie je znadne obmedze~
né tvarom axidlneho presilu a je schopné triedif len urdity - konkrétny tvar krdzkov. Na *
prevaznt vadésinu krycich kraZkov je zariadenie nevhodné a triedenie sa musi robit ruéne
s velmi nizkou produktivitou.

Uvedené nedostatky odstranuje zariadenie na triedenie plochych krizkov s roznymi
axidlnymi medzikruhovymi vybraniami na ich &eléach, najm3 krycich krazkov gulkovych lozisk,
ktoré pozostdva z vodiacej dosky, opatrenej na prednej strane pozdlZnou podpernou listou,
privodnym zYlabom s dadvkovaiom a z prestvacieho pasu, opatrendho unddacimi palcami. Jeho
podstata spoiva v tom, Ze nekonedny presivaci pds, urdeny na presuvanie plochych kruz-
kov, je umiestneny na zadnej strane vodiacej dosky a medzi hnacie a hnané koleso (napr.
retazové) je vnatorny obvod nekone&ného prestvacieho pdsu napojené tretie uniSacie kole-
so opatrené najmenej jednym odtlé&asim ramenom, ktoré je s undSacim kolesom a nekoned&-
nym pésem synchronizované tak, Ze odtladacie rameno je pred undSacim palcom v predstihu
o vzdialenost rovnd polomeru plochého kruzku.

Podstata je dalej v tom,.%e ve vodiacej doske, stbeZne s prestvacim pasom a odtlada-
cim ramenom, su vytvorené dve pozdIfne Strbiny a pracovns poloha vediacej dosky, uréensa
jej &elnou rovinou, je od vertikalnej roviny odklonend o uhol 307 az 45°, ake aj v tom,
%e presah odtlétacieho ramena nad &elnt pracovnd rovinu vodiacej dosky je vagsi ako
hibka mendieho axidlneho vybrania plochého kruZku a sG&asne men3i alebo rovny hibke va&-
§ieho axidlneho vybrania plochého kraZku.

Kendtruk&nym usporiadanim podla vyndlezu docieli sa teho, e ploché krizky s nerov-
nako hlbokymi axiélnymi medzikruhovymi vybraniami na ich &eladch daju sa podla tychto &iel
roztriedif do dvoch skupin so vzadjomne opa&nou orientéaciou.

. Zariadenie na triedenie plochych kruzkov podla vyndlezu je dalej vysvetlené na jeho
prikladnom prevedsni, ktoré je schématicky zndzornené na priloZenych vykresoch, kde na
obr. 1 je zndzorneny podorys plochého krizku, na obr. 2 rez rovinou A = A z obr. 1, na
obr. 3 st zndzornené niektoré daldie priklady rdznych tvarov plechych kruzkov v prie&-
nom reze, na obr. 4 je &elny pohlad na celkové zariadenie, na obr. 5 rez rovinou B - B
z obr. 4, na obr. 6 je prierez rovinou C - C z obr. 4 a na obr. 7 a 8 sU detaily z obr.
6, ktoré zndzornuju stav dotlagenia plochého kriZku pri vzdjomne opadnej orientdcii.

Zariadenie na triedenie plochych kruzkev pozostiva z vodiacej dosky 1, opatrenej
na prednej strane pozdlinou podpernou lidtou 7, privednym zlabom 14 a dévkovaiom 15 a ne-
koneéného prestivacieho pdsu 2 opatrenéhs undsacimi palcami 8. Neksone&ny presivaci pas 2,
svojou rovinou rotdcie, je umiestneny kolmo na zadnd rovinu vodiacej dosky 1 a medzi je-
ho hnacie koleso 3 a hnané koleso 5 je na vnitorny obvod nekonedného prestvacieha péasu
2 napojené tretie unéddacie kolesc 4 opatrené najmenej jednym odtlaZacim ramenom 6, kto-
ré je s tretim unddacim kolesom 4 a nekonednym presivacim pasom 2 synchronizované tak,
Ze odtlddacie ramenc 6 je pred und$acim palcom 8 v predstihu o vzdialenost rovnl polomeru
plochého krazku 1l. Vo vediacej doske 1, siubeZne s nekonenym prestGvacim pasem 2 a odtlé-
gacim ramenom §, st vytverené dve pozdlzne Strbiny 9, 10. Pracovné poloha vodiacej dosky
1 urdend jej &elnou rovinou X - X je od vertikalnej roviny odklonend o uhol 30° az 459,
Presah odtlatacieho ramena § nad &elnG pracovni rovinu vodiacej dosky 1 je vadsi ake hib-
ka men3isho axiélneho vybrania 12 plochého krizku 11 a sdZasne men3i alebo rovny hlbke:
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vagsieho axidlneho vybrania 13 plochého krizku 11,

Triedenie plochych krifkov pomocou zariadenia podla vynédlezu prebisha tak, Ze plo-
ché kruZky 11 sG davkovalom 15 z privodného 2Yabu 14 pustané na pozdlinu podpernt listu
7 a nekonedny prestvaci pas 2 ich postupne posiva po pozdiinej podpernej liste 7, kde
nastéva roztriedenie. Ploché kruzky 11, ktoré su obrdtené mendim medzikruhovym axidlnym
vybranim 12 smerom ku vodiacej doske 1, sleduju smer pozdiinej podpernej listy 7 a opat-
ne obratené ploché krizky 11 odtlé&acie rameno z pozdlZnej podpernej listy 7 zhodi.

Zariadenie podla vyndlezu je vyhodné predovietkym tym, %e pre spravnu funkciu roz-
triedenia nevyuziva vonkajSi okrajovy tvar plochych kraZkov, ale vaGtorny medzikruhovy
tvar, ktory je u prevaZnej va&Siny plochych krazkov vytvoreny axidlnym médzikruhuvym pre-
lisom jedného &ela, &im sa druhé &elo stéva negativom prvého. &im je rozdiel hibky a
axidlnych vybrani na oboch &eléch a na tom istom priemere va&si, roztriedenie je spolahli-
vejsie. Zariadenie je kon3truk&ne velmi jednoduché a déva predpoklad lahkej prestavitel-
nosti na rozne miery a tvary plochych krizkov. Ak sa zariadenie spoji s vhodnym poddva-
cim zésobnikom, stane sa automatom s velkym vykonom a s moZnosfou viacstrojovej obsluhy,
Zvy3uje kultdru price a technickd droven vyroby, najma gquuvych loZisk.

‘PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie na triedenie plochych krdzkov. najma krycich krizkov valivych lozisk s rozny-
mi axidlnymi medzikruhovymi vybraniami na ich &eléch podla orientécie jedného Zela,
pozostavajlice z vodiacej dosky, opatrenej na prednej ploche pozdlznou podpernou lis-

. tou, privodnym 2Iabom s ddvkovalom a z nekone&ného prestvacieho pdsu opatrenéhs una-
Sacimi palcami vyznaduje sa tym, Ze nekonedny prestvaci pds (2) svojou rovinou rota-
cie je umiestneny kolmo na zadnl rovinu vodiacej dosky (1) a medzi jeho hnacie kole-
so (3) a hnané koleso (5) je na vnitorny obvod nekonedného presdvacieho pasu (2) na-
pojené tretie undSacie koleso (4), opatrené najmenej jednym odtladacim ramenom (6),
ktoré je s tretim undSacim kolesom (4) a nekone&nym prestivacim pasom (2) synchronizo-
vané tak, Ze odtladfacie rameno (6) je pred uniSacim palcom (8) v predstihu o vzdiale-
nost rovnd polomeru plochéhe krazku (11). i

2. Zariadenie podla bodu 1) vyznaduje sa tym, %e vo vodiacej doske (1), stibeZne s neko-
neénym preslvacim pdsom (2) a odtldacim ramenom (6), s vytvorené dve pozdiine 3tr-
biny (9, 10) a pracovné poloha vediacej dosky (1), urlend jej &elnou rovinou, je od
vertikdlnej roviny odklonena o uhol 30° az 45°,

3. Zariadenie podla bodu 1) vyznaduje sa tym, Ze presah odtlécacieho ramena (6) nad gel-
ni pracovad rovinu vodiacej dosky (1) je va&si ako hlbka men3iehs axislneho vybrania
(12) plochého krdzku (11) a st&asne men3i alebe rovny hibke vat&icho axidlneho vybra-
nia (13) plochého krizku (11).

3 vykresy
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