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Pila obiegowa do ciecia rur z tworzyw sztucznych
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Przedmiotem wynalazku jest pitla obiegowa do
ciecia rur z tworzyw sztucznych takich jak po-
lichlorek winylu, polietylen, polipropylen i inne
termoplasty:

Znane sg trzy wersje pit obiegowych z opisu pa-
tentowego RFN nr 855347, W wersji I, na kole
obiegowym zainstalowane jest wychylne wahadlo
ramie z pilg tarczows. \

Dosuw pity tarczowej do przecinanej rury uzys-
kano przez obr6t ramienia w wyniku przesuwu za-
instalowanej w otworze kola obiegowego, tuléi
posiadajacej~na powierzchni zewnetrznej sko$ny
rowek wypustowy, ktéory powoduje obrét kota ze-
batego wspoéipracujacego z kotem zebatym osadzo-
nym na osi obrotu wychylnego ramienia. :

W wersji II, na kole obiegowym pily zainstalo-
wane sg dwa wychylne wahadlowo ramiona z pita-
mi tarczcowymi, przy czym korpusy tych ramion po-
siadajg rolki toczne, ktérych zadaniem jest pro-
wadzenie korpus6éw po torze pierScieniowej krzy-
wki podczas obiegu ukladu woké6l przecinanej ru-
ry. Na kolowej biezni krzywki wykonane sg dwa
wglebienia ustalajgce pozycje startowsa ramion pit
tarczowych.

W wersji III, na uzebionym kole obiegowym z
wychylnym ramieniem pily tarczowej zainstalo-
wany jest obrotowo pierscien zebaty. Obrot
pie_récienia zebatego o odpowiedni dla danej ru-
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2 -
celu dosuwu pily - tarczowej do przecinanej ru-
ry.

Pierscien zebaty i zebate kolo obiegowe o jed-
nakowych ilosciach zeb6w uzyskujg obrét ruchu
obiegowego z ko6l zebatych osadzonych na wspo6l-
nym walku napedowym, posiadajgeym mozliwosé
przesuwu wzdluz osi rury.

Kolo zebate napedzajace kolo obiegowe posiada
rowek wpustowy réwnolegly do osi walka nape-
dowego, a kolo zebate napedzajgce pierScien ze-
baty ma sko$ny rowek wpustowy, ktory w wy-
niku przesuwu watka napedowego powoduje ka-
towy obrét pierScienia zebatego wzgledem kota
obiegrowego; realizujgc dobieg i wybieg narzedzia.

Znana jest konstrukcja pit obiegowych do cie-
cia rur metalowych z opisu patentowego ZSSR
nr 450658 przy pomocy freza tarczowego obiega-
jacego ruchem zainstalowany jest przesuwnie w
prowadnicach na czole kola obiegowego.

Dosuw suportu do rury uzyskuje sig¢ przy po-
mocy silowniké6w hydraulicznych osadzonych sy-
metrycznie wzdluz przecinanej rury. Tloki silow-
nikéw poprzez tuleje z nacieta wzdlui tworzacej
zebatka prostg, kolo zebate i zebatke prostg za-
mocowang do suportu freza przesuwaja suport

-w kierunku prostopadlym do przecinanej rury,

realizuje dobieg i wybieg narzedzia.

\

Znana jest rowniez konstrukcja pily obiegowej

tym, ze po wykonaniu
wyhamowanie, a

charakteryzujgca
obiegu roboczego

sie
nastepuje



nastepnie nawrét ukiadu tngcego do pozycji star-
towej. W trakcie ciecia, zainstalowane na kole
obiegowynmi wychylne wahadlo ramie z pilg tar-
czowg, prowadzone jest po torze kolowym wodzi-
kiem rolkowym poruszajacym sie w rowku piers-
cieniowej krzywki zainstalowanej wspélosiowo z
przecinang rurg. Podczas nawrotu nastepuje wy-
bieg mnarzedzia do pozycji startowej w wyniku
przejScia wodzika z toru kolowego na zewnatrz
na tor styczny. ) /
Celem wynalazku jest wyprodukowanie pii obie-
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gowych z mechanizmem dobiegu i wybiegu narze-_

dzia o prostej konstrukecji i niezawodnym dziata-
niu.

W pile wedlug wynalazku, zesp6t tnacy obiega

rure zachowujac ten sam kierunek obiegu, zaréw-

no podczas przcinania rury, jak i przy biegu lu-
zem do pozycji startowej.

Zespbl tngcy zamocowany wychylnie na kole
obiegowym sterowany jest krzywkowym mecha-
nizmem, ktéry realizuje dosuw narzedzia do prze-
cinanej rury, oraz. jego wybieg po zakofhczeniu
cigcia. ' ) ' )

Istote wynalazku stanowi mechanizm krzyw-
kowy utworzony przez dwa rowki, ktére w czes-
ci kolowej sa wspoétsrodkowe i oddzielone od sie-
bie $cianka, a w czeSci lukowej sa polgczone
ze sobg, przy iczym na krancach $cianki oddziela-
jacej rowki osadmone s3 wahliwie krzywki
polaczone ze soba zestawem diwigni, zapewniajace
przejScie prowadnika zespolu tngcego z rowka ze-
wnetrznego w rowek wewnetrzny, realizujgc dosuw
narzedzia do rury. Po zakonczeniu ciecia, podczas
ktérego prowadnik porusza sie w rowku wewne-
trznym, krzywki przesterowuja go do rowka zew-
netrznego prowadzacego zesp6t tnacy w trakcie o-
biegu jalowego. .

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
kladzie wykonania na rysunku; gdzie fig. 1 przed-
stawia schemat ideowy pily obiegowej a fig. 2 —
schemat w widoku czolowym w kierunku X na
fig. 1: ‘

Pila obiegowa sklada sie zasadniczo z zespolu
tngcego 1 posiadajacego zestaw narzedzi tngcych
2, przekladni obiegowej 3 i plyty krzywek 4. Ze-
sp6l tna‘cy' 1 osadzony jest ,wahliwie na czopie
5 przymocowanym do obiegowego kola zebatego
6. Na ramieniu 7 zespolu tnacego 1 osadzony jest
przegubowo prowadnik 8 wyposazony w rolke
przednia 9 i rolke tylna 10. Ruch obiegowy zes-
potu tnacego 1 uzyskuje sie przenoszac w znany
' spos6b naped na kolo zebate 11 wspoélpracujace z
obiegowym kolem zebatym- 6.

Podczas ruchu obiegowego, zesp6t tngcy 1 pro-
wadzony jest za pomoca prowadnika 8 porusza-
jacego sie w odpowiednio uksztaltowanym torze
plyty krzywek 4. Tor stanowiag dwa wsp6tsrodko-
we kolowe rowki, rowek zewnetrzny 12 i rowek
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wewnetrzny 13 przechodzgce w cze$é lukows to-
ru. Na krafcach toru w jego czgéci lukowej osa-
dzone s3 obrotowo na osiach 14 i 15 krzyw\ki:—
krzywka prawa ‘16 i krzywka lewa 17. Krzywki
16 i 17 polaczone sa ze sobg zestawem -dZzwigni
18, 19 i 20 zapewniajacym wzajemne sprzezenie
ich ruchéw. W trakcie przecinania rury przez ze-
spét tnacy 1, prowadnik 8 porusza sie po rowku
wewnetrznym 13 natomiast podczas. biegu jalo-
wego, prowadnik 8 porusza si¢ po rowku zewne-
trznym 12. Prowadnik 8 w momencie startu zes-
potu tnacego 1 znajduje sie w rowku zewnetrznym
12,

.Rolka przednia 9 prowadnika 8 po przej$ciu po-

wyzej osi 15 powoduje obr6t krzywki prawej 16 -

do polozenia oznaczonego liniag przerywang 21
(fig. 2). Krzywka prawa 16 powoduje obrét w le-
wo dzwigni 20 do polozenia oznaczonego linig
przerywang 22 oraz poprzez dzZwignie' 16 obro6t

dzwigni 18 do polozenia oznaczonego linig prze-’

rywang 23, co z kolei powoduje przestawienie
krzywki lewej 17 do polozenia oznaczonego linig
przerywang 24. Opisana zmiana polozenia ukladu
krzywek powoduje przejScie prowadnika 8 z row-
ka zewnetrznego 12 w rowek wewnetrzny 18,
rozpoczynajac proces ciecia rury 25. Rolka przed-
nia ‘9 prowadnika 8 konczac obieg po rowku we-
wnetrznym 13 powoduje przesterowanie ukladu
krzywek 16 i 17 do polozenia pokazowego liniami
cigglymi (fig. 2), w wyniku czego prowadnik 8 przej-
dzie do rowka: zewnetrznego 12 powodujac odsunie-
cie zespolu tnacego 1 od przecietnej rury 25.

Zesp6l tnacy 1 w polozeniu jak na fig. 2. kon-
czy cykl ciecia pily obiegoweej. Polozenie to
jest réwnocze$nie pozycja startowsg zespolu tng-
cego 1. Rolka 10 prowadnika 8 zabezpiecza uklad
krzywek 10 i 17 przed samoczynng zmiang ich
pbloienia w momencie przechodzenia prowadnika
8 z obszaru krzywki prawej 16 w obszar krzywki
lewej 17. Naped zestawu narzedzi tnacych 2 zre-
alizowany jest w przykladowym wykonaniu z sil-
nika 26 poprzez kola zebate 27, 28, 29 i przeklad-
nie ciggnowsg 30\

Zastrzezenie patentowe

Piia obiegowa do ciecia rur z tworzyw sztucz-
nych, wyposazona w wychylny zesp6t tngcy zain-
stalowany na kole obiegowym i polaczony z pro-
wadnikiem tocznym, sprzezonym z mechanizmem
krzywkowym, znamienna tym, ze methanizm krzy-
wkowy zawiera dwa rowki 12 i 13 ktére w cze-
$ci kolowej sa wspélérodkowe i_oddzielone od sie-
bie Scianka a w cze$ci lukowej sg polaczone ze so-
ba, przy czym mna krancach Scianki oddezielajgcej
rowek (12) od rowka (13) osadzone sg wahliwe
krzywki (16) i (17) sprzezone ze sobg za pomocs
zestawu diwigni (18, 19, 20).
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