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Przedmiotem wynalazku jest sposob pomiaru pfedkoéci taboru kolejowego przy
uzyciu czujnikéw torowych, zwkaszcza dla krdtkich odcinkéw pomiarowych 1 ukad po-
miarowy predkosci taboru kolejowego przy uzyciu czujnikéw torowych, zwlaszcza dla
krotkich odcinkédw pomiarowyche

Znany jest 5poséb‘pomiaru predkosci taboru kolejowego przy uzyciu czujnikdw
torowych, gdzie predkos¢ mozZna okreslié na pewnym, znanym odcinku dr'ogi, ograniczonym
punktami, w ktéorych umieszczone sa czujniki torowe, Sposéb polega na pomiarze czasu
zavartego np. miedzy momentem zadzislania pierwszego czujnika 1 momentcm zadziala-

"nia drugiego czujnika oraz na obliczeniu predko&cl jako stosunku drogi do czasu.

Znany jest uklad rozpoznawania kierunku ruchu i predkoscil pojazdu szynowego
vg opisu patentowego nr 107 173, ktory zawiera trzy czujnlki torowe, z ktoérych
Jjeden, umieszczony w dalszej odlegloééi od obu pozostalych czujnikéw, polgczony
jest przez uktad formujgco-przeciwzakloéceniowy z generatorem impulsu wzorcowego,
natomiast pozostate czujniki, umioszczone blisko siebie, potaczone s§ poprzez
odpowiadajace im uktady formujaco-przeciwzakldceniowe z ukladem Tozpoznawsnia kierun—
kue. Wyjéclie kierunku niewlasciwego jest tez wyjbéciem catego uktadu. Wyjscie kierun—
ku wlasciwego zanegowane w uklasdzie logicznym kombinacyjnym steruje generatorem

_ impulsu zerujgcego wspdlpracujacego z gencratorem impulsu wzorcowego, poljczonego
réuniez z tym ukladem logicznym kombinacy jnym,

W sposoble wediug wynalazku mierzy sie czas przejazdu kota prgzez strefe
dzialtania czujnikéw torowych ze strefami dzialania zachodzgcyii na siebie i mierzy
si¢ czas przejazdu tego kota przez strefg wspdlnego, jednoczesnego dziatania obu
tych czujnikéw. Czas przejazdu kota migdzy osiami obu czujnikéw wyznacza si¢ jako
potowe réznicy tych czasébw,

Uktad pomiarowy wedlug wynalazku na wyjsciu ukladu logicznego, ma element
sumy logicznej 1 element sumy modulo 2 stanowigce wejscia ukladu. Element sumy
modulo 2 zamykany jest w czasle przejazdu kola przez strefe wspdlng czujnikéw toro-
wych. Wyjscle elementu sumy logicznej i elementu sumy modulo 2 polaczone 84 £ we jsciami
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clementu 110czynu .ogicznego, wchodzgcego rdwniez w sklad uktadu logicznego. Wyjs—
cie elementu sumy logicznej i iloczynu Lpglcznego potaczone jest z wejsciem licznilka .
Ulyjscie elementu sumy logicznej polgczone jest takze z uktadem arytmetycznym,
Licznik 1 uklad arytmetyczny potaczony jest z uktadem transmisjie

Sposéb wedtug wynalazku pozwala na pomiar 2z duZzo wigksza doktadnoscia,
niz sposobami znanymi, czasu przejazdu kola na krétkich odcinkach, poréwnywalnth
ze strefa dzialtania .czujnika.,

Wiynalazek w przyktadzie wykonania ukladu jest przedstawiony na rysunku,
ni LkOryn fige 1 pokazuje schemat ukladu do pomiaru predkosci taboru kolejowego
przy usyciu czujnikéw, a fig. 2 przedstawia schematycznie rozmicszczenie stref
oddzistywania czujnikéw na torze pomiarowym.

Do pomiaru uzyty jest zespol czujmikéw torowych CZ1 i CZ2. Czujniki te
usytuowane s3 w znsnej odlegtoscl 1 od siebie. Strefa dzialtania S1 picreszego czua—
nika torouego CZ1 zachodzl na strefe dzialasnia 82 drugiego czujniks torowego CZ2,
tak, e posiadaja one strefe wspolnego oddziatywania SW.

Je$11i zatozymy symetrycznosé strefy dziatania kazdego z czujnikéw toro-—
wych CZ1 1 CZ2 wzgledem ;ch‘osi geometrycznych, to czas Tp przejazdu kota na drodze 1
m}gdzy czujnikami wynosi o = 1 gg - 1w,
ndzies. 2 "2
T1 - czas przejazdu kota przez stref¢ dziatania pierrszegn czujnika torowego CZ1,

T2 - czas przejazdu kota przez strefe dzialania drugiegO czujnika 'taroveso Cz2,
Tw - czas przeJjazdu kots przez strerg wspdlnego oddziatywania obu czujnikéw CZ1 i CZ2.

Je51i przez T oznaczy si¢ czas prze¢jazdu kota przez strefe dziatanis
zespozu czujnikdw C21 1 CZ22, czylI T = ™ + T2 - W, to wbwczas

Tp = T = Tw

- ——— e e e

2

Wynikas stgd, e nale2y powrerzyc w ukfidzlie pomiarowym czasu przejszdu T
kola przez strefe dzialania zespoiu czujnikéw CZ1 i C22 orsz czas przejazdu Tw kol
przez strefe wspélnego oddzialvwania obu tych czuanikéw Cz21 i CZ2,

Jlerzonq predkosé tahnru kolejowego mozna whedy ‘obliczyé ze wzoru

vo .21
Tp T-Tw

Czas przejazdu T kola przez strefe dziatania zespoiu czujnikéﬁ i czas Tw
przejazdu kota przez strefe wspdlnego oddziasiywanla obu czujnikéw mozna pomierzyé
v uk}adzie blokowym przedstawionym na fig.1 .Sygnaly z obu czujnikdw torowych C21 i Cz2
podawane sg na wejécle elementu logicznej sumy S i elementu sumy mod. 2 SM.
dygécie kazdego 2 tych elementdéw C21 1 CZ2 potgczons jest z wejéclem elementu ilo-

zvnu logicznego 1, na ktérego trzecle weascie podawane s§ impulsy taktujgce f.

yyjscie tego elementu 1loczynu logicznego I polaczone Jest z wejéciem ukadu arytme-
tycznego A 1 licznika L,

WJaécie licznika L polqczone Jest z uktadem arytmetycznym 4 i ukladem trans-—
wisji Tr. Uktad srytmetyczny A 1 uktad transmisyjny Tr polaczone sg réwniez ze sobg.

" Gdy oba czujniki sa wolne, na wyjsciu elementu sumy logicznej S i elementu

sumy modulo 2 SM oraz elementu iloczynu logicznego I wystepuje sygnat "O" logiczne.
Frzejazd kola pojazdu przez strefe plerwszego czujniks C21 powoduje zmiang sygnalov,
lla wyjdciu elementu sumy loglcznej S pojawl sie """ logiczne, na wyjsciu elzmentu
sumy mod. 2 su pojawi sie révniez "M" logiczne, wigc na'wyjsciu elementu iloczynu
;logicznego I pojawig sig¢ impulsy tsktujace .o czestotliwosci f. Wczesniej wyzerowany
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licznik L zliczu inpulsy do momentu zajecia strefy wspélnego oddzialywania Sw,

"y\gdyz wtedy ns wyjsciu elementu sumy mod, 2 SM pojawi sie aygnal "O" logicznee

2P0 opuszczeniu przez koto strefy wspdlnego oddziatywanis SW czujnilkéw 1licznik

{w dolnym ciagu zlicza impulsy taktujace o czestotliwosci L podawane na jego vie—
%jécie z olementu iloczynu logicznego I, az do momentu zvolnienia drugiego
czuanlka CZ2, Tak wigc wejécie licznika L otwarte jest na czas T - Tw, ktoérym to

aasie zostaje zliczonych k—impulsbu. o1f
Uktad arytmetyczny A wykonuje nastepusqca operacae Vz=——,
gdzles V-— mierzona predkoéé k

k - liczba zliczonych przez licznik L impulsodw.

i
Zastrzezenia patentowue

1+ Sposéb pomiaru predkoéci taboru kolejoviego przy uzyciu czujnikéw torowych,
zwtaszcza dla krdéikich odcinkéw pomiarow;ch, podczas przejazdu kota, na odcinku
miedzy osiami dwéch czujnikéw torowych, polegajacy ns pomiarze czasu przejszdu kola
na tym odcinku, znamilenny t y m, Ze'mierzy sle czas pfzejazdu kola przesz
strefe /S/ dziatanias czujnikdéw torowych /CZ1, Ca2/ ze trefami dzialania zachodzgcymi
nz sicbile oraz czas /Tw/ przejazdu teso kota przez strefe /SW/ wspblnego dziatania
obu tych czujnikéw /C2Z1, CZ2 /, zaé czas przejazdu kota migdzy osiami tych czujnikéa
wyznacza sie jako polowe réznicy obu mierzonych czaséw.

2. Uklad pomiarowy predkosci taboru kolejowego, zawlerajacy dwa czujniki toro-
we polgczone z wejéciem uktadu logicznego, na ktéry podawsne sq réwniez impulsy ta-
ktujgce, oraz zawiers uklasd srytmetyczny, potgczony 2 uktadem transmisji i licznik,
ktoreso vyjscia potgczone sg z wejsciami tego uktadu apytmetycznego i transmisji,
znsmicenny t y my Ze wejscle ukladu logicznego stanowig wejécia elementu su-
my logicznej /S/ i elementu sumy. modulo 2 /Sii2/, zamykanej w czssle przejszdu kola ’
przez strefe wspélnag /SW/, a wyjscie elementu sumy logicznej /S/ i elcmentu sumy
modulo 2 /Si/ potaczone sg & wejéciami elementu iloczynu logiceznego /I/ wchodzqcégo
réunies w skiad ukladu logicznego, przy czym wyjécie elementu ilocgzynu logiczne-

40 /I/ potaczone jest = wejéciem licznika /L/y za$§ wyjlcle elemcntu sumy logicznpj /s/
polchone Jest takze 2z ukladem arytmetycszm /47 i licgnikiem /L/,
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