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(54) Elektricky fizena odleh&ovaci brzda t&Znich stroji a vratkd

Vyndlez se t¥kd elektricky ¥{zené odlehdovaci brzdy t&inich strojl a vrdtki.

U dosud znémfch brzdovych systémd t¥Znich strojd a vrdtkd a to bez ohledu na konstrukci
vlastni brzdy, to znamené el jde o brzdy bubnové nebo kotou¥ové, zdvafové nebo pruiinové,
je brzdnj udinek ¥{zen tlakem média, jimZ se ovlivhuje pisobeni zévaif &i pruiin odlehZovaci
brzdy. U velkych strojl jde obvykle o stlageny vzduch, jako zdroj energie tak zvanych brzdo-
vych strojt, jimiZ je vlastni brzda ovlddéna. U men3ich byvé4 médiem dosti Zasto tlakovy
olej, Jim% Jjsou napéjeny jednodussi konstrukce pritledngch zafizeni samotnych brzd. Pond-
vad% pohon t&%nich strojd a vrdtkd je ve v3t3ingd piipedd elektricky, Jje potieba pro fizeni
brzd zdroj dal¥df energie, cof je zna¥n& nevyhodné.

Uvedeny nedostatek je odstranin elektricky ¥{zenou odlehovaci brzdou t&Znich strojh
a vrdtkd podle vyndlezu. Jejf podstata spodivéd v tom, %e remena nesouci brzdové delisti
jsou v horni ¥ésti opatfena dvéme elektromotory, jejich¥ h¥fdele jsou spojeny pomoci
axidln¥ vysuvné spojky. Kostre statoru jednoho elektromotoru je pevnd spojena s matici,
kterd je kloubov¥ uloZena v jednom rameni brzdy. Kostra ststoru druhého elektromotoru Jje
pevn& spojena se Sroubem, ktery je otodny v loZisku, kloubov¥ uloZeném ve druhém remeni
brzdy. Konstrukce 3roubu je upravensa ke stavitelnému pPipojeni p¥evodového dstroji ze zdva-
%{ nebo pru%in. Mistoc matice lze v3ak v jednom remeni brzdy kloubovd uloZit 3roub a obréce-
n&, misto Zroubu, k pFipojeni pPevodového Ustroji ze zdvai{ nebo pruZin upravit matici,
otosnou v loZisku kloubov® uloZeném ve druhém remeni brzdy.

Elektricky Pizend odlehdovaci brzda t&%nich strojd a vrdtkd podle vynélezu se vyznalu-
je jednoduchou konstrukei oproti dosavadnim PeSenim brzd ovlddenymi brzdovymi stroji, pii-
%em# princip jeji funkce umo¥nuje plynulé Fizeni brzdného uZinku bez potfeby zdroje Jiného

217200



217200 2

druhu energie neZ pro semotny t&%ni stroj nebo vrdtek. MoZnost prdce brzdy v prost¥edi
s nebezpelim vybuchu metanu nelze jako prednost rovn¥i piehlédnout.

Na pPfipojeném vykrese je zndzorndn p¥iklad provedeni elektiricky fizené odleh&ovaci br-
zdy t&inich strojd a vrdtkd, kde na obr. ! Je ndrys a na obr. 2 je bokorys brzdy.

K zékladové konstrukeci 1, uchycend na rdém t&Znftho stroje, jsou kloubovd uloZena ra-
mena 2, 3 kotoudové brzdy, nesouct p¥fmob&iné Selisti 4, 5, Jejich¥ odlehnutt se nastavuje
pomoci sefiditelnych dorazll 6, 1. Horni konce brzdovych remen 2, 3 jsou vzdjemnd kloubovd
spojeny pomoci pohybového Sroubu 8 uloZeného oto&nd v lo¥isku 9 & matice 10 na n¥m na3roubo-
vané, Matice 10 je opatfena p¥irubou 19, k ni¥ Je pevn¥ uchycen p¥irubovy neéybuiny esyn-
chronni elektromotor 11. Rovn&% pohybovy 3roub 8 je opat¥en p¥irubou 20, na ni¥ je uchycen
typ nevybudného asynchronnfho elektromotoru 12. P¥fruba 20 pohybového 3roubu 8 mé ne svém
obvodu Fadu radidlnich otvord 13, do nich%Z se 3roubuje pdka 14, kterd pln{ v tomto prove-
deni funkci pFevodového dstrojf pro zdvaii ‘15 na jejim konci.

Podle stupn& opot¥ebeni obloZeni brzdovych &elisti }, 2 lze péku 14 i se zdveZim 15
prost¥ednictvim otvord 13 p¥emistit do optimélni polohy. H¥f{dele obou nevybudnych esynchron-
nich elektromotord 16, 1] jsou spojeny vysuvnou trubkovou spojkou 18. Brzdny udinek vyvodi
kroutici moment na pohybovém 3roubu § vyvolany pisobenfim zdveff 15 na pdce 14. Funkce
brzdy je ¥izena elektricky. Elektromotor 11 pohéni prostiédnictvim spojky 18 rotor elektro-
motoru 12. Zm&nou buzeni statoru elektromotoru 12 se mdni kroutici moment mezi Jeho rotorem
a statorem. Pon¥vad% kostra statoru elektromotoru 12 je uchycena na p¥frubu pohybového
Sroubu 8 stejn¥ jako pdke 14 zdva¥i 15 je vysledny kroutici moment na pohybovém 3roubu 8
dén roddilem obou zmin¥nyeh krouticich momentd.

Je-1i buzeni statoru tekové, Ze je kroutici moment elektromotoru 12 v&t3{ ne# kroutici
moment vyvolany zdévaZim 15, Je brzda odbrzddna. P¥i nulovém buzeni brzdny ¥inek odpovidd
krouticimu momentu vyvozenému zdvaZim 15 a brzde je ve funkei pojistné brzdy. Velikost
a pribdh zpo#ddni vyvolaného brzdou, al u¥ teto plnf funkeci jizdnif, 3i pojistné brzdy, se
¥{31{ zm&nou velikosti buzenf statoru motoru 12 v prdibdhu brzdsni.

PREDMET VYNLLEZU

1. Elektricky $izend odleh¥ovac{ brzda t&%infch strojd a vrétkd vyznalend tim, %e rame-
na (2, 3) s brzdovymi Zelistmi (4, 5) Jsou v horni ¥désti opatiena dvidma elektromotory (11,
12) s vzdjemnd spojenymi h¥fdeli (16, 17) pomoci axidlnd v¥suvné spojky (18), pii¥emd
kostra statoru prvnfho elektromotoru (11) je spojena s matici (10), kloubovd ulo¥enou
v rameni (2) a kostra statoru druhého elektromotoru (12) je spojens se Zroubem (8) této
matice (10), upravenym ke stavitelnému p¥#ipojeni pievodového ustroji silového W¥inku
z brzdového zdva¥l (15 nebo pru¥in, ktery je oto¥ny v loZisku (9), kléubov¥ uloZeném v re-
meni (3).

2. Elektricky #{zend odlehdovac{ brzda podle bodu 1 vyznalend tim, %e Zroub (8) je

kloubov¥ uloZen v rameni (2) a matice (10) je oto¥n& uloZend v loZisku (9), kloubovd uloZe-
ném v reameni (3).

4 listy vykresd
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