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(54) Stroj pro pfesné vyvrtavani kluznych loZisek s manipuldtorem

Sstroj pro pfesné vyvrtdvdni kluznych
lo#isek s manipuldtorem je urden k automa-

tizovdnf operace p¥esného vyvrtdvdni pouzder

kluznych loZisek.
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Na stojanu stroje je uloZena vykyvnd
%4st s vietenem a p¥itlaZovacim vdlcem s kon-
zolou k p¥itlafeni obrgbdného loZiskového

suy vyvrtdvac{ ty&e do a ze zdb¥ru, zaffze-

~
™
pouzdra., D4le je na stojanu za¥fzen{ pro po- /

nf pro vykldpénf vykyvné 84sti a zafifzenf
pro opfeni obridb&ného loZiskového pouzdra.
Polotovary se zaklddajf automaticky pomoci

manipuldtoru.

KeSenf je poufitelné ve strojirenstvi : | '
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pti vyrob& pouzder kluznych loZisek.
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vyndlez se tykd stroje pro pF¥esné vyvrtdvani kluznych loZisek s manipuldtorem a pro vy-
vrtdvdni podobnych strojnich souddstf{ tvaru trubky. '

Pfi vyrob& kluznych loZisek je poZadovdna vysokd p¥esnost tloudtky stdny, dchylky od
jmenovitého rozméru mohou byt nejvi¥e v desetindch sm. Dosud pou¥fvang strojni zaffzenf maji
na hnacim vietenu nasazen kotoud, o ktery se obrib&né lo¥iskové pouzdro opfrd a je k ndmu
pfitladovdno dvéma vdlei.

Kroutici moment s€ od kotouSe piend¥{f na loZiskové pouzdro jen t¥enim, co¥ vede ke
kol{sdni obvodové rychlosti obrdb&ného lo#iskového pouzdra, k nerovnomdrnosti drsnosti obro-
bené plochy a k neokrouhlosti priifezu obrgb&ného lo¥iskavého pouzdra.

Zakldddn{ a vyjimdn{ obrobki je rudnf. To v¥e vede k nepfesnosti lo#iskovych pouzder,
nevyhovujfcf drsnosti jejich povrchu a zmetkovitosti.

Uvddéné nevyhody odstrafuje ve zma&né mife stroj pro pfesné vyvrtdvdni kluznych loZisek
s manipuldtorem, sestdvajici ze stojanu, hnacich motorl, Femenovych pf¥evodd, vykyvné &4sti,
op&rného kotoude, ozubenych p¥evodli, suportd, vyvaiki, podstavce a krytu, podle vyndlezu,
jeho% podstata spo&fvd v tom, %e na stojanu opatfeném vymezujfcimi dorazy je hybné& na &epu
uspofdddna vykyvnd E4st s vyvaZky.

V¥kyvnd %4st je spojena é hydraulickym vdlcem uspofidanym na stojanu. Na vykyvné dsti
je upevnéna jednak konzola spojend s p¥itla¥ovacfm vélcem, jednak motor pro pohon v¥etena.
Za vietenem je umfstd&na trubice pro odvod t¥{sek.

Na stojanu je ddle uspofddédn podstavec, na n&mZ spodfvd rotadni hydromotor. K rotadnfmu
hydromotoru je prost¥ednictvim spojky a kulilkového ¥roubu p¥ipojena vyvrtdvac{ ty& uspof4-
dan{ v suportu, posuvni v pif&ném suportu a natd&end prost¥ednictvim dal¥fho hydraulického
vélece uspo¥idaného na suportu.

Soudasn& je na stojanu uspofid4n elektromotor spojeny prost¥ednictvim volnob&¥né spojky
s op&rnym kotoulem pfestavitelnym ve vedenf. Stojan je opat¥en krytem. Vedle stojanu je
um{st&n manipuldtor tvofeny z4sobnfkem, na ktery navazuje odd&lovac{f zaf¥fzeni.

Odd&lovaci za¥fzen{ je uspo¥&ddno na vodicich ty&fch a spojeno se zaklidacfm vilcem
prostfednictvim pruZiny omezované dorazem. Manipuldtor je ddle tvor¥en otodnou koncovkou,
opat¥enou samosvornymi rameny a spojenou s p¥ekldp&cim vdlcem.

Stroj pro pfesné vyvrtdvédni kluznych loZisek s manipuldtorem podle vyndlezu umoZiuje
automatizovat operaci pfesného vyvrtdvdni pouzder kluznych lo¥isek. Rychlost obrdb&ni je
rovnom&érnd, tfm i drsnost obrobené plochy a rozm&rovd pfesnost lo¥iskového pouzdra.

To v8e vede ke zvyZenf kvality obrdb&nych loZiskovych pouzder a podstatnému snifenf
jejich zmetkovitosti, p¥i soudasném zvy¥enf produktivity. Pouzdra jsou minimglné deformo-
vdna, nebof jsou-upfndna za svoje Zela.

Pohony stroje umoZrfiuje nastavenf parametrd pro obrébé&ny druh a rozmdr loZiskového
pouzdra. Zakl4dd4ni{ polotovard je zcela automatické pomocf manipuldtoru, vyjimini{ obrobenych
pouzder nastdvd jejich vlastnf hmotnostf, odvod t¥isek se d&je odsgvidnim.

PEfklad provedeni stroje podle vyndlezu je zndzorn¥n na pifiloZ¥enych vykresech, kde
na obr. 1 je bokorys stroje pro pfesné vyvrtdvinf kluznych loZisek s manipuldtorem a na obr.
2 jeho nérys.

Na stojanu 22, opatfeném vymezujicimi dorazy 28, je hybn& na Zepu 27 uloZena vykyvnd
&dst 11 s vyvaZky 23. Vykyvnd &4st 11 je spojena s hydraulickym vdlcem 1O uspo¥dddnym na
stojanu\zg.




3 239255

Na vykyvné &4sti 11 je upevnén jednak motor 15 pro pohon vietena 9, jednak konzola 8
spojend s pfitlafovacim vdlcem 7 k pFitladovdn{ obrdb&ného loZiskového pouzdra 1 na vieteno
9.

za vietenem 9 je umist&na trubice 26 pro odved tf{sek., Na stojanu 22 je ddle umistén
podstavec 24, na n&mZ spo&ivd rotaéni hydromotor 17. K tomuto rotaénfmu hydromotoru 17 je
prostfednictvim spojky 18 a kuli&kového ¥roubu 19 p¥ipojena vyvrtdvaci ty& 16.

vyvrtdvacl ty& 16 je uspofdddna v supgttu 20, posuvng v pY¥i&ném suportu 33 a nat{&end
prostfednictvim dal¥fho hydraulického vdlge 21 uspof4daného v suportu 20. Na stojanu 22 je
upevnén elektromotor 13 spojeny prostfed%ictvim volnob&¥né spojky 14 s opdrnym kotoudem 12,
ktery je pfestavitelny ve vedeni 32.

Stojan 22 je opatfen krytem 25. Yedle stojanu 22 je umfstén manipuldtor 34, tvofeny
z4sobntkem 2, na ktery navazuje oddé&lovaci za¥fzenf 3. Odd&lovaci zaffzenf 3 je uspof4dédno
na vodic{ich ty&fch 29 a je spojeno ge zaklddacim vélcem 4 prostfednictvim pruZiny 31
omezované dorazem 30.

Manipuldtor 34 ddle sestdvd. z oto¥né koncovky 5 se samosvornymi rameny, pfigem# koncov-

ka 5 je spojena s pfekldpécim vélcem 6.

zatfzen{ pracuje taks; %e loZiskovd pouzdra 1 se odvalujf pisobenim gravitace ze z&sob-
niku 2 k oddé&lovacimu za¥izen{ 3, které kond vertik4ln{ vratny pohyb. 0dd&lené loZiskové
pouzdro 1 je vtladeno zakl4ddacim vdlcem 4 do samosvorného ramena koncovky é.manipulétoru 34.

Pisobenim p¥ekl4p&cfho vdlce 6 a prevodu ozubenym h¥ebenem se koncovka 5 pfeklopf z po-
‘lohy A do polohy B, loZiskové pouzdro 1 je sevieno plisobenim pfitladovaciho vdlce 7 deskou
v konzole 8 a pEitla&eno na pf{rubu vietena 9.

Koncovka 5 manipuldtoru 34 se vrdt{ do polohy A a vykyvnd &4st 11 se plsobenim hydrau-
lického v4lce 10 pfemist{ do polohy C. LoZiskové pouzdro 1 dosedne svym vnéj¥im povrchem na
op&xny kotou¥ 12, pohdn&ny remenovym p¥evodem od reguladnfho stejnosm&rného elektromotoru
13 pfes volnob&Znou spojku 14.

Vieteno 9, pohdn&né Yemenovym p¥evodem od regula&niho stejnosm&rného motoru 15, je
Vv trvalém ot4¥ivém pohybu, pfiem% volnob&ind spojka 14 vyrovndv4 po&et otdfek vietena 9
a opé&rného kotoule 12.

Potom vyjf¥d{ vyvrtdvaci ty& 16 na suportu 20 v rybinovém vedeni{ pﬁsohenim_rotaéniho
hydromotoru 17, spojky 18 a kuliZkového Zroubu 19 do vychozf polohy a z této précovnim po=
suvem provede vyvrtdni, )

Pak se vyvrtdvacl ty& 16 nato¥{ plisobenfm dal3fho hydraulického vélce 21, tim se odd4-
11 od obrobené plochy a reverzaci rotaénfho hydromotoru 17 se vrit{ zpét. Vikyvnd &4st 11
se pomoc{ hydraulického v4lce 10 za¥ne vracet z polohy C do polohy B, mimo svislou polohu
uvolnf p¥itlasovaci v4lec 7 konzolu 8 a obrobené loZiskové pouzdro 1 vypadne na nezakresle-
ny dopravnitk.

Vikyvnd &4st 11 se zastav{ v poloze B a mi¥%e pfijmout dal¥f loZiskové pouzdro 1 od kon-
covky 5 manipuldtoru 34, ¥imZ se cyklus opakuje. Vykyvnou &4st 11 lze nato&it kolem Zepu 27
a odstranit tak p¥f{padnou kuZelovitost obrigb&né plochy.

Op&rny kotou& 12 je pfesuvny ve vedenf 32, jeho vzd4lenost od osy vietena 9 a obrgb&-
ného loiiskového pouzdra ) je nastavitelni. TlouXfka t¥fsky se sefizuje vysouvdnim noZe ve
vyvrtdvac{ ty&i 16 a posouvdnim vyvrtdvaci tye 16 v p¥i&ném suportu 33.
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VyuZit{ vyndlezu je mo¥né zejména p¥i vyrob& loZiskovych pouzder kluznych loZisek a po-
dobnych soud4st{i ve strojfrenstvi.

PREDMET VYNALEZU

Stroj pro pfesné vyvrtdvdni kluznych loZisek s manipulgtorem, sestdvajfci ze stojanu,
hnacich motord, ¥emenovych ptevodd, vykyvné S4sti, opérného kotoude, ozubenych p¥evodd,
suportld, vyva¥kl, podstavce a krytu, vyznaéeny tim, Ze na stojanu /22/, opatfeném vymezujf-
cimi dorazy /28/, je hybn& na &epu /27/ uloZena vikyvnd &4st /11/ s vyvaZky /23/, spojend
s pistnic{ hydraulického vdlce /10/ upevn&ného na stojanu /22/, a na vykyvné &4sti /11/ je
upevnéna jednak konzola /8/ spojend s p¥itlafovacim vdlcem /7/, jednak motor /15/ pro pohon
vietena /9/, pfidem? za vFietenem /9/ je umfst&na trubice /26/ pro odvod tf¥fsek a dile je na
stojanu /22/ uspofdddn podstavec /24/, na n&m¥ spod{vd rota¥nf hydromotor /17/, k n&mu% je
prostfednictvim spojky /18/ a kuliZkového Eroubu /19/ p¥ipojena vyvrtdvaci ty& /16/ uspofd~
dand v suportu /20/, posuvnd v p¥i&ném suportu /33/ a spojend s pistnici hydraulického
vdlce /21/ p¥ipevn&ného k suportu /20/, p¥idem¥ na stojanu /22/ je soudasn& uspo¥dddn
elektromotor /13/, spojeny prost¥ednictvim volnob&¥né spojky /14/ s opdrnym kotoudem /12/
pfestavitelnym ve vedenf /32/ a stojan /22/ je opat¥en krytem /25/, zatfmco vedle stojanu
/22/ je umfstén manipuldtor /34/ tvofeny zdsobnfkem /2/, na ktery navazuje oddslovac{ za-
tizenf /3/ supo¥ddané na vodicIich ty&fch /29/ a spojené sa zaklddacim vélcem /4/ prost¥ed-
nictvim prufiny /31/ omezované dorazem /30/, a otodnou koncovkou /5/ opat¥enou samoévornjmi
rameny, spojenou s p¥ekldpécim vdlcem /6/.

2 vykresy
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