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Vynélez se tykd zafizeni k orovndvéni

* brusnych siliciumkarbidovych kotou¢dt na
klinovy profil p¥i kuliéském brouSeni skla

zahrnujici dvojici kolem &epl vykyvnych

ramen opatfenych volné oto¢nymi orovné-

vacimi néstroji a umisténych na nejméng

jednom suportu. _

P#i kuliském brouSeni skla siliciumkar-
bidovymi kotoudi s klinovym profilem 'se
kotoud, zejména 3piCka, velmi rychle otupi
a je nutno jej velmi €asto, zhruba po dvou
minutdch, orovnévat, aby byl zachovén ahel
klinu, $pi¢ka a hlavn& brousici schopnost.

Orovnéavaci zplisoby a zafizeni z kovo
pramyslu se pro kuli€ské brouSeni skla ne-
hodi, protoZe se provadi diamantovymi orov-
navadi, které ubrusuji brusné ¢astice a tim

kotou€¢ uhlazuji, coZ je pro brouseni skla

nevyhodou.

V publikaci Mechanické opracovani skla
(SNTIL 1969) na str. 42 je popsdno orovnava-
ci zaFizeni, jehoZ podstata spolivd v tom,
Ze zafizeni je na dvojici navzéjem kolmych
suportdi, z nichZ jeden je pFipojen k frémé
kulitského stroje. Suport sestdvd ze dvou
dvojic vodicich ty¢i a na kaZdé dvojici je
kluzné uloZen drZdk s orovnavacim néstro-

jem. DrZdk je pohan&n motorem pf¥es pako- -

vy mechanismus a vykondvd vratny p¥imo-
Zary pohyb podél orovndvané plochy. Pribli-
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Yovani k brusnému kotouéi a vystfedovéani
do osy kotoute se déje runim pohybem su-
portd. PF¥imocaré kluzné vedeni je ndrotné
na presnost provedeni a b&hem provozu
vznikaji rychle vile, které zptlsobuji té&z
vibrace a nepfiznivé ovliviiuji pfesnost orov-
navani. Mimoto celé zaFizeni trpi siln& pro-
stfedim, veé kterém pracuje, brusovym ka-
lem, vlhkem, proti' nimZ mechanismus neni
dostatetnd ochrandn, coZ se projevuje téZ
vysokymi néklady na ddrZbu. Jsou znéma
téZ provedeni s prismatickym vedenim nebo

" upnutim ndstroje p¥imo na pistnici hydrau-

lického vélce, kterd majl obdobné nevyho-
dy. Kluzné vedeni drzédk® orovnévacich né-
strojt nema zafizeni podle €s. patentu C.
130825. DrZaky orovndvacich néstrojii jsou
na ramenech vykyvnych kolem horizontal-

- nich ¢ep@t a natdfenych za tcelem: zm&ny

dhlu kolem jednoho spole¢ného vertikalni-
ho &epu. Zalizeni je uréeno pouze pro jeden
fihel b¥itu brusného kotouce a prevody po
opotFebeni jsou opét pritinou nepresnosti
a pFipadng& vibraci, coZ mé nepfiznivy viiv
na geometrii. britu.

Uvedené nevyhody se odstrani nebo pod-
statnd omezi u zaFizeni v provedeni podle
vynalezu, jehoZ podstata spo€ivd v tom, Ze
ka?dé vykyvné rameno je vykyvné uloZeno

na podélném Cepu a pritném Cepu pripev-



ndném ke kruhové zédkladni ozubené desce;
mezi niZ.a reguladnim Sroubem je v dutiné
vykyvného ramene tlatné pruZina. Mezi dvo-
jici kruhovych zdkladnich ozubenych desek
je umistén natdfeci Snek, vykyvnéa ramena
jsou spojena taZnym lankem pfes pevnou
kladku kyvné péaky napojené na prevodovy
mechanismus ovladany pohonnou jednotkou
a spojeny kinematicky s posuvovym 3rou-
bem, pouzdrem a ovladaci skiiiikou posuvu.

Oto¢né uloZeni vykyvnych ramen na dvou

na _ sob& kolm§ch &epech umoziiuje vykyv

v podélném a piitném sméru k orovnavané
ploge brousiciho kotoule, pFiCemZ je orov-
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navaci nédstroj v pritném sméru od orovna-

vané plochy odklonitelny.

Vykyv ramen v p¥i¢ném sméru nahrazuje
priény suport. Uchycenim vykyvnych ramen
na kruhov¢ch ozubenych zékladnich des-
kach, které zapadaji ozubenim do natédleci-

ho 3neku, lze jedinym ovladacim prvkem‘.'

provést zménu nastaveni poZadovaného Ghlu.
Tazné lanko plni funkci ovlddaciho Clenu
vykyvu kyvnych ramen a korek&nfho Clenu

pri prestavovani polohy orovndvacich na-
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strojit podél i piidnd k orovndvané plose
brousiciho kotoude.

Tlatné pruZiny plni funkci hnaciho ¢lenu
. vfkyvu kyvnych ramen, proti tahu taZného
lanka a vymezuji podatedni i nésledné viile
v uloZeni vykyvnych ramen, p¥i€emZ jejich
vzéjemnd sila pFiznivé zlepSuje silovy pri-
bgh ndhonu kyvné péky.

Podélny posuv orovndvade smérem do za-
bdru s brousicim kotoufem je automaticky
a synchronni s pohybem vykyvnych ramen.
Posuv Ize ovladdat ruénim imikro nebo hru-

bym posuvem. Zafizeni je uspofddano s vy-.

hodou tak, Ze mechanismus je utésné&n pied
vlivem prost¥edi, v kterém pracuje.
Pfikladné provedeni vyndlezu je popsdno
déle a schematicky zndzorn&no na pfipoje-
nych vykresech, v nichZ predstavuje:
‘obr. 1 bodorysny pohled na zafizeni s Cas-
teénymi Pezy vedeny.v rovind A-A

obr. 2, \ v
obr. 2 pldorysny pchled s Fezem v roving
B—B z obr. 1, ‘
obr. 3 bokorysny fez v roviné C-C z obr.
‘ 2a .

-obr. 4 &astetny pldorysny pohled na brus-
ny kotoud s naznafenymi sméry po-
hybu orovndvacich néastrojt.

Crovnévaci zatizeni (obr. 1) sestdva z du-
16 sk¥in& 1 opatfené na (édsti pFedni stény
masivnim vybgZkem 2, v némZ je otvor 3
pro. dep 4 k otofnému spojeni s dutym dr-
Zdkem 5, ktery ma po strané piirubu 6 pro
pFipevndni k nezndzornéné frémé kulifske-
ho brousictho stroje.

Ovn'té duté sk¥in& je ve dné dvojice ver-
tikdlnich Ceplt 7. Na kaZdém &epu 7 je tieci
podloZka 8 a na ni je ototnd kruhovéd ozu-
bena zdkladni deska 9, k niZ je pf¥ipojen
priny &ep 10. K &epu 10 je otodnd piipojen
zavés 11 prodlcuZeny v opérku 12, kterd

pfiléhd k dolnimu konci prestavovaciho
Sroubu 13, jehoZ dfik prochéazi sk¥ini 1 a
hlavice vy&nivad nad sk¥iii 1. V zdvésu 11 je
pevné uloZen podélny &ep 14; na jehoZ kon-
cich je oto¢n& uloZena tFfmenova &ast 15 vy-
kyvného ramene 186, kferé ma tvar dutého
vdlce. V dutiné ramene 16 je uloZena tlacna

" pruZina 17 opirajici se doinim koncem o zéa-

kladni desku 9 a hornim koncem o regulac-
ni Sroub 18. K rameni 16 je pfipevnéna hla-
vice 19 nesouci vieteno 20 voln& otofného
orovndvaciho stroje 21 ve tvaru nap¥. kolec-.
ka. :

SkFifl 1 je zakryta t&sn&nym vikem 22, v
n&mZ jsou dvou otvory pro vykyvnéd ramena
1B, a mezi vikem 22 a hlavici 19 je pryZova
ohebnd té&snici manZeta 23. Na obvodu vy-
kyvnych ramen 18 je upeviiovaci Sroub 24
pro taZzné lanko 25. »

" Mezi ozubenymi =zdkladnimi deskami 8
{obr. 2) je natdceci Snek 28, jehoZ manipu-
latni ¢4st 27 vyCniva z pledni strany skiing
1. ' -

Nad natédCecim Snekem 26 a tFmenovymi
¢astmi 15 vykyvnych ramen 16 je pevna
kladka 28 upevnénd na jednom konci kyv-
né paky 29 otofné kolem d¥fku 30 piipev-
néného ke skiini 1. Kolem pevné kladky 28
je jednou smyckou ovinuto .taZné lanko 25,

jehoZ oba konce- jsou zhruba jeden a ptl-

krdt ovinuty kolem vykyvnych ramen 16 a
zajistény upeviiovacimi Srouby 24. Druhy ko-
nec kyvné pédky 29 je opatfen voditky 31,
mezi nimiZ je vodici kdmen 32 uloZeny otoé-
né na ¢epu 33, ktery je excentricky upevnén
na ozubeném kole 34, kleré je soudasti pfe-
vodového mechanismu 35, pohdn&ného né-
honovym hfidelem 3B. Na pfevodovy mecha-
nismus 35 je napojen (obr. 3) posuvovy
Sroub 37, jehoZ vndj8i ¢ast zabiry do vniti-
niho zavitu v pouzdie 38 uloZeném v ovld- -
daci skfifice 39 posuvu vybavené hrubym po-
suvem 40 a mikroposuvem 41 spraZenym
pomoci spojovaciho koliku 42 s dutym dr-
Zdkem 5 Mezi dutou sk¥ini 1 a ovlddaci-
skfifikou 39 posuvu je ohebnd tésnici man-
Zeta 43. Nahonovy h¥idel 36 je soufésti po-
honné jednotky 44 uloZené svrchu na duté
sk¥ini 1. '
Zarizeni pracuje nésledujicim zplGsobem:
Orovndvaci zafizeni se upne na frému ku-
litského brousiciho stroje tak, Ze &ep 4 je
rovnob&Zny s vietenem brusného kotoule
45 a Spicka brusného kotoude 45 je alespofl
zhruba v ose natddectiho Sneku 26. Otafenim
pouzdra 38 se do ného zasunuje posuvovy
Sroub 37 a v Cepu 4 se dutd s¥iii 1 s vykyv-
nymi rameny 18 a orovnévacimi néastroji 21
priblii k brusnému kotoudi 45 ve sméru
Sipky 46 (obr. 4). Spusti se pohonna jednot-
ka 44, kterd pres pirevodovy mechanismus
35 pomoci vodictho kamene 32, pohybuje
kyvnou pédkou 29, tim vykyvuje i pevna 28
a taZné lanko 25 pfitahuje jedno rameno 16
a povoluje druhé rameno 18, prifem?Z proti
tahu lanka 25 piisobi tladnd pruZina 17, je-



jiz silu lanko 25 plemaha

. Tim orovndvaci ndstroje 21 stiidavé vy-
konévaji pohyb ve Sméru Sipek 47, tj. i po-

dél Sikmych orovnavanych ploch brusného

kotoude 45.

Pomoci prestavovamch Sroubtt 13 upravi
se vzdalenost kaZdého orovndvaciho néstro-
je 21 zvlast priénd k orovndvaci ploSe ve
sméru 51pek 48 tak, Ze orovnavaci nastrme
21 maji stejnou vzdalenost od orovndvané
plochy brusného kotoude 45.

V pripadg, Ze orovndvaci néstroje 21 chyb-
nd prejizdéji orovndvanou plochu ve sméru
Sipek 47, tj. nepfejiZd&ji celou plochu, hra-
nu i hrot, provede se Gprava polohy tlakem
ruky ve sméru 3ipky 47 na hlavici 19 toho
orovnavaciho nastroje 21, ktery nedojiZdi
na hrot brusného kotoude 45. Tim totiZ do-
jde k uvoln&ni a proklouznuti lanka 25 na

pevné kladce 28 a tim k vzajemnému posu-
nu pracovniho vykyvu vykyvnych ramen 16
orovndvacich nastroju Z1.
- Zapnutim mikroposuvu 41 zablokuje se
pouzdro 38 a posuvovy 3roub 37 se zasouvé
do pouzdra 38. Tim se v &epu 4 nakléani ce-
14 dutd sk¥iii 1 se v8im p¥Fislugenstvim a o-
rovnavaci néstroje 21 se ve sméru $ipky 46
dostanou do zdbsru s brusnym kotoufem 45.
Tento posuv vyrovndvajici ubyvani kotoule
45 broulenim a orovnévédnim i ubyvani o-
rovndvaciho néstroje 21 trvd do doby neZ
se mikroposuv 41 nebo-pohonnd jednotka
44 vypnou. Pfi vyme&n& brusného kotouce 45
za vétsl pramdr odd4li se celd skifii 1 s pii-
slufenstvim -hrubym posuvem 40.
PoZadovany dhel ¢ b¥itu brusného kotou-
ge 45 se stanovi natdfecim Snekem 26.

PREDMET VYNALEZU

ZaXizeni k orovnavani brusnych silicium-
karbidovych kotou¢l na klinovy profil pfi
kuligském brouseni skla, zahrnujici dvojici
kolem ¢&epl vykyvnych ramen opatifenych
volnd otodnymi orovndvacimi ndstroji a u-
mistdnych na nejméné jednom suportu, vy-
znatené tim, e kazdé vykyvné rameno (16)
je vykyvn& uloZeno na podélném Cepu (14)
a pricném &epu (10) pfipevn&ném ke kru-
hové ozubené zédkladni desce (9), mezi niZ
a reguladnim Sroubem (18) je v dutiné vy-

kyvneho ramene {16) tlatnd pruZina (17),
mezi dvojici kruhovych zékladnich ozube-
nych desek (9) je umistén natdCeci Snek
(26), vykyvna ramena (16) jsou spojena
tain;’/m. lankem (25) pfes pevnou Kkladku
{28) kyvné paky (29), napojené na pievo-
dovy mechanismus (35) ovlddany pohon-
nou . jednotkou (44) a spojeny kinematicky
s posuvovym 3roubem (37), pouzdrem (38)

a ovlddaci skiffiikou (39) posuvu.

4 vykresy
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