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DISPOSITIF DE MISE EN PLACE D'UNE CAGE

INTERSOMATIQUE REVERSIBLE ENTRE LES CORPS

VERTEBRAUX

La presente invention est relative a un dispositif de mise en place d’une cage
intersomatique entre les corps vertébraux d’une colonne vertébrale.

Egalement, la présente invention est relative & une tige suiveuse permettant le
repérage de la cage intersomatique pendant opération chirurgicale.

Le dispositif de mise en place d’'une cage intersomatique suivant la présente
invention comporte un outil qui est constitué d’'une poignée de préhension
solidaire d’'un tube et des moyens d’assemblage pour la fixation d’une tige
suiveuse a l'intérieur du tube.

Le dispositif de mise en place suivant la présente invention comporte des moyens
d’assemblage qui sont constitués d’une tige guidée a lintérieur de l'alésage du
tube, d’'une molette permettant 'entrainement en rotation de la tige, et d’un profil
hexagonal prévu dans l'alésage dudit tube pour le blocage en rotation de la tige
suiveuse a l'intérieur du tube.

Le dispositif de mise en place suivant la présente invention comporte une poignée
comprenant un logement a lintérieur duquel tourne en rotation la molette afin
d’entrainer a l'intérieur de I'alésage du tube la tige, ledit logement étant fermé au
dessus de la molette par une platine formant une zone de frappe sur l'outil.

Le dispositif de mise en place suivant la présente invention comporte une tige
suiveuse comprenant une partie filetée et a 'opposé de cette derniere un profil
hexagonal ou analogue se prolongeant par une extrémité filetée.

Le dispositif de mise en place suivant la présente invention comporte un tube
comprenant a 'opposé de la poignée des ergots.

Le dispositif de mise en place suivant la présente invention comporte un tube
comprenant dans sa partie interne un premier alésage qui se prolonge par un
second alésage dont le diameétre interne est inférieur & celui du premier.

La description qui va suivre en regard des dessins annexés, donnés a titre
d’exemples non limitatifs, permetira de mieux comprendre Ffinvention, les
caractéristiques quelle présente et les avantages qu'elle est susceptible de
procurer :

Figure 1 est une vue en perspective illustrant la cage intersomatique suivant la
présente invention.
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Figure 2 est une vue représentant les corps vertébraux des vertébres sus et sous
jacentes d’'une colonne vertébrale vue de face entre lesquels sont introduit les
cages intersomatiques suivant la présente invention.

Figure 3 est une vue représentant les corps vertébraux des vertébres sus et sous
jacentes d’une colonne vertébrale vue de profil entre lesquels sont introduites les
cages intersomatiques suivant la présente invention.

Figure 4 est une vue en perspective montrant le dispositif ou Finstrumentation
pour la mise en place de la cage intersomatique.

Figure 5 est une vue en perspective représentant une tige suiveuse permettant la
liaison mécanique entre la cage intersomatique et le dispositif de mise en place
suivant la présente invention.

Figure 6 est une vue en coupe illustrant la téte de manceuvre du dispositif de mise
en place suivant la présente invention.

Figure 7 est une vue en coupe montrant la fixation de la tige suiveuse a Fextrémité
du dispositif de mise en place suivant la présente invention.

Figures 8 et 9 sont des vues représentant la cage intersomatique montée sur le
dispositif de mise en place suivant la présente invention.

On a montré en figure 1 une cage intersomatique 1 présentant un profil courbé
pour affecter par exemple la forme d’'une demi banane.

La cage intersomatique 1 est constituée d’un corps 2 réalisé dans un matériau
radio translucide, c’est a dire, qu'elle n’est pas visible lors de prises de vue
radiologique. Le matériau utilisé peut étre, par exemple, du fait de ses
caractéristiques techniques et physiques un matenau commercialisé sous le nom
de PEEK.

La cage intersomatique 1 est constituée d’un corps 2 présentant en son milieu un

espace traversant 3 destiné & recevoir, par exemple, un greffon osseux non
représente.

Le corps 2 comporte des bords supérieurs 4 et inférieurs 5, des face latérales
courbes 6, 7 réunies entre elles par une face avant 8 a profil arrondi et une face
arriere 9 plane, 'ensemble délimitant espace interne 3.

Les bords supérieurs 4 et inférieurs 5 comportent respectivement de part et
d’autre de l'espace interne 3 des dents 10 & profil incliné qui sont dirigées vers la
face arriére 9 du corps 2 de la cage 1.

Le profil des dents 10 est prévu pour constituer un élément de retenue de la cage
intersomatique 1 entre les corps vertébraux des veriébres sus et sous jacentes
VS, Vi d'une colonne vertébrale.
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La face latérale 6 formant la face interne au rayon de courbure du corps 2 en
forme de demi banane est percée de deux trous 11 et 12 débouchant & Fintérieur
de l'espace interne 3. De fait, Fautre face latérale 7 constitue la face externe au
rayon de courbure du corps 2 en forme de demi banane.

La face arriére 9 est percée d’'un alésage fileté 13 qui est destiné & coopérer avec
un outil 14 pour Fintroduction et la manipulation de la cage intersomatique 1 entre
les corps vertébraux des vertébres sus et sous jagentes VS, VI d’'une colonne
vertébrale.

L'alésage fileté 13 est prévu pour déboucher a lintérieur de I'espace interne 3 du
corps 2 de la cage intersomatique 1.

Le corps 2 comporte, au niveau de la jonction entre les faces latérales 6, 7 avec la
face arriere 9 et de part et d'autre de l'alésage 13, deux encoches 15 et 16
debouchant ou non & lintérieur de I'espace interne 3 du corps 2 de la cage
intersomatique 1.

Le corps 2 de la cage intersomatique 1 comporte au niveau de la face avant 8 un
premier marqueur 17 disposé suivant une direction verticale et au niveau de la
face arriére 9 un second marqueur 18 placé suivant une direction horizontale et
perpendiculaire au premier.

Le premier marqueur 17 est positionné & I'avant de la cage intersomatique 1 et
centre sur 'axe principal de cette derniére de maniére que la distance entre les
faces internes et externes soit identique.

Le second marqueur 18 est positionné suivant une direction horizontale qui est
décalée par rapport aux axes principaux de la face arriére 9 ou de l'alésage fileté
13 de la cage intersomatique 1.

Le decalage du second marqueur 18 sur la face arriere 9 permet le repérage
radiographique entre la cage intersomatique droite et gauche lors d’une vue de
face de la colonne vertébrale d’un patient (figure 2).

En effet la cage intersomatique 1 suivant la présente invention est réversible, c'est
a dire, quelle est susceptible d’étre implantée entre les corps vertébraux & droite
et a gauche de I'axe vertical passant par les vertébres de la colonne vertébrale.

Egalement lors d’'une vue de profil la position des 'Fnarqueurs 17 et 18 entre les
deux cages intersomatiques 1 implantés entre les corps vertébraux VS, VI permet
de verifier Fenfoncement respectif des deux cages entre elles (figure 3).

On note que sur la vue de profil la cage intersomatique 1 de droite est celle
présentant le marqueur 18 en position haute, tandis que la cage intersomatique 1
de gauche est repérée par le marqueur 18 se trouvant en position la plus basse.

Cette mise en place a droite et gauche de la cage intersomatique 1 est obtenue
par une simple rotation de cette derniére autour de son axe longitudinal afin que
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chaque face interne 6 de plus petit rayon de courbure soit toujours disposée I'une
en face de l'autre. '

Les marqueurs 17, 18 sont réalisés dans un fil cylindrique ou d’une autre forme
géomeétrique traversant de part en part la cage intersomatique 1.

Les marqueurs 17, 18 sont réalisés dans un matériau susceptible d’étre visible
lors d'un cliché radiographique de maniére & permetire de visualiser la position
des cages intersomatiques 1 entre elles et par rapport aux corps vertébraux des
vertebres sus et sous jacentes VS, VI d’une colonne vertébrale.

En effet, il est généralement introduit entre les corps vertébraux des vertébres sus
et sous jacentes VS, VI d'une colonne vertébrale deux cages intersomatiques 1
qui sont positionnées I'une par rapport a 'autre de maniére que les faces latérales
internes 6 soient disposées I'une en face de l'autre.

Ainsi, les marqueurs 17 et 18 permettent de vérifier la position des deux cages
lune par rapport & lautre et de repérer la cage droite de la cage gauche
lorsqu’elles sont introduites entre les corps vertébraux des vertébres sus et sous
jacentes VS, VI d’'une colonne veriébrale (figures 2, 3).

On constate que lors d’une vue de face de la colonne vertébrale il est placée entre
les corps vertébraux des vertebres sus et sous jacentes VS, VI une cage 1 a
droite et une cage & gauche de l'axe vertical de ladite colonne vertébrale.

Ainsi, la cage intersomatique 1 dite & droite est repérée grace a la position des
marqueurs 17, 18 dont le second 18 se trouve au dessus de lalésage fileté 13
ménagé dans la face arriére 9 (figure 2).

La cage intersomatique 1 dite a gauche est repérée grace a la position des
marqueurs 17, 18 dont le second 18 se trouve au dessous de lalésage fileté 13
ménagé dans la face arriere 9 (figure 2).

Ainsi, on constate que la cage intersomatique 1 est réversible pour étre
positionnée soit & droite soit & gauche et entre les corps vertébraux des veriébres
sus et sous jacentes VS, VI d’'une colonne vertébrale

On a représenté en figures 4 & 7 un outil 14 permettant la mise en place et
Fintroduction de la cage intersomatique 1 entre les corps vertébraux des vertébres
sus et sous jacentes VS, VI d'une colonne vertébrale au moyen d'une tige
suiveuse 21.

L'outil 14 est constitué d’'une poignée de préhension 19 solidaire d’'un tube 20
comportant dans sa partie interne un premier alésage 31 qui se prolonge par un
second alésage 32 dont le diamétre interne est inférieur a celui du premier.

La poignée 19 comporte un logement 22 a lintérieur duquel tourne en rotation
une molette 23 afin d’entrainer a lintérieur de l'alésage 31 du tube 20 une tige 24.
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Le logement 22 est fermé au dessus de la molette 23 par une platine 25 formant
une zone de frappe sur l'outil 14.

Le tube 20 comporte a 'opposé de la poignée 19 des ergots 26, tandis que son
alésage interne 32 présente une partie 33 & profil hexagonal ou analogue.

La tige 24 est fixée & la molette 23 par lintermédiaire d’'une vis de serrage 34,
tandis qu’elle comporte a 'opposé de la molette 23 un alésage fileté 27.

La tige suiveuse 21 comporte une partie filetée 28 et a 'opposé de cette derniére
un profil hexagonale ou analogue 29 se prolongeant par une extrémité filetée 30.

On a montré en figures 6 & 7 'outil 14 qui porte & Pextrémité opposée a celle de la
poignée 19 une cage intersomatique 1.

La tige suiveuse 21 est assemblée de maniére que son extrémité filetée 30
coopére avec l'alésage fileté 13 prévu dans la face arriére 9 du corps 2.

La tige suiveuse 21 est entrainée en rotation au moyen du profil hexagonal 29 afin
que la cage intersomatique 1 soit parfaitement maintenue au bout de cetie
derniere.

Ensuite la tige suiveuse 21 est assemblée a Foutil 14 de maniére que sa partie
filetée 28 coopére avec lalésage fileté 27 de la tige 24. La fixation de la tige
suiveuse 21 est obtenue par I'entrainement en rotation de la tige 24 par la molette
23 située au niveau de la poignée 19 de I'outil 14.

La rotation de la tige 24 permet d'introduire la tige suiveuse 21 a lintérieur de
lalésage interne 32 du tube 20 jusqu'a ce que le profil hexagonal 29 coopére avec
la partie a profil complémentaire 33 dudit tube.

Le déplacement en translation de la tige suiveuse 21 & l'intérieur du tube 20 est
effectué jusqu'a ce que les ergots 26 pénetrent a l'intérieur des encoches 15 et 16
prevues au niveau de la face arriére 9 de la cage intersomatique 1 (figures 8, 9).

La coopération des ergots 26 du tube 20 avec les encoches 15, 16 de la cage
intersomatique 1 permet le blocage en rotation de la tige suiveuse 21 & Fintérieur
dudit tube.

Ainsi, le chirurgien peut introduire entre les corps vertébraux des vertébres sus et
sous jacentes VS, VI d’'une colonne vertébrale la premiére cage intersomatique 1
a laide de l'outil 14.

Cette introduction peut étre par exemple formée par des frappes successives
réalisées a laide d’'un marteau sur la platine 25 sans risque de blocage des
parties filetées de loutil 14 avec la tige suiveuse 21 et cette demiére avec la cage
intersomatique 1.
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Dés que la premiére cage intersomatique 1 est introduite, le chirurgien retire I'outil
14 en entrainant en rotation la molette 23 pour libérer la tige suiveuse 21 bloquée
en rotation par les profils complémentaires 29, 33de la tige 24 guidée a lintérieur
du tube 20.

Aprés le retrait de l'outil 14, on constate que la tige suiveuse 21 reste assemblée
avec la premiéere cage intersomatique 1. Ainsi, le chirurgien peut repérer
visuellement la position de la cage intersomatique 1 entre les corps vertébraux
des vertébres sus et sous jacentes VS, VI d’une colonne vertébrale gréace a la tige
suiveuse qui sort du champ opératoire.

Egalement, le chirurgien peut agir sur la tige suiveuse 21 pour changer la position
de la cage intersomatique 1 entre les corps veriébraux des vertébres sus et sous
jacentes VS, VI d’'une colonne vertébrale grace a la tige suiveuse qui sort du
champ opératoire.

La tige suiveuse 21 est retirée de la cage intersomatique 1 au moyen de son prdfil
hexagonal 29 qui permet son entrainement en rotation par un outil quelconque.

Il doit d’ailleurs étre entendu que la description qui précéde n'a été donnée qu'a
titre d’exemple et qu’elle ne limite nullement le domaine de Finvention dont on ne
sortirait pas en remplagant les détails d'exécutions décrits par tout autre
équivalent.
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REVENDICATIONS

. Dispositif de mise en place d’une cage intersomatique, caractérisé en ce qu'il

comporte un outil (14) qui est constitué d’'une poignée de préhension (19)
solidaire d’'un tube (20), d’une tige suiveuse (21) guidée et immobilisée a
Fintérieur du tube (20) et des moyens d’assemblages qui sont constitués d’'une
tige (24) guidée a lintérieur d’'un premier alésage (31) du tube (20), d’'une
molette (23) permettant 'entrainement en rotation de la tige (24), et d’un profil
hexagonal (33) prévu dans un second alésage (32) dudit tube pour le blocage
en rotation de la tige suiveuse (21) a l'intérieur du tube (20).

. Dispositif de mise en place suivant la revendication 1, caractérisé en ce que

la poignée (19) comporte un logement (22) a lintérieur duquel tourne en
rotation la molette (23) afin d’entrainer a Fintérieur de lalésage (31) du tube
(20) la tige (24), le logement (22) est fermé au dessus de la molette (23) par
une platine (25) formant une zone de frappe sur 'outil (14).

. Dispositif de mise en place suivant la revendication 1, caractérisé en ce que

la tige suiveuse (21) comporte une partie filetée (28) et a l'opposé de cette
derniere un profil hexagonal ou analogue (29) se prolongeant par une
extrémité filetée (30).

. Dispositif de mise en place suivant la revendication 1, caractérisé en ce que

le tube (20) comporte a 'opposé de la poignée (19) des ergots (26).

. Dispositif de mise en place suivant la revendication 1, caractérisé en ce que

le tube (20) comporte dans sa partie interne un premier alésage (31) qui se
prolonge par un second alésage (32) dont le diameétre interne est inférieur a
celui du premier. '
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FIGURE 2
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FIGURE 3
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