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(54) Zapojeni pro Fizeni polohy pasu nati¢ecim vilcem

Vynadlez se tykd zapojeni pro fizeni polohy pasu
natacecim valcem.

Pfi idpravdch pasii na upravarenskych linkach,
napf. na mofici lince, je potfebné fidit polohu pasu
vzhledem k ose linky. Vlivem rozdilnych tahd
v pfi¢ném sméru pasu se pas posouvd mimo osu
linky. Poloha pasu se fidi pomoci nataceciho vilce,
pfes ktery je opasidn pas. NatoCenim osy vilice je
moZno regulovat polohu pasu. Doposud pouZivané
reguldtory pro natidCeni osy vilce jsou sloZité

a Casto vyZaduji polohovou regulaci osy valce

s pfisluSnymi &idly.

Uvedené nedostatky odstrafiuje zapojeni pro
fizeni polohy pasu pomoci nataceciho vilce. Sesta-
vi se z korekéniho bloku, rozdilového bloku,
nésobiciho €lenu, integrdtoru, souctového bloku,
nulovaciho bloku, fizeného nelinedrniho &lenu,
logického bloku, pomocného bloku, vykonového
&lenu, ovlddaciho bloku, potenciometrii, snimace
rychlosti pasu a snimace polohy pasu.

Jeho podstata spodiva v tom, Ze prvni vstup

rozdilového bloku je spojen se snimacem polohy
levé strany pasu. Snima¢ polohy pravé strany pasu
je spojen s druhym vstupem rozdilového bloku.
Posouvaci vstup rozdilového bloku je spojen s béz-
cem druhého potenciometru. Vystup rozdilového

bloku je spojen s prvnim vstupem ndsobiciho

¢lenu, s druhym- vstupem nulovaciho bloku,
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s prvnim vstupem logického bloku a s prvnim‘
vstupem nelinedrniho ¢lenu. Vystup nelinedrniho
¢lenu je spojen s prvnim vstupem souctového
bloku a se vstupem pomocného bloku. Vystup
pomocného bloku je spojen s pracovni svorkou
kontaktu. Prvni volna svorka kontaktu je spojena
se tfetim vstupem sou¢tového bloku. Druha volna
svorka kontaktu je spojena s prvnim vystupem
logického bloku. Druhy vystup logického bloku je
spojen se svorkou poruchového signdlu. Ridici
vstup logického bloku je spojen s Fidicim vstupem
nelinedrniho ¢lenu, se snimaéem rychlosti pasu
a s druhym vstupem korek¢niho bloku. Prvni vstup
korekéniho bloku je spojen s béZzcem prvniho
potenciometru. Vystup korekéniho bloku je spojen
s druhym vstupem nasobiciho €lenu. Vystup ndso-
biciho ¢lenu je spojen se vstupem integratoru.
Nulovaci vstup integratoru je spojen s vystupem
nulovaciho bloku. Vystup integritoru je spojen
s prvnim vstupem nulovaciho bloku a s druhym
vstupem souctového bloku. Vystup souctového
bloku je spojen se vstupem vykonového ¢&lenu.
Vystup vykonového ¢lenu je spojen se vstupem
ovladaciho bloku. Prvni ovlddaci vystup ovladaci-
ho bloku je spojen s jednou stranou natdgeciho
zafizeni. Druhd strana nat4ceciho zafizeni je spoje-
na s druhym ovlddacim vystupem ovlddaciho
bloku.
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Ptiklad provedeni vyndlezu je zndzornén na
pfipojeném vykresu.

Hlavni bloky zapojeni je moZno charakterizovat
takto: Korekéni blok 1 je sestaven ze stejnosmér-
ného zesilovade s nelinedrni zpétnou vazbou, jehoz
zesileni je zavislé na velikosti souétu vstupnich
signdld. SlouZi k Gpravé signdlu udévajiciho od-
chylku pasu. Korekce se provadi v zévislosti na
rychlosti pasu a na poloze prvniho potenciometru
14.

Rozdilovy blok 2 sestavd ze stejnosmérného
zesilovade s proporcionélni zpétnou vazbou, ktery
je opatfen tfemi vstupy. Vytvafi rozdil signéld ze
snima&t 17, 18 polohy obou stran pasu. Vystupni
signél je imérny odchylce polohy od osy linky.

Nisobici &len 3 je vytvofen z analogové ndsobic-
ky. SlouZi ke znasobeni signdlu imérného odchylce
polohy pasu od osy linky signdlem z korekéniho
bloku 1.

Integritor 4 sest4va ze stejnosmérného zesilova-
&e s integrélni-kapacitni zp&tnou zdpornou vazbou.
Je to obvod s PI pfenosem a je vybaven nulovacim
vstupem. SlouZi k tpravé signdlu pfedstavujiciho
korigovanou odchylku polohy. Nulovaci vstup 4,
integratoru 4 umoziluje nulovat vn&j§im signilem
z nulovaciho bloku 6 integraéni kondenzitory
v integratoru 4 a tim i jeho vystupni signél.

Soudtovy blok 5 je vytvofen ze stejnosmérného
operaéniho zesilovale, s proporciondlni zp&tnou
vazbou. SlouZi ke s¢itdni signdli na svych vstu-
pech.

Nulovaci blok 6 je vytvofen z odpori, diod,
tranzistord a kondenzdtor. SlouZi k nulovini
integratoru 4. Nuluje v pfipadé Ze bud je vystup
integratoru 4 v ur&itém poméru k odchylce polohy,
nebo kdyZ je vystup integrdtoru 4 roven odchylce
polohy, pipadné je-li odchylka polohy nulova.

Nelinedrni &len 7 je fizeny obvod sestdvajici ze
stejnosmérného operaéniho zesilovade s nelinedrni
zpétnou vazbou, ktery md fizenou necitlivost
v okoli nuly. SlouZi k nastavovéni pdsma necitlivos-
ti v okoli nuly. Je-li vstupni signil men3i neZ
nastavené pasmo necitlivosti, je na vystupu neli-
nedrniho &lenu nulovy signék Je-li vstupni signal
v&t§i neZ pasmo necitlivosti, je na vystupu signdl
imérny vstupnimu signdlu. Logicky blok 8 je
sestaven ze stejnosmérnych zesilovacti, tranzisto-
ri, odporil a diod. SlouZi ke zji§tovéni poruchy
v poloze pasu a k upraveni polohy nat4&eciho vélce,
kdy? se pas vraci do spravné polohy z velké
odchylky.

Pomocny blok 9 se stivd ze stejnosmérnych

zesilovadli, tranzistori, odporli, kondenzétord

a diod. SlouZi k vraceni polohy hiidele natdceciho
vélce pfed velkou poruchou polohy v tom okamZi-
ku, kdyZ se zaéne pds vracet do spravné polohy po
velké odchylce. Vykonovy blok 10 sestdvd z tran-
zistors a odport, v zapojeni jako emiterovy sledo-
vaé. Slouzi k vykonovému zesileni vystupniho
napéti ze souétového bloku §.

Ovlddaci obvod 11 je hydraulické zafizeni, které
mé na vstupu elektrohydraulicky pfevodnik. Podle

polarity a velikosti vstupniho signdlu ¥idi smér
a rychlost natogeni vélce vzhledem k podilné ose
linky.
Snima¢ 16 rychlosti pasu je stejnosmérné tacho-
dynamo, které méfi otatky natégeciho vilce.
Snimad 17 a 18 polohy pasu jsou stejné fotood-
pory umisténé v fadé nad pasem a osvétlované

- reflektory umist&nymi pod pasem. Velikost odporu

fotoodporil je ovlivnéna zastinénim fotoodpord
levym nebo pravym okrajem pasu.

Zapojeni pro fizeni polohy pasu natd¢eciho vélce
je provedeno takto:

Prvni vstup 2, rozdilového bloku 2 je spojen se
snimadem 17 polohy levé strany pasu. Snimag 18
polohy pravé strany pasu je spojen s druhym
vstupem 2, rozdilového bloku 2. Posouvaci vstup
2, rozdilového bloku 2 je spojen s béZcem druhého
potenciometru 15. Vystup 2, rozdilového bloku
2 je spojen s prvnim vstupem 3, nasobiciho ¢lenu 3,
s druhym vstupem 6, nulovaciho bloku 6, s prvnim
vstupem 8, logického bloku 8 a s prvnim vstupem
7, nelinedrniho &lenu 7. Vystup 7; linedrniho &lenu
7 je spojen s prvnim vstupem §; souétového bloku
5 a se vstupem 9; pomocného bloku 9.

Vystup 9, pomocného bloku 9 je spojen s pra-
covni svorkou kontaktu 13. Prvni volnd svorka
kontaktu 13 je spojena se tfetim vstupem §;
soudtového bloku 5. Druhd volnd svorka kontaktu
13 je spojena s prvnim vystupem 8, logického
bloku 8. Druhy vystup 8; logického bloku 8 je
spojen se svorkou 12 poruchového signdlu. Ridici
vstup 8, logického bloku 8 je spojen s Fidicim
vstupem 7, nelinedrniho &lenu 7, se snimadem 16
rychlosti pasu a s druhym vstupem ¥, koreké&niho
bloku 1. Prvni vstup 1; korekéniho bloku 1 je
spojen s b&cem prvniho potenciometru 14. Vy-
stup 1, korekéniho bloku 1 je spojen s druhym
vstupem 3, ndsobiciho ¢lenu 3. Vystup 3, nésobici-
ho ¢&lenu 3 je spojen se vstupem 4, integritoru 4.
Nulovaci vstup 4, integritoru 4 je spojen s vystu-
pem 6, nulovaciho bloku 6. Vystup 4, integrdtoru
4 je spojen s prvnim vstupem 6, nulovaciho bloku
6 a s druhym vstupem 5, sou¢tového bloku S.
Vystup 5, soudtového bloku § je spojen se vstupem
10, vykonového &lenu 10. Vystup 10, vykonového
dlenu 10 je spojen se vstupem 11, ovlddaciho
bloku. Prvni ovlddaci vystup 11, ovlddaciho bloku
11 je spojen s jednou stranou natéectho zafizeni.
Druh4 strana natddeciho zafizeni je spojena s dru-
hym ovlddacim vystupem 11, ovlddaciho bloku
11.

Zapojeni pracuje ndsledovng:

Pas plechu jehoZ poloha se reguluje prochézi
pies natadeci vélec, jehoZ hfidel je moZno natotit
vzhledem k podéIné ose linky. Vilec natoéi napf.
hydraulické zafizeni pomoci ovlddaciho bloku 11,
ktery provadi nato&eni vélce v zdvislosti od polarity
a velikosti napé&fového nebo proudového sig-
nédlu.

Natodenim vilce lze posouvat pasem vzhledem
k ose linky. Snima¢ 16 rychlosti pasu m&H otd&ky
vélce a tim i rychlost pasu. Nad pasem je umistén



v pravé poloviné snimace polohy pasu pravé strany
18 a v levé poloving je snimag 17 levé strany pasu.
Oba tyto snimace 17, 18 jsou ze spodu pies
stfedény pas osvétlovany fadou svétlometh. Vy-
stupni napéti ka?dého snimace 17, 18 polohy je
z4vislé na zastinéni pfislu$ného snimade 17, 18
a tim se urcuje poloha pravé nebo levého okraje
pasu vzhledem k ose linky. Odeétenim signali
z obou snimac¢t 17, 18 polohy pasu v rozdilovém
bloku 2 se ziskdva signal imé&rny odchylce od osy
linky. Tento signdl se ndsobi v ndsobicim &lenu
3 signdlem z korek&niho bloku 1. Signal z korekéni-
ho bloku 1 je zévisly na rychlosti pasu a na poloze
béZce prvniho potenciometru 14. Pfi nulové rych-
losti pasu je na vystupu 1; korekéniho bloku
1 maximdlni napéti, které se linedrné nebo neli-
nearn€ sniZuje v zavislosti na vzristajici rychlosti
pasu aZ do urcité hodnoty. Potom vystupni napéti
korekéniho bloku 1 jiZ nekles4. Jednotlivé drovng
vystupnich signili korek¢niho bloku 1 je moZno
nastavovat prvnim potenciometrem 14. Signil
umérny takto vynasobené odchylce polohy pasu se
integruje v integritoru 4. Signal z vystupu 4,
integratoru 4 se v souétovém bloku 5 sé&it4 s dal§imi
signdly. Soudet viech t&chto signiléi se zesiluje
vykonovym ¢lenem 10. ktery fidi ovladaci blok 11.
Ovladaci blok 11 upravuje natadeci vilec tak
dlouho, aZ je odchylka polohy pasu nulovi, t. j. pas
je v pozadované poloze. Ruéni posunuti pasu
vzhledem k ose linky je mozno provést druhym
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potenciometrem 1S5. V tom pfipadé se signal
z béZce druhého potenciometru 15 pfititd k od-
chylce polohy. Integritor 4 se nuluje nulovacim
blokem 6 a to v piipadg, je-li vystupni napéti
integrdtoru 4 v uréitém poméru k odchylce polohy
pasu, popfipadé je-li rovno odchylce pasu nebo
je-li odchylka pasu nulova. V takovém piipad je
na vystupu 4 integratoru 4 nulové napéti a jsou
vynulovany integra¢ni kapacity integratoru 4. Od-
chylka polohy se vede dile na nelinedrni &len 7 na
jehoZ vystupu 7, je napéti pouze pfi velkych
odchylkach polohy. Toto napéti se pfi¢ita v soucto-
vém bloku 5 k odchylce s proporcionalnim pieno-
sem. Velikost necitlivosti v okoli nulové urovné
vstupniho signdlu nelinedrniho &lenu 7 se ¥idi
rychlosti pasu. Logicky blok 8 signalizuje poruchu
polohy pasu, je-li pas v krajni poloze p¥ili§ dlouhou
dobu nebo nevraci-li se pas zkrajni polohy i kdyz je
vilec maximdIné natofen. Zirovéi logicky blok
8 pomoci kontaktu 13 pfipojuje vystup 9, pomoc-
ného bloku 9 na tfeti vstup soudtového bloku 5.
Timto signdlem se vraci natogeni hidele do pavod-
ni polohy s pfedstihem, kdyZ odchylka polohy pasu
byla ptili§ velka a pas se vraci jiz nazpét.

Vynélezu se vyuZije u vSech druht linek na
upravu ocelovych past pfi stfedéni past pomoci
natdCeciho vélce na moficich linkdch u viech
ostatnich technologickych celkii a dopravnikii, kde
je mozno stfedit pomoci natideciho vilce.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro fizeni polohy pasu natidecim
vélcem, sestdvajici z korekéniho bloku, rozdilného
bloku, nasobiciho &lenu, integrdtoru, souétového
bloku, nulovaciho bloku, nelinearniho &enu, logic-
kého bloku, pomocného bloku, vykonového ¢lenu,
ovlddaciho bloku, potenciometri a snimad&, vy-
znadujici se tim, Ze prvni vstup (21) rozdilového
bloku (2) je spojen se snimadem (17) polohy levé
strany pasu, snimac (18) polohy pravé strany pasu
je spojen s druhym vstupem (2,) rozdilového bloku
- (2), jehoZ posouvaci vstup (2,) je spojen s b&Zcem
druhého potenciometru (15) a vystup (2,) rozdilo-
vého bloku (2) je spojen s prvnim vstupem 3y
nasobiciho €lenu (3), s druhym vstupem (6,)
nulovaciho bloku (6), s prvnim vstupem (8,)
logického bloku (18) a s prvnim vstupem (7,)
nelinedrniho ¢lenu (7), jehoz vystup (75) je spojen
s prvnim vstupem (5,) sou¢tového bloku (5) a se
vstupem (9,) pomocného bloku (9), jeho? vystup
'(9,) je spojen s pracovni svorkou kontaktu (13),
jehoZ prvni volnd svorka je spojena se tfetim
vstupem (5;) souétového bloku (5) a druh4 volna

svorka kontaktu (13) je spojena s prvnim vystupem
(8,) logického bloku (8), jehoZ druhy vystup (8,) je
spojen se svorkou (12) poruchového signalu a fidi-
ci vstup (8,) logického bloku (8) je spojen s fidicim
vstupem (7,) nelinearniho &enu (7), se snimadem
(16) rychlosti pasu a s druhym vstupem (1)
korekéniho bloku (1), jehoZ prvni vstup (1,) je
spojen s béZcem prvniho potenciometru (14)
a vystup (13) korekéniho bloku (1) je spojen
s druhym vstupem (3,) nasobiciho €lenu (3), jehoz
vystup (3;) je spojen se vstupem (4,) integritoru
(4), jehoZ nulovaci vstup (4,) je spojen s vystupem
(65) nulovaciho bloku (6) a vystup (4,) integratoru
(4) je spojen s prvnim vstupem (6,) nulovaciho
bloku (6) a s druhym vstupem (5,) souctového
bloku (5), jehoZ vystup (5,) je spojen se vstupem
(10,) vykonového ¢lenu (10), jehoz vystup (10,) je
spojen se vstupem (11,) ovlddaciho bloku (11),
jehoz prvni ovlddaci vystup (11,) je spojen s jed-
nou stranou natdCeciho zafizeni, jehoZ druha
strana je spojena s druhym ovlddacim vystupem
(11;) ovlddaciho bloku (11).

1 vykres
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