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Induktor silnika
indukcyjnego, liniowego, plaskiego, segmentowego

Przedmiotem wynalazku jest induktor silnika indukcyjnego, liniowego, ptaskiego, o budowie
segmentowej, przeznaczonego do napg¢dzania tarcz obrotowych.

Znany z opisu patentowego RFN nr 1613316 silnik indukcyjny, liniowy posiada rdzen
magnetyczny wykonany w postaci pier§cienia z wycigtymi w nich ztobkami radialnymi, w ktérych
jest umieszczone wielofazowe uzwojenie silnika. Wadg tego rozwigzania jest bardzo skompliko-
wana technologia wykonywania ztobkéw radialnych w ztozonym z pakietéw blach pierscieniu.

Rozwigzanie ujawnione we francuskim opisie patentowym nr 1596 280, ktére przewiduje
faficuchowe potaczenie silnikdw liniowych, ptaskich o dtugo$ci co najmniej dwéch podzialek
biegunowych, nie nadaje si¢ do napgdzania tarcz o matym promieniu krzywizny.

Silnik indukcyjny liniowy, przedstawiony w opisie patentowym RFN nr 2 108 622 jest silni-
kiem modutowym o modutach z uzwojeniem dwufazowym, przy czym kazdy modut moze byé
zasilany z sieci o dowolne;j liczbie faz.

Konstrukcja ta uniemozliwia jednoczesne uzyskanie duzych predkosci synchronicznych pola
elektromagnetycznego przy zasilaniu silnika z sieci o czestotliwo$ci 50 Hz oraz zachowanie duze;j
gestosci mocy uzyskiwanej z jednego modutu silnika, co powoduje, ze gabaryty takiego silnika s3
duze. '

Wszystkie powyzsze wady wyeliminowano w rozwigzaniu wedtug wynalazku, ktére charakte-
ryzuje si¢ tym, Ze sasiednie segmenty, wykonane w postaci prostopadioscianéw z wielofazowymi
uzwojeniami pier§cieniowymi, sg polaczone wzajemnie za pomoca jarzm magnetycznych, przy
czym osie symetrii segmentdw i jarzm tworzg lini¢ lamang zamknigta lub otwarta o ksztalcie
zblizonym do krzywizny biezni. Liczba m segmentéw jest co najmniej rOwna liczbie biegunéw
magnetycznych 2p (m =2p), dzigki czemu dlugo$é jednego segmentu jest nie wigksza niz jedna
podziatka biegunowa 7, co umozliwia dobre dopasowanie ksztattu idnuktora do krzywizny biezni
przy zachowaniu prostoty konstrukc;ji i technologii wykonania. W uktadzie napgdowym z tarcza
obrotowa silnik ten ma znacznie wyzsza sprawno$¢ i wspolczynnik mocy niz silnik liniowy prosty.
. Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykladzie wykonania uwidocznionym na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia induktor silnika liniowego w widoku z goéry, a fig. 2— jeden
z segmentéw induktora w przekroju A-A.
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Przedstawiony induktor jest zlozony z czterech segmentédw 1 polgczonych magnetycznie za
podrednictwem czterech zblachowanych jarzm magnetycznych 2, ktére wraz z segmentami 1
tworza zamkniety taficuch. W innym rozwigzaniu taiicuch ten moze by¢ otwarty. Kazdy z segmen-
téw 1 zawicra rdzcfi 4 w postaci zblachowanego prostopadioscianu ze ztobkami rozmieszczonymi
réwnolegle do powierzchni biezni oraz pier§cieniowe uzwojenie 3. Dona powierzchnia rdzenia 4
tworzy rownomierng szczeling 9 pomig¢dzy segmentami 1, a wspolpracujaca elektromagnetycznie
bieznia 5. Pomiedzy pier§cieniowym uzwojeniem 3 a rdzeniem 4 znajduje si¢ kanat chtodzacy 6.
Cate uzwojenie 3 i cz¢§¢ rdzenia 4 moze byé umieszczona w ochronnej zalewie zywicowej 8.
Ptaskowniki 7 kr¢puja rdzen 4 segmentu 1 i umozliwiaja przymocowanie induktora do obudowy.

Uzwojenia fazowe poszczegblnych segmentéw moga by¢ potaczone wzajemnie szeregowo
szeregowo-rownolegle lub réwnolegle.

Dzialanie silnika liniowego wedtug wynalazku jest opisane nizej.

Wiclofazowe uzwojenie 3 segmentu 1 wytwarza biegnace pole magnetyczne w aktywne;j strefie
szczeliny 9 segmentu 1, ktoére indukuje w biezni § prady wirowe i powoduje powstanie momentu
elektromagentycznego wprawiajacego w ruch induktor wzglgdem biezni §. Uzwojenia piercie-
niowe 3 poszczegdlnych segmentéw 1 wytwarzaja pola elektromagnetyczne przesunigte w fazie o
taki kat, aby zachodzito sumaryczne zerowanie si¢ strumieni przenikajacych aktywne strefy
szczeliny 9 w catym induktorze. Obecno$¢ ferromagnetycznych jarzm 2 pomi¢dzy segmentami 1
ufatwia magnetyczne zerowanie si¢ strumieni wytwarzanych przez uzwojenie 3 poszczeg6lnych
segmentow 1, co radykalnie obniza udzial, zakldcajacej pracg silnika sktadowej oscylacyjnej w
wypadkowym polu elektromagnetycznym w szczelinie 9 silnika indukcyjnego liniowego.

Zastrzezenie patentowe

1. Induktor silnika indukcyjnego, liniowego, plaskiego zlozony z segmentéw zawierajgcych
ztobkowany rdzen w ksztalcie prostopadloscianu oraz umieszczone na nim wielofazowe uzwojenie
pierécieniowe, znamienny tym, ze sasiednie segmenty (1) sa potaczone wzajemnie za po$rednictwem
jarzm magnetycznych (2), przy czym osie symetrii segmentéw (1) i jarzm magnetycznych (2) tworza
lini¢ tamang zamknigta o ksztalcie zblizonym do krzywizny biezni.

2. Induktor silnika indukcyjnego, liniowego, ptaskiego ztozony z segmentéw zawierajacych
ztobkowany rdzen w ksztalcie prostopadto§cianu oraz umieszczone na nim wielofazowe uzwojenie
pierécieniowe znamienny tym, Ze sasiednie segmenty (1) s3 polqczone wzajemnie za po§rednictwem
jarzm magnetycznych.(2), przy czym osie symetrii segmentéw (l) ijarzm magnetycznych (2) tworza
lini¢ famana otwartg.

3. Induktor wedlug zastrz. 1 albo 2, znamienny tym, Ze liczba (m) segmentéw (1) jest co
najmniej réwna liczbie biegunéw magnetycznych (2p).
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