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Korektor dokladnoSci ruchu ukladu kinematycznego -
do wyréwnania bledu cyklicznego powstajacego przy ruchu
Slimaka podzialowego
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Przedmiotem wynalazku jest korektor doklad-
nosci ruchu ukladu kinematycznego przeznaczony
do wyrownania powstajgcego przy ruchu biedu
cyklicznego §limaka podzialowego w frezarkach
obwiedniowych. Blad cykliczny §limaka podzialto-
wego spowodowany jest przede wiszystkim bleda-
mi jego zarysu, linii $rubowej, biciem promienio-
wym i osiowym oraz biciem jego ulozyskowania.
Wymienione bledy potegujg sie na skutek mimo-
Srodowego wykonania oraz osadzenia w lozyskach
walka §limakowego oraz jego skretu wystepuja-
cego podczas obcigzenia. Bledy te powtarzajg sie
z czgstotliwoscia obrotéw $limaka i majg zasad-
niczy wplyw na dokladno$é nacinanych két zeba-
tych.

W precyzyjnych frezarkach obwiedniowych sto-
sowane sag bardzo zlozone korektory dokladnosci
kinematycznej. Wykonanie takich korektoréw jest
pracochlonne i stwarza duzo trudno$ci technolo-
gicznych. Dlatego tez czesto stosowane sg w obra-
biarkach mniej dokladne korektory lecz prostsze
i tansze. Korektor stosowany dotychczas sklada
sie z kol zebatych osadzonych bezposrednio na
wale $limaka podzialowego i ktérych wiefice s3
osadzone na mimosrodowych korpusach. Przekre-
cajac wiefice na korpusach mozna ustawié dowol-
ng mimosérodowosé. Odpowiednie ustawienie mi-
mosrodowoSci pozwala takim korektorem wyréw-
na¢ powazng cze§¢ bledu cyklicznego.

Wada opisanego urzadzenia jest to, iz wszystkie
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kola zmianowe do ruchu tocznego (odtaczania)
muszg byé wykonane z dwu mimosrodowych cze-
§ci: wienca i korpusu. Wykonanie tych czesci jest
pracochlonne.

Korektor wedlug wynalazku przedstawiony w
przekroju na rysunku nie posiada tych ‘wad. Po-
zwala on uzyskaé¢ potrzebng mimosrodowos§é (m)
nie za pomocg wienca zebatego i korpusu lecz za
pomocg regulowanego trzpienia z kolnierzem
stozkowym na ktérym mocowane sg normalne ko-
la zebate znajdujace sie w wyposazeniu obra-
biarki. :

Na wale §limaka podzialowego 1 osadzona jest
na wypuécie i .zabezpieczona wkretami tarcza 2
z wewnetrznym wytoczeniem stozkowym. W wy-
toczeniu tarczy 2 umieszczony jest — regulowany
w kierunkach poprzecznych w stosunku do osi
walka $§limaka — trzpien z kolnierzem stozko-
wym 3. Sztywnego zamocowania trzpienia 3 do
tarczy 2 dokonuje sig¢ przy pomocy oSmiu segmen-
téw zaciskowych 4. Trzpien 3 dla zapewnienia
sztywnosci dociéniety jest dodatkowo do tarczy 2
§rubg. ’

Ustawienie mimosrodowe m trzpienia 3 wzgle-
dem osi walka §limaka 1 dokonuje sie za pomoca
okre§lonego polozenia segmentéw zaciskowych 4
i trzpienie z kolnierzem stozkowym 3.

Segmenty zaciskowe 4 dociskane sa do po-
wierzchni stozkowych trzpienia 3 i tarczy 2 §ru-
bami 5. Aby segmenty 4 byly réwnomiernie prze-
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mieszczane podczas wykrecania- §rub 5 przewi-
dziane sg pierScienie 5a. W urzadzeniu tym role
korekcyjng spelnia normalne kolo zebate za$§ ele-
mentem programujacym jest nastawny mimosro-
dowo wzgledem osi §limaka trzpien z kolnierzem
stozkowym 3. )

W ten sposéb mozemy uzyskaé okreSlong wiel-
kosé i kierunek ustawienia mimosrodowego m dla
wyrownania bledu cyklicznego powstajacego przy
ruchu §limaka. Po odpowiednim ustawieniu mi-
mosrodu m zakladamy na trzpien 3 tulejke dy-
stansowa 7, odpowiednie kolo zmianowe 8 oraz
zabezpieczamy nakretke 9. Zastosowanie urzadze-
nia korekcyjnego pozwala zmniejszyé biad cy-
kliczny do blisko jednej pigtej, a tym samym
poprawié znacznie dokladno§¢ wykonywanych koét
zebatych.
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Zastrzezenia patentowe

Korektor dokladno$ci ruchu ukladu kinema-
tycznego do wyréwnania bledu cyklicznego
powstajgcego przy ruchu $limaka, znamienny
tym, e posiada na koncu walka $limakowego
(1) tarcze (2) z wewnetrznym stozkiem w kto-
rym umocowuje sie i ustawia na zgdang wiel-
ko§¢ mimosrodu (m) za pomocg segmentéw za-
ciskowych (4), trzpien z kolnierzem stozkowym
(3) na ktérym zaklada sie kolo zebate.
Korektor dokladno$ci kinematycznej wediug
zastrz. 1, znamienny tym, ze ma kolo zebate
(8) oraz element programujgcy nastawczy mi-
mos$rodowo wzgledem osi $§limaka trzpien
z komierzem stozkowym (3) doci$niety dodat-
kowo do tarczy (2) srubg.

ustawienie _mimoasrodowosct
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