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清洁系统及基站

(57)摘要

一种清洁系统及基站(200)，在工作过程中，

清洁机器人(100)通过抽吸装置，产生气流以抽

吸行进路径地面上的垃圾(600)至尘盒(111)内。

进入尘盒 (111)内的气流在排出清洁机器人

(100)外部之前，会流经空气过滤器(300)，并在

其过滤功能的作用下滤去所携带的灰尘。当空气

过滤器(300)上的灰尘需要清理或者尘盒(111)

需要清空时，通过清洁装置(400)驱使空气过滤

器(300)产生震动，以抖落空气过滤器(300)上的

灰尘，结合基站(200)的回收装置对尘盒(111)内

垃圾(600)的回收，实现空气过滤器(300)的清尘

和尘盒(111)内垃圾(600)清空的需求，有效解决

清洁机器人(100)的风量因空气过滤器(300)积

尘而降低的问题，从而保证清洁机器人(100)的

清洁效率。
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