POLSKA
 RZECZPOSPOLITA

L

OPIS PATENTOWY

61431

LUDOWA

Patent dodatkowy
do patentu

Pierwszenstwo:

URZAD
PATENTOWY
PAL

Zgloszono: 21.X.1968 (P 129 636)

Opublikowano: 10.XI1.1970

Kl 47 a2, 7/00

MKP F 16 m, 7/00

CZYTELNIA

UKD yrzedu Pdeﬂiwe?c:
Polskis]  Rascrse” sy b

Wspéttwércy wynalazku: Jan Jackiewicz, Krzysztof Skarzynski

WilaSciciel patentu: Biuro Proj‘ekt()w Konstrukeji i Technologii
Obrabiarek i Narzedzi ,,Koprotech”, Warszawa

(Polska)

Urzadzenie do mocowania i ustalania polozenia poziomego
- korpuséw maszyn

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do mo-
cowania oraz ustalania polozenia poziomego kor-
pus6w maszyn, szczegélnie korpusow zespoléw znor-
malizowanych uzywanych w konstrukcjach obra-
biarek zespolowych i liniach automatycznych.

Znane i powszechnie stosowane mocowanie kor-
pus6w maszyn w tym obrabiarek, polega na wy-
konaniu w okres§lonych miejscach tych Kkorpuséw
otworéw, do wprowadzania srub fundamentowych
oraz dodatkowych otworéw gwintowanych, w kto-
rych osadzone sg $ruby przeznaczone do ustalania
pozycji poziomej obrabiarki.

Takie mocowanie zaspokaja calkowicie wyma-
gania w odniesieniu do obrabiarek uniwersalnych
(tokarki, frezarki, wiertarki i temu podobne), w kt6-
rych dla kazdego rodzaju i typu obrabiarki mozna
z géry okresli¢ najkorzystniejsze i niezmienne roz-
mieszczenie  wspomnianych  otworéw. Jednak
w przypadku obrabiarek zespolowych i linii auto-
matycznych budowanych zazwyczaj z zespolow
znormalizowanych, a ktérych wzajemne polozenie
jest dostosowane kazdorazowo do indywidualnych
wymagan zalozonego procesu technologicznego, sta-
le rozmieszczenie omawianych otworéw prowadzi
do znacznego zmniejszenia uniwersalno$ci zastoso-
wania zespoléw, co z samego zalozenia jest ich
gléwng cechg, lub do zwigkszenia asortymentu
odlewéw ich korpusow. v

Zadaniem postawionym do rozwigzania, bylo
opracowanie urzadzenia nie wykazujgcego powyz-
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szych wad, ktére to zamierzenie zostalo osiggniete
dzieki mocowaniu korpusu obrabiarki za pomocg
urzadzenia nie zwigzanego trwale z tym Kkorpusem,
przy czym realizacja zacisku odbywa sie za po-
§rednictwem ramion zwigzanych z korpusem urzg-
dzenia i wspdlpracujgcej z tymi elementami Sruby
fundamentowej, za§ ustalenie pozycji poziomej do-
konywane jest Srubami umieszczonymi w plytce
oporowej bedgcej czeScig urzadzenia.

Przedstawione urzadzenie spelnia wszystkie omé6-
wione wyzej wymagania, odniesione do urzgdzen
mocujacych i ustalajgcych pozycje korpus6w obra-
biarek zespolowych i linii automatycznych, dzieki
mozliwos$ci zastosowania dowolnej ich ilosci dla
jednego korpusu oraz usytuowania punktéw pod-
parcia ‘w dowolnym, najdogodniejszym dla dane-
go wypadku, miejscu na obwodzie tegoz korpusu.

Przykladowe rozwigzanie urzadzenia wedlug wy-
nalazku, pokazane jest na rysunku na ktérym
fig. 1 przedstawia rzut boczny urzadzenia w po-
wigzaniu z mocowanym korpusem obrabiarki i fun-
damentem, a fig. 2 — rzut z goéry samego urzg-
dzenia.

Urzadzenie sklada sie z korpusu 1, w ktérym znaj-
duje sie otwér 2 na Srube fundamentowg 3 do-
ciskang nakretkg 4 przez podkladke 5, zaopatrzo-
nego w ramie 6, na ktérym opiera sie dolna plasz-
czyzna korpusu 7 obrabiarki, i ramie 8 wchodzace
w kanal 9, wykonany w tymze korpusie 7, oraz plyt-
ki oporowej 10 osadzonej w fundamencie 11 i za-
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opatrzonej w otwory gwintowane na $ruby 12 i 13

sluzagce do ustalania pozycji poziomej obrabiarki

i otwér 14 na $rube fundamentowsg 3.

Mocowanie i ustalanie pozycji poziomej korpu-
su 7 obrabiarki, za pos$rednictwem urzgdzenia we-
dlug wynalazku, przebiega nastepujgco: Etap
pierwszy polega na osadzeniu w fundamencie 11,
w ilo$ci i miejscu uprzednio ustalonym przez kon-
struktora obrabiarki, $rub fundamentowych 3
i zwigzanych z nimi za poSrednictwem otworu 14,
plytek oporowych 10 ze $rubami 12 i 13. Etap dru-
gi jest wlasciwym wustaleniem pozycji poziomej
obrabiarki, za pomocg odpowiednio wkrecanych
lub wykrecanych z plytki oporowej 10 $rub 12
i 13, oraz zamocowaniem tejze obrabiarki przez
dokrecanie nakretki 4 Sruby fundamentowej 3, co

.
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powoduje zaci$niecie miedzy ramionami 6 i 8 kol-
nierza utworzonego w korpusie 7 obrabiarki przez
jego plaszczyzne dolng opartg na ramieniu 6 i ka-
nat 9 w ktéry wchodzi ramie 8, korpusu 1.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do mocowania i ustalania polozenia
poziomego korpuséw maszyn, znamienne tym, ze
korpus (1) zaopatrzony jest w dwa réwnolegle ra-
miona (6) i (8) i posiada przelotowy otwér (2) na
znang S$rube fundamentowg (3), oraz podkladke

oporowg (10) z otworami gwintowanymi na S$ruby
(12) i (13) i otworem (14) na wspomniang S$rube
fundamentowsg (3).
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