CESKOSLOVENSKA .
AT IPOPES VYNALEZU | 2549
REPUBLIKA %?49‘313
™ |K_AUTORSKEMU OSVEDCENIU "
— (51) Int. Cl1.4
G 01 P 13/00
{22} Prihldsené 06 05 86
(21) (PV 3301-86.F)
(40) Zverejnené 11 06 87
WRAD PRO VYNALEZY | |45) Vydané 15 11 88
A QBJEVY
(75)
Autor vynélezu DRAHOVSKY JOZEF, PIESTANY
(54} Priestorovy snima& pelohy
1 2
Priestorovy snimaf polohy, najmé pre sni-
manie polohy pohyblivych &asti priemysel-
ného robeta, ¢i manipuldtora, pozostdvaiji-
ci z rému, v ktorom je upevneny prevodnik
otddok na elektrické impulzy vybaveny sni-
macou kladkou, ktora je v dotyku so sni- 2

macim lankom, ktorého jeden koniec je o-
patreny prichytkou a ktorého druhy koniec
je spojeny s napinacim a vratnym ustrojen-
stvom snimacieho lanka. RieSenym problé-
mom je zjednoduSenie konS$trukcie snima-
¢a, zniZenie jeho vyrobnych ndkladov a
zmenSenie jeho vonkajSich rozmerov a
hmotnosti. To sa dosahuje tym, Ze vedla
prevodnika otdfok je v rdme priestorového
snimata usporiadany navijaci elekiromo-
torek snimacieho lanka.
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Vynélez sa tyka priestorového snimada
polohy, pouZitelného najmd pre snimanie
polohy pohyblivych ¢asti priemyselného ro-
bota, ¢i manipuldtora, pozostdvajuceho z
rdmu, v ktorom je upevneny prevadnik oté-
¢ok na elektrické impulzy, vybaveny snima-
cou kladkou, ktord je v dotyku so snimacim
lankom, ktorého jeden koniec je opatreny
prichytkou a ktorého druhy koniec je spo-
jeny s napinacim a vratnym dstrojenstvom
snimacieho lanka.

Podla zndmeho stavu techniky byva u
priestorovych snimadov polochy hore uve-
deného druhu napinacie a vratné dstrojen-
stvo snimacieho lanka tvorené navijacim
bubnom snimacieho lanka, navijacim bub-
nom pomocného lanka, prevodovym bubnom
a 3piralovou pruZinou. Spirdlovd pruZina je
pripojend k navijaciemu bubnu pomocného
lanka a toto sa svojim druhym koncom na-
~ vija..na prevodovy bubon, ktory mé oproti
navijaciemu bubnu snimacieho lanka mnie-
kolkondsobne mensi priemer, je s nim pev-
ne spojeny a stosovy. Tym sa dosiahne po-
-trebnd funké&na dizka snimacieho lanka, t. j.
potrebny pracovny rozsah priesterového sni-
maca polohy, kedZe 3pirdlovd pruZina mé
len obmedzeny pocet zavitov. Nevyhodou
takéhoto zariadenia je vSak jeho zna¢nd
" zloZitost, vyrobna narotnost, vdésie von-
kajSie rozmery a hmotnost.

Uvedené nevyhody odstraiiuje priestoro-
vy snimal polohy podla vynalezu, ktorého
podstata spodiva v tom, Ze vedla prevodni-
ka otd€ok je v rdme snimaca usporiadany
navijaci elektromotoréek snimacieho lanka.

Vyhody priestorového snimaa polohy po-
dla vyndalezu vyplyvaja z toho, Ze celé na-
pinacie a vratné iistrojenstvo snimacieho
lanka sa obmedzi len na navijaci elektiro-
motoréek a navijaci bubon snimacieho lan-
ka. Priestorovy snimad sa tym stdva vyrob-
ne menej ndrotny, rozmerovo mensi a mé
mensiu hmotnost. Okrem toho umoZiiuje
zvitdit funkéni diZku snimacieho lanka,
ktord nie je zdvislda od moZného poétu za-
vitov pruZiny a v celom rozmedzi funkinej
dizky ma snimacie lanko v statickym pod-
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mienkach kon$tantné pnutie, ktorého hod-
notu moZno podla potreby optimilne nasta:
vit.

Priklad vyhotovenia priestorového snima-
Ca polohy je zndzorneny na vykrese, na kto-
rom je snima¢ schematicky zndzorneny v
narysnom reze.

Priestorovy snimac¢ polohy pozostdva z
rému 1, v ktorom je upevneny prevodnik 2
otdfok na elektrické impulzy, v danom pri-
pade optoelektricky inkrementdlny rotaény
snimaf. Uvedeny prevodnik 2 otaok je vy-
baveny snimacou kladkou 3, okolo ktorej je
opéasané snimacie lanko 4. Jeden koniec sni-
macieho lanka 4 je opatreny prichytkou 8§,
ktord sa pripoji ku sledovanému pohyblivé-
mu predmetu. Druhy koniec snimacieho lan-
ka 4 je pripojeny k navijaciemu bubnu'8.
Tento je upevneny na hriadeli 8§ jednosmer-
ného navijacieho elektromotoréeka 7 sni-
macieho lanka, priCom navijaci elektromo-
toréek 7 je v rdme 1 priestorového snima-
¢a polohy usporiadany vedla prevodaika 2
otdfok, rovnobeZne s osou prevodunika 2 o-
tdfok. Snimacie lanko 4 je z telesa 1 sni-
mata vyvedené otvorom 9 v posuvnom ri-
meni 10, ktoré zaroveil tvori hrzdu prevod-
nika 2 otdcok, ako aj elektromotoréeka 7.

Priestorovy snimac polohy slaZi ako peri-
férne zariadenie poditada. VSetky vstupné
signdly pre pot&itat sa vyvedené z prevodui-
ka 2 otaCak. Navijaci bubon 8 spolu s navi-
jacim elektromotoréekom 7 tvoria napina-
cie a vratné ustrojenstvo snimacieho lan-
ka 4. V statickych podmienkach, t. j. pri
zastaveni alebo rovonomernom pohybe sledo-
vaného predmetu méd snimacie lanko kon-
Stantny tah, t. j. napinaciu, ¢i vratnd silu.
Tato moZno jednoduchym spOsobom naste-
vit a to zmenou napéajacieho napétia elek-
tromotorteka 7. Okrem snimania polohy, t.
j. vzdialenosti stedovaného predmetu od je-
ho vychodiskovej polohy, moZno snimadom
stanovit aj rychlost pohybu, zrychlenie a
spomalenie.

Priestorovy snimal polohy dosahuje spo-
lahlivo poZadovani presnost merania a po
kaZdej stranke vyhovuje svojmu ucelu.

PREDMET VYNALEZU

Priestorovy snima€ polohy, najmid pre
snimanie polohy pohyblivych ¢asti priemy-
selného robota, ¢i manipuldtora, pozostava-
juci z ramu, v ktorom je upevneny prevod-
nik otadfok na elektrické impulzy vybaveny
snimacou kladkou, ktora je v dotyku so sni-
macim lankom, ktorého jeden koniec je o-
patreny prichytkou a ktorého druhy koniec

je spojeny s napinacim a vratnym tstrojen-
stvom snimacieho lanka, vyznadujici sa
tym, Ze v rdme (1) priestorového snimala
je vedla prevodnika (2) otdfok uloZeny rov-
nobeZne s osou prevodnika (2) otd€ok na-
vijaci elektromotoréek (7] snimacieho ian-
ka (4).
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