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【手続補正書】
【提出日】平成26年5月19日(2014.5.19)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　原動機と、発電機と、モータとを含む駆動システムによって駆動される航空機を牽引す
るための動作を制御するように構成された主要コントローラであって、前記原動機は、前
記発電機にエネルギーを提供するように構成され、前記発電機は、駆動前記モータを駆動
するように構成され、前記コントローラは、
　・外部から供給された速度入力に応じて前記モータの目標速度を決定するように構成さ
れた速度コントローラと、
　・外部から供給されたトルク入力および前記車両のパラメータに基づいて、前記モータ
の目標トルクを決定するように構成されたトルクコントローラと、
を含み、
　前記主要コントローラは、
　　・前記目標速度および前記目標トルクを同時に決定するステップと、
　　・前記モータを前記目標速度および前記目標トルクで動作させるように、前記原動機
、発電機およびモータを同時に制御するステップと、
を行うように構成される、
主要コントローラ。
【請求項２】
　・前記速度コントローラは、前記原動機の動力出力と、前記モータの測定された実際の
速度とに基づいて前記目標速度を決定するようにさらに構成され、
　・前記トルクコントローラは、前記測定された実際の速度と、前記モータの測定された
実際のトルクとに基づいて前記目標トルクを決定するようにさらに構成される、
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請求項１に記載の主要コントローラ。
【請求項３】
　前記トルクコントローラは、前記目標速度に基づいて前記目標トルクを決定するように
さらに構成される、請求項１または２に記載の主要コントローラ。
【請求項４】
　前記外部から供給された速度入力は、所望のユーザから供給された所望の車速を含む、
請求項１乃至３のうちいずれか１つに記載の主要コントローラ。
【請求項５】
　前記外部から供給されたトルク入力は、最大設計トルクおよび最小設計トルクについて
の情報を含む、請求項１乃至４のうちいずれか１つに記載の主要コントローラ。
【請求項６】
　前記原動機はエンジンであり、前記主要コントローラは、少なくとも前記原動機の速度
に影響を与えることにより前記原動機を制御するように構成される、請求項１乃至５のう
ちいずれか１つに記載の主要コントローラ。
【請求項７】
　前記主要コントローラは、前記駆動システムによって駆動された際の前記車両上への力
外乱に起因する前記原動機、前記モータ速度、および前記モータトルクへの影響を軽減す
るようにさらに構成される、請求項１乃至６のうちいずれか１つに記載の主要コントロー
ラ。
【請求項８】
　前記外乱は、傾斜、風および転がり摩擦を含む群から選択される、請求項７に記載の主
要コントローラ。
【請求項９】
　前記駆動システムは、負荷を受けた際の前記車両を駆動するように構成され、前記主要
コントローラは、前記車両が前記負荷を受けた際の前記捨象の動作時における前記負荷の
共振を低減するように構成される、請求項１乃至８のうちいずれか１つに記載の主要コン
トローラ。
【請求項１０】
　前記駆動システムは電気駆動システムである、請求項１乃至９のうちいずれか１つに記
載の主要コントローラ。
【請求項１１】
　前記原動機は、ディーゼルエンジン、１つ以上のバッテリーおよび１つ以上の燃料電池
からなる群から選択される、請求項１０に記載の主要コントローラ。
【請求項１２】
　前記発電機は発電機である、請求項１０または１１に記載の主要コントローラ。
【請求項１３】
　前記モータは電気モータである、請求項１０乃至１２のうちいずれか１つに記載の主要
コントローラ。
【請求項１４】
　前記駆動システムは油圧駆動システムである、請求項１乃至９のうちいずれか１つに記
載の主要コントローラ。
【請求項１５】
　前記原動機はディーゼルエンジンである、請求項１４に記載の主要コントローラ。
【請求項１６】
　前記発電機は油圧ポンプである、請求項１４または１５に記載の主要コントローラ。
【請求項１７】
　前記主要コントローラは、少なくとも前記油圧ポンプの変位に影響を与えることにより
前記油圧ポンプを制御するように構成される、請求項１６に記載の主要コントローラ。
【請求項１８】
　前記モータは油圧モータである、請求項１４乃至１７のうちいずれか１つに記載の主要
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コントローラ。
【請求項１９】
　前記主要コントローラは、少なくとも前記油圧モータの変位に影響を与えることにより
前記油圧モータを制御するように構成される、請求項１８に記載の主要コントローラ。請
求項１８に記載の主要コントローラ。
【請求項２０】
　駆動システムによって駆動される航空機を牽引するための車両の動作を制御するように
構成された主要コントローラであって、
　・外部から供給された速度入力に基づいて前記車両の目標速度を決定するように構成さ
れた速度コントローラと、
　・外部から供給された牽引力入力および前記車両のパラメータに基づいて前記車両の目
標牽引力および加速を決定するように構成された牽引力コントローラと、
を含み、
　前記主要コントローラは、
　　・前記目標速度、加速および牽引力を同時に決定するステップと、
　　・前記車両を前記目標速度、加速および牽引力で駆動するように、前記駆動システム
の原動機、発電機およびモータを同時に制御するステップと、
を行うように構成される、
主要コントローラ。
【請求項２１】
　・前記速度コントローラは、原動機の動力と、前記車両の測定された実際の速度とに基
づいて前記車両の前記目標速度を決定するようにさらに構成され、
　・前記牽引力コントローラは、前記測定された実際の速度と、前記車両の牽引力とに基
づいて前記車両の前記目標牽引力を決定するようにさらに構成される、
請求項２０に記載の主要コントローラ。
【請求項２２】
　前記車両の測定された実際の速度は、前記車両のホイールの角速度の測定によって測定
される、請求項２１に記載の主要コントローラ。
【請求項２３】
　前記主要コントローラは、
　・少なくとも前記モータの速度に影響を与えることにより、前記車両の速度に影響を与
えるステップと、
　・少なくとも前記モータのトルクに影響を与えることにより、前記車両の牽引力に影響
を与えるステップと、
を行うように構成される、請求項２０または２１に記載の主要コントローラ。
【請求項２４】
　前記牽引力コントローラは、前記目標速度に基づいて前記目標牽引力を決定するように
さらに構成される、請求項２０乃至２３のうちいずれか１つに記載の主要コントローラ。
【請求項２５】
　前記外部から供給された速度入力は、所望の車速を含む、請求項２０乃至２４のうちい
ずれか１つに記載の主要コントローラ。
【請求項２６】
　前記外部から供給された牽引力入力は、最大設計車両牽引力および最小設計車両牽引力
についての情報を含む、請求項２０乃至２５のうちいずれか１つに記載の主要コントロー
ラ。
【請求項２７】
　前記原動機はエンジンであり、前記主要コントローラは、少なくとも前記原動機の速度
に影響を与えることにより前記原動機を制御するように構成される、請求項２０乃至２６
のうちいずれか１つに記載の主要コントローラ。
【請求項２８】



(4) JP 2013-532090 A5 2014.7.3

　前記車両上への力外乱に起因する前記速度および牽引力への影響を軽減するようにさら
に構成される、請求項２０乃至２７のうちいずれか１つに記載の主要コントローラ。
【請求項２９】
　前記外乱は、傾斜、風および転がり摩擦を含む群から選択される、請求項２８に記載の
主要コントローラ。
【請求項３０】
　前記車両は負荷を搬送するように構成され、前記主要コントローラは、前記負荷を受け
た前記車両の動作時における前記負荷の共振を低減するように構成される、請求項２０乃
至２９のうちいずれか１つに記載の主要コントローラ。
【請求項３１】
　前記駆動システムは電気駆動システムである、請求項２０乃至３０のうちいずれか１つ
に記載の主要コントローラ。
【請求項３２】
　前記原動機は、ディーゼルエンジン、１つ以上のバッテリーおよび１つ以上の燃料電池
からなる群から選択される、請求項３１に記載の主要コントローラ。
【請求項３３】
　前記発電機は発電機である、請求項３１または３２に記載の主要コントローラ。
【請求項３４】
　前記モータは電気モータである、請求項３１乃至３３のうちいずれか１つに記載の主要
コントローラ。
【請求項３５】
　前記駆動システムは油圧駆動システムである、請求項２０乃至３０のうちいずれか１つ
に記載の主要コントローラ。
【請求項３６】
　前記原動機はディーゼルエンジンである、請求項３５に記載の主要コントローラ。
【請求項３７】
　前記発電機は油圧ポンプである、請求項３５または３６に記載の主要コントローラ。
【請求項３８】
　前記主要コントローラは、少なくとも前記油圧ポンプの変位に影響を与えることにより
前記油圧ポンプを制御するように構成される、請求項３７に記載の主要コントローラ。
【請求項３９】
　前記モータは油圧モータである、請求項３５乃至３８のうちいずれか１つに記載の主要
コントローラ。
【請求項４０】
　前記主要コントローラは、少なくとも前記油圧モータの変位に影響を与えることにより
前記油圧モータを制御するように構成される、請求項３９に記載の主要コントローラ。
【請求項４１】
　請求項１乃至４０のうちいずれか１つに記載の主要コントローラを含む車両。
【請求項４２】
　前記航空機の着陸装置を受容するように構成された、請求項４１に記載の車両。
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