POLSKA OPIS PATENTOWY 130 628

RZECZPOSPOLITA
LUDOWA PATENTU TYMCZASOWEGO

Patent tymczasowy dodatkowy Int. CL.? F16F 15/24
do patentu nr GOIM 1/32
B30B 15/00
Zgtoszono: 82 08 24 (P. 238018)
Pierwszenstwo ——— CZYTELN ‘I A
PATEN#OWY Zgtoszenie ogloszono: 83 07 04 Ur-edy Potentoweg
| SRR TN T v e
PRL Opis patentowy opublikowano: 1985 11 30

Twoércy wynalazku: Waldemar Grodzicki, Stanistaw Czarzasty

Uprawniony z patentu tymczasowego: Osrodek Badawczo-Rozwojowy
Obrébki Plastycznej Metali ,Plasomet®,
Warszawa (Polska)

Urzadzenie do wyréwnowazania mas suwakdow pras korbowych
i mimosrodowych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do wyréwnowazania mas suwakow pras korbowychii
mimosrodowych stosowane w celu wyeliminowania ujemnego oddzialywania na ustréj prasy sit
dynamicznych powstatych w wyniku posuwisto-zwrotnych ruchéw suwaka. Sity te powoduja
dodatkowa wibracj¢ ograniczajac przez to gérna granicg¢ szybkobieznosci oraz powodujac szybsze
zuzywanie elementéw prasy.

Znane jest urzadzenie ze szwajcarskiego opisu patentowego nr 543 378, ktdre sktada si¢ z
trzech mas wyréwnowazajacych oraz uktadéw dZzwigniowych. Masy wyréwnowazajace nap¢dzane
s3 korbowodem za pomoca uktadéw dzwigniowych. Wal korbowy prasy obracajac si¢ powoduje
ruch posuwisto-zwrotny suwaka oraz odpowiednie ruchy mas wyréwnowazajacych. Ruchy te sg
tak realizowane, ze powstale sity dynamiczne robwnowazg sig.

Konstrukcje dotychczas znanych rozwigzan sg bardzo ztozone i dotycza jednego konkretnego
rozwigzania catej prasy.

Istota wynalazku polega na tym, ze urzadzenie ma dodatkowy suwak wyréwnowazajacy
spelniajacy funkcj¢ masy wyr6wnowazajacej, ktorego korbowdd jest osadzony w dodatkowym
wykorbieniu watu korbowego. Wykorbienie dodatkowe ma ramiona przestawione o 180° w
stosunku do ramion wykorbienia dla korbowodu suwaka roboczego. Wielko$¢ wykorbienia watu
korbowego dla korbowodu suwaka wyrOwnowazajacego jest wigksza od wielkoSci wykorbienia
watu korbowego dla korbowodu suwaka roboczego.

W prasach o zmiennym skoku suwaka zaopatrzono oba wykorbienia watu korbowego w tuleje
mimosrodowe. Na tulejach tych osadzone sa korbowody suwaka roboczego i suwaka wyr6wnowa-
zajacego. Tuleje mimosrodowe wspotpracuja z uzgbionymi przektadniami obiegowymi sterowa-
nymi sprzegtami klowymi. Suma wielkosci wykorbient watu korbowego i wielko$¢ mimosrodu tulei
mimosrodowej dla korbowodu suwaka roboczego jest w takim stosunku liczbowym do sumy
wielko$ci wykorbienia watu korbowego i wielko$ci mimosrodu tulei mimosrodowej dla korbo-
wodu suwaka wyréwnowazajacego jaki zachodzi migdzy masa suwaka wyrdwnowazajacego a
masg suwaka roboczego.
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Dzieki temu uzyskuje si¢ stale automatyczne wyrbwnowazanie si¢ mas obu suwakoéw dla
dowolnego skoku suwaka roboczego prasy.

Rozwigzanie wedlug wynalazku jest znacznie prostsze od dotychczas znanych. Wazng zaleta
tego rozwigzania jest to, ze moze by¢ zastosowane w konstrukcji dowolnej prasy z napgdem
korbowym.

Wynalazek zostanie blizej objasniony w przyktadach wykonania. Na rysunku fig. |1 przedsta-
wia schemat kinematyczny prasy z nap¢dem korbowym o stalym skoku suwaka z urzadzeniem
wedtug wynalazku, fig. 2— schemat kinematyczny prasy z napgdem korbowym o zmiennym skoku
suwaka z urzadzeniem do automatycznego wyrOwnowazania mas suwaka.

Prasa przedstawiona na fig. | ma uktad korbowodowy sktadajacy si¢ z nast¢pujacych elemen-
tow: watu korbowego 5, korbowodu 1, suwaka roboczego 2i korbowodu 3 suwaka wyréwnowaza-
jacego 4. Dzigki przestawieniu ramion wykorbienia watlu korbowego 5 dla suwaka
wyrownowazajacego 4 o 180° oba suwaki 2 i 4 wykonuja ruchy posuwisto-zwrotne o kierunkach
przeciwnych. Urzadzenia te daja parg przeciwnie skierowanych sit masowych. Warunkiem réwno-
wagi tych sit jest rowno$¢ iloczynéw mas przez ich przySpieszenia. Odpowiednie zwigkszenie
wykorbienia watu korbowego § dla korbowodu 3 powoduje zwigkszenie przySpieszenia suwaka
wyréwnowazajacego 4. Mozna zatem duza mas¢ M suwaka roboczego 2 wyrbwnowazy¢ wielokrot-
nie mniejsza masa m suwaka wyr6wnowazajacego.

Przedstawiona na fig. 2 w schemacie kinematycznym prasa z uktadem korbowodowym skta-
dajacym si¢ z walu korbowego §, korbowodu 1 suwaka roboczego 2 i korbowodu 3 suwaka
wyréwnowazajacego 4 ma ponadto uktad zmiany skoku suwaka roboczego 2 sktadajacy si¢ z tulei
mimosrodowej 11 sprzggla kotowego 6 i przekladni obiegowej 7 oraz analogiczny ukiad zmiany
skoku suwaka wyrdwnowazajacego 4 sktadajacy si¢ z tulei mimosrodowej 8 sprzggta ktowego 101i
przektadni obiegowej 9. Zmiang skoku suwaka roboczego 2 uzyskuje si¢ przez obrét tulei mimosro-
dowej 11 wzgledem watu korbowego § za pomoca przektadni obiegowej 7. Uzyskuje si¢ wOwczas
zmiang wielkosci wykorbienia r uktadu korbowodowego suwaka roboczego 2. Wielkos¢ ta sklada
si¢ z sumy wykorbienia r; watu korbowodowego § i wielkoSci r; tulei mimosrodowe;j 11.

Podobnie wielkos¢ wykorbienia R uktadu korbowodowego suwaka wyr6wnowazajacego 4
sktada si¢ z sumy wielkosci wykorbienia R; watu korbowodowego §i wielkosci R;mimosrodu tulei
mimosrodowej 8. Zmiana potozenia tulei mimosrodowych 11i 8 wzglgdem watu korbowodowego §
powoduje zmiang wielkosci wykorbien r i R zmieniajac skok suwaka roboczego 2 i skok suwaka
wyréwnowazajacego 4.

W celu zachowania wyr6wnowazania niezaleznie od wielkosci skoku suwaka roboczego 2
migdzy analogicznymi czg$ciami obu urzadzen a wigc mimosrodami rz, R; tulei mimosrodowych 11
i 81 uzgbieniami przektadni obiegowych 719 zachowany jest ten sam stosunek jaki zachodzi mi¢dzy
masg suwaka roboczego 2 a masa suwaka wyréwnowazajacego 4. Liczba z¢gbéw w sprzg¢glach
ktowych 6 i 10 musi by¢ réwna lub podzelna przez taka wielko$¢ o jaka chcemy zmienié
mimos$rody r2iRa. ‘

Poniewaz w omawianym rozwigzaniu konstrukcyjnym bezpo$rednim elementem powoduja-
cym zmiang skoku suwaka roboczego 2 jest wal korbowy §, na ktérym osadzone s3 oba korbowody
a wigc zmiana skoku suwaka roboczego 2 powoduje automatycznie dostosowanie si¢ urzadzenia
zmiany skoku suwaka wyréwnowazajacego 4 dajac w wyniku state wyréwnowazanie si¢ mas dla
dowolnego skoku suwaka prasy.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do wyr6wnowazania mas suwakow pras korbowych i mimosrodowych, zna-
mienne tym, ze ma dodatkowy suwak wyréwnowazajacy (4), ktérego korbowdd (3) jest osadzony w
dodatkowym wykorbieniu watu korbowego (5), ktore to wykorbienie ma ramiona przestawione o
180° w stosunku do ramion wykorbienia dla korbowodu (1) suwaka roboczego (2), przy czym
wielkos¢ wykorbienia watu korbowego (5) dla korbowodu (3) suwaka wyréwnowazajacego (4) jest
wigksza od wielkosci wykorbienia watu korbowego (5) dla korbowodu (1) suwaka roboczego (2),
co pozwala wyr6wnowazy¢ uktad za pomoca suwaka wyréwnowazajacego odpowiednio mniejszej
od masy suwaka roboczego.
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2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze ma tuleje mimosrodowe (8), (11) na
wykorbieniach watu korbowego (5), na ktérych sg osadzone korbowody (1), (3) suwaka roboczego
- (2) i suwaka wyrownowazajacego (4) wspotdziatajace z uz¢gbionymi przektadniami obiegowymi (7)
(9), sterowanymi sprzggtami ktowymi (6), (10), przy czym suma wielkosci (r;) wykorbien watu
korbowego (5) i wielkosci (r2) mimosrodu tulei mimosrodowej (11) suwaka roboczego (2) jest w
takim stosunku liczbowym do sumy wielkosci (R1) watu korbowego (5) i wielkosci (Rz) mimosrodu
tulei mimosrodowej (8) suwaka wyrownowazajacego (4) jaki zachodzi migdzy masa (m) suwaka
wyréwnowazajacego (4) a masg (M) suwaka roboczego (2).
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