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OZET
KAYISLARIN TUTULMASINA YONELIK BAGLAMA SISTEMI

Ozellikle, bir platform (5) ile kayis (3) arasinda diizenlenen araya giren en az bir
elemami (lA; 1B; 1C) iceren yiikkleme platformlarinda motorlu tasitlarin
taginmasina yonelik olarak kullanilmast amaglanan tutma kavislarina yonelik
baglama sistemi aciklanir, araya giren eleman (1A; 1B; 1C) s6z konusu platform
(5) tlzerinde kayis (3) ile uygulanan bir kuvvet ile indiklenen gerilme
konsantrasyonlarini en aza indirmek tizere adapte edilen platforma (5) sahip is

birligi yapan araglar ile donatilir.
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ISTEMLER

1. Ozellikle, yiikleme platformlarinda motorlu tasitlarin tasinmasina yonelik

olarak

kullanilmasi amaglanan tutma kayislarma vyonelik baglama

sistemidir, burada bu, sdz konusu platform (5) ile s6z konusu kayis (3)

arasinda diizenlenen araya giren Ui elemant (1A; 1B; IC) igerir, s0z

konusu araya giren elemanlar (1A; 1B; 1C) s6z konusu platform (5)

lizerinde s6z konusu kayis (3) ile uygulanan bir kuvvet ile indiklenen

gerilme konsantrasyonlarint en aza indirmek iizere adapte edilen sdz

konusu platforma (5) sahip is birligi yapan araglar ile donatilir ve burada:

- bir birinci araya giren eleman (1A), s6z konusu kayisin (3) en az
bir birinci terminal bolimiinin en az bir birinci baglama
elemanindan olusur, sabitleme is birligi yvapan araglar, s6z konusu
platforma (5) tegetsel olan bir kayig kuvveti ile indiiklenen bir
gerilme konsantrasyonunu en aza indirmek iizere tasarlanir, s6z
konusu i birligi yapan araclar s6z konusu platformun (5) en az bir
agikhign (9) vasitasiyla kismi olarak yerlestirilmek iizere adapte
edilen en az bir destek govdesinden (11A) olusur, s6z konusu
destek gbvdesi (11A), so6z konusu platformun (5) bir ikinci
yuziinden (5b) disan ¢ikmaya yonelik olarak adapte edilmis séz
konusu kayis1 baglamaya yonelik en az bir baglama béliimii (15A)
ile s6z konusu platformun (5) bir birinci yiiziinden (5a) disari
cikmaya yonelik olarak adapte edilen en az bir birlestirme
bollimiinii (13A} igerir, s6z konusu ikinci yiiz (5b) s6z konusu
birinei yiiz (5a) ile karsihkhdir, s6z konusu destek govdesi (11A),
birlestirme boliimiiniin (13A) 80° ile 100° arasinda bulunan bir ag1
(a) ile s6z konusu baglama béliimiine (15A) gore egimlendirildigi
bliyiik dlgiide bir “L” gibi bir sekle sahiptir, séz konusu birlestirme
bolimi (13A) en az bir ¢ikint1 (17A) ile donatilir;
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- ikinci bir araya giren eleman (1B) s6z konusu kayisin en az bir
ara béllimiiniin en az bir iletme elemanimi (11B) i¢erir, s6z konusu
is birligi yapan araglar, s6z konusu platforma (5) gore 45°°1ik bir
aciya sahip bir yon ile bir kayis kuvveti ile indiiklenen bir gerilme
konsantrasyonunu en aza indirmek ilizere tasarlanir, s6z konusu is
birligi yapan araglar ¢ok sayida tam aciklik (19B) ile donatilan en
az bir destek plakasindan (17B} olusur, séz konusu plaka (17B) en
az bir tam acgiklik (19B) s6z konusu platformun (5) sz konusu
acikliklarindan (9) en az birine en azindan kismi olarak bitisik
olacak sekilde s6z konusu platformun (5) lzerinde yiizey lizerine
dayanacak sekilde adapte edilir, s6z konusu iletim eleman1 (11B)
s0z konusu destek plakasinin (17B) en az bir tam agiklig1 (19B) ile
s0z konusu platformun (5) en az bir agiklhig1 (9) vasitasiyla kismi
olarak vyerlestirilmek iizere adapte edilen bir destek gévdesinden
olusur, s6z konusu destek gévdesi séz konusu platformun (5) bir
birinci yiiziinden (5a) disan ¢ikmak iizere adapte edilen s6z konusu
acikliklara (9; 19B) s6z konusu iletim elemaninin (11B) en az bir
baglama bolimi (23A) ile sdz konusu platformun (5) bir ikinci
yiziinden (5b) disar1 ¢ikmak flizere adapte edilen sz konusu
kayisin en az bir iletim boliimiinii (21B) igerir ve

- bir {iglincii araya giren eleman (1C), s6z konusu kayigin (3) en az
bir ikinci terminal bolimiinden en az bir ikinci baglama
elemanindan olusur, s6z konusu is birligi yapan araglar s6z konusu
platforma (5) dik olan bir kayis kuvveti ile indiiklenen bir gerilme
konsantrasyonunu en aza indirmek lizere tasarlanir, s6z konusu is
birligi yapan araglar s6z konusu platformun (5) en az bir agiklig
(9) vasitasiyla en azindan kismi olarak verlestirilmek {izere adapte
edilen en az bir merkezi pimden (3C) olusur, séz konusu merkezi
pim (3C) sdz konusu platformun (5) bir birinci yliziinden (5a) disar1
¢cikmaya yonelik adapte edilen sdz konusu birinci ug ile karsilikli

bir ikinci ug ve s6z konusu platformun (5) bir 1kinci yiiziinden (5b)
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disar1 ¢ikmak tlizere adapte edilen bir birinci uca sahiptir, soz
konusu birinci ug¢, s6z konusu kayist baglamaya yonelik en az bir
baglama boéliimii (5C) ile donatilir ve séz konusu ikinci ug soz
konusu platformun (5) sdéz konusu agikligi (9) vasitasiyla en
azindan s6z konusu ikinci ucun bir gegis yoluna, bunun ¢alisma
kilit agma konumuna alindiginda, izin vermek lizere ve calisma
kilitleme konumuna alindignda séz konusu platformun (5) soz
konusu agikhigi (9) vasitasiyla en azindan séz konusu ikinci ucun
bir gecis yolunu Onlemek iizere adapte edilen en az bir
kilitleme/kilit agma cihaz1 (7C) ile donatilir, séz konusu tglincii
araya giren elemanin (1C) s6z konusu birlikte ¢alisan araglan soz
konusu agikliga (9) gore daha biiyiik boyutlara sahip ve s6z konusu
merkezi pim (3C) boyunca eksenel olarak kayan en az bir destek
elemanin1 (9C) ve sdz konusu merkezi pim (3C) boyunca soz
konusu baglama bolimii (5C) ile s6z konusu destek elemani (9C)
arasina yerlestirilen en az bir elastik araci (11C) igerir, s6z konusu

destek eleman1 (9C) bir veya daha fazla ¢ikinti (13C) ile donatilir.,

2. Onceki isteme gore sistemdir, séz konusu baglama boliimiiniin (13A)

yuvarlatilmig kenarlara sahip biiylik 6l¢iide bir diiz sekle sahip olmasi ile

karakterize edilir.

3. Istem 1’e gdre sistemdir, s6z konusu ikinci araya giren elemanin (1B) en

az bir tekerlek durdurucu takozu (13B) icermesi ile karakterize edilir, séz

konusu tekerlek durdurucu takoz (13B) en az bir destekleyici plakayi
(15B) igerir.

4, Istem 1’e gére sistemdir, s6z konusu kilitleme/kilit agma cihazinin (7C)

s6z konusu calisma kilit agma konumu ile séz konusu calisma kilitleme

konumu arasinda ve tam tersi séz konusu merkezi pimin (3C) bir merkezi

ekseni etrafinda donen en az bir pence olmasi ile karakterize edilir.
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5. Onceki isteme gore sistemdir, s6z konusu pence ile s6z konusu baglama
béliimiiniin (5C) ve stz konusu merkezi pim (3C) ile doniis halinde

entegre olmasi ile karakterize edilir.

6. Onceki istemlerden herhangi birine gore sistemdir, séz konusu pengenin,
s0z konusu platformun (5) s6z konusu birinci yliziintin (5a) séz konusu
acikligmun (9) bir ¢evre uzunlugu bolimi ile birlestirilmeye ydnelik
olarak sekillendirildigi bir veya daha fazla diizlem (15C) ile donatilmasi

ile karakterize edilir.
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TARIFNAME

KAYISLARIN TUTULMASINA YONELiIK BAGLAMA SISTEMi

Mevcut bulus &zellikle, yiikleme platformlarinda motorlu tasitlarin tasinmasina
yonelik olarak kullanilmasi amaglanan kayislarin tutulmasina yonelik bir baglama

sistemine refere eder.

Tasit tasima alaninda yikleme platformlarina tagitlarin sabitlenmesi sistemleri,
Oomegin tasit tastyan kamyonlar, cogunlukla deneyim ve pratik olarak kullanimlar
amagclanan bir evrime maruz birakilmistir, Onceden gelistirilmis sistemlerden,
esas olarak aym zamanda oval deliklere yerlestirilmesi amaglanan basit kancalar
olarak elde edilen baglama sistemleri ile donatilan ti¢ noktali tutma kayislar ve
oval deliklere baglanan séz konusu “kaymay1 6nleyici takozlarin™ bir karisimi ve
pratik olarak stirekli bir baglama konumlar serilerinin saglanmasi ve lastiklerin
miidahalesini arttirmaya yonelik cifte fonksiyon ile yukar dogru derin ¢ekilmis
oval delikler ile donatilan yiikleme platformlarina dayali sistemlere yonelik evrim
en azindan Avrupa’da olmustur. Kayislarin ve takozlarm sayis1 ve diizenlemesi
genellikle, ¢esitli imalatgr sirketlerce ve aym zamanda hukuki standartlarca
koyulan yiikleme standartlan ile belirlenir (bakimiz 6megin, Alman Standartlan

VDI 2700 8.1 ve 8.2).

Ancak standartlarda, kayislarin ve/veya takozlarin dogru boyutlandirilmasina
yonelik olarak hesaba katilmasi gereken kuvvetler ve diizenlemelerden dolayi

yalnizca bazi gereklilikler detayl olarak aciklanmaz.

Otomobil alaminda son teknik evrim avm zamanda, otomobil yilikleme
platformunda tasindiginda geleneksel olarak kullanilan baglama sistemleri
uzerinde daha biiyik kuvvetler ve yiikkseltmeler indiikleyen siispansiyon sistemleri
saglamistir. Deney, belirli durumlarda oval deliklere sahip levhalarin kayis

kancast ile temas alan1 yaninda kalict bozulmalara sahip oldugunu gosterir. Bu,
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levhalar kotiilestirmesine ek olarak kayisin kendisinin ve bu nedenle, tasima
platformunda tasman ara¢ lastiine verilen baglama kuvvetlerinin Onceden
yiiklenmesini azaltir. Bu nedenle, ara¢ baglama gilivenliginde bir azalma meydana

gelir.

Bu nedenle kayislarin tutulmasina yonelik bilinen baglama sisteminin problemi
bunlarin, meveut durumda sekilleri oval delikleri baglamaya yénelik en iy1 halde
olmayan, tniversal kancalar olarak ortaya c¢ikmalaridir: aslinda, bunlarn igine
yerlestirildigi yikleme platformunun oval delikleri ve kancalar arasindaki temas
alanlan oldukca kicik oldugundan dolay1 (ideal olarak gozenekler) nispeten
diistik kuvvetler dahi olduk¢a yiiksek gerilmeler ve basinglar yaratabilir, bu da

temas alanimin kalici sekilde bozar.

US-A1-200/212185, kanca benzeri araya giren elemanlara sahip kayislarin

tutulmasina yénelik bir baglama sistemini aciklar.

Bu nedenle mevcut bulusun amaci, 6zellikle neeki teknik problemleri, kayiglar
tutturmak igin bir baglant1 sistemi saglayarak, Ozellikle motorlu tasitlarm,
platformlar iizerindeki kayislarin uyguladigr gerginlik konsantrasyonlarini en aza
indirmeye izin veren yiikleme platformlarinda tasimak ic¢in kullamilan bir baglanti
sistemi saglayarak ve sokilmemesi durumunda, yiikleme platformunun oval
deliklerinin temas alaninin yanmda kalict deformasyon olusumunu azaltarak

¢cOzmektir.

Bunun yani sira mevcut bulusun bir amaci, yiikleme platformunun oval delikleri
izerinde kayislarin farkli baglama noktalarinin her birine (genellikle tigline)

adanan kayislarin tutulmasina yonelik bir baglama sisteminin saglanmasidir.

Mevcut bulusun bir diger amaci, sistemin kendisinin ylikleme platformuna kuvvet
uyguladigr yon agisindan ve dolayisiyla, oval delik ve tespit sistemi arasinda farkl

temas alanina yonelik uygulamaya yonelik zorunda oldugu belirli bir baglanti
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noktasina bagl olarak dogru bir sekilde ozellestirilebilen bir baglanti sistemi

saglamaktir.

Bulusun yukaridaki ve diger amaclar ve avantajlari, asagidaki aciklamadan
gbriilecegi iizere, Istem 1°de agiklanan sekilde kayislarin tutulmasina ydnelik bir

baglama sistemi ile elde edilir.

Meveut bulusun tercih edilen diizenlemeleri ve basit olmayan varyasyonlari, bagh

istemlerin ana konusudur.

Aciklanan tiim istemlerin, mevcut tarifnamenin bir integral pargas1 olmasi

hedeflenir.

Cok sayida varyasyon ve moditikasyonun (6rnegin sekiller, boyutlar, diizenekler
ve esdeger fonksiyonellige sahip parcalar ile ilgili), bulusun kapsamindan
sapmaksizin, kapsanan istemlerden goriildiigh tizere agiklanana gore

olusturulabilecegi hemen agik hale gelecektir.

Mevcut bulus, aciklanan ¢izimlere referans ile bir kisitlayict olmayan 6mek olarak
saglanan bunun bazi tercih edilen diizenlemeleri ile daha iyi agiklanacaktir,

burada;

- Sekil 1, mevcut bulusa gére baglama sisteminin bir birinci tercih edilen
diizenlemesinin yandan bir gériiniigiini gdsterir;

- Sekil 2, mevcut bulusa gore baglama sisteminin birinci tercih edilen
diizenlemesinin bir iist perspektifini gosterir;

- Sekil 3, mevcut bulusa gére baglama sisteminin birinci tercih edilen
diizenlemesinin bir alt perspektif gériinliimiinii gdsterir;

- Sekil 4, ¢alisma konumunda mevcut bulusa gdre baglama sisteminin bir

birinci tercih edilen diizenlemesinin yandan bir gériiniigiinii gosterir;
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Sekil 5, calisma konumunda mevecut bulusa gore baglama sisteminin
birinci tercih edilen diizenlemesinin bir {ist perspektif goriinlimiinii
gosterir;

Sekil 6, calisma konumunda mevcut bulusa gore baglama sisteminin
birinci tercih edilen diizenlemesinin bir alt perspektif goriinlimiini
gosterir;

Sekil 7, meveut bulusa gore baglama sisteminin bir ikinci tercih edilen
diizenlemesinin bir iist perspektif goriniimiinii gdsterir;

Sekil 8, ¢aligma konumunda mevcut bulusa gbre baglama sisteminin bir
birinci tercih edilen diizenlemesinin detaylh yandan bir gorintsiinil
gdsterir;

Sekil 9, ¢alisma konumunda mevcut bulusa gbre baglama sisteminin bir
ikinci tercih edilen diizenlemesinin bir list perspektit gdriiniimiini gosterir;
Sekil 10, galisma konumunda mevcut bulusa gére baglama sisteminin bir
ikinci tercih edilen diizenlemesinin detayh bir alt perspektif gériniimiinii
gdsterir;

Sekil 11, ¢aligma konumunda mevcut bulusa gére baglama sisteminin bir
tigiincii tercih edilen diizenlemesinin detayl bir iist perspektif goriiniimiinii
gdsterir;

Sekil 12, ¢alisma konumunda mevceut bulusa gire baglama sisteminin bir
ligiincii tercih edilen diizenlemesinin bir alt perspektif goriiniimiinii
gdsterir;

Sekil 13, ¢alisma konumunda mevcut bulusa gére baglama sisteminin bir
ficiinci tercih edilen diizenlemesinin bir st perspektif gériniiminil
gosterir;

Sekil 14, ¢alisma konumunda ve kullanimi sirasinda mevcut bulusa gore
baglama sisteminin bir {i¢lincii tercih edilen diizenlemesinin yandan bir
gorinlislini gosterir;

Sekiller 15 ila 18, mevcut bulusa gdre baglama sisteminin tgiinci tercih
edilen dlizenlemesinin bazi kurulum adimlarmin perspektif gériinlimlerini

gosterir;
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- Sekil 19, tercih edilen bir kullanim moduna gire calisma konumunda
mevcut bulusa gére baglama sisteminin bir birinci tercih edilen
diizenlemesinin yandan bir gériiniisiinii gdsterir ve

- Sekil 20, Sekil 19°a ait baglama sisteminin st perspektif bir gdriiniisini

gdsterir.

Sekillere referans ile ozellikle, yikleme platformlarma motorlu tasitlarin
taginmasina ydnelik kullanilmast amaglanan mevcut bulusa gore kayislarin
tutulmasina yonelik baglama sistemi, bir platform (5) ile bir kayis (3) arasinda
diizenlenen araya giren U elemani (1A, 1B, 1C) icerir, araya giren elemanlar (1A,
1B, 1C}) platform (5) iizerinde kayis (3} ile uygulanan bir kuvvet ile indiiklenen
gerilme konsantrasyonlarini en aza indirmek iizere adapte edilen platforma (5)

sahip is birligi yapan araclar ile donatilir.

Akabinde Sekiller 1 ila 6’ya referans ile mevcut bulusa gore baglama sisteminin,
ornegin teknikte bilinen tiirdeki bir mandal gibi tipik olarak en az bir germe
cihazinin (7) arasma girerek kayisin (3) en az bir birinci terminal b&liimiiniin en az
bir birinci baglama elemanindan olusan bir birinci araya giren elemam (1A)
icermesinin belirtilmesi miimkiindiir. Ozellikle platform (5) iizerinde kayis ile
uygulanan kuvvet ile indiiklenen germe konsantrasyonlarinin en aza indirilmesi
amactyla platformun (5) kendisine biiylik dl¢lide tegetsel olan kuvvet, ig birligi
yapan araglar platformun (5} en az bir agikligi (9) vasitasiyla kismi olarak
yerlestirilmek {izere adapte edilen en az bir destek govdesinden (11A) olusur
(agiklik (9) Ornegin, platformun (5) bir tam oval deligidir), destek govdesi (11A),
platformun (5) bir ikinci yiiziinden (5b) disar1 ¢ikmak lizere adapte edilen kayisi
baglamaya yonelik en az bir baglama bolimii (15A) (tercihen her zaman oval
delik vasitasiyla) ve platformun (5) bir birinci yiiziinden (5a) disar ¢ikmak tlizere
adapte edilen en az bir birlestirme bolimiinii (13A) (6megin, oval delik

vasitasiyla) 1gerir, ikinci yiiz (5b) birinci yiiz (5a) ile karsiliklidur.
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Tercihen baglama boliimii (13A), yuvarlak kenarlara sahip biiylik él¢iide diiz bir
sekle sahiptir.

Tercihen destekleme govdesi (11A), yanal olarak gorildigh Uzere, baglama
boliminiin (13A) 80° ile 100° arasinda bulunan bir a¢1 () ile biiyiik Olgiide
baglama bolimiine (15A) gore efimlendirildigi bir “L” olarak bir sekle sahiptir.

Baglama boélimi (13A), baglama boliimiinin (13A) platformun (5) agikligindan
(9) yanlislikla cekilebilmesini 6nlemeye yonelik olarak adapte edilen en az bir

cikint1 (17A) ile donatilabilir.

Baglama béliimii (15A), drnegin, en azindan bir kancay: (11) veya diger benzer
baglanti araglan araya yerlestirerek, kayisin terminal béliimiiniin veya gerdirme
cihazinin (7) ug bdlimiiniin baglanmasina izin vermeyi amaglayan, tercihen doner
tipte, en az bir kanca veya halkaya (19A) sahip olabilir: 6zellikle kanca veya
halkanin (19A) yuvarlatilmis bir sekle ve kayis tarafindan uygulanan gerilimi
iyice desteklemek i¢in uygun mekanik ozelliklere sahip olabilir; bunun yani sira
kanca veya halka (19A), donebilir olmak tizere, kayisin kancasi (11) igin iyi bir

baglama noktasi sunabilir ve farkl agilarda yerlestirilebilir,

Aym zamanda Sekiller 1 ila 6’dan agik bir sekilde goriildiigii tizere baglama
bolimii (13A) avantajli olarak, platformu (5) olusturan levhanin bilkme
olgusundan kacinilmasi ve belirli basincin dnemli &l¢iide azaltilmasi amaciyla
ozellikle, oval deligin ve acikligin (9} kenarinin biiyitkk ¢ogu iizerinde kayisin
cekilmesi ile uygulanan basincin dagitilmasmna olanak saglar. Ozellikle olasi
cikintt (17A), kayis ¢ekme kuvvetinin bunu platformun (5) agikhigindan (9)
serbest birakmak lizere dogru bir manevra gerektiren ve bunun disar1 ¢ikmasini
Onleven baglama boélimiine (13A) daha da fazla yerlesmeye meyilli oldugundan

dolay1 birinci araya giren elemanin (1A) yanhslikla ayrilmasimi énler.
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Bunun yerine 6zellikle Sekiller 7 ila 10’a referans ile mevcut bulusa gore baglanti
sisteminin, kayisin en az bir ara bdliimiinden en az bir iletim elemamint (11B)
iceren bir ikinci bir araya getirme eleman1 (1B) igerdiginin belirtilmesi

mimkindir.

Ozellikle Sekil 9’dan agik bir sekilde goriildigii gibi kayis, genellikle bir
tekerlegin (13) etrafina sarilmasi amaglanan biri platformun (3a) boélimiinden
tiretilen, platforma (5) dik olan ve biri bilesenlerin (3b) bélimiinden tiireyen,
platformun (5) biiyiik 6lciide dik olan iki bileseninin sonucu olan bir kuvveti
uygular: boylece iki bilesenin vektor bilesimi, tabaka platformuna (5) gore
yaklasik 45°’lik bir agida bir yone ve daha yiiksek bir yogunluga sahip bir kuvveti

belirler.

Bu durumda, platformun (5) lzerine uygulanan kuvvetin indiikledigi gerilim
konsantrasyonlarini en aza indirmek igin, igbirligi araci, agikliklar (19B) ile bir
veya daha fazla donaniml en az bir destek plakasindan (17B} olusur, plaka (17B)
en az bir tam agiklik (19B) en azindan kesmen platformun (5) kendisinin
acikliklarmdan (9) (oval delik) en az birine yan yana olacak gekilde platform (5)
iizerinde yiizeye dayanacak sekilde adapte edilir, Iletim elemani (11B), daha sonra
platformun (5) en az bir agiklig1 (9) araciligtyla ve bunlara karsilik gelen takviye
plakasinin 17B agiklhigi 19B araciligiyla kismen sokulacak sekilde adapte edilmis
bir destekleyici gdvdeden olusur, destekleyici gdvde, platformun (5) ikinci
yliziinden disart ¢ikmaya yonelik olarak adapte edilen (6rmegin oval delik
vasitasiyla) kayisin en az bir iletim bdliimiini (21B) ve platformun (3) birinci
yiiziinden (5a) disan ¢ikmaya yonelik olarak adapte edilen (tercihen her zaman
destekleyici plakanin (17B) agikligr (19B) vasitasiyla ve oval delik vasitasiyla)
acikliklara (9, 19B) iletim elemaninin (11B) en az bir baglama b&liimiinii igerir.
Destekleyici plakanin (17B) tam aciklifinin (19B) sekli bu nedenle, platformu (5)
olusturan levhayi desteklemek ve saglamlastirmaya katkida bulunan destekleyici
plaka (17B) ile saglanan ilave kalinlik ve baglama bolimiing (23A) almak iizere

platformun (5) acikliginin (9) olas1 oval sekline gore en iy1 hale getirilebilir.
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Mevcut bulusa gore sistemin tercih edilen bir diizenlemesine gore ikinci araya
giren eleman (1B) ayrica, bilindigi {izere genellikle yiikleme platformlarina
tagitlarin baglanmasina yonelik kayislar ile baglanmak {izere kullanilan bir cihaz
olan ve bu tir amaca yoOnelik, genellikle lastigin (13) dayandigi en az bir
durdurma dayanagi (15B) iceren en az bir tekerlek durdurucu takozu (13B) icerir:
avantajli olarak ikinci araya giren elemanin (1B) tekerlek durdurucu takozu (13B)
en az bir destek plakasini (17B) icerir. Actk bir sekilde, tekerlek durdurma
takozunun (13B) tiim diger bilesen pargalar1 ve islevsellikleri, acik bir sekilde
herhangi baska spesifikasyonu saglama geregi duyulmayan teknikte onceden

bilinenler arasinda olabilir.

Bunun vyerine ozellikle Sekiller 11 ila 18°e referans ile mevcut bulusa gore
baglama sisteminin, 6rnegin teknikte bilinen tiirdeki bir mandal gibi tipik olarak
en az bir germe cihazinin (15) arasina girerek kayigin (3) en az bir ikinci terminal
boliimiiniin en az bir ikinci baglama elemanindan olusan bir ligiincii araya giren

elemam (1C) igermesinin belirtilmesi miimkiindir.

Bu durumda, &zellikle Sekil 14’ten kayisin (3) platforma (5) neredeyse dil bir
kuvvet uyguladiginin alti ¢izilebilir: baglama cihaz1 (15) ile temas bu nedenle,
oldukga onemlidir ve diizlem disi egilme kuvvetlerini ve yiiksek yerellesmis

temas basincimi belirler,

Bu durumda platform (5) iizerine kayis ile uygulanan kuvvet ile indiiklenen
gerilme konsantrasyonlarimin en aza indirilmesi amaciyla igbirligi yapan araclar
platformun (5) en az bir agikligi vasitasiyla en azindan kismen yerlestirilmek
tizere adapte edilmis en az bir merkezi pim (3C) (agiklik (9) 6rnegin platformun
(5) bir tam oval deligidir), platformun (5) ikinci yiiziinden (5b) disarn ¢ikmaya
yonelik olarak adapte edilen bir birinci uca sahip bir merkezi pim (3C) (&rmegin,
oval delik vasitasiyla) ve platformun (5) birinci yizinden (5a) disart ¢ikmaya
yonelik olarak adapte edilen birinci uca karsi bir ikinci ugtan (tercihen her zaman

oval delik vasitasiyla) olusur, birinei ug¢ kayist baglamaya yonelik olarak en az bir
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sabitleme bolimi (5C) ile donatilir (6rnegin, baglama cihazi (15) araya
yerlestirilerek) ve ikinci ug, isletme kilit agma konumunda alindiginda en azindan
ikinei ucun platformun (5) acikhifindan (9) gegisine izin verecek sekilde ve
calisma kilitleme konumunda alindiginda, en azmdan ikinci ucun platformun 5
aciklifindan 9 gecisini dnleyecek sekilde uyarlanmis en az bir kilitleme/kilit agma

cihazi (7C) ile donatilmustir.

Ucgiincii araya yerlestirme elemaninin (1C) birlikte calisan araci ayrica platformun
(5) acikligma (9) gore daha biiyiik boyutlara sahip (bu nedenle agikliktan (9)
gecmeyen) ve merkez pim (3C) boyunca eksenel olarak kayan, dayanma elemani
(9C) ile sabitleme bdliimii (5C) arasmna merkez pim 3C'nin kendisi boyunca
yerlestirilmis bir elastik araci (11C) (8rnegin, en az bir sarmal yay gibi) igerir.
Platformun (5) agiklifinin, Sekilde gosterilen durumdaki gibi, platformun (5)
ikinci yiliziinden (5b) ¢ikint1 yapan bir derin ¢ekilmis pargaya sahip bir oval delik
olarak yapilmasi durumunda destek elemani (9C), oval deligin derin ¢ekilmis
pargast ile mekanik miidahalelerden kagmarak oval deligi ¢evreleyen diizlem
yiizeyine elemanin (9C) dayanmasma olanak saglamak iizere adapte edilen bir

veya daha fazla ¢ikint1 (13C) ile donatilabilir.

Ozellikle baglama boliimi (5C), tercihen, baglama cihazinm (15) veya kayisin (3)
u¢ bSlimiiniin baglantisina olanak saglamasi amaglanan pim (3C) ile integral

olmak {izere en az bir kanca veya halka ile donatilabilir.

Ozellikle, kilitleme / agma cihaz1 (7C), merkezi pimin (3C) bir merkezi ekseni
etrafinda donen, merkezi pimin (3C) ikinci ucunun, aciklik {9) icinden gectigi
calisma kilit agma pozisyonu ile merkezi pimin (3C) ikinci ucunun agiklik (9}
iginden ge¢isinin engellendigi ¢alisma kilitleme pozisyonu arasinda dénen veya
tam tersi en az bir pence olarak yapilabilir. Tercihen pence ve sabitleme bdliimii
(5C), merkez1 pim (3C) ile donls halinde entegredir: sonu¢ olarak, baglama

bélimiiniin (5C) dondiirtilmesi ile platformun (5} ilk yiiziine (5a) bir operatdriin



10

15

20

25

30

02401-P-0001

elleri ile kolayca erisildiginde, her seyden oOnce, aciklik (9) boyunca calisma

pozisyonlarn arasinda mandalin dondiirilmesi ile miimkiindiir.

Tercihen pence, bunun egilmesi amaglanan platformun (5) birinci yliziinin (5a)
aciklifinmin (9) ¢evre uzunlugu boliimii ile birlestirilmek amaciyla sekillendirilmis

bir veya daha fazla uygun diizlem (15C) ile donatilabilir.

Akabinde Sekiller 15 ila 18’¢ referans ile bazi kurulum adimlari, bir yiikleme
platformunun (5) bir acikhign (9) (oval delik) icerisine mevcut bulusa gore
baglama sisteminin araya giren elemanina (1C) yonelik gosterilir. En azindan
kismen agikhik (9) vasitasiyla kilitleme/kilit agma cihaz1 (7C) yerlestirildikten
sonra, liglincii araya giren eleman (1C} agiklifin (9) tamamen disinda oldugunda
ve kilitleme/kilit agma cihazi (7C) (penge) bunun birinci ¢alisma konumunda
oldugunda, dayanak elemam (9C), platform (9C) iizerine ve Ozellikle ¢ikintilar

(13C) ile agikhigi (9) saran ylizey lizerine dayanir.

Ardindan, tugiincii baglanti elemamm (1C) merkezi pim (3C) boyunca cksenel
olarak bastirmak suretiyle, &megin tutturma bélimine (5C) bir basing
uygulayarak, platformun (5) ikinci yiiziine (5b) dogru bastirlarak, ¢lastik araclar
(11C) sikastinilir (6rnegin, Sekil 18'de) ve kilitleme / kilit agma cihazi (7C)
platformun (5) birinci yiiziinden (5a) ¢ikan agiklign (9) gegecek sekilde alinir
(ornegin, Sekil 16'da gosterildigi gibi) ve kilitlemeyl almak miimkiindiir ve
kilitleme/kilit agma cihazint (7C) calisma kilitleme pozisyonuna getirmek
mimkiindiir (érnegin, Sekil 17'de gosterilen pengeyi dogrudan dondirerek veya

baglama boliimiini (5C) déndiirerek bunu déndlirmek lizere alarak).

Ornegin baglama bélimii (5C) iizerinde eksenel basing uygulanmasinin
birakilmasi, dmegin sabitleme kismi 5C {izerindeki basincin iptal edilmesi ile
elastik araglar (11C) uzanir ve tirnak agikliklar (9) ile ilgili ¢cevre kisunlarina karsi
diizlemler (15C) ile yerlestirilir. Ozellikle bu pozisyonda, penge kismen oval

delige (aciklik (9)) yerlestirildiinden ve platformun (5) birinci yiiziine (5¢) sikica

10
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tutturulma riski olmadan sikica sabit kaldigindan dolay1 artik daha fazla dénemez.
Boylece kayisin (3) sabitleme bolimiine (5C), 6rnegin baglama cihazi (15)
vasitasiyla baglanmasi ile cekme kuvveti, sadece takma yerine tam tersi sekilde
hareket ederek ve dolayisiyla gonillii bir manevra ile agilarak agilabilen pengeyi

ayirma egiliminde degildir.

Acik bir sekilde, yukarida agiklanan ilgili adimlarn tersine sekilde uygulanmasi
ile kilitleme/kilit agma cihazinin (7C) ve zellikle pengenin kilit agma konumuna
geri getirilmesi ve platformun (5) aciklifindan (9) liclincii araya yerlestirme

elemaninin ¢ikarilmast miimkiindiir.

Ugiincii araya giren eleman (1C), platformun (5) levhasi ile baglama cihazi (15)
arasma verlestirilerek, sonug olarak genis bir alan tizerine dagitilan bir kuvvetin

elde edilmesine izin verir, bu da giicli bir sekilde yukaridaki gerilimleri azaltir.

Sekiller 19 ile 20 bir 6rnek olarak, sistemin kendisinin es zamanh olarak yukanda
aciklanan araya giren tlim ti¢ elemani (1A, 1B ve 1C) icerdigi mevcut bulusa gore
baglama sistemini gosterir. Bilindigi tizere, bir yiikleme platformuna bir tagitin
baglanmasina yonelik olarak aslinda, kayislardan biri veya daha fazlasi, tasut
lastii sirtinin etrafina sarilmasi, daha sonra platformun agikliklarindaki (oval
delikler) uygun kancalar veva kelepgeler ve mandallarla sikilmasi ve gerilmesi
amaglanan bir veya daha fazla kayis geleneksel olarak kullanilir. Akabinde
Sekiller 19 ila 20, platform (5) lizerinde kayis (3) ile uygulanan kuvvet ile
indiiklenen gerilme konsantrasyonlarini en aza indirmek amaciyla her bir araya
giren elemana (1A, 1B ve 1C) bitisik olmasina izin veren germe cihazi (7)
vasitasiyla ¢ekilme sirasinda bunun koyuldugu birinci araya giren elemana (1A)
birinci terminal béliimde son olarak bagli ve ikinci giren eleman (1B) ile iletilen,
kismi olarak lastigin (13) etrafina sarili {iglincii arava giren eleman (1C) ile bagh
oldugu kayisin (3) ikinci terminal boliminde mevcut bulusa gbre baglama

sistemini gosterir.
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