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(57)摘要

本发明涉及一种气力吸送式物料收集设备，

属于农业机械技术领域。一种气力吸送式物料回

收设备，包括扫盘1、扫盘仿形2、拨盘部分3、地面

仿形4、机架5、进风道6、吸送料风机7、液压马达

8、出风道9、分离器10、液压马达11组成；其特征

在于：所述位于设备最前端的是两侧的扫盘1、扫

盘仿形2及传感器布置在两扫盘1的外侧，通过测

控装置自动调整机器前进方向；高度方向由地面

仿形4控制高度；中间是拨盘部分3，其后面是进

风道6、吸送料风机7和出风道9、分离器10，连同

传动系统等组成气力吸送式物料回收设备。
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1.一种气力吸送式物料收集设备，包括扫盘1、扫盘仿形2、拨盘部分3、地面仿形4、机架

5、进风道6、吸送料风机7、液压马达8、出风道9、分离器10、液压马达11组成，其特征在于：所

述位于设备最前端的是两侧的扫盘1、扫盘仿形2及传感器布置在两扫盘1的外侧，通过测控

装置自动调整机器前进方向；高度方向由地面仿形4控制高度；中间是拨盘部分3，其后面是

进风道6、吸送料风机7和出风道9、分离器10，连同传动系统等组成气力吸送式物料回收设

备，气力吸送式物料回收设备有六种布置方案，悬挂在配套主机前端、中间和后面三种和左

置式、对称布置式、右置式三种方案，由悬挂装置和提升装置进行升降；工作时，机器在自动

调控装置的导航下自动调整方向前进，两侧扫盘1在传动装置的驱动下旋转清扫驱使物料

向机器中间通道集中，经拨盘部分3将物料通过进风道6、吸送料风机7、液压马达8、出风道

9、分离器10输送到料仓，完成收集。

2.按照权利要求1所述的一种气力吸送式物料收集设备，其特征在于：扫盘1与铅垂反

向呈±0-90°角，角度可以调整，扫盘1的清扫直径为0.01-100米，扫盘1距离地面高度可以

在0-10米范围内调整，两盘中间距离0.1-100米；拨盘部分3与地面距离在0-10米范围内可

调，拨盘直径为0.01-100米，紧邻的气力吸附口下面的托板与地面距离在0-10米范围内可

调，进风道6和吸送料风机7位于机器中间±0-10米范围内；传动系统采用带或者链传动或

者齿轮传动或者液压马达。

3.按照权利要求1所述的一种气力吸送式物料收集设备，其特征在于：拨盘部分3直径

0.001-100米，方案一采用1）单头或者多头螺旋线方式，2）其它任何方式，分布有间隔1-

100mm的梳齿，梳齿长度为1-200mm，形状为y=X2+X+1至y=10101X2+101010X+101010之间的曲

线，梳齿13根部宽度1-50mm，尖部0.1-20mm，梳齿材料一是柔性材料如塑料棒等，二是弹性

材料如弹簧钢等，三是刚性材料如钢、铁合金钢及其它材料等；拨盘部分3方案二，叶板15呈

倾斜角度α=1-50°配置，叶板形状为曲线公式：y=1.31×10-7.5X4-8.1×10-5×X3+0.02X2-

X-22形成的曲面，叶板15一是柔性材料如塑料棒等，二是弹性材料如弹簧钢等，三是刚性材

料如钢、铁合金钢及其它材料等，叶板15外缘安装弹性或柔性材料辅助板，方便磨损后更

换。

4.按照权利要求1所述的一种气力吸送式物料收集设备，其特征在于：吸送料风机7，叶

轮叶片1-100片，叶片形状方案一直线，方案二曲线，比如由y=0至y  =  20.2x2  -  156.21x  +

115.23组成的一族曲线，叶轮直径1-10000mm，叶轮叶片宽度1-1000mm，叶轮转速1-10000r/

min。

5.按照权利要求1所述的一种气力吸送式物料收集设备，其特征在于：分离器10，直径

1-100000mm，分离主体高度1-100000mm，分离锥体高度1-100000mm；内部分离器出风口直径

1-100000mm，高度1-100000mm，出料口直径1-100000mm，高度1-100000mm；内部分离通道方

案一简易式，无阻挡物，方案二带有疏导叶片，叶片形状为螺旋线，螺旋线导程1-10000mm。
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一种气力吸送式物料收集设备

技术领域

[0001] 本发明公开了一种气力吸送式物料收集设备，属于农业机械技术领域。

背景技术

[0002] 物料回收广泛用于各种物料加工场合，尤其是农业生产中，目前在畜牧生产中也

急需，霉菌或真菌产生的有毒有害物质对奶牛业影响很大，目前对畜牧业威胁最大的霉菌

毒素有黄曲霉毒素、玉米赤霉烯酮等。黄曲霉毒素主要是由曲霉属真菌  (  包括黄曲霉和寄

生曲霉  )  产生的，具有肝毒性  (  引起动物肝脏损伤  )、免疫抑制、致癌、致畸和致突变作

用，直接威胁着畜牧业的健康发展。如何安全健康进行奶牛养殖是奶牛现代化科学养殖的

关键。过期料有利于霉菌或真菌产生，是奶牛饲喂过程的大敌，也是精确饲喂要解决的关键

环节之一。目前，每天全混合日粮（TMR）的剩（残）料收集，基本都是靠人工和辅助机具完成，

严重影响和制约了精准饲喂的管理目标，急需一种清理并回收剩（残）料设备来解决人工效

率低下，周期长，清理不净等问题，也可以应用于其它领域。

[0003] 在此背景下，在没有国外经验借鉴的情况下，本发明结合国内外研究现状，主要针

对精准饲喂所需，结合全混合日粮（TMR）技术，对饲喂剩（残）料收集进行重点研究，研发了

一种气力吸送式物料收集设备可实现机械化自动收集物料，不仅节本增效，还极大提高了

生产效率。

发明内容

[0004] 本发明的目的是提供一种气力吸送式物料收集设备。

[0005] 为了达到上述目的，本发明结合国内外研究现状，主要针对精准饲喂所需，结合全

混合日粮（TMR）技术，对饲喂剩（残）料收集进行重点研究，研发了一种气力吸送式物料收集

设备，除可用于饲喂剩（残）料收集外，也可以应用于其它领域。

[0006] 结合附图，说明如下：一种气力吸送式物料收集设备，包括扫盘1、扫盘仿形2、拨盘

部分3、地面仿形4、机架5、进风道6、吸送料风机7、液压马达8、出风道9、分离器10、液压马达

11组成；其特征在于：所述位于设备最前端的是两侧的扫盘1、扫盘仿形2及传感器布置在两

扫盘1的外侧，通过测控装置自动调整机器前进方向；高度方向由地面仿形4控制高度；中间

是拨盘部分3，其后面是进风道6、吸送料风机7和出风道9、分离器10，连同传动系统等组成

气力吸送式物料回收设备，气力吸送式物料回收设备有三种布置方案，悬挂在配套主机前

端、中间和后面，由悬挂装置和提升装置进行升降；工作时，机器在自动调控装置的导航下

自动调整方向前进，两侧扫盘1在传动装置的驱动下旋转清扫驱使物料向机器中间通道集

中，经拨盘部分3将物料通过进风道6、吸送料风机7、液压马达8、出风道9、分离器10输送到

料仓，完成收集。

[0007] 本发明的积极效果是：所述的立辊清扫装置1扫盘1与铅垂反向呈±0-90°角，角度

可以调整，扫盘1的清扫直径为0.01-100米，扫盘1距离地面高度可以在0-10米范围内调整，

两盘中间距离0.1-100米；拨盘部分3与地面距离在0-10米范围内可调，拨盘直径为0.01-
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100米，紧邻的气力吸附口下面的托板与地面距离在0-10米范围内可调，进风道6和吸送料

风机7位于机器中间±0-10米范围内；传动系统采用带或者链传动或者齿轮传动或者液压

马达；所述拨盘部分3方案一采用螺旋线方式分布有间隔1-100mm的梳齿，梳齿长度为1-

200mm，形状为y=X2+X+1至=10101X2+101010X+101010之间的曲线，梳齿13根部宽度1-50mm，

尖部0.1-20mm；拨盘部分3方案二，叶板15呈倾斜角度α=1-50°配置，叶板形状为曲线公式：y

=1.31×10-7.5X4-8.1×10-5×X3+0.02X2-X-22形成的曲面；所述的吸送料风机7，其特征在

于：叶轮叶片1-100片，叶片形状方案一直线，方案二由y=0至y  =  20 .2x2  -  156 .21x  +

115.23组成的一族曲线构成。

附图说明

[0008] 图1是一种气力吸送式物料收集设备主视图；

图2是风机剖视图；

图中1和图2：1.扫盘；  2.扫盘仿形；3.拨盘部分；4.地面仿形；5.机架；6.进风道；7.吸

送料风机；8.液压马达；9.出风道；10.分离器；11.液压马达；12.风机叶轮；13.风机外壳；

14.风机轴；15.观察口。

具体实施方式

[0009] 下面结合附图给出的实施例对本发明做进一步的详细描述。

[0010] 参照图1和图2，一种气力吸送式物料收集设备，包括扫盘1、扫盘仿形2、拨盘部分

3、地面仿形4、机架5、进风道6、吸送料风机7、液压马达8、出风道9、分离器10、液压马达11组

成；其特征在于：所述位于设备最前端的是两侧的扫盘1、扫盘仿形2及传感器布置在两扫盘

1的外侧，通过测控装置自动调整机器前进方向；高度方向由地面仿形4控制高度；中间是拨

盘部分3，其后面是进风道6、吸送料风机7和出风道9、分离器10，连同传动系统等组成气力

吸送式物料回收设备，气力吸送式物料回收设备有三种布置方案，悬挂在配套主机前端、中

间和后面，由悬挂装置和提升装置进行升降；工作时，机器在自动调控装置的导航下自动调

整方向前进，两侧扫盘1在传动装置的驱动下旋转清扫驱使物料向机器中间通道集中，经拨

盘部分3将物料通过进风道6、吸送料风机7、液压马达8、出风道9、分离器10输送到料仓，完

成收集。

[0011] 参照图1和图2，所述的扫盘1与铅垂反向呈±0-90°角，角度可以调整，扫盘1的清

扫直径为0.01-100米，扫盘1距离地面高度可以在0-10米范围内调整，两盘中间距离0.1-

100米；拨盘部分3与地面距离在0-10米范围内可调，拨盘直径为0.01-100米，紧邻的气力吸

附口下面的托板与地面距离在0-10米范围内可调，进风道6和吸送料风机7位于机器中间±

0-10米范围内；传动系统采用带或者链传动或者齿轮传动或者液压马达。

[0012] 参照图1和图2所述拨盘部分3方案一采用螺旋线方式分布有间隔1-100mm的梳齿，

梳齿长度为1-200mm，形状为y=X2+X+1至y=10101X2+101010X+101010之间的曲线，梳齿13根

部宽度1-50mm，尖部0.1-20mm；拨盘部分3方案二，叶板15呈倾斜角度α=1-50°配置，叶板形

状为曲线公式：y=1.31×10-7.5X4-8.1×10-5×X3+0.02X2-X-22形成的曲面；所述的吸送料

风机7，其特征在于：叶轮叶片1-100片，叶片形状方案一直线，方案二由y=0至y  =  20.2x2  - 

156.21x  +115.23组成的一族曲线构成。
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[0013] 最后所应说明的是，以上所述的具体实施例仅用以说明本发明的技术方案而非限

制，尽管参照较佳实施例对本发明进行了详细说明，本领域的普通技术人员应当理解，可以

对本发明的技术方案进行修改或者同等替换，而不脱离本发明技术方案的精神和范围，其

均应涵盖在本发明的权利要求范围当中。
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