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Beschreibung
GEBIET DER ERFINDUNG

[0001] Die gegenwartige Erfindung bezieht sich all-
gemein auf einen Apparat und Methoden um Objekte
unter Membranen zu implantieren. Mehr bevorzugt
bezieht sich die Erfindung auf Implantiergerate um
elektronische Uberwachungsgerate, Hormonpellets
oder andere Objekte oder Pellets unter einer Memb-
ran zu deponieren.

HINTERGRUNDINFORMATION

[0002] Der Stand der Technik schlie3t im Allgemei-
nen verschiedene Gerate und Methoden zum Imp-
lantieren von Objekten unter einer Membran mit ein,
unter Verwendung eines Gerates, welches eine Stan-
ge hat, die eine Hohlnadel durchlauft um das Objekt
durch die Nadel und unter der durchstochenen Mem-
bran zu deponieren. Die Objekte oder Pellets kénnen
zum Beispiel elektronische Uberwachungsgerate
oder Sender umfassen, die verwendet werden um
Tiere zu markieren, oder die Pellets kdnnen Hormon-
pellets umfassen, die bei der Mast von Nutzvieh in
der Industrie verwendet werden um das Wachstum
der Tiere zu fordern. Die Pellets werden oft in die Oh-
ren der Tiere injiziert um zu verhindern, dass die Pel-
lets in Nahrungsmittel flir Menschen oder in Tiernah-
rung gelangen, da die Ohren im Allgemeinen beim
Schlachten weggeworfen werden. Ublicherweise
wird das Ohr mit einer Hand festgehalten, wéhrend
die andere Hand das Implantiergerat bedient. Die
Pellets mussen vorsichtig, genau und sorgfaltig imp-
lantiert werden um die Gefahr einer moglichen Infek-
tion zu mindern und die Wirksamkeit der deponierten
Pellets zu erhéhen. Da sich die Tiere bewegen ist es
ferner wiinschenswert, dass die Pellets schnell in das
Tier implantiert werden.

[0003] Man glaubt, dass diese Gerate und Metho-
den erhebliche Beschrankungen und Mangel aufwei-
sen. Einer der Mangel ist, dass die Implantiergerate
Uber das Blut Ubertragbare Krankheiten unter den
Tieren verbreiten, wenn die Nadel nicht bei jedem
Tier ausgetauscht wird. In Kenntnisnahme dieses
Problems offenbarte Turley (U.S Patent Nr. 5279554)
ein Gerat, das eine Hulle oder eine Abdeckung ver-
wendet, die sich bewegt und in einer ausgefahrenen
Stellung einrastet um die Nadel teilweise zu bede-
cken, und somit einen Verbraucher anhalt die Nadel
nach jedem Gebrauch auszutauschen. Ein anderer
Mangel der bekannten Technik ist die Unfahigkeit
mehrere Pellets automatisch, schnell, zuverlassig
und kraftvoll zu implantieren. Turley (U.S. Patent Nr.
4154239) offenbarte, dass die Verbindung zwischen
dem Schlagbolzen und dem Abzug/Betatiger in den
aus der Technik bekannten Geraten leicht verbiegt,
und offenbarte weiterhin, dass die Geschwindigkeit
oder Kraft des Schlagbolzens beschrankt ist, weil die

aus der Technik bekannten Gerate ein 1:1 Uberset-
zungsverhaltnis zwischen dem Schlagbolzen und
dem Abzug /Betatiger verwendeten. Unter Kenntnis-
nahme dieses Problems, offenbarte Turley ('231) ein
Gerat, welches einen biegsamen Riemen oder ein
Verbindungsteil verwendet um ein anderes Uberset-
zungsverhaltnis als 1:1 zu erzielen. Andere Gerate
haben ein von 1:1 abweichendes Ubersetzungsver-
haltnis erzielt indem Geradstirnrader am Abzug und
eine Zahnstange am Schlagbolzen befestigt wurden.

[0004] Die Erfindung des Patentanmelders liefert
ein Implantiergerat von dem man annimmt, dass es
eine Verbesserung gegenuber der bestehenden
Technologie darstellt.

[0005] US 5522797 beschreibt ein Implantiergerat
mit einem Schlagbolzen, der durch einen Abzug be-
wegt wird, um ein Pellet durch die Nadel zu implan-
tieren.

[0006] GemalR der Erfindung wird ein Implantierge-
rat bereitgestellt, umfassend:

(a) ein Gehause:

(b) Eine Hohlnadel die mit diesem Gehause ver-
bunden ist;

(c) einen Schlagbolzen, der innerhalb dieses Ge-
hauses positioniert wurde und auf diese Hohlna-
del ausgerichtet ist, wobei dieser Schlagbolzen
ein Distalende hat, weiterhin kann sich dieser
Schlagbolzen in einer eingefahrenen Stellung be-
finden, worin dieses Distalende von diesem
Schlagbolzen sich in diesem Gehause befindet,
und in einer ausgefahrenen Stellung, worin dieses
Distalende von diesem Schlagbolzen aus diesem
Gehéause herausfahrt;

(d) einen Abzug, funktionsmaRig verbunden so-
wohl mit diesem Gehause als auch mit diesem
Schlagbolzen, dieser Abzug eine entspannte Stel-
lung und eine gespannte Stellung hat, dieser
Schlagbolzen sich aus der eingefahrenen Stel-
lung in diese ausgefahrene Stellung bewegt,
wenn dieser Abzug von dieser entspannten Stel-
lung in diese gespannte Stellung Ubergeht; und
umfasst weiterhin

(e) ein Pelletmagazin, das wahrend des Ge-
brauchs am Gehause befestigt ist, wobei das Ma-
gazin mindestens ein Rohr hat, enthaltend einen
Verschlussstopfen und vor dem Verschlussstop-
fen ein Pellet, das Pellet so platziert ist, dass es
mit Hilfe des Schlagbolzens, der durch das Rohr
in die Nadel ausfahrt, durch die Nadel ausgesto-
Ren wird, wobei der Verschlussstopfen in der Na-
del verbleibt um zu verhindern, dass die Nadel,
die eine Einwegnadel ist, nochmals verwendet
wird.

[0007] Das Abzugssystem kann so geformt sein,
dass es eine mechanische Kraftverstarkung zur Er-
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héhung der Schlagbolzengeschwindigkeit in Bezug
auf die Abzugsgeschwindigkeit liefert. Das Abzugs-
system umfasst bevorzugt einen Abzugswinkelhebel,
der einen Drehpunkt, ein Abzugsende, das funktions-
maRig mit dem Abzug verbunden ist, und ein Schlit-
tenende hat, das funktionsmafig mit einem Schlag-
bolzenschlitten verbunden ist, der auf wenigstens ei-
ner Schlittenfihrungsrinne gleitet um den Schlagbol-
zen zwischen der eingefahrenen Stellung und der
ausgefahrenen Stellung zu bewegen. Der Drehpunkt
kann bevorzugt naher an dem Abzugsende sitzen als
an dem Schlittenende um die mechanische Kraftver-
starkung zur Erhdhung des Ubersetzungsverhaltnis-
ses zwischen dem Schlagbolzen und dem Abzugs-
system zu liefern.

[0008] Das Gehauseteil umfasst ein Magazinge-
hause das an einem Koérpergehduse befestigt ist.
Das Magazingehause hat einen Magazinschacht, der
grol genug ist um ein Pelletmagazin aufzunehmen,
und einen Vorschubmechanismus fir das Magazin.
Der Vorschubmechanismus fiur das Magazin rastert
das Pelletmagazin durch eine Zahl vorbestimmter
Rastungen innerhalb des Magazinschachtes. Der
Schlagbolzen ist so geformt, dass er durch das Pel-
letmagazin, d.h., in eine von der Vielzahl von Rohren,
und in diese Hohlnadel bei jeder dieser vorbestimm-
ten Rastungen ausfahrt. Der Vorschubmechanismus
fir das Magazin hat bevorzugt eine Offnung oder
Fenster um diese Rastungen von diesem Pelletma-
gazin zu sehen. Der Vorschubmechanismus fur das
Magazin hat wenigstens eine unbewegliche Klemme
um eine Seite des Pelletmagazins zu rasten, wenigs-
tens eine bewegliche Klemme um die andere Seite
des Pelletmagazins zu rasten, und einen Betatiger
zum Rasten um wenigstens eine bewegliche Klem-
me in dem Magazinschacht zu rasten. Die Klemmen
sind so geformt, dass sie das Pelletmagazin daran
hindern sich im Magazinschacht in eine erste Rich-
tung zu bewegen, und dem Pelletmagazin ermdgli-
chen sich durch die Anwendung der Rastkraft in eine
zweite Richtung zu bewegen, die die bewegliche
Klemme in einer Rastung bewegt. Die bewegliche
Klemme hat eine Spannfeder um die bewegliche
Klemme durch die freigegebene Rastkraft aus einer
Rinne, Uber eine Erhebung in eine benachbarte Rin-
ne zu bewegen.

[0009] In einer Ausfihrung fir einen manuellen Be-
tatiger zum Rasten wird die Rastkraft manuell auf ei-
nen Betatiger zum Rasten angewendet, um die be-
wegliche Klemme in dem Magazinschacht zu rasten.
Der Rucklauf wird durch eine Spannfeder ermdglicht.
In einer automatischen Ausfiihrung fiir den Betatiger
zum Rasten wird die Rastkraft durch eine Antriebs-
kraft auf den Abzug erzeugt. Der automatische Beta-
tiger zum Rasten umfasst einen Nockenhebel, der
drehbar an einem Drehpunkt des Gehauseteils be-
festigt ist. Der Nockenhebel hat ein Nockenende das
funktionsmaRig mit einem Nockenstolel verbunden

ist, der auf einem Schlagbolzenschlitten angebracht
ist. Der Nockenhebel hat ferner ein Magazinvor-
schubmechanismusteil, das funktionsmagig mit we-
nigstens einer beweglichen Klemme verbunden ist.
Das Magazinvorschubmechanismusteil hat eine
Rastungsbewegung und einen Rucklauf. Der No-
ckenhebel dreht sich und bewegt das Magazinvor-
schubmechanismusteil in einer Rastungsbewegung
um das Pelletmagazin zu rasten, wenn der Nocken-
hebel sich mit dem Schlagbolzen in die eingefahrene
Stellung bewegt, und der Nockenhebel dreht sich und
bewegt das Magazinvorschubmechanismusteil in ei-
nem Ricklauf, wenn der Nockenhebel sich mit dem
Schlagbolzen aus der eingefahrenen Stellung in die
ausgefahrene Stellung bewegt. Ein Verriegelungs-
mechanismus hindert das Magazinvorschubsende
daran eine Rastungsbewegung auszufiihren bevor
der Schlagbolzen vollkommen aus dem Magazin he-
rausgezogen ist.

[0010] Jedes der Rohre in dem Pelletmagazin um-
fasst sowohl ein Pellet als auch einen Verschluss-
stopfen. Das Pellet wird vor dem Verschlussstopfen
positioniert. Wenn der Schlagbolzen ausfahrt, wird
das Pellet aus der Nadel herausgestolen und der
Verschlussstopfen bleibt in der Nadel um den Ge-
brauch der Nadel fiir ein anderes Tier zu verhindern.
Der Schnellbefestigungsmechanismus ermoglicht
ein schnelles Austauschen der Nadel. Bevorzugt um-
fasst der Schnellbefestigungsmechanismus einen
Spannring mit Gewinde. Die Hohlnadel fahrt durch
den Spannring mit Gewinde aus und eine Uberwurf-
mutter wird um den Spannring geschraubt um die
Hohlnadel schnell am Gehauseteil zu befestigen und
zu I8sen. Der Spannring hat bevorzugt ringsum in re-
gelmaBigen Abstanden zwei Schlitze oder mehr, wo-
durch der Spannring sicher um Nadeln mit verschie-
denem Durchmesser gespannt werden kann.

[0011] Fachleuten werden unter Bezug auf Be-
schreibung, Patentanspriiche und Zeichnungen die
Merkmale, Leistungen und Objekte dieser Erfindung
klar.

KURZBESCHREIBUNG DER EINZELNEN ANSICH-
TEN DER ZEICHNUNGEN

[0012] Fig. 1 stellt eine perspektivische Zeichnung
der Ausfiihrung des Implantiergerates der gegenwar-
tigen Erfindung dar.

[0013] Fig. 2 stellt eine Draufsicht von Hinten auf
das Implantiergerat aus Fig. 1 dar.

[0014] Fig.3 stellt eine Teilexplosionszeichnung
von einem Schnellbefestigungsmechanismus fir
eine Nadel, einem Magazingehause, und einem Ma-
gazinschacht, der ein Rohr hat, das sowohl mit einem
Pellet als auch einem Verschlussstopfen geladen ist,
dar.
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[0015] Fig. 4 stellt eine perspektivische Ansicht ei-
nes Pelletmagazins dar.

[0016] Fig.5 stellt eine Draufsicht, teilweise im
Querschnitt, eines Schlagbolzens dar, der durch ein
Pelletmagazin und eine Nadel ausfahrt.

[0017] Fig. 6 stellt eine Draufsicht auf einen Maga-
zinvorschubmechanismus flir das Magazin dar, die
einen manuellen Betatiger zum Rasten veranschau-
licht.

[0018] Fig. 7 stellt eine Draufsicht auf ein teilweise
zusammengesetztes Gehauseteil dar, in der die Be-
ziehung zwischen dem Abzugssystem, dem Schlag-
bolzen und dem Schlagbolzenschlitten veranschau-
licht wird, wenn sich der Schlagbolzen in einer einge-
fahrenen Stellung befindet.

[0019] Fig. 8 stellt eine Draufsicht auf ein teilweise
zusammengesetztes Gehauseteil dar, in der die Be-
ziehung zwischen der Abzugssystem, dem Schlag-
bolzen und dem Schlagbolzenschlitten veranschau-
licht wird, wenn der Schlagbolzen teilweise ausge-
fahren ist.

[0020] Fig. 9 stellt die Hinteransicht eines Magazin-
vorschubmechanismus dar, in der ein manueller Be-
tatiger zum Rasten veranschaulicht wird.

[0021] Eig. 10 stellt die Endansicht dar, die die Be-
ziehung zwischen einem Pelletmagazin und einem
Magazinvorschubmechanismus veranschaulicht.

[0022] Fig. 11 stellt eine perspektivische Ansicht ei-
ner anderen Ausfihrung der Implantierpistole der ge-
genwartigen Erfindung dar.

[0023] Fig. 12 stellt eine Draufsicht eines teilweise
zusammengesetzten Gehauseteils dar, in der ein au-
tomatischer Betatiger zum Rasten und ein gesicher-
ter nockengesteuerter Hebel veranschaulicht wer-
den.

[0024] Fig. 13 stellt eine Draufsicht dar, in der die
Anordnung eines Pelletmagazins im Magazinschacht
eines Magazinvorschubmechanismus veranschau-
licht wird.

[0025] Fig. 14 stellt eine Draufsicht auf ein teilweise
zusammengesetztes Gehauseteil dar, in der ein au-
tomatischer Betatiger zum Rasten und ein entsicher-
ter nockengesteuerter Hebel veranschaulicht wer-
den.

[0026] Fig. 15 stellt eine Draufsicht von Hinten des
automatischen Betatigers zum Rasten aus Fig. 14
und des gesicherten nockengesteuerten Hebels dar.

[0027] Fig. 16 stellt eine Draufsicht von Hinten des

automatischen Betatigers zum Rasten aus Fig. 14
und des entsicherten nockengesteuerten Hebels dar.

DETAILLIERTE BESCHREIBUNG

[0028] Die Fig. 1-Fig. 16 veranschaulichen bevor-
zugte Ausflihrungen der gegenwartigen Erfindung,
die allgemein Position 10 darstellen. Das Implantier-
gerat 10 wird unten zunachst hinsichtlich seiner wich-
tigsten Bauteile und dann hinsichtlich seiner sekun-
daren und/oder funktionellen Bauteile beschrieben,
die beim Implantieren eines Objektes unter einer
Membran zusammenwirken; d.h. unter anderem ei-
nen Transponder oder ein Hormon in ein Tier zu inji-
zieren, oder einen Reaktanden durch einen gespann-
ten Uberzug in einem ReaktionsgefaR zu deponie-
ren.

[0029] Bezugnehmend auf die Fig. 1, Fig. 3, Fig. 5,
Fig. 7 und Fig. 8 umfasst das Implantiergerat 10 all-
gemein ein Gehauseteil 12, eine Hohlnadel 14, die
mit dem Gehauseteil 12 verbunden ist, ein Schlagbol-
zenbauteil 16, das einen Schlagbolzen 18 umfasst,
der im Gehauseteil 12 positioniert ist und auf die
HohInadel 14 ausgerichtet ist, und ein Abzugsteil 20,
das funktionsmaRig sowohl mit dem Gehauseteil 12
als auch dem Schlagbolzen 18 verbunden ist. Der
Schlagbolzen 18 hat ein Distalende 22 und kann sich
ferner in einer eingefahrenen Stellung befinden, bei
der dieses Distalende 22 von dem Schlagbolzen 18
sich in dem Gehdauseteil 12 befindet, und in einer
ausgefahrenen Stellung, bei der das Distalende 22
von dem Schlagbolzen 18 aus dem Gehauseteil 12
und durch die Hohinadel 14 ausfahrt.

[0030] Bezugnehmend im Besonderen auf die
Fig. 3 und Fig. 5 wird ein Pellet 24, bevorzugt unter
Verwendung eines Pelletmagazins 26, zwischen der
Nadel 14 und dem Distalende 22 des Schlagbolzens
18 positioniert, wenn sich der Schlagbolzen 18 in der
eingefahrenen Stellung befindet. Der Schlagbolzen
18 stdRt das Pellet 24 durch die Hohlnadel 14 aus, in-
dem er sich von der eingefahrenen Stellung in die
ausgefahrene Stellung bewegt. Das Abzugsteil 20
umfasst einen Abzug 28, der eine entspannte Stel-
lung hat, wie in Fig. 7 gezeigt, und eine gespannte
Stellung, wie in Fig. 8 gezeigt. Der Schlagbolzen 18
bewegt sich von der eingefahrenen Stellung in die
ausgefahrene Stellung, wenn der Abzug 28 sich aus
der entspannten Stellung in die gespannte Stellung
bewegt. Das Abzugsteil 20 ist so geformt, dass es
eine mechanische Kraftverstarkung liefert um die
Bolzengeschwindigkeit in Bezug auf die Abzugsge-
schwindigkeit zu erhéhen, was dem Implantiergerat
10 das schnelle Deponieren eines Objektes oder Pel-
lets 24 ermdglicht. Die in den Figuren gezeigten Aus-
fuhrungen enthalten als Abzugswinkelhebel 30 einen
zweiseitigen Hebel um die mechanische Kraftverstar-
kung zu liefern, die die Schlagbolzengeschwindigkeit
erhoht.
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[0031] Das Pelletmagazin 26 hat eine Vielzahl von
Rohren 32 um die Pellets 24 aufzubewahren und
festzuhalten. Das Gehauseteil 12 umfasst einen Ma-
gazinschacht 34, der gro genug ist, um ein Pellet-
magazin 26 aufzunehmen, und enthalt einen Maga-
zinvorschubmechanismus 36, um das Pelletmagazin
26 durch eine Zahl vorbestimmter Rastungen inner-
halb des Magazinschachtes 34 zu rasten. Der
Schlagbolzen 18 ist so geformt, dass er bei jeder der
vorbestimmten Rastungen des Pelletmagazins 26
durch das Pelletmagazin 26 und in die Hohlnadel 14
ausfahrt. In jedem der Rohre 32 im Pelletmagazin 26
kann ein Pellet 24 vor einen Verschlussstopfen 38
geladen werden. Das Pellet 24 wird positioniert und
ist so geformt, dass es aus der Nadel 14 ausgesto-
Ren werden kann, und Form und Groflke des Ver-
schlussstopfens 38 sind entsprechend gewahlt, da-
mit er in der Nadel 14 bleibt, wenn der Schlagbolzen
18 ausfahrt. Dadurch, dass der Verschlussstopfen 38
in der Nadel 14 bleibt, verhindert er effektiv, dass die
Hohlnadel 14 bei einem anderen Tier nochmals ver-
wendet werden kann. Der Verschlussstopfen 38 kann
aus einer Vielzahl von Materialien hergestellt werden.
Bei der in den Figuren gezeigten Ausfuhrung ist der
Verschlussstopfen 38 ein Kunststoffobjekt, das eine
praktisch zylindrische Form hat. Der Verschlussstop-
fen 38 hat ringsum eine Rippe 39 die dazu dient, dass
der Verschlussstopfen 38 in der Nadel 14 stecken
bleibt.

[0032] Die Bestandteile des Implantiergerates 10
sind nachstehend mehr detailliert beschrieben. Um
ein leichtes und haltbares wirtschaftliches Implantier-
gerat 10 zu erhalten sind viele dieser Bauteile oder
Komponenten aus geformtem Kunststoff hergestellit.
Bezugnehmend auf Fig. 1 umfasst das Gehauseteil
12 im Allgemeinen ein Koérpergehause 40, das am
Magazingehause 42 befestigt ist. In den gezeigten
Ausfuhrungen, wird das Kérpergehduse 40 zusam-
mengebaut, indem man eine erste Seite 40a an einer
zweiten Seite 40b befestigt, und das Magazingehau-
se 42 wird gebildet, indem eine erste Seite 42a an ei-
ner zweiten Seite 42b befestigt wird. Das Korperge-
hause 40 ist im Allgemeinen wie eine Pistole geformt,
was dem Verbraucher die Mdglichkeit gibt mit einer
Hand das Geréat zu bedienen und das Pellet genau zu
deponieren. Das Korpergehdause 40 umfasst ein
Handgriffteil 44 und ein Schlagbolzenteil 46. Das Ab-
zugsteil 20, und insbesondere der Abzug 28, ist ne-
ben dem Handgriffteil 44 angebracht. Bezugneh-
mend auf Fig. 7 und Fig. 8 ist das Schlagbolzenteil
46 so gebaut, dass es einen Schlagbolzenschlitten
48 und eine Schlittenfiihrung, die durch die Schlitten-
fuhrungsrillen 50 in der ersten und zweiten Seite 40a
und 40b des Korperteils 40 gebildet wird, umfassen
kann. Ein Schlagbolzenschlitten 90 ist mit dem
rumpfnahen Ende des Schlagbolzens 18 verbunden,
und gleitet auf der Schlittenfihrung entlang. Zusam-
men bewirken die Schlittenfiihrung und der Schlag-
bolzendurchgang 48 dass der Schlagbolzen 18 exakt

durch das Pelletmagazin 26 und die Hohlnadel 14
ausfahren kann.

[0033] Die erste und zweite Seite 42a und 42b des
Magazingehduses 42 bilden den Magazinschacht 34,
der grof® genug ist und so gestaltet ist, um das in
Fig. 4 gezeigte Pelletmagazin 26 aufzunehmen. Das
Pelletmagazin 26 umfasst eine Vielzahl benachbarter
Rohre 32, die zusammen eine Gehauseeinheit bil-
den. Die longitudinalen Achsen dieser Rohre sind pa-
rallel zueinander und im Allgemeinen in der gleichen
Ebene ausgerichtet. Das Pelletmagazin 26 hat zwei
aullere Seiten 52a und 52b, wobei jede ein Satz pa-
ralleler Erhebungen 54 und entsprechende Rillen
hat. Das Pelletmagazin 26 hat des Weiteren ein
rumpfnahes Ende 56 und ein Distalende 58. Eine
Ausrichtungskante 60, von im Allgemeinen rechtecki-
gem plattenférmigem Aussehen, wird am rumpfna-
hen Ende 56 gebildet und dient zum genauen Aus-
richten und Orientieren des Pelletmagazins 26 im
Magazinschacht 34. Eine Verengung mit ringsum
Einschnitten wird um jedes Rohr 32 am Distalende 58
gebildet. Die Verengung hindert die Pellets 24 daran
aus dem Pelletmagazin 26 heraus zu fallen, aber sie
ermoglicht dem Schlagbolzen 18 ein Pellet 24 leicht
durch die Verengung durchzutreiben. Wie in Fig. 13
veranschaulicht, ist die Ausrichtungskante 60 des
Pelletmagazins 26 passgenau mit den Ausrichtungs-
rillen 62, die auf jeder Seite des Magazingehauses 42
angebracht sind, wodurch das Pelletmagazin 26 nur
in der vorbestimmten Art in den Magazinschacht 34
passt.

[0034] Ein Schnellbefestigungsmechanismus 64 fur
eine Nadel 14 ist am Distalende des Magazingehau-
ses 42 befestigt. Wie in den Eig. 1 und Eig. 6 veran-
schaulicht, umfasst der Schnellbefestigungsmecha-
nismus 64 bevorzugt einen Spannring mit Gewinde
66 oder eine geschlitzte Hulse. Die Hohlnadel 14
fahrt durch den Spannring mit Gewinde 66, und eine
Uberwurfmutter 68 ist auf einen Spannring 66 ge-
schraubt um die Hohlnadel 14 schnell am Gehause-
teil 12 zu befestigen und zu I6sen. Der Spannring 66
hat bevorzugt ringsum in regelmaRigen Abstanden
zwei Schlitze 70 oder mehr, wodurch der Spannring
66 sicher um Nadeln mit verschiedenen Durchmes-
sern gespannt werden kann. Der in den Figuren ge-
zeigte Spannring 66 hat zum Beispiel ringsum in re-
gelmaRigen Abstdnden sechs Schlitze 70. Der
Spannring 66 wird am Magazingehause 42 befestigt
indem die Gehdusewand zwischen zwei Muttern ein-
geklemmt wird. Das Magazingehause 42 enthalt den
Magazinvorschubmechanismus 36 um das Pelletma-
gazin 26 zu rasten. Der Magzinvorschubmechanis-
mus 36 umfasst: Wenigstens eine und bevorzugt
zwei feste Klemmen 72 um an einer Seite des Pellet-
magazins einzurasten; wenigstens eine und bevor-
zugt eine bewegliche Klemme 74 um an der anderen
Seite des Pelletmagazins einzurasten; und einen Be-
tatiger zum Rasten 76 um die bewegliche Klemme 74
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innerhalb des Magazinschachts 34 zu rasten. Die
Klemmen 72 und 74 sind am Magazingehause 42 im
Magazinschacht 34 befestigt. Wie in Fig. 10 gezeigt,
sind die Klemmen 72 und 74 so geformt, dass sie ver-
hindern, dass sich das Pelletmagazin 26 in eine erste
Richtung bewegt, und dem Pelletmagazin 26 bei An-
wendung einer Rastkraft ermdglichen sich in eine
zweite Richtung zu bewegen indem sie fest in den Er-
hebungen 54 in den Seitenwanden des Pelletmaga-
zins 26 einrasten. Die bewegliche Klemme 74 hat
eine Spannfeder 78 und eine SchlieRfeder 80 um die
bewegliche Klemme 74 durch die freigegebene Rast-
kraft von einer Rille Gber eine Erhebung 54 in eine
benachbarte Rille zu heben.

[0035] In derinden Fig. 1, Fig. 2, Fig. 6, und Fig. 9
abgebildeten Ausfiihrung mit dem manuellen Betati-
ger zum Rasten 76a, wird die Rastkraft manuell auf
den Betéatiger zum Rasten 76 angewendet, um die
bewegliche Klemme 74 innerhalb des Magazin-
schachts 34 zu rasten. Der Rucklauf wird durch eine
Spannfeder 78 ermoglicht. Die mit einem automati-
schen Betatiger zum Rasten 76b in den
Fig. 11-Fig. 15 abgebildete Ausflihrung erzeugt die
Rastkraft durch eine auf den Abzug 28 wirkende An-
triebskraft. Der automatische Betatiger zum Rasten
76b umfasst einen Nockenhebel 82, der drehbar an
einem Drehpunkt 84 des Kérpergehauses 40b befes-
tigt ist. Der Nockenhebel 82 hat ein Nockenende 86,
das funktionsmaflig mit einem Nockenstofiel 88 ver-
bunden ist, der an einem Schlagbolzenschlitten 90
montiert ist, welcher am Schlagbolzen 18 befestigt
ist. Der Nockenhebel 82 hat des Weiteren ein Maga-
zinrasterende 92, das funktionsmafig mit der beweg-
lichen Klemme 74 verbunden ist. Das Magazinraste-
rende 92 hat eine Rastungsbewegung und eine riick-
wartige Bewegung. Wie in den Fig. 12 und Fig. 15
gezeigt, dreht sich der Nockenhebel 82 und bewegt
das Magazinrasterteil 92 in einer rlickwartigen Bewe-
gung, wenn der Nockenstofel 88 sich mit dem
Schlagbolzen 18 von einer eingefahrenen Stellung in
eine ausgefahrene Stellung bewegt. Wie in den
Fig. 14 und Fig. 16 veranschaulicht, dreht sich der
Nockenhebel 82 und bewegt das Magazinrasterende
92 in einer Rastungsbewegung wenn der Nockensto-
Rel 88 sich mit dem Schlagbolzenschlitten 90 und
dem Schlagbolzen 18 in eine eingefahrene Stellung
bewegt. Ein Verriegelungsmechanismus 94, umfas-
send einen drehbar am Kdérpergehause 40 befestig-
ten Riegel 96 und eine Spannfeder 98, um den Riegel
96 in Verschlussstellung zu spannen, der verhindert,
dass das Magazinrasterende 92 eine Rastungsbe-
wegung ausflhrt, bevor der Schlagbolzenschlitten 90
den Riegel 96 berthrt, gegen die Spannfeder 98
druckt und den Riegel 96 in eine entsicherte Stellung
bringt. Der Schlagbolzen 18 ist vollkommen aus dem
Magazin 26 ausgefahren, wenn der Schlagbol-
zenschlitten 90 den Riegel 96 berihrt. Der Riegel 96
I6st ein Spannfederpaar 78, in Fig. 16 gezeigt, wo-
durch eine Rastkraft freigesetzt wird um das Pellet-

magazin 26 zu rasten. Der Schlagbolzen 18 ist fest
am Schlagbolzenschlitten 90 befestigt, und zusam-
men bilden sie das Schlagbolzenbauteil 16, welches
mit dem Schlagbolzendurchgang 48 und der Schlit-
tenfihrung im Koérpergehduse 40 am konsistenten
und genauen Aus- und Einfahren des Schlagbolzens
18 entlang einer durch die Pelletmagazinrohre 32,
den Spannring 66 und die Hohlnadel 14 verlaufenden
Achse mitwirkt. Die Raststellung des Pelletmagazins
26 ist durch eine Offnung oder ein Fenster 100 im
Magazingehause 42 sichtbar.

[0036] Das Abzugsteil 20 ist so geformt, dass es
eine mechanische Kraftverstarkung liefert um die
Schlagbolzengeschwindigkeit in Bezug auf eine Ab-
zugsgeschwindigkeit zu erhdhen, und ermdglicht da-
mit dem Implantiergerat 10 ein Pellet schnell zu de-
ponieren. Die in den Fig.7, Fig.8, Fig. 12 und
Fig. 14 gezeigten Ausfihrungen beinhalten einen
zweiseitigen Hebel 30, in welchem die manuelle Kraft
oder Antriebskraft auf einen Abzug 28 angewendet
wird, und die Kraft auf den Schlagbolzenschlitten 90
einwirkt, um die mechanische Kraftverstarkung zur
Erhéhung der Schlagbolzengeschwindigkeit zu lie-
fern. Das Abzugsteil 20 umfasst den Abzugswinkel-
hebel 30, der einen Drehpunkt 102, ein Abzugsende
104, das funktionsmafig den Abzug 28 berihrt oder
damit verbunden ist, und ein Schlittenende 106 hat,
das funktionsmaRig Uber eine Abzugverbindungs-
stange 118 mit dem Schlagbolzenschlitten 90 ver-
bunden ist, welcher auf den Schlittenfihrungsrillen
50 entlang gleitet um den Schlagbolzen 18 zwischen
der eingefahrenen und ausgefahrenen Stellung zu
bewegen. Der Drehpunkt 102 ist bevorzugt naher am
Abzugsende 104 als am Schlittenende 106 um die
mechanische Kraftverstarkung zur Erhéhung des
Ubersetzungsverhaltnisses zwischen dem Schlag-
bolzen 18 und dem Abzug 28 zu liefern. Ein Nocken-
stoRel 108 ist mit dem Abzugsende 104 des Abzugs-
winkelhebels 30 verbunden und eine Fihrungsflache
110 ist im Abzug 28 gebildet. Der Abzug 28 ist am
Kérpergehause 40 Gber einen Drehpunkt 112 befes-
tigt. Der Abzug 28 dreht sich unter Einwirkung einer
Antriebskraft um den Drehpunkt 112. Die Fihrungs-
flache 110 im Abzug 28 ist so geformt, dass der No-
ckenstolel 108 und das Abzugsende 104 zum Hand-
griffteil 44 zurucklaufen, wodurch das Schlittenende
106 sich vorwarts dreht um den Schlagbolzen 18
auszufahren. Die Abzugsspannfeder 114 ist zwi-
schen dem Abzugswirikelhebel 30 und dem Zapfen
116 im Handgriffteil 44 des Korpergehauses 40 be-
festigt, um das Schlittenende 106 und den Schlagbol-
zenschlitten 90 in der eingefahrenen Stellung zu
spannen. Die Kraft der Abzugsspannfeder 114 ist
grol genug um die Kraft der Spannfeder 98 zu Uber-
winden.

[0037] Das vorstehend beschriebene Implantierge-
rat 10 wird dazu benutzt ein Objekt 24 unter einer
Membran zu implantieren. Die Methode um ein Ob-
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jekt 24 unter einer Membran zu implantieren umfasst
im Allgemeinen die Schritte: Positionieren des zu im-
plantierenden Objektes 24 zwischen einem Schlag-
bolzen 18 und einer Hohinadel 14, Positionieren des
Verschlussstopfens 38 zwischen dem Objekt 24 und
dem Schlagbolzen 18, DurchstoRen der Nadel 14
durch die Membran, Bewegen des Schlagbolzens 18
aus der eingefahrenen Stellung in eine ausgefahrene
Stellung, um das Objekt 24 durch die Hohlnadel 14
auszustoflien und die Nadel 14 mit dem Verschluss-
stopfen 38 zu verschlieBen. Wenn das Objekt in ein
Tier implantiert wird hat diese Methode Vorteile im
Hinblick auf Krankheiten, die tiber das Blut Gibertrag-
bar sind. Bevor ein anderes Objekt in ein anderes
Tier implantiert wird, wird die verschlossene Nadel
durch eine unverschlossene Nadel ersetzt. Der Aus-
tausch der Nadel erfolgt schnell und leicht unter Ver-
wendung des Schnellbefestigungsmechanismus 64,
und bendétigt im Allgemeinen die Schritte Abschrau-
ben der Uberwurfmutter 68 vom Spannring mit Ge-
winde 66, Entfernen der verschlossenen Nadel aus
dem Spannring 66, Einsetzen einer unverschlosse-
nen Nadel in den Spannring 66, und Aufschrauben
der Uberwurfmutter 68 auf den Spannring 66. Des
Weiteren sind die Schritte: Positionieren eines zu im-
plantierenden Objektes 24 zwischen einem Schlag-
bolzen 18 und einer Hohlnadel 14, und Positionieren
des Verschlussstopfens 38 zwischen dem Objekt 24
und dem Schlagbolzen 18, schnell und einfach, durch
vorheriges Laden einer Vielzahl an Objekten 24 und
Verschlussstopfen 38 in einem Magazin 26, das aus
Rohren besteht, und Rasten des Magazins 26 um je-
des Objekt 24 und jeden Verschlussstopfen 38 zwi-
schen dem Schlagbolzen 18 und der Nadel 14 zu po-
sitionieren, durchgefuhrt. Zusatzlich ist der Schritt der
Bewegung des Schlagbolzens 18 von einer eingefah-
renen Stellung in eine ausgefahrene Stellung, um
das Objekt 24 durch die Hohlnadel 14 auszustoRen
und die Nadel 14 mit dem Verschlussstopfen 38 zu
verschlieRen, schnell und einfach durch Betatigen ei-
nes Abzugs 28 durchgefiihrt, und der Schritt der Ras-
tung des Magazins 26, um jedes Objekt 24 und jeden
Verschlussstopfen 38 zwischen dem Schlagbolzen
18 und der Nadel 14 zu positionieren, ist durch Aus-
I6sen des Abzugs 28 schnell und einfach durchge-
fuhrt.

[0038] Die vorstehende Beschreibung und die bei-
liegenden Zeichnungen dienen nur illustrativen Zwe-
cken und nicht zum Zwecke der Beschrankung der
Erfindung. Obwohl die Erfindung in Verbindung mit
der bevorzugten Ausfliihrung oder Ausfiihrungen
hiervon offenbart wurde, versteht es sich von selbst,
dass es andere Ausflihrungen geben kann, die in den
Umfang der Erfindung fallen, wie in den folgenden
Patentansprichen definiert. Wo ein Patentanspruch,
falls vorhanden, als Mittel oder Schritt um eine spezi-
fische Funktion auszuflihren dargestellt wird, ist es
beabsichtigt, dass solch ein Patentanspruch zerglie-
dert wird, um das entsprechende Bauprinzip, das Ma-

terial, oder Vorgange, die in der Patentbeschreibung
und dazu Gleichwertigem beschrieben sind mit ein-
zuschlieen, wobei sowohl bautechnische Aquiva-
lente und gleichwirkende Bauprinzipien, auf gleich-
wertigen Materialien basierende Aquivalente und
gleichwertige Materialien und durch gleichwirkende
technische Vorgénge gekennzeichneter Aquivalente
und gleichwertiger Vorgange mit eingeschlossen
sind.

Patentanspriiche

1. Implantiergerat umfassend:
(a) ein Gehause (12);
(b) eine Hohlnadel (14), die mit dem Gehause (12)
verbunden ist;
(c) einen Schlagbolzen (18), der sich innerhalb des
Gehdauses (12) befindet und auf die Hohlnadel (14)
ausgerichtet ist, wobei der Schlagbolzen (18) ein Dis-
talende (22) hat, weiterhin kann sich der Schlagbol-
zen (18) in einer eingefahrenen Stellung befinden,
worin das Distalende (22) des Schlagbolzen (18) sich
in dem Gehause (12) befindet, und in einer ausgefah-
renen Stellung, worin das Distalende (22) des
Schlagbolzen (18) aus dem Gehause herausfahrt;
(d) einen Abzug (20), funktionsmafig verbunden so-
wohl mit dem Gehause (12) als auch mit dem Schlag-
bolzen (18), wobei der Abzug (20) eine entspannte
Stellung und eine gespannte Stellung hat, der
Schlagbolzen (18) sich aus der eingefahrenen Stel-
lung in die ausgefahrene Stellung bewegt wenn der
Abzug (20) von der entspannten Stellung in die ge-
spannte Stellung Ubergeht; und umfasst weiterhin
(e) ein Pelletmagazin (26), das wahrend des Ge-
brauchs am Gehause befestigt ist, wobei das Maga-
zin mindestens ein Rohr hat enthaltend einen Ver-
schlussstopfen (38) und vor dem Verschlussstopfen
ein Pellet, das Pellet so angepasst, dass es mit Hilfe
des Schlagbolzens, der durch das Rohr in die Nadel
ausfahrt, durch die Nadel ausgestof3en wird, wobei
der Verschlussstopfen in der Nadel verbleibt um zu
verhindern, dass die Nadel, die eine Einwegnadel ist,
nochmals verwendet wird.

2. Implantiergerat nach Anspruch 1, worin das
Gehause ein mehrteiliges Gehause ist, das aus einer
erste Seite besteht, die an einer zweiten Seite befes-
tigt ist, die erste Seite und die zweite Seite einen
Schlagbolzendurchgang bilden, der so geformt ist um
den Schlagbolzen (18) aufzunehmen, wobei der
Schlagbolzendurchgang auf die Hohlnadel ausge-
richtet ist.

3. Implantiergerat nach Anspruch 1, das weiter-
hin einen Schnellbefestigungsmechanismus (64) um-
fasst, der an dem Gehause (12) befestigt ist, der
Schnellbefestigungsmechanismus (64) so geformt
ist, dass er mit der Hohlnadel (14) schnell verbunden
und getrennt werden kann.

7/18



DE 600 33812 T2 2007.11.15

4. Implantiergerat nach Anspruch 3, worin der
Schnellbefestigungsmechanismus (64) einen Spann-
ring mit Gewinde (66) und eine Gewindemutter (68)
umfasst, die auf den Spannring mit Gewinde (66) auf-
geschraubt ist um die Hohlnadel (14) an dem Gehau-
se (12) zu befestigen.

5. Implantiergerat nach Anspruch 4, worin der
Spannring (66) mindestens zwei Schlitze hat um si-
cherzustellen, dass der Spannring unterschiedlich
groRe Nadeln (14) sicher festhalten kann.

6. Implantiergerat nach Anspruch 1, worin der
Schlagbolzen (18) an einem Schlagbolzenschlitten
(90) befestigt ist und das Gehause (12) eine Schilit-
tenfihrung aufweist, der Schlagbolzenschlitten (90)
in der Schlittenfihrung gleitet, wahrend der Schlag-
bolzen (18) sich zwischen der eingefahrenen Stel-
lung und der ausgefahrenen Stellung bewegt, der
Schlagbolzenschlitten mit dem Abzugsteil funktions-
maRig verbunden ist.

7. Implantiergerat nach Anspruch 1, worin der
Abzug (20) ein Abzugssystem ist und so geformt ist,
dass es eine mechanische Krafrverstarkung zur Er-
héhung der Schlagbolzengeschwindigkeit in Bezug
auf die Abzugsgeschwindigkeit liefert.

8. Implantiergerat nach Anspruch 7, worin der
Abzug (20) drehbar an dem Gehéause (12) befestigt
ist, das Abzugssystem weiter einen Abzugshebel
(30) hat, der funktionsmafig mit dem Abzug verbun-
den ist, der Abzugshebel (30) einen Drehpunkt (102),
ein Abzugsende (104), und ein Schlittenende (106)
hat, der Drehpunkt (102) ndher an dem Abzugsende
(104) sitzt als an dem Schlittenende (106) um die me-
chanische Kraftverstarkung hervorzurufen, um die
Schlagbolzengeschwindigkeit in Bezug auf die Ab-
zugsgeschwindigkeit zu erhéhen.

9. Implantiergerat nach Anspruch 8, das weiter
ein Abzugsgestange (118) umfasst, das drehbar mit
dem Schlittenende des Abzugshebels und mit dem
Schlagbolzen verbunden ist.

10. Implantiergerat nach Anspruch 9, das weiter
einen Nockenstof3el im Abzug umfasst, der mit dem
Abzugsende des Abzugshebels verbunden ist, der
Abzug eine Steuerkurve hat, der NockenstdRel im
Abzug in beweglichem Kontakt mit der Steuerkurve
ist und bewirkt, dass der Abzugshebel sich um den
Drehpunkt dreht und den Schlagbolzen ausfahrt
wenn sich der Abzug aus der entspannten Stellung in
die gespannte Stellung bewegt.

11. Implantiergerat nach Anspruch 8 das weiter
eine Spannfeder im Abzug umfasst, um das Abzugs-
system in die entspannte Stellung zu spannen.

12. Implantiergerat nach Anspruch 11, worin das

Gehause ein Magazingehause (42) umfasst, das am
Korpergehause befestigt ist, das Magazingehause
(42) einen Magazinschacht umfasst, der gro® genug
ist um das Pelletmagazin (26) aufzunehmen, und der
einen Vorschubmechanismus flr das Magazin ent-
halt um das Pelletmagazin (26) durch eine Zahl vor-
bestimmter Rastungen innerhalb des Magazin-
schachtes zu rasten, ein Ende des Magazingehau-
ses ist an dem Korpergehduse befestigt und die
Hohinadel (14) ist am anderen Ende des Magazinge-
hauses befestigt, der Schlagbolzen (18) geformt ist
um bei jeder der vorbestimmten Rastungen durch
eine der Vielzahl von Rohren in die Hohlnadel auszu-
fahren.

13. Implantiergerat nach Anspruch 12, worin das
mindestens eine Rohr eine Vielzahl von Rohren mit
einer longitudinalen Achse ist, alle die longitudinalen
Achsen parallel zueinander ausgerichtet sind, ein
Ende des Pelletmagazins (26) weiter einen Flansch
zum Ausrichten umfasst, der senkrecht zu den Longi-
tudinalachsen positioniert ist, wobei jedes dieser Viel-
zahl von Rohren eine Schnittkante mit einer Vielzahl
von Einschnitten an einem entgegengesetzten Ende
des Pelletmagazins (26) aufweist, die so geformt sind
um zu verhindern, dass Pellets aus den Rohren her-
ausfallen und um den Pellets zu ermdglichen, dass
sie von den Rohren durch eine Antriebskraft heraus-
getrieben werden, das Magazingehduse (42) ent-
sprechende Rillen zum Ausrichten angrenzend an
den Magazinschacht hat, wobei die Rillen zum Aus-
richten und der Flansch zum Ausrichten das Pellet-
magazin (26) in dem Magazingehduse richtig aus-
richten.

14. Implantiergerat nach Anspruch 12, worin das
Magazingeh&use (42) eine Offnung hat um die Ras-
tungen von dem Pelletmagazin zu sehen.

15. Implantiergerat nach Anspruch 12, worin das
Magazingehduse (42) eine erste und zweite Seite
aufweist, die den Magazinschacht bilden, die erste
Seite an der zweiten Seite befestigt ist und die erste
und zweite Seite an dem Korpergehause befestigt
sind.

16. Implantiergerat nach Anspruch 12, worin das
Pelletmagazin (26) zwei gegenlberliegende aulere
Seitenwande hat, die dulere Seitenwande eine Viel-
zahl von Rillen haben, der Vorschubmechanismus flr
das Magazin mindestens eine unbewegliche Klemme
hat, mindestens eine bewegliche Klemme, und einen
Betatiger fur die Rastung zum Rasten der mindes-
tens einen beweglichen Klemme, die mindestens
eine feste Klemme, die so geformt ist um die Rillen
mit einer der duferen Seitenwande in Kontakt zu
bringen, und die mindestens eine bewegliche Klem-
me so geformt ist, um die Rillen mit der anderen der
auleren Seitenwanden zu kontaktieren, die Klem-
men verhindern, dass das Pelletmagazin sich in eine
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erste Richtung bewegt, und dem Pelletmagazin zu
ermdglichen sich in eine zweite Richtung zu bewe-
gen.

17. Implantiergerat nach Anspruch 16, worin die
wenigstens eine bewegliche Klemme durch eine
Schlief3feder in einer ausgefahrenen Stellung vorge-
spannt ist, die wenigstens eine bewegbare Klemme
so geformt ist um eine von den vielen Rillen zu kon-
taktieren und das Pelletmagazin aus einem ersten
Rohr durch eine Transportrastung zu einem benach-
bartem zweiten Rohr hin zu transportieren, die
SchlieRfeder zusammenzudriicken um die wenigs-
tens eine bewegliche Klemme durch einen Ruicklauf
zu einer benachbarten der Vielzahl von Rillen zu be-
wegen.

18. Implantiergerat nach Anspruch 16, worin die
wenigstens eine bewegliche Klemme eine Spannfe-
der hat um die wenigstens eine Klemme zu bewegen.

19. Implantiergerat nach Anspruch 16, worin der
Betatiger fiir die Rastung ein manuell betriebener Be-
tatiger ist, und eine Rastkraft manuell auf den Betati-
ger fur die Rastung angewendet wird um die wenigs-
tens eine bewegliche Klemme zu rasten.

20. Implantiergerat nach Anspruch 16, worin der
Betatiger fir die Rastung ein automatischer Betatiger
ist und durch eine Antriebskraft eine Rastkraft er-
zeugt wird, die auf den Abzug einwirkt.

21. Implantiergerat nach Anspruch 20, das weiter
einen Nockenhebel umfasst, der drehbar an einem
Drehpunkt des Gehauses befestigt ist, der Nocken-
hebel ein Nockenende in betriebsbereitem Kontakt
mit einem Nockenstolel hat, der auf einem Schlag-
bolzenschlitten angebracht ist, welcher an dem
Schlagbolzen befestigt ist, der Nockenstolel weiter
ein Magazinrasterende in betriebsbereitem Kontakt
mit der wenigstens einen beweglichen Klemme be-
sitzt, das Magazinrasterende eine Rastungsbewe-
gung und eine riickwartige Bewegung hat, die Bewe-
gung des Magazinrasterendes sich in der Rastungs-
bewegung bewegt, wenn der Nockenstofel mit dem
Schlagbolzen sich in die eingefahrene Stellung be-
wegt, das Magazinrasterende sich im Ricklauf be-
wegt, wenn der NockenstdRel sich mit dem Schlag-
bolzen in die ausgefahrene Stellung bewegt.

22. Implantiergerat nach Anspruch 20, das wei-
terhin einen Verriegelungsmechanismus umfasst um
zu verhindern, dass der Magazinboden eine Ras-
tungsbewegung ausfiihrt bevor der Schlagbolzen
vollkommen aus dem Magazin herausgezogen wird.

Es folgen 9 Blatt Zeichnungen
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Anhangende Zeichnungen
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