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Za¥izent k propichovéni nezvulﬁanizovanjch plésty

B Vyndlez se tyké zafizeg{ k propicho-
véni nezvulkanizovanfch pldadtd v&tdich
rozmgrd, zejména ndkladnich a traktorovych
plé3¥) radidln{ Konstrukce pied lisovénim,
k odstranén{ vzduchovych bublin mezi jed-
notlivymi materidlovymi vrstvami, nebo me-
zi lisovaci membrénou a plé¥tém.

: Zat{zen{ md frému, kde jedna jeji
48t je axiAln® posuvnd a druhd pevné spo-
Jena se zdkladovou deskou. KaZd4 Z4at fré-
‘my Jje vybavena vertik4ln& posuvnym remenem,
ve kterém je horizontdln& uloZena axidlng
posuvné osa s otoinym diskem, jehoZ povrch
Je vybaven otvory a dra¥kemi pro prdichod
Jehel, které jsou uchyceny na vykyvném ra-
meni. Nad disky je umisténo d&lené pi{tlad-
né ‘za¥izen{ a jeho pohons ¥

Axisiné posuvnéd &4st frémy je pies-
tavovdna Broubem. Vertikdlnf pohyb posuv-
‘nfch rém} je ovldddn vzduchovymi vélei a
rovné&Z axidlni posuv diskd je zabezpeden
horizontélnimi vzduchovymi vdlcei. Fréma
zaf{zeni je ddle vybavena klopnym d&lenym
Z1abem, vahadly & fotosondou se svételnym
zdrojem., Jedna &dst frémy je vybavena
navic axidlnd posuvnou soustavou véledkd
8 ovlddac{im vzduchovym védlcem, pro zachye
cenf pldsté.,
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Vyndlez se tykd za¥fzen{ k propichovani nezvulkanizovanych pl4xts vEt¥ich rozmérd, zej-
ména nédkladnfch a traktorovych pl4&%3 radisInf konstrukce pred l;sovénim, k odstraninf vzdu-
cho#fch bublin mezi jednotlivymi materidlovymi vrstvami, nebo mezi lisovac{ membrénou a
pldstém, '

Je zndmo, Ze nri vyrobd piééfﬁ dochdzi k uzavirdnf vzduchu mezi jednotlivymi kordovymi
vlioZkami a mezi pld%¥tdm e membranou lisu, co% mé p¥i lisovdni a vulkenizaci za nésledek vznik
separace v plé8ti, které jsou priinou pierazeni pl&dtd do nissf kvalitativnf t¥{dy.

Jsou znémy postupy, které umoinujf vypudit &dst uzavieného vzduchu z pldsts Jjak b&hem
vyroby plé3t&, tek i na hotovém plé¥ti. Bylo napfiklad navrieno pertorovéni pogumovaného
kordu tak, aby p¥i pokléddni kordovych vlo?ek mohl vzduch unikat t¥mito otvory. Déle byla
navriena riznd zavalovaci zerfzeni na konfek&nfch strojich, kterd maji vypudit vzduch smérem
k okrajim vloZek. Déle byl vytvoren napifklad soudkovity tvar membrény na mfsto vélcové, nebo
byly navrZeny rdzné systémy kénélkﬁ, zalisované v povrchu membrén, které mély odvadst vzduch
do oblasti patek pldstd. Uvedené postupy v3ak nebyly u"dinmé a proto se provédile propichovdnf
k vypuzovéni uzavieného vzduchu ruénd Jjednoduchymi pracovnimi ndstroji. Tato pracovni operace
Je v8ak znaln& namdhavé a fyzicky néro&nd. PouZit{ zavalovactho zarizen{ je U¥inné Jen &ds-
tedns, nebot v plésti zﬁstévé JjeBt& zna¥né mno¥stvi{ plynu.

Dal¥imi mechanickymi postupy hylo propichovédn{ pl&3¥% providéno za¥{zenim, popseném v
ropisu vyndlezu k autorskému osv&ddenf ¥fsle 169 566 a nebo 187 645, které byly konstfuovény
pro plé%t¥ mendfch rozmérd, zejména osobnich radidlnich nebo diagondlnich pld&¥s. Tato zapi-
zeni nejsou vhodns pro t8%ké plasté, jako jsou nap¥fklad nékladni, nebo autobusové plasts
radidini konstrukce a proto byly tyto plddt& propichovény rudni.

Uvedené nevyhody jsou odstrandny zarizenfm k prapichovéni nevulksnizovanych plﬁéiﬂ,
JehoZ podstats spodivd v tom, %e je umfsténo na frémé, kde jedna &4&st Je axidln& posuvnd a
druhd &4st frémy je pevnd spojena se zdkladovou deskou. Ka¥dd tdst frémy je vybavena verti-
ké1ln& posuvnym rémem, ve kterém je horizontdlnd ulofena axidln€ posuvnd osa s otodnym diskem.
Povrch disku je vybaven otvorem a draZkami pro prichod jehel, které jsou pevnd uchyceny na
vykyvném rameni. Kyvavy pohyb ramene Je zaji%tén pohonem, p¥es klikové dstrojf. Mechanismem
s pPerufovanym pohybem je zaji¥¥ovdn pohon d&leného pritlainého zarfzenf, které je umfsténo
nad otodnymi disky.

Ax141n& posuvnd &dst frémy je prestavovéna Sroubem pomoc{ elektrického pohonu. Verti-r
kéln{ pohyb posuvnych rémi je ovlédén vertikdlnimi vzduchovymi vélei. Otodné disky jsou na
ax141lné posuvnych oséch upevnény vystrednd a Jejich axidlni posuv je zabezpe&en horizontdl-
nimi vzduchavymi vélci. Fréma je vybavena ﬁlopnym délenym Zlabem pro zachyceni a vyklopeni
plédt&, vahadly s vodicimi kladkami, které jsou ovlddény p¥idavnymi vzduchovymi vdlci, ddle
Je fréma vybavena d&lenym p¥itladnym za¥{zenim, napffklad klfinovymi femeny na femenicich a
fotosondou se svdtelnym zdrojem. Mechanismus s p¥eruSovanym pohybem d&leného pritladného za-
*{zenf, je tvo¥en rohatkovym zaf{zen{m. Druh& E4st frémy je vybavena navic axiglng posuvnou
gsoustavou védledkd, piidem¥ jejich prestavent Je ovléddno samostatnym vzduchovym védlcem,

Zat{zenim dle vyndlezu se odstranuje fyzicks némaha p¥i ruénim propichovénf, m4 univer~
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z&1n{ pou¥itf, zejména pro rdzné konstrukce a rozméry radidinich nékladnich, traktorovych a
autobusovych piéé’ﬁﬁ. Soutasn¥ snifuje podet pldstd vytazovanfch do ni%¥fch kvelitativnich
tf‘fd‘ v ddsledku zalisovénf vzduchovych bublin,tfm, Ze plédt¥ maji dostatelny podet odvzdud-
novacich otvord v presnd stanovenych technologickych rhistech.

P¥{kladné provedeni je znézornéno‘ na vykresu, kde je zobrazen schematicky pohled na zal{zeni
v nérjsu. ‘

Zat¥{zeni dle vyhélezu sestdvd z d8lené frémy, kterd je sloZena z axidln& posuvné jedné
g4stl frémy 1 a druhé dstl frémy\g., kterd je pevn& spojena se zsdkledovou deskou 3. Posuv
axi41n& posuvné jedné &ésti frémy 1 je zajistén sroubem 15 pomoci elei:trického pohonu 16,
KaZd4 d4st frémy je vybavena vertikdln& posuvnym rémem 4, JjehoZ pohyb je ovladén vértikél-
nim vzduchovym védlcem 17. Ve vertik4lng posuvném rému 4 je uloZena axidlnd posuvgé osa 5 s
6to<‘§nym diskem 6, na jeho’ pevné Zdsti je.otvor 7 a na otolné &4sti dréZky 8 pro prichod je-
hel 9. Pohyb axidlné posuvné osy 5 Je zabezpeden horizontdlnimi vzduchovymi vélei 18. Jehly
9 jsou pevn& uéhyceiw na vykyvném rameni 10, JjehoZ kyvavy éohyb je zajidtén pohonem 11 a kli-
kovym Ustrojim 12. Ve spodnf Z4sti frémy je umistén klopny d&leny Zlab 19 pro zachyceni a vy-
klopeni pld%t&, Na kaZdé éésti frémy Jje u#hyceno vahadlo 20 s vodiel kladkou 21, které je
ovlddénc pridavnym vzduchovym vélcem 22, Druhé &8st frémy 2 je ddle vybavena axigln& posuv-
nou soustavou vdledkd 23, jejich¥ pfestaveni je ovldddno samoafatnym vzduchovym vélcenm gi.
Nad otolnymi disky 6 Je'umisténo d8lené pritlatné zarizeni _1_4, které je tvoreno klinovymi
femeny 27, ulaoZenych na Iemenicich 28, jehoZ pohon je 26313%ovén mechanismem s prerufovangu
pohybem 13, v najem pﬁpadé rohatkovym mecharrismem. Fréma je vybavend fotosondou“gz se gvé~
telnym zdrojem 26. -

Zobrazené zadizeni dosshuje poloautomatického, nebo automatického propichovani plésta.
Obsluha nastav{ pot¥ebnou 3{¥ku stroje dle rozméru pldsté&, posunutim axidln& posuvné jedné
g4sti frémy 1 pomoci elektirického pohonu 16 & Sroubu 1. Tim dojde k pi‘estavem’. Jjedné g4sti
d&leného prftladného zarizenf 14, vykywného ramene 10 a Jehlami 9, vertikdlné posuvného rému
4 s axisdln& posuvnou osou 3 a otodnym diskem & a ddle Jjedné Césti klopného déleného ¥labw 19,
které jsou umfstény na axidiné posuvn”é jedné &ésti frémy l. Ddle je mechanicky nebo rudné do
klopného d&leného %labu 19 nasunut plééf, ktery se zarazi o axiédlné posuvnou soustavu védlel-
k8 23, které prepaZuji prostor mezi frémou, prilemZ se prekryje fotosonda 25 a daldf funkce
probfhd automaticky. Otofné disky 6 se zasunou do plésté a vodici kladky 21 se pritledf k
bodnicim piéété. Vertik4ln& posuvné rimy ’_4_' s axidlné posuvnymi osami 5 a o-téénymi disky 6
vynesou plds¥ pod délené p¥{tladné zaffzeni 14 a pritlalf se ne ndj. Pohonem 11 a mechanis-
mem s p¥erufovanyin pohybem 13, co% je rohatkovy mechanismus, se d&lené pF{tlainé zaifzeni 14
prerusovang pootdd{ a unds{ plés¥. Sou¥asnd probihd propichovént plé3tE jehlami 9, prilemZ
pohyb vfkyvnfch ramer 10 obstaravéd klikové dstroji 12 s pohonem ll. Klikové dstrojf 12 Jje
spiaZeno 8 mechanismen s pferuSovanym pohybem 13 .tak, %e v dob& pootddeni plé&td jsou jehly
$ nimo pld¥t. P44 se pM propichovédni opird o axidlnd posuvnou soustavu véledkd 23, ktersd
brénf rozkjvén{ pl4¥td. Po dosafeni zvoleného po¥tu vpichd se pohon 11 zestavi tek, aby jeh-
1y 9 byly mimo pldst. ' '
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Vertikdln& posuvné rémy 4 s p¥fsludenstvim sjedou & pléstém doly, a postavy pl4st do
'klapného dZleného Zlabu 19. Vodic{ kladky 21 uvolnf plés¥ a otoZné disky 6 se vysunou z pléé-
t&, Axidlné& posuvnd soustava v4leXks 2 23 odjede mimo prostor mezi ¥4stmi frémy a klopny déle=~
ny %lab 19 p%eklopenim vytradf pl4st mimo zadfzenf. Axidlné posuvné soustava vdledkd 23 opét
p¥ehrad{ prostor mezi Xdstmi frémy a klopny d&leny Zlab 19 se vratf do pivodnf polchy.

. Zarizenf dle vyndlezu mi¥e byt také vyuZito k propichovdni ostatnich radidlnich p143ty
rizné konstrukce a velikosti.

"PREDMET VYNALEZU.

1. Zafizeni k propichovénf nezvulkanizovanych pl43td pred lisovénim k odstranén{ vzduchovych
bublin .uzavienych b&hem konfekcionovéni mezi Jednotlivymi materiélov?mi vrstvami, nebo
mezi lisovaci membrdnou a pléstém, které je vybaveno délenym otodnym diskem a ne jméng
dvéma soupravami propichovacich Jehel, vyznadujict se tim, Ze je umisténo na frém&, kde
Jedna jejf &dst (1) je axidln& posuvné a druhd E4st frémy (2) je pevné spojena se zdkla-
dovou deskou (3), p¥i¥em? ka¥dd Xdst frémy je vybavena vertikdln& posuvnym rdmem (4), ve
kterém je horizontdlné uloZena axidln¥ posuvné osa (5) s oto¥nym diskem (6), jeho% povrch
Je vybaven otvorem (7) a drd¥kemi (8) pro prichod Jehel (9), které jsou pevns uchyceny na
vy¥kyvném rameni (10), jeho? kyvavy pohyb je zaji%¥tén pohonem (11) pies klikxové ﬁatroji
(12), prifem? mechanismem s preruSovanym pohybem (13) je zajis¥ovén pohon d&leného pi{t-
lagného zarfzeni (14), které je umfsténo nad otolnymi disky (6)..

2. Za¥izent k propicﬁovéni nezvulkanizovangeh plés¥a podle bodu 1, vyznadujfct se tim, Ze
axidlnd posuvnd jedna &dst frémy (1) je prestavovana 3roubem (15) pomoci elektrického po-
- honu (216).

3. Zatizeni k propichovéni nezvulkenizovanych pl4s¥y podle bodu 1, vyzna¥ujfci se tim, Ze
pohyb vertikdln& posuvnych rémd (4) je ovlédén vertikdlnimi vzduchovymi vélci (17).

4. Zafizeni k propichovéni nezvulkanizovanych plésXa podle bodu 1, vyzna¥ujfef se tim, Ze
otolné disky (6) Jsou na axidln¥ posuvngch osdch (5) upevnény vystiednd a jJejich axidlnt
posuv je zabezpefen horizontdlnfmi vzduchovymi wdlci (18).

5. ZaPizen! k propichovéni nezvulkanizovanyeh pl43%d podle bodu 1, vyznatujict se tim, Ze
fréme je vybavena klopnym délehjm Zlabem (19) pro zachyceni a vyklépeni plésts,

6. Zad¥izeni k propichovéani nezvulkanizovanych pl43%¥d podle bodu 1, 2 a 5, vyznadujict se
tim, Ze k axidln& posuvné jedné ¥4sti frémy (1) a druhé tésti frémy (2) jsou uchycena va-
hadla (20) s vodiefmi kladkami (21), které,jsou ovlddéna piidavnymi vzduchovymi véleci (22)

T« Zar{zenf k propichovén{ nezvulkanizovanych plé§§ﬁ podle bodu 1, vyznadujfci se tim, Ze
d&lené pr{tladné zarizen{ (14) je tvoreno klino;ymi femeny (27), uloZenych na Femenic{fch
(28). '
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8, Zatfzeni k propichovéni nezvulkanizavanych pl48ta podle bodu 1 a 7, vyznadujici se tim,
%o mechanismus s prerusovanym pohybem (13) pro zaji¥t&ni pohybu d&leného p¥itla&ného za~

#{zenf (14) je tvoren rohatkovym mechanismem.

g, Zatizenf k propichovéni nezvulkanizovanych p1asty poéle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
druhd &8st frémy (2) je vybavena axidlns posuvnou soustavou vdledkd (23) a jejich ples-
taven{ je ovléddrio samostatnym vzduchovym vélcem (24). '

10, Zaiffzeni k propichovdni nezvulkanizovenych p143td padle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze
.jedna &dst frémy je vybavena fotosondou (25) a protilehld &4st frémy svételnym zdrojem
(26). ’ ‘ ‘ ’

1 vykres
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