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' (54) Zapojenie pneumatického ohvodu horizontdlnej jednotky

Vynélez riedi zapojenie pneumatického obvo-
du horizontdlnej jednotky ramena priemyselného
robota alebo manipuldtora, s moZnostou poloho-
vania vysuvnej Gasti fjednotky do zvolenej po-
lohy. '

Doteraz zndme zapojenia dovolovali polohova-
nie len o krajowych poldh pneuwmatickych val-
cov. Pre 'polohovanie do viacerych poldh vyuZi-
vaji sériové zapojenie viacerych pneumatickych
valcov, alebo ‘pouZivaji ovlddané dorazy, €o zZvy-
Buje podet riadiacich a wylkonnych ¢lenov ob-
yaldu. . -

Tieto nedostatky 'si odstrdnené pneumatic-
k{ym abvodom podla vyndlezu.

Pneumaticky obvod pozostdva z valcov, prv-
kov pre dipravu média, aretaéného prvku a tla-
kového Gspinata. Horizontdlny jpohyb wvysuvnej
fasti ramena zabezpefuje pneumaticky valec
s aretatnym prvkom. S ‘piestnicou pneumatické-
kého valca je pevne spojend nard¥kovd ty&, na
ktorej st umiestnené prestavitelné naraZky zvo-
leného podtu. Poneumaticky valec je ovladany
§tvrtym a fretimi rozvddzatom. Aretadny prvok
ovldda druhy rozvadzad. Polohovanie zabezpe-
duje polohovaci blok pozostavajici z polohova-
cieho valca wvedeného na vodiacej tyéi prvého
tlmica energie a druhého tlmifa energie pevne
spojenych. Vo vetve medzi rozvddzacou kockou
a vstupmi tretieho a $tvrtého rozvddzada je za-
radeny reguldtor tlaku. Tlakovy spina¢ indikuje
prevadzkovy tlak média, signalizuje zniZenie a
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zvv§énie tlaku média. Toto zapojenie dovoluje

- reguldciu rychlosti, zaistuje presnost polohova-

nia pre dva a viac ‘pracovnych poldéh pri po-
uZiti &tyroch rozvddzatov, o zniZuje pofet roz-
vodov, zniZuje vahu, zmenSuje konStrukciu jed-
notky.

Na pripojenom vykrese je zndzornené konkreét-
ne zapojenie obvodu horizontainej jednotky.

Zdroj tlakového média 21 je spojeny s prvka-
mi pre fdpravu plynného média, a to odludova-
gom vody 1, €istifom 2 média, regulatorom tla-
ku 3 a maznicou 4. Maznica 4 je napojend na
rozvadzaciu kocku 5. Prvy v¢stup rozvddzacej
Kocky 5 je Spojény i prvymrozvadzatom 10, kito-
rého €inné vystupy sa prepojené s polohovacim
valcom 19 a odpiistacie vysstupy si cez tlmice 17,
22 hluku prepojené s atmosférou. Druhy vystup
rozvadzacej kocky 5 je prepojeny so vstupom
druhého rozvadzata 9, pritom ijeho &inné vystu-
py 'st prepojené s priestormi 31, 32 aretatného
prvku 18 a oba jeho odpigtacie vystupy sia spo-
jené s atmosférou cez tlmice 15, 16 hluku. Treti
vystup rozvadzacej kocky 5 §e napojeny cez re-
guldtor & tlaku so vstupmi ‘tretieho rozvddzaca
8 a $tvrtého rozvadza®a 7. ¢inny v§stup tretieho
rozvéddzata 8 fje spojeny s priestorom 29 piestni-
ce pneumatického valca 20 a jeho odpuastaci vy-
stup je cez ®krtiaci ventil 12 a tlmi¢ 14 hluku
spojeny s atmosférou. ICinny vystup Stvrtého roz-
vadzata 7 je napojeny na priestor 28 pneumatic-
kého wvalca 20 a odpuStaci vyistup je s atmosfé-
rou prepojeny cez Skrtiaci ventil 11 a tlmi¢ 13

.



hiuku. Pevine is pneumatickym valcom 20 si spo-

jené tlmide energie 34, 36, medzi ktorymi 'sa na-
chddza polohovaei vale¢ 19 posuvne vedeny po
vodiacej ty&i 30.

S piestnicou 33 pneumatického wvalca 20 je
pevne spojend nardZkova ty 25, na ktorej sd
prestavitelne upevnené narédzky 24, 38, 39,
48, 41. : )

V statickom stave prvy rozvadzaf 10 napdja
tlakovym médiom priestor piestnice polohova-
cleho valca 19 a priestor 27 polohovacieho val-
ca 19 je cez tlmi¢ 22 hluku spojeny § atmosfé-
rou. Piestnica 35 polohovacieho valca 19 je za-
sunutd v polohovaciom wvalci 19. Tlakom méldia
cez druhy rozvddzal 9 je naplneny prvy prie-
stor 32 aretatného prvku 18 a s atmosférou je
spojeny cez tlmi¢ 15 hluku .druhy 'priestor 31
aretatného prvku 18. Aretaény prvok 18 zabra-
Huje pohybu piestnice 33. Oba priestory 28, 29
pneumatického valca 20 st cez tretl a $tvrty roz-
vadzad 8, 9 naplnené tlakovym médiom. Velkost
tlaku média pre ‘pohyb pneumatického valca 20
je regulovand rag;llé-torom 6 tlaku. ’

Pri pohybe vzad, napr. ma nardZku 40 uvol-

fiuje aretatny prvok 18 piestnicu 33 pomocou .

druhého rozvddzata 9. Prestavenim §tvrtého T02-
vddzata 7 spdja sa priestor 28 pneumatického

valca 20 cez Skrtiaci ventil 11 a tlmi& 13 hluku
's ‘atmosférou. Piestnica 33 sa zafne pohybovat

vzad, vo smere 37. Rfchlost pohybu sa zoradzu-
je reguldtorom tlaku.6 a Zkrtiacim ventilom 11.
V okamihu, ked .sa piestnica 35 polohovacieho
valca 19 nachddza medzi nard¥kami 24, 40 vy-
stiva sa piestnica 35 polohovacieho valca 19 po-
mocou ‘prvého rozvddzada 10. Pri dalSom pohybe
naraZa piestnica 35 polohovacieho valca 19 mna
prvid nardZku 24 a‘pevnenti na nara¥kovej tydi
25. Prvd nardZka 24 posdiva polohovaci valec
19 po vodiacej ty¢i 30 na prvy tlmi¢ 34 energie.
Pohyb sa prvym tlmiSom 34 energie tlmi a za-
stavuje. Aretatny prvok 18 v tejto polohe zaisti
proti pohybu piestnicu- 33 pneumatického valca
20. Prvy rozvédza& 10 a $tvrty rozvddzad 7 pre-
sivaji sa do statického stavu, &im sa priestor
28 pneumatického valca 20 znova naplni tlako-
vym médiom a ‘piestnica 35 sa zasiva do 'polo-
hovacieho valca 19. Horizontdlna jednotka je pri-
pravend pre dal§f pohyb. Pohyb vpred, vo sme-
re 36 je ekvivalentny s popisanym pohybom
s tym, Ze pracuje treti rozvddza® 8 a Stvrty roz-
vadzaé 7 zotrva v statickom 'stave a pohyb utlmu-
je druhy tlmi¢ 26 enengie.

PREDMET VYNALEZU"

Za'pojenie pneumatického obvodu horizontdl-
nej jednotky '‘pozostédvajiice zo zdroja tlakového
média, fpravy tohto média, rozvadzatov, valcov
a tlakového Mpinada, wyznatujice sa tym, Ze
wdroj tlakiového média 1(21) Jje lpojeny-cez od-
 TuBoviad wody (1), Eisti® ((2) média, reguldtor
(3) #tlakiu, maznicu (4) lso wistupom rozvédzace]
twocky (5), latore]j povy wstup. e spojeny so wstu-
pom prvého rozvddzata (10), ktorého jelden
Ginny vystup je ispojeny © prvym wsitupom polo-
hovacieho walca [(19) ia ldruhy Einng |v9}svu§p prvé-
ho rozvddzata (10) je spojeny Is ldruhym wistu-
pom {polohovacieho walca {(19) 1a idva odpastacie
vistupy jprvého rozvadzata )(10) s spojené cez
timide (17), (22) hiuku 5 atmoksférou, pritom
druhy wystulp rozvédzacej kocky (5) je lspojeny
ko wstupom ldruhého rozvddzata (9], ktorého
jeden @inny wvgistup je igpojeny Is (jednym privo-
dom aretatného. prvku ,(18) la [druhy &inny v§-

stup 'druhého rozvadzata (9) je lspojeny s dru-
hym [privodom aretadného (prvku )(18), pritom
diva iodpidtacie wylstupy rozvddzata (9) s cec
timige (15), .(16) hluku lspojené is atmosférou a
treti vystup rozvédzacej kocky (5) je spojeny
ceiz regulditor tlaku .(6) 3o Mstupom tretieho rioz-
vadzata \(8) a §tvrtého rozvddzada (7), kde &in-
ny wyistup tretieho rozvddzata (8) je spojeny
s priestorom (29) plestnice ‘pneumatického wal-
ca (20) a odpiitaci wystup tretieho rozvddzada
(8) je spajeny icez Skwtiaci ventil (12) a tlimid
(14) hluku is atmosférou a &inny vyistup Stvirtého
rozvddzata (7) je spojeny s priestorom (28)

. pneumatickéhio walca (20) la odpld$taci wystup

§tvirtého mozwéldzata (7) je isnpadjlenv cez Skrtiaci
ventil (11) a +lmd¢ (13) hiluku s atmosféron,
zatial o Btvrty wystup z rozvadzace] kocky (5)
je lapojeny s tlakovym spinadom 1(23).
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