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(57)摘要

本申请公开了一种粘结砂浆上料和抹灰设

备及施工方法，涉及建筑工程领域。本申请包括

上料设备和抹灰料斗，上料设备包括机架，机架

两侧水平设置支撑横梁，两条支撑横梁之间设置

升降出料设备，升降出料设备上安装砂浆储罐；

上料设备和抹灰料斗配合使用，使操作人员可以

很方便的取料、涂覆、铺贴，提高了施工效率；抹

灰料斗可一次性大量乘料，使用过程较原有工具

更加便捷、高效，且使用刮刀涂抹更加均匀、平

整，减少了粘结砂浆涂抹较差的保温板数量和返

工数量，进而降低了保温板粘贴的不合格率。
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1.一种粘结砂浆上料和抹灰设备，其特征在于：包括上料设备和与上料设备配套使用

的抹灰料斗（5），上料设备包括机架（1），所述机架（1）两侧水平设置支撑横梁（2），两条所述

支撑横梁（2）之间设置升降出料设备（4），所述升降出料设备（4）上安装砂浆储罐（6）。

2.根据权利要求1所述的一种粘结砂浆上料和抹灰设备，其特征在于：所述升降出料设

备（4）包括竖直设置的支撑外框（401），所述支撑外框（401）的两侧竖板与支撑横梁（2）内侧

活动连接，所述支撑外框（401）能够在支撑横梁（2）上水平移动；所述支撑外框（401）的两侧

竖板之间设置升降装置（404），所述升降装置（404）能够相对于支撑外框（401）的两侧竖板

上下移动。

3.根据权利要求2所述的一种粘结砂浆上料和抹灰设备，其特征在于：两个所述支撑横

梁（2）内侧均设置内齿条（3），两个所述支撑外框（401）外侧设置与内齿条（3）啮合的平移齿

轮（403）。

4.根据权利要求2所述的一种粘结砂浆上料和抹灰设备，其特征在于：所述升降装置

（404）底部设置板材存放平台（402）。

5.根据权利要求2所述的一种粘结砂浆上料和抹灰设备，其特征在于：所述升降装置

（404）包括与支撑外框（401）两侧竖板平行设置的侧板（4042），两个所述侧板（4042）外侧设

置行走轮（4041），所述支撑外框（401）两侧竖板上设置与行走轮（4041）对应的内滑轨，两个

所述侧板（4042）之间通过连接杆（4043）连接，所述支撑外框（401）的框架内部设置升降机

组（4044），所述升降机组（4044）底部安装于连接杆（4043）上，所述升降机组（4044）能够控

制升降装置（404）沿支撑外框（401）上下移动。

6.根据权利要求5所述的一种粘结砂浆上料和抹灰设备，其特征在于：单侧所述行走轮

（4041）的数量为两个，分别设置于侧板（4042）安装面的顶端和底端；两个所述侧板（4042）

上的轮组对称设置。

7.根据权利要求1或5所述的一种粘结砂浆上料和抹灰设备，其特征在于：所述抹灰料

斗（5）包括储料斗（501），所述储料斗（501）上设置提拉握把（502）和横向握把（503），所述提

拉握把（502）设置于储料斗（501）中部并横跨料斗上方，所述横向握把（503）设置于储料斗

（501）后侧；所述储料斗（501）前端连接上料嘴（504），所述上料嘴（504）上安装刮刀（505）。

8.根据权利要求7所述的一种粘结砂浆上料和抹灰设备，其特征在于：所述上料嘴

（504）与储料斗（501）底面夹角为160°‑170°。

9.一种利用权利要求1所述的粘结砂浆上料和抹灰设备的施工方法，其特征在于：将待

敷设板材置于升降出料设备（4）上，将机架（1）置于施工位置，调节升降出料设备（4）与支撑

横梁（2）的前后相对位置以便于施工人员操作，施工人员手持抹灰料斗（5）从砂浆储罐（6）

取料后暂存于抹灰料斗（5）内，在待敷设板上均匀涂覆砂浆后，将板材贴于墙面；随着敷设

高度增加，控制升降出料设备（4）上升以适应施工人员的操作高度，依次完成整个墙面铺

贴。
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一种粘结砂浆上料和抹灰设备及施工方法

技术领域

[0001] 本申请涉及建筑工程领域，尤其是涉及一种粘结砂浆上料和抹灰设备及施工方

法。

背景技术

[0002] 粘结砂浆是由水泥、石英砂、聚合物胶结料配以多种添加剂经机械混合均匀而成

的一种砂浆，粘结砂浆由于其具有较好的耐水性、耐冻性、融耐老化性和保水性，通常用于

保温板内墙外墙及吊顶的粘结。

[0003] 对于较大规模的群体住宅建筑，外墙保温工程量较大，在外墙保温板粘贴施工中，

由于需要反复取料涂抹，现有工具上料慢，一次性上料量少，导致施工效率低，且涂抹粘结

砂浆时很难涂抹均匀，对工人技术水平要求较高，容易因抹灰不均匀造成保温板与粘结面

有效粘结面积不达标、保温板粘结不牢固，最终导致保温板粘贴质量较差需返工、板基拉拔

试验不合格。

[0004] 针对存在保温板有效粘结面积不达标，施工效率低等状况，需要发明或改进一种

既能大量上料，又能快速抹灰、且容易涂抹均匀的设备解决这一问题。

发明内容

[0005] 为了解决以上技术问题，本申请提供了一种粘结砂浆上料和抹灰设备及施工方

法，本申请的技术问题是通过以下技术方案实现的：一种粘结砂浆上料和抹灰设备，包括上

料设备和与上料设备配套使用的抹灰料斗，上料设备包括机架，所述机架两侧水平设置支

撑横梁，两条所述支撑横梁之间设置升降出料设备，所述升降出料设备上安装砂浆储罐。

[0006] 进一步地，所述升降出料设备包括竖直设置的支撑外框，所述支撑外框的两侧竖

板与支撑横梁内侧活动连接，所述支撑外框能够在支撑横梁上水平移动；所述支撑外框的

两侧竖板之间设置升降装置，所述升降装置能够相对于支撑外框的两侧竖板上下移动。

[0007] 进一步地，两个所述支撑横梁内侧均设置内齿条，两个所述支撑外框外侧设置与

内齿条啮合的平移齿轮。

[0008] 进一步地，所述升降装置底部设置板材存放平台。

[0009] 进一步地，所述升降装置包括与支撑外框两侧竖板平行设置的侧板，两个所述侧

板外侧设置行走轮，所述支撑外框两侧竖板上设置与行走轮对应的内滑轨，两个所述侧板

之间通过连接杆连接，所述支撑外框的框架内部设置升降机组，所述升降机组底部安装于

连接杆上，所述升降机组能够控制升降装置沿支撑外框上下移动。

[0010] 进一步地，单侧所述行走轮的数量为两个，分别设置于侧板安装面的顶端和底端；

两个所述侧板上的轮组对称设置。

[0011] 进一步地，所述抹灰料斗包括储料斗，所述储料斗上设置提拉握把和横向握把，所

述提拉握把设置于储料斗中部并横跨料斗上方，所述横向握把设置于储料斗后侧；所述储

料斗前端连接上料嘴，所述上料嘴上安装刮刀。
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[0012] 进一步地，所述上料嘴与储料斗底面夹角为160°‑170°。

[0013] 一种粘结砂浆上料和抹灰设备的施工方法：将待敷设板材置于升降出料设备上，

将机架置于施工位置，调节升降出料设备与支撑横梁的前后相对位置以便于施工人员操

作，施工人员手持抹灰料斗从砂浆储罐取料后暂存于抹灰料斗内，在待敷设板上均匀涂覆

砂浆后，将板材贴于墙面；随着敷设高度增加，控制升降出料设备上升以适应施工人员的操

作高度，依次完成整个墙面铺贴。

[0014] 综上所述，本申请具有如下有益效果：

1、本申请的砂浆上料和抹灰设备，包括能够提供支撑和调节高度的升降出料设

备，和与之匹配使用的抹灰料斗，使操作人员可以很方便的取料、涂覆、铺贴，提高了施工效

率。

[0015] 2、本申请的抹灰料斗代替原有工具进行上料、抹灰，可一次性大量乘料，使用过程

较原有工具更加便捷、高效，相比于原有施工工具乘料、上料更多、抹灰更快，提高了外墙保

温板粘贴施工的效率，且使用刮刀涂抹更加均匀、平整，减少了粘结砂浆涂抹较差的保温板

数量和返工数量，进而降低了保温板粘贴的不合格率，同时提高了板基拉拔试验合格率。

[0016] 3、使用本本申请设备与使用传统工具相比，节省了由于粘结质量差返工、试验检

测不合格鉴定的费用，省时省工，在实际施工中经测算已取得巨大经济效益。

附图说明

[0017] 图1为本申请装置结构示意图；

图2为本申请装置侧视图；

图3为本申请装置俯视图；

图4为抹灰料斗结构示意图；

图5为抹灰料斗侧视图。

[0018] 附图标记说明：

1、机架；2、支撑横梁；3、内齿条；4、升降出料设备；401、支撑外框；402、板材存放平

台；403、平移齿轮；404、升降装置；4041、行走轮；4042、侧板；4043、连接杆；4044、升降机组；

5、抹灰料斗；501、储料斗；502、提拉握把；503、横向握把；504、上料嘴；505、刮刀；6、砂浆储

罐。

具体实施方式

[0019] 以下结合附图1‑5对本申请进行进一步的详细说明。

[0020] 一种粘结砂浆上料和抹灰设备，包括上料设备和抹灰料斗5，上料设备和抹灰料斗

5配合使用，上料设备的功能是同步升降砂浆储罐6和板材，施工人员手持抹灰料斗5从上料

设备上取料作业。

[0021] 如图1所示，上料设备包括机架1，机架1由至少四根立柱组成，保证设备稳定放置

于地面上，所述机架1两侧水平设置支撑横梁2，两条所述支撑横梁2之间设置升降出料设备

4，所述升降出料设备4可通过焊接、铆接等方式固定设置于支撑横梁2上，也可活动设置于

支撑横梁2上，以适应不同场景的施工需求，调整施工人员的取料距离。

[0022] 当升降出料设备4活动设置于支撑横梁2上时，可选择齿轮传动装置实现此需求，
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如图1‑2所示，在两个支撑横梁2内侧均设置内齿条3，两个支撑外框401外侧对称设置与内

齿条3啮合的平移齿轮403，可由施工人员推拉升降出料设备4以调节操作距离，也可通过增

设相关电机驱动装置控制齿轮移动，图中未具体示出，不做赘述。

[0023] 如图1‑3所示，所述升降出料设备4上安装砂浆储罐6，通常砂浆储罐6安装于远离

施工人员一侧，所述砂浆储罐6通过支撑杆设置于升降出料设备4上，具体来说是设置于升

降装置404上，能够随着升降出料设备4的上下移动而随之移动。

[0024] 所述砂浆储罐6顶部开口，施工人员可从顶部直接取料，也可通过底部口径较小的

下料口接料使用。

[0025] 如图1‑3所示，所述升降出料设备4包括竖直设置的支撑外框401，支撑外框401为

四边形框架，所述支撑外框401的两侧竖板与支撑横梁2内侧活动连接，所述支撑外框401能

够通过齿条传动在支撑横梁2上水平移动。

[0026] 所述升降装置404底部设置板材存放平台402，所述板材存放平台402上一次性可

叠放多张板材，无需施工人员反复上下取板。

[0027] 所述支撑外框401的两侧竖板之间设置升降装置404，所述升降装置404能够相对

于支撑外框401的两侧竖板上下移动，以根据铺贴高度的需要调节取料高度和板材存放高

度。

[0028] 如图1所示，所述升降装置404包括与支撑外框401两侧竖板平行设置的侧板4042，

两个侧板4042外侧设置行走轮4041，所述支撑外框401两侧竖板上设置与行走轮4041对应

的内滑轨，使升降装置404可以沿竖直方向往复滑动。

[0029] 两个侧板4042之间通过连接杆4043连接，所述支撑外框401的框架内部设置升降

机组4044，所述升降机组4044顶部设置于支撑外框401的顶部横梁上，所述升降机组4044底

部安装于连接杆4043上，所述升降机组4044能够通过丝杠导向，控制升降装置404沿支撑外

框401上下移动。

[0030] 为保证升降装置404与两侧支撑外框401受力均匀，单侧所述行走轮4041的数量为

至少为两个，侧板4042安装面的顶端和底端各自设置一个行走轮4041，根据侧板4042的长

度可在中部加设行走轮4041；两个侧板4042上的轮组对称设置。

[0031] 如图4‑5所示，所述抹灰料斗5包括储料斗501，所述储料斗501上设置提拉握把502

和横向握把503，所述提拉握把502设置于储料斗501中部并横跨料斗上方，所述横向握把

503设置于储料斗501后侧；所述储料斗501前端连接上料嘴504，所述上料嘴504上安装刮刀

505。

[0032] 所述上料嘴504与储料斗501底面夹角为160°‑170°，以165°为最佳抹灰角度既能

防止漏料又屎施工人员持握更舒适。

[0033] 本申请配套设备的工作方法为：

将待敷设板材置于升降出料设备4上，将机架1置于施工位置，调节升降出料设备4

与支撑横梁2的前后相对位置以便于施工人员操作，施工人员手持抹灰料斗5从砂浆储罐6

取料后暂存于抹灰料斗5内，使用该工具的储料斗501将粘接砂浆乘满后，抹灰时双手分别

握住提拉握把502和横向握把503，通过上料嘴504倒在板材上，利用刮刀505横向或竖向刮

涂粘结砂浆，快速将粘接砂浆均匀摊平、涂抹，然后将板材铺贴至外墙立面，由内向外均匀

挤压板材，使粘结砂浆与外墙基层充分接触，保证有效粘结面积在待敷设板上均匀涂覆砂
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浆后，将板材贴于墙面；随着敷设高度增加，控制升降出料设备4上升以适应施工人员的操

作高度，重复上述操作依次完成整个墙面铺贴。

[0034] 以外墙保温板粘贴施工为例，使用该上料和抹灰设备，与使用传统工具相比，保温

板粘结更加牢固，外墙保温板板基拉拔试验合格率提高，省时省工，在实际施工中经测算已

取得较大经济效益。

[0035] 以上为本申请的较佳实施例，本申请不限于上述实施的结构，可以有多种变形，也

不限于上述的应用领域，可以在更多相似的领域应用，总之，在不脱离本申请的设计思路、

机械结构形式、智能驱动控制方式的所有改进和变化，均属于本申请的范围内。

说　明　书 4/4 页

6

CN 114607121 A

6



图1

图2
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图3

图4

图5
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