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Przedmiotem niniejszego wynalazku jest zdalnie
sterowany mechanizm Kkierujgcy . urzadzeniami,
zwlaszcza reflektorami.

Stosowany dotychczas mechanizm do zdalnego
sterowania uruchamiany jest za pomoca silnika
elektrycznego i zezwala na ruchy reflektora jedy-
nie w plaszezyZnie poziomej albo w plaszezyZnie

_pionowej, przy czym ustalenie pozycji reflektora

uzyskuje sie przez odlgczenie silnika od Zrédia

- zasilania. Ponadto mechanizm nie zapewnia do-

kladnego ustawienia reflektora, mimo zastosowa-
nia do zmiany kierunku ruchu reflektora takich
elementéw jak elektromagnes, sprzeglo, przeklad-
nie $§limakowsg, co w rezultacie daje skomplikowa-
ny i kosztowny uklad.

Powyzsze wady usuwa mechanizm wedlug wy-
nalazku kierujgcy urzadzeniami, zwlaszcza reflek-
torami, ktory zlozony jest z urzadzenia zapadko-
wego oraz z ukladu elektromagnetycznego, zasi-
lanego przez kondensator wigczony wraz z oporem
elektrycznym i samoczynnym przerywaczem 'w
uklad elektryczny, ktory stuzy do zdalnego ste-
rowania dzwigienksg.

Urzadzenie zapadkowe zaopatrzone jest w dwie
zapadki osadzone obrotowo na sworzniu dzwigni,
umocowanej na osi kola zapadkowego oraz w
jarzmo z zamontowanym wystajacym kolkiem,
przy czym ruchy wahadlowe diwigni i jarzma
uzyskuje sie dzieki zastosowaniu ukladu elektro-
magnetycznego.
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Mechanizm wedlug wynalazku jest uwidocznio-
ny przykladowo na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia mechanizm Kkierujacy urzgdzeniami,
zwlaszceza reflektorami w widoku z boku, fig. 2 —
polgczenie ko6t zapadkowych dwéch mechanizméw
kierujgcych z widetkami reflektora, fig. 3 —
rzut aksonometryczny ukladu elektromagnetycz-
nego, fig. 4 — rzut aksonometryczny edmiany
ukladu elektromagnetycznego, a fig. 5 — uklad
elektryczny do zdalnego sterowania.

Przedstawiony przykladowo mechanizm kieru-
jacy sklada sie z urzgdzenia zapadkowego i ukladu
elektromagnetycznego, przy czym na kazdy re-
flektor przypada po dwa mechanizmy kierujace,
z ktérych jeden umocowany jest na osi poziomej,
a drugi na osi pionowej widetek 1 reflektora, za
pomoca kota zapadkowego 2 mechanizmu.

Urzadzenie zapadkowe sklada sie z dwéch zapa-
dek 3 osadzonych obrotowo na sworzniu dzwigni 4,
umocowanej na osi kola zapadkowego 2, na kt6-
rej zmontowane jest réwniez jarzmo 5 wraz z
wystajagcym kolkiem 6. Zaréwno diwignia 4 jak
i jarzmo 5 wykonuja ruch wahadlowy dzieki za-
stosowaniu uktadu elektromagnetycznego, zaopa-
trzonego w dwa elektromagnesy 7, stanowigce
biegun ruchomy i dwa elektromagnesy 8 bedace
biegunem stalym, ktdre sg osadzone na rdzeniu
z nawinietg cewka, przy czym elektromagnesy
sg uksztattowane wedlug ewolwenty.
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Elektromagnesy stale 8 zasilane sa przez kon-
densator 9, wlaczony wraz z oporem omowym 10
i samoczynnym przerywaczem 11 w uklad elek-
tryczny do zdalnego sterowania dZwigienkg 12.

W ukladzie elektromagnetycznym jeden z elek-
tromagnes6w stalych 8 i jeden z elektromagneséw
ruchomych 7 mozna zastapi¢ obejmg 13, przez co
zmniejszy sie op6r magnetyczny, a réwnocze$nie
zwiekszy sie sila elektromotoryczna.

Chege uzyskaé wychylenie widetek 1 reflektora
odpowiadajgce przekreceniu kola zapadkowego 2
o jeden zab nalezy diwigienke 12 ustawi¢ w po-
zycji B, tworzgc zamkniety obwdd elekiryczny
Elektromagnesy stale 8, ktérych cewki zlgczone sg
w obwdd elektryczny przyciagaja elektromagnesy
ruchome 7, polaczone z jarzmem 5 i dzwignia 4,
powodujac ich wychylenie w prawo. Celem
przerwania obwodu elektrycznego ustawia sie
dZwignie z powrotem w pozycji A, co spowoduje
odepchniecie sie elektromagneséw 7 i 8 i powrdt
jarzma 5 i dZwigni 4 do pierwotnego polozenia,
przekrecajac za pomocg lewej zapadki 3 koto za-
padkowe 2 o jeden zgb i réwmnoczeSnie obrot
zwigzanych z nim widelek 1 reflektora.

Chcac uzyskaé nieprzerwany ruch skokowy wi-
detek 1 reflektora nalezy diwigienke 12 ustawié
w pozycji C, zamykajac obwéd elekiryczny i wy-
chylajgc jarzmo 5 i dZwignie 4. Elektromagnesy 8
wlaczone w obwdd elektryczny wciggaja ptytke
samoczynnego przerywacza 11, przerywajac obwéd
elektryczny co powoduje odepchniecie sie elek-
tromagnesow 7 i 8, powré6t jarzma 5 i diwigien-
ki 4 do pierwotnego polozenia. Zapadka 3 naci-
skajac mna zgb kola zapadkowego 2 spowoduje
jego przekrecenie o jeden zab. Plytka samoczyn-
nego przerywacza 11 wraca do pozycji pierwotnej,
zamyka obwoéd elektryczny i nastepuje powtdrze-
nie cyklu. Otrzymany w rezultacie skokowy ruch
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mozina przerwaé przez ustawienie diwigienki 12
w pozycji A.

Konstrukcja mechanizmu kierujacego wedlug
wynalazku zezwala na wychylenie reflektora w
dowolnym kierunku i zapewnia dokladne jego
ustawienie.

Zastrzezenia patentowe

1. Zdalnie sterowany mechanizm kierujgcy urza-
dzeniami, zwlaszcza reflektorami, znamienny
tym, ze sklada sie z urzadzenia zapadkowego
umocowanego na osi poziomej i pionowej wi-
delek (1) reflektora oraz z ukladu elektro-
magnetycznego zasilanego przez kondensator
(9) wlaczony wraz z oporem omowym (10) i sa-
moczynnym przerywaczem (11) w uklad elek-
tryczny do zdalnego sterowania diwigienks (12),
przy czym urzadzenie zapadkowe zaopatrzone
jest w dwie jednakowe zapadki (3) osadzone
obrotowo na sworzniu dzwigni (4), umocowa-
nej na osi kola zapadkowego (2), na ktérej
osadzone jest jarzmo (5) wraz z wmontowa-
nym wystajagcym kotkiem (6) unoszacym ko=
lejno zapadki (3) przy jego ruchu wahadlowym.

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,
ze uklad elekfromagnetyczny zaopatrzony jest
w elektromagnesy (8) osadzone na rdzeniu z
nawinieta cewks i stanowigce biegun staly ora:z
elektromagnesy (7) bedace biegunem rucho-
mym, przy czym bieguny, zaréwno ruchomy
jak i staly sa uksztaliowane wedlug ewol-
wenty.

3. Odmiana mechanizmu wedlug zastrz. 1 i 2,
znamienna tym, ze jeden z elektromagneséw
ruchomych (7) i jeden z elektromagneséw sta-
tych (8) jest zastapiony obejma (13), zmniej-
szajacg, opor magnetyczny, co wpiywa na
zwiekszenie sily elektromotorycznej.
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