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Sposéb wbijania $cianek szczelnych w korytach rzek i w trudnym
terenie bez uzycia rusztowan kafarowych i dzwigow
oraz urzadzenie do stosowania tego sposobu
1 2
Przedmiotem wynalazku jest spos6b wbijania Pracochlonno$é rob6t pomocniczych: wykonanie
elementéw $cianek szczelnych w korytach rzek i rusztowan, transport, montaz i demontaz oraz prze-
w trudnym terenie bez uzycia rusztowan kafaro- suwanie kafar6w — jest bardzo duza. Trudno$ci
wych i dzwigéw, polegajacy na zastosowaniu kon- techniczne zwigzane z uzyciem cigzkiego  sprzetu
strukcji linowej, rozpietej miedzy dwoma podpora- 5 w szczegélnie cigzkich warunkach terenowych, wy-
mi stalymi, ustawionymi na koncach odcinka robét, stepujgcych normalnie tam, gdzie wykonuje sig
na ktérych to” konstrukcjach porusza sie wozek, opisane roboty, w szczegblnosci brak drog dojaz-
diwigajacy wbijany element, polgczony z miotem dowych, trudno$ci dostepu do miejsca pracy, wa-
oraz konstrukcje, stanowigce urzgdzenie do sto- skie koryta rzek, jary itp., wplywaja powaznie na
sowania sposobu. 10 czas trwania budowy, niejednokrotnie powodujac
Wszystkie znane metody wprowadzania elemen- jego znaczne wydiuzenie.
téw wbijanych, to jest pali i elementéw Scianek, Spos6b whbijania elementéw $cianek szczelnych »

w grunt polegajg na uzyciu rusztowan kafarowych
o réznych konstrukcjach i mlotéw réznych typoéw,
lub dzwigébw czy koparek, na ktérych zawiesza sie
element wbijajgcy np. wibromtot. Obie metody wy-
magaja albo dogednych warunkéw terenowych do
ulozenia toréw jezdnych pod kafary, czy jezdni pod
dzwigi, albo — w terenie pagérkowatym oraz na
wodzie — budowy pomostéw na palach, ruszto-
wan itp. pod kafary i dzwigi, albo wreszcie uzycia
odpowiednich $rodkéw plywajgcych np. pontondw,
barek itp.

Ze wzgledu na znaczny ciezar kafaréw i diwi-
gébw oraz wystepujace w czasie pracy obcigzenia
dynamiczne, wszystkie wspomniane konstrukcje
pomocnicze sg ciezkie, zwlaszcza Ze sg projekto-
wane z wymaganym przez przepisy duzym wspélt-
czynnikiem bezpieczefistwa. Pocigga to za soba
duzy koszt ich budowy.
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w korytach rzek i w trudnym terenie, bez uzycia
rusztowan kafarowych i dzwigéw, wedlug wyna-
lazku, nie wymaga stosowania ciezkich urzadzen
i nie wystepujg zwigzane z tym opisane trudnosci.
Skomplikowane urzgdzenia i konstrukcje pomoc-
nicze zastgpiono w urzadzeniu przez system lin,
rozpietych miedzy dwoma podporami statymi, usta-
wionymi na obu koncach odcinka robot.

Na dwéch linach no$nych porusza sie wozek ste-
rowany linami pomocniczymi, dzwigajacy element
whbijany, to jest pal polgczony z mlotem np. wi-
bromlotem elektrycznym lub spalinowym. Pal
dzwigany jest przez woézek za pomoca liny podno-
szgcej. .Zrédlem napedu podnoszenia wibromlota

i jazdy wozka sg dwie wciggarki mechaniczne lub-

jedna weciggarka mechaniczna i jedna weciggarka
reczna, ustawione przy jednej z podp6ér.
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Urzadzenie moze zabieraé¢ element wbijany z do-
wolnego miejsca i dowolnej odleglo$ci. Po podcigg-
nieciu pala do miejsca polgczenia z wibromtotem,
{gczy sie oba specjalnym znanym uchwytem i pod-
nosi oraz ustawia pal w miejscu whbijania.

Po zabezpieczeniu dobrego prowadzenia w czasie
wbijania, uruchamia sie wibromlot i zwalnia stop-
niowo line podtrzymujgca. Po zakonczeniu wbija-
nia zwalhiasié uchwyt wibromiota i przesuwa woé-

zek wraz z wibromlotem do odpowiedniego pola-.

zenia w celu zabrania nastepnego pala. Czas takie-
go cyklu jest oczywiscie krotszy od podobnego cy-
klu przy uzyciu kafara.

" Przedmiot' wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schematycznie widok z boku urzadze-
nia, fig. 2 — widok z gory liny nosnej, fig. 3 —
elementy urzadzenia w powiekszeniu, w widoku

z boku, a fig. 4 — widok z przodu A-owego stu-’

pa, stanowiacego jedng z dwoch podpér.

Urzadzenie do wbijania — wedlug wynalazku
(fig. 1 i 2) — sklada sie z wibromilota 1 zamoco-
wanego na wozku 2, jezdzgcym na dwoéch nos$nych
linach 3. Do zamocowania lin 3 nad terenem, np.
rzeka 4, sluzg dwie podpory 5, 6.

Podpory 5, 6 — korzystnie stupy A-owe (fig. 3
i 4), — sg ustawione poza trudnym terenem, np.
" na brzegach rzeki 4 i zaopatrzone w odpowiednie
gléwne odciggi 7, 8 oraz boczne odciagi 9, 10.

U gbéry, podpory sg wyposazone w zawiesia 11,
12, zaopatrzone w zespoty linowych kot 13, 14, 15.
Stalowa konstrukcja zawiesia 11 i 12 pozwala na
ruch wahadlowy zawiesia w kierunku dzialania sil
w noSnych linach 3 oraz umozliwia niewielkie
przesuniecie poprzeczne calégo ukladu lin w sto-
sunku do podpory 5 lub 6.

Nosne liny 3 tworza korzystnie ukiad dwéch sta-
lowych lin, o $rednicy np. 19 mm kazda. Uklad
lin jest zaopatrzony w znany uklad samowyr6w-
nuiacy naciag.

-Elementem ukladu lin jest komplet lin sterujg-
cych. .

Lina podnoszgca 21 jest zamocowana w znany
spos6éb do zaczepu 18 i pczwala na utrzymanie
okres$lonej wysoko$ci zawieszenia wibromiota 1,
niezaleznie od ruchu woézka 2.

Lina 19 przesuwajgca woézek 2 linowy jest ling
©0 zamknietym obiegu.

Liny 20 (fig. 4) rrzesuwaja calg konstrukcje li-
nowa w stosunku do zawieszenia. Sa one zamo-
cowane do zawiesia 12,

Weciggarka 24 siuzy do naciggu liny 3 noénej; stu-
2y ona tez do obstugi liny 21, podnoszacej wibro-
mlot 1 mocowany na bloku 22 z hakiem 23 (fig. 3);
dalej shluzy ona do obslugi -liny 19 przesuwajacej
wbézek 2, umozliwiajgc ruch w obu kierunkach;
wreszcie stuzy do obslugi liny 20, przesuwajgcej
roprzecznie uklad na podporze 5 lub 6 w obu kie-
runkach.

Wozek 2 (fig. 3) jest wyposazony w komplet jezd-
nych koét 24, zaczepy 25, 26, krazek 27, liny 21 pod-
noszgcej, krazek 28 liny przesuwajacej 20 oraz opi-
sane zamocowanie wibromtota 1.

Spos6b wbijania Scianek szczelnych w koryta
rzek i w trudnym terenie bez uzycia rusztowanh ka-
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farowych i dZwigobw — wedlug wynalazku — jest
nastepujacy. "

Poza terenem, np. na brzegu rzeki (fig. 1, 2), usta-
wia sie w znany spos6b wzdluz planowanej linii
pracy wbromlota podpory 5, 6, korzystnie stupy
A-owe. Na brzegu, za jedng z podpér 5 ustawia
sie¢ wciggarke 24. Montuje sie uklady lin i zawiesza
woézek 2 z wibromlotem 1.

Po zmontowaniu uk!adu lin zmiana polozenia
urzgdzenia roboczego .tj. wibromlota 1 moze byé
prowadzona niezaleznie w trzech plaszczyznach.
Mozna podnosi¢ i opuszczaé wibromiot za pomocg
weiggarki 24 i liny 21 podnoszgcej. Mozna przesu-
waé wozek 2 jezdny po linach 3, wzdluz linii wbi-
janej $§cianki na calej rozpietosci miedzy podpo-
rami 5 i 6. Mozna wreszcie przesuwa¢ konstrukcje
linowg wraz z woézkiem i wibromlotem poprzecz-
nie do linii Scianki wbijanej w granicach okoto
40 cm, np. dla wbijania elementéw, ktérych $rod-
ki zamocowania nie lezg na osi $cianki.

- Cykl roboczy jest nastepujgcy. Element whbija-
ny np. element stalowy. ,Larsen” mocuje sie
w uchwycie wibromtota 1 opuszczonego na stano-
wisko 1gczenia. Nastepnie podnosi sie calo§é i je-
dnocze$nie przesuwa (ruch woézka jezdnego po li-
rach no$nych) na miejsce pracy. Po ustawieniu
elementu whbijanego, tj. po wprowadzeniu go w
zamek poprzedniego elementu, lub ustaleniu przy
pomcecy Kkleszezy roboczych, wilacza sie silnik wi-
brom!ota 1 i rozpoczyna stopniowo zwalnia¢ line 21
podnoszgcg. Element Scianki pod dzialaniem wi-
bromlota 1 pograza sie do zadanej glebokosci. Na-
stepnie odczepia sie go od uchwytu i przesuwa
wibromtot 1 z uchwytem na stanowisko 1gcze-
nia do zamocowania nastepnego elementu.

Omawiany sposéb ma w zasadzie zastosowanie
do whijania $§cianek szczelnych stalowych réinych
typoéw, Scianek zelbetowych z zamkiem stalowym
prowadzacym, przy uzyciu wibromtota z napedem
elektrycznym. .

Spos6b ma réwniez zastosowanie do wbijania ele~
mentéw $cianek zelbetowych z piérem - drewnia-
nym lub elementéw drewnianych, pod warun-
kiem uzycia normalnie stosowanych sposotdéw za-
pewnienia szczelnoS$ci, tj. dociskania elementu whbi-
janego do whbitego poprzednio. .

Spos6b whbijania Scianek szczelnych za pomocag
konstrukeji - linowej przeznaczony jest przede
wszystkim do prowadzenia rob6t palowych w tru-
dnych warunkach budowy, np. przegrodzenie ko-
ryta rzeki do S$cianek szczelnych wykonywanych
w trudno dostepnym lub nieréwnym terenie itp.

Zzkres jego stosowania zostal sprawdzony i jest
nastepuigcy: dlugosé linii wbijania teoretycznie nie
jest ograniczona, lecz ze wzgledu na wielko§é¢ zwi-
su lin noénych, uzalezniona od przekroju poprzecz-
nego terenu, usytuowania i wysoko$§ci podpér,
praktycznie wynosi do 200 m. Obcigzenie uzyt-
kowe, tj. wibromlot z uchwytem i elementem whbi-
janym pozwala stosowaé wszystkie typy wibromlo-
tow z napedem elektrycznym i elementy whbijane
o r6znej wadze i dlugo$ci. Pewne zwiekszenie ob-
cigzenia uzytkowego konstrukecji moze nastgpi¢ bez
zmiany S$rednicy lin i elementéw zawieszenia,
a jedynie przez zmiane naciggu liny no$nej.



50533

5

Zaleznie od przeznaczenia mozna przyjmowac
'r6zne S$rednice i ilo$ci lin no$nych, przy czym

przy iloéci lin wigkszej od dwdch nalezy zastoso- -

waé przeciwwagi napinajgce, jak dla suwnic li-
nowych. Mozliwe jest uzycie innych typéw miotow
np. spalinowych, wymaga to jednak dokladnego
,prowadzenia” elementu wbijanego w czasie wbi-
jania oraz dodatkowego sterowania linowego do
silnika spalinowego, zawieszonego na woézku jezd-
nym.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b wbijania Scianek szczelnych w korytach
rzek i w trudnym terenie bez uzycia rusztowan
kafarowych i dZwigéw, znamienny tym, Ze mie-
dzy dwoma podporami (5 i 6), ustawionymi na
obu koncach odcinka robét, rozpina sie kon-
strukcje linowsa, po ktorej porusza sie wozek (2),
dzwigajgcy za pomocg liny podnoszgcej (21)
urzadzenie whbijajace, polgczone odpowiednim
uchwytem z wbijanym elementem, pobieranym
z miejsca skladowania i przenoszonym a na-
stepnie ustawianym nad miejscem whbijania
i wbijanym tam.

2. Urzadzenie do stosowania sposobu wediug
zastrz. 1, znamienne tym, ze urzadzenie robocze
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w postaci wikromiota (1) umieszczone jest na
woézku (2) jezdzacym po konstrukeji linowej,
zamocowanej na podporach (5, 6), przy czym
naped ruchu wbzka (2), podnoszenia, przesuwu
i opuszczania stanowi wciggarka (24) i zespoty
linowe.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym,

ze podpory (5 i 6) ustawione na brzegu rzeki, za-
opatrzone sg w gléwne odciagi (7 i 8) oraz bocz-

" ne odciggi (9 i 10) i u gbéry sg wyposazone w za-

wiesia (11 i 12) z zespolami linowych k6t (13,
14, 15).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 2 i 3, znamienne tym,

ze dwie nosne liny 3 zaopatrzone sg w znany
uklad samowyréwnujgcy nacigg.

. Urzadzenie wedlug zastrz. 2—4, znamienne tym,

ze komplet lin sterujgcych, bedacy elementem
zespotu lin, zawiera line podnoszgcg (21), mo-

‘cowang do zaczepu (18), line (19), przesuwajaca

wozek (2) o zamknietym obiegu i line (20), prze-
suwajacg nieco linowa konstrukcje w stosunku
do zamocowan na zawiesiu (12).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 2—35, znamienne tym,

ze linowy wozek (2) wyposazony jest w kom-
plet jezdnych koét (24), zaczepy (25) i (26), krazki
(27 i 28) do lin (21 i 20) oraz zamocowanie wi-
bromlota (1).
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