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(57) Resumo: DISTRIBUIDOR DE FIOS COM SENSOR DE FIO
MODERNO. A presente invengéao refere-se a um distribuidor de fio (1)
com sensor de fio aprimorado, o sensor de fio (18) e um guia-fios (12)
conjugado preferencialmente constituem uma unidade construtiva que
pode ser deslocada paralelamente ao eixo de rotagdo da roda
distribuidora de fios (3). Ao sensor de fio (18) pertence uma alavanca
ou um outro elemento, preferencialmente disposto de modo ereto.
Portanto, estende-se em uma primeira diregcéo transversal a partir do
fio. Em uma primeira forma de execugao, € mé- vel em uma segunda
direcao transversal (direcao de giro), ao passo que em uma segunda
forma de execucgado é apoiado de modo longitudinalmente deslocavel.
Em virtude do movimento do sensor de fio orientado exclusivamente
em sentido transversal, de preferéncia, em angulo reto ao fio, os
impulsos de movimentagdo causados pelos fios em movimento que
agem sobre o sensor de fio, sdo minimizados. Em virtude da
disposigéo vertical do sensor de fio também é possivel usar o sensor
de fio para uma faixa muito ampla de diversos titulos de fio, do fio de
poliéster mais fino até o fio de fantasia grosso.
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Relatério Deseritivo da Patente de Invengdo para "DISTRIBUI-
DOR DE FIOS COM SENSOR DE FIO MODERNO™.

A presente invengao refere-se a um dispositivo distribuidor de
fios para maquinas de tricotar ou de produzir malhas.

Para maquinas téxteis, em especial para maquinas de tricotar ou
de produzir malhas, usam-se dispositivos distribuidores de fios que fornecem
aos diversos pontos de tricotar o fio na quantidade necessaria. Para tal, exis-
tem diversos processos de alimentacao. Existem:

- Fornecedores positivos, onde uma roda distribuidora de fios
que esta enrolada por um rolo de fios determina a quantidade de fios;

- Fornecedores de armazenamento, onde a maquina de malharia
retira o fio de um tambor de armazenamento por meio de tragao propria;

- Fornecedores de friccao que transportam o fio sob deslize; e

- Fornecedores controlados por tensao, onde uma roda distribui-
dora de fios é girada em dependéncia da tensédo do fio, de modo que a ten-
sdo do fio permanece o mais constante possivel. Estes fornecedores tam-
bém sao denominados de fornecedores negativos.

No caso de todos estes dispositivos fornecedores pode ocorrer a
tarefa de monitorar a presenga do fio ou de verificar ou medir sua tensao.
Para tal servem, via de regra, alavancas de apoio mével que em uma das
extremidades portam um ilho através do qual passa o fio, ou que com uma
extremidade se ap6iam no fio. A alavanca de apoio mével sente assim, se o
fio esta esticado ou se ele esta frouxo. Para este fim a alavanca & apoiada
de modo mével para ser movimentada transversalmente em relag&o ao fio.

Para este fim, a patente GB-OS 1 464 487 descreve um forne-

cedor positivo com retirada axial. A distribuicao de fio positivo € obtida, sen-

- do que o fio que sai através da borda de um tambor de distribuicao de fio

passa por um gancho estacionario que determina o ponto de saida do fio.
Abaixo da roda distribuidora de fios é disposto um ilhé de guia de fio em cuja
vizinhanca direta é disposto um sensor de fio. Este € uma alavanca apoiada
de modo giravel que no lado da extremidade porta um ilhé através do qual

passa o fio. A alavanca pode ser movida dentro de um plano que vai trans-
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versalmente ao fio, orientado horizontalmente, cuja linha normal de superfi-
cie é orientada paralelamente ao eixo de rotacdo do tambor de distribuicao
de fio.

Um estado da técnica correspondente € formado pela Patente
DE 23 12 267 e a US-PS 3 908 921.

Uma outra forma construtiva basica de fornecedores de friccao
ou positivos é descrito na patente EP 0 333 482 A1. Os fornecedores la des-
critos apresentam uma alavanca sensivel a fios que é apoiada de modo gi-
ravel ao redor de um eixo de rotagéo horizontal. Este eixo de rotagao é ori-
entado transversalmente ao fio que sai. A alavanca sensivel ao fio apdia-se,
vindo de cima, diagonalmente sobre o fio e pode ser girada para cima e para
baixo. Portanto, € moével dentro de um plano vertical sobre o qual o eixo de .
rotacéo da alavanca esta em posicao vertical. Este plano fica em esséncia
paralelamente ao eixo de rotacao da roda distribuidora de fios.

Devido a posicao inclinada da alavanca guiadora de fio, as irre-
gularidades do fio que passa, tais como, por exemplo, pequenos nddulos,
filamentos oriundos destes, oscilacdes de espessura ou os demais efeitos do
fio desejados ou também acidentais, podem causar um andamento irregular
da alavanca guiadora de fio, de modo que a mesma danca no fio que vai
passando. Este efeito depende da propriedade do fio.

Mas o desenvolvimento de dispositivos distribuidores de fios tem
cada vez mais como objetivo que os mesmos colaborem igualmente bem
com as mais diversas qualidades de fio possiveis.

Partindo disso, a presente invencao tem a tarefa de fornecer um
dispositivo distribuidor de fios com sensor de fio melhorado.

Esta tarefa é solucionada com o dispositivo distribuidor de fios
de acordo com a reivindicagao 1.

O dispositivo distribuidor de fios de acordo com a presente in-
vencao possui pelo menos uma roda distribuidora de fios que € apoiada de
modo giravel. A roda distribuidora de fios é conjugado um sensor de fio que
providéncia a retirada do fio. O sensor de fio esta preparado para a retirada

obliqua. Preferencialmente, o dispositivo distribuidor de fios € um dispositivo
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distribuidor de fios positivo. O fio é fornecido, através da rotagao da roda dis-
tribuidora de fios, a um ponto de consumo de fio, por exemplo, um ponto de
tricotar.

O dispositivo distribuidor de fios apresenta um sensor de fio que
se estende a partir do fio para cima. O sensor de fio € apoiado de modo mo6-
vel para pelo menos distinguir se o fio &€ esticado ou frouxo. Para tal ele é
apoiado de modo moével dentro de um plano orientado transversalmente ao
fio, sendo que este plano preferencialmente nao corta o eixo de rotagao da
roda distribuidora de fios. O eixo giratério do sensor de fio de preferéncia, é
orientado mais ou menos paralelamente ao fio quando ele é apoiado de mo-
do giravel. Dessa forma, quando o fio estiver frouxo, gira para o lado. De
outro modo, isto é, quando o fio estiver esticado, ele prende preferencial-
mente em esséncia verticalmente do seu apoio para baixo. Para a tensao
prévia em dire¢ao de giro lateral serve um dispositivo de tensao prévia. Este
pode ser um elemento apropriado de gerar forca, tal como, por exemplo, um
peso que ataca em um braco de alavanca, um elemento de mola, forgas de
atracdo ou repulsdo magnéticas ou algo semelhante.

Também é possivel apoiar o sensor de fio de modo deslocavel,
sendo que entao tanto com o fio esticado como também com o fio frouxo &
orientado em esséncia verticalmente.

Em virtude da disposi¢ao em esséncia retangular entre o sensor
de fio e o fio consegue que irregularidades do fio que passa mais rapidamen-
te ou mais lentamente nao induzem movimentos dignos de menc¢ao do sen-
sor de fio. Este se apdia entdao de modo relativamente calmo e danga pouco
ou nao danga.

Em virtude da disposicao ereta do sensor de fio consegue que
forcas de peso e forgas de tensao prévia que agem sobre o sensor de fio
ndo aparecem no apoio do sensor de fio como momentos de flexdo a serem
apoiados. Dessa forma, pode ser obtido com meios simples um apoio robus-
to e ao mesmo tempo de pouca fricgado do sensor de fio. Isto permite o uso
do sensor de fio muito delgados ou finos que apenas exercem forgas peque-

nas sobre o sensor de fio.
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O sensor de fio, na forma descrita, pode servir tanto como sen-
sor de fio de entrada como também como sensor de fio de saida. Em ambos
os casos, em especial, porém, no ultimo caso, € util dispor o sensor de fio
diretamente na vizinhanga de um dispositivo guia-fio. O sensor de fio e o
dispositivo guia-fio podem formar um grupo construtivo. E vantajoso que este
seja apoiado de modo ajustavel em relagcéo a roda distribuidora de fios. Des-
sa forma, torna-se possivel um ajuste da retirada do fio ou da altura de reti-
rada do fio. Em caso de retirada obliqua, o angulo de retirada pode ser alte-
rado, a fim de levar em consideragao particularidades do fio usado. O ajuste
de altura também é Util para a adaptagao a outros tambores distribuidores de
fio com uma altura maior. O ajuste da altura pode ser aproveitado para con-
duzir o fio da roda distribuidora de fios de modo relativamente ingreme para
baixo. Devido a remocéao de filamentos (fragmentos de fio, pé e semelhan-
tes) a formacao de anéis de filamentos € impedida.

A direcao de deslocamento ou a dire¢ao de ajuste do grupo
construtivo preferenciaimente é paralela ao eixo de rotagao da roda distribui-
dora de fios. Em um ajuste da posi¢ao deste grupo construtivo, a posicao do
dispositivo guia-fio e do sensor de fio de um em relagao ao outro fica manti-
da.

O sensor de fio pode ser executado como monitor de fio. Neste
caso, ele apenas distingue se ha um fio esticado ou se o fio € frouxo ou faita.
Neste caso é suficiente um meio para diferenciar duas posi¢cbes do sensor
de fio, precisamente, uma primeira posi¢do que ele assume, quando o fio
estiver esticado, e uma segunda posigédo que ele assume quando o fio esti-
ver frouxo. O elemento para a determinagcéo da posigéo pode ser um inter-
ruptor.

No outro caso, o sensor de fio pode ser executado como sensor
de tensdo de fio. Para tal, pode ser ligado a um dispositivo de sensor que
capta o grau da sua deflexdo. Como alternativa, o caminho a ser percorrido
pelo sensor de fio pode ser reduzido para um minimo. Neste caso um dispo-
sitivo de medicao de forca determina apenas a forga exercida pelo fio sobre

o sensor de fio, a fim de verificar disso a tensao do fio. Também neste caso
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é vantajoso que o sensor de fio fica essencialmente em angulo reto com o
fio, sendo que a diregcao de agao da forca exercida pelo fio sobre o sensor de
fio esteja preferenciaimente orientada horizontal e transversalmente ao fio,
sendo que o sensor de fio & disposto verticalmente. Devido a disposi¢cao ver-
tical do sensor de fio também neste caso se tornam sem efeito aquelas for-
cas que podem ser causadas, por exemplo, pelo peso do sensor de fio e que
podem ser alteradas através do depoésito de lanugem, visando a determina-
¢ao da tensao do fio.

O monitor de fio também pode ser usado como acumulador de
fio, que durante um curto periodo pode absorver o excesso de fio. Dessa
forma, pequenas quantidades de excesso s&o armazenadas intermediaria-
mente e liberadas sob demanda, sem que a maquina de malharia se desli-
gue.

Outros detalhes de formas de execugao vantajosas da presente
invengao sao evidentes do desenho, do relatério descritivo ou das reivindi-
cacoes.

No desenho sao ilustrados exemplos de execugao da presente
invencao. Eles mostram:

A figura 1 mostra um dispositivo distribuidor de fios na forma de
um fornecedor positivo, em vista lateral esquematica.

A figura 2 mostra um sensor de fio e um dispositivo guia-fio do
dispositivo distribuidor de fios de acordo com a figura 1, em uma vista em
perspectiva esquematica.

A figura 3 mostra o sensor de fio de acordo com a figura 2 em
uma vista em perspectiva esquematica.

A figura 4 mostra uma forma de execugdo modificada de um
sensor de fio de modo extremamente esquematizado.

A figura 5 mostra uma outra forma de execugéo de um sensor de
fio e dispositivo guia-fio em uma apresentacdo em perspectiva esquematiza-
da.

A figura 6 mostra um dispositivo distribuidor de fios em uma for-

ma de execucgdo como fornecedor negativo com um sensor de fio para a de-
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terminacgéao da tensao.

A figura 7 mostra um dispositivo distribuidor de fios modificado
na forma de um fornecedor positivo em vista lateral esquematica.

A figura 8 mostra o sensor de fio e o dispositivo guia-fio do dis-
positivo distribuidor de fios de acordo com a figura 7 em uma vista em pers-
pectiva esquematica.

A figura 1 mostra um dispositivo distribuidor de fios 1 que serve
para abastecer uma maquina de tricotar, de malharia ou outra maquina téxtil
com fio 2. Para tal, o dispositivo distribuidor de fios 1 possui uma roda forne-
cedora de fios 3 que é apoiada de modo giravel em um suporte 4 e em torno
da qual o fio 2 é enrolado varias vezes. O suporte 4 apresenta em uma ex-
tremidade 5 um borne 6 tipo boca com o qual deve ser ligado a um fixador
apropriado, tal como, por exemplo, o anel de maquina de uma maquina de
tricotar, como também fica evidente da patente EP 0 333 482 A1.

Na outra extremidade do suporte 4 é disposto um freio de fio 7
que mantém o fio 2 que vai para a roda fornecedora de fios 3 sob uma ten-
sao predeterminada. O freio de fio € formado, por exemplo, por meio de dois
anéis 8 apoiados de modo giravel, mantidos juntos por meio de forca magné-
tica, entre os quais passa o fio 2.

A roda fornecedora de fios 3 € fixada, por exemplo, em um eixo
9 que é apoiado de modo giravel no suporte 4 e que durante o uso € dispos-
to em esséncia verticalmente. Seu eixo de rotagido 10 é, portanto, orientado
verticalmente. Ao passo que a roda fornecedora de fios 3 esta disposta abai-
xo do suporte 4 na extremidade inferior do eixo 9, na extremidade superior €
disposto um acionamento, por exemplo, na forma de uma polia 11. Podem
ser previstas outras polias ndo mostradas que também servem para o acio-
namento do eixo 9.

Antes e/ou depois da roda fornecedora de fios 3 esta disposto
pelo menos um dispositivo guia-fio 12, 13 com os quais o fio 2 € conduzido
para a roda fornecedora de fios 3 ou é retirado da mesma. O dispositivo
guia-fio 12 esta disposto abaixo do suporte 4 em uma posicao que forca o fio

2 para uma retirada obliqua. Nisso, o fio 2 passa, com contato, rogcando, pela
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borda 14 inferior 14 da roda fornecedora de fios 3. O dispositivo guia-fio po-
de consistir de um ou de varios ilhés 15, 16, no presente caso sao dois, que
séo, por exemplo, ilhés de ceramica e dispostos no respectivo fixador 17. Os
ilhds 15, 16 podem ser, conforme € mostrado, anéis fechados ou também
elementos anelares dotados de uma interrup¢ao, para dentro dos quais ou o
fio & enfiado ou inserido através do ponto de interrupgcao. No presente caso,
os ilhés 15, 16 encontram-se mais ou menos na mesma altura e estéao dis-
postos a uma curta distancia um do outro, a fim de manter tranquilo entre si
um trecho curto do fio 2 que passa.

Entre os ilhés 15, 16 é disposto um sensor de fio 18. Este é a-
poiado de modo movel. No presente exemplo de execugao € uma alavanca
19 que ¢ apoiada de modo giravel em torno de um eixo giratorio 20. De pre-
feréncia, o apoio é executado no fixador 17 ou pelo menos disposto no
mesmo de modo estacionario. O eixo giratério 20 vai em esséncia paralela-
mente a uma linha 21 que atravessa os centros dos ilhés 15, 16. No presen-
te exemplo de execugao que é o preferido, o eixo giratério 21 & orientado
horizontalmente, sendo que depois cruza o eixo de rotagdo 10. Além disso,
cruza sob um angulo reto, como fica evidente da figura 3, um plano 22 ima-
ginario que é orientado transversalmente ao fio 2.

A alavanca 19 pode ser uma alavanca de dois bragos. No pre-
sente exemplo de execugdo , um dos bragos de alavanca porta na sua ex-
tremidade inferior livre um iln6 de fio 23 através do qual passa o fio 2. O ilh6
de fio 23 fica na linha 21 comum com os ilhés 15, 16. o outro braco de ala-
vanca (acima do eixo giratorio 20) pode estar ligado a um elemento de mola
24 por exemplo, na forma de uma mola de tragdo ou mola de press&ao. O
elemento de mola 24 somente € mostrado de modo esquematico na figura 2.
Também pode ser formado pela elasticidade de um sensor de fio fixado uni-
lateralmente, disposicdes de imas ou algo semelhante. Sua fungéo €, forne-
cer tensdo prévia a alavanca 19 em uma diregdo de rotagéao predeterminada
que na figura 3 é indicada por uma seta 25. "Elemento de mola” significa,
portanto qualquer dispositivo apropriado aplicar ao ilh6 de fio 23 uma forca

de tensao prévia transversalmente a diregao de andamento do fio. "Elemen-
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to de mola" também pode ser um peso que gera um momento que fornece
tenséao prévia a alavanca 19.

O sensor de fio 18 também é ligado a um dispositivo de determi-
nacao 26. Este, no caso mais simples, & preparado para distinguir pelo me-
nos duas posi¢gdes do sensor de fio 18, precisamente uma primeira posigao,
onde o ilho de fio 23 fica essencialmente alinhado com os ilhés 15, 16, e
uma segunda posi¢ao, onde o ithé de fio 23 é afastado da linha 21. Para tal,
o dispositivo de determinagao pode consistir, por exemplo, de um emissor 27
ligado a alavanca 19 e um sensor 28 correspondente. O emissor 27 pode ser
um ima permanente, ao passo que o sensor 28 pode ser, por exemplo, um
elemento magneticamente sensivel, tal como, por exemplo, um interruptor
de contato de tubo de protecao, contatos fecham quando o ima permanente
se aproxima e cujos contatos abrem quando o ima permanente 27 se afasta.
Quando a alavanca 29 pfende verticalmente e o ilh6 de fio 23 e os ilhés 15,
16 sao alinhados. Os contatos do tubo de protegao estdo separados, ao
passo que estao fechados, tao logo o ilhé de fio 23 estiver suficientemente
afastado.

O dispositivo distribuidor de fios 1 até aqui descrito funciona co-
mo segue:

A polia 11 é acionada, por exemplo, de modo sincronizado por
meio de uma correia dentada junto com outras polias de outros dispositivos
distribuidores de fios que juntos com o dispositivo distribuidor de fios 1 en-
contram-se no anel de maquina de uma maquina circular para tricotar. De
acordo com isso, o fio 2 é fornecido para a maquina de tricotar com a veloci-
dade predeterminada pela roda fornecedora de fios 3. Esta recebe o fio for-
necido pelo dispositivo distribuidor de fios 1, mantendo o esticado. O sensor
de fio 18 recebe tenséo prévia através do elemento de mola 24 de modo que
o ilhé de fio 23 tende a escapar da posigao ilustrada na figura 2. O fio 2 rela-
tivamente esticado, porém, impede isso, de modo que o sensor de fio 19 &
forcado a assumir uma orientacéo essencialmente vertical.

Se o ponto de tricotar da maquina de tricotar nao retira fio sufici-

ente ou se o fio se rompe ou se ocorrer uma outra avaria que faz com que o
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fio fornecido pela roda fornecedora de fios 3 se torne frouxo, a alavanca 19
gira em torno do eixo giratério 20. O ilh6é de fio 23 nao esta mais alinhado
com os ilhés 15, 16. O emissor 27 aproxima ao sensor 28, de modo que este
da contato, disparando um sinal correspondente. Este sinal pode ser um si-
nal de alerta, um sinal de desligar a maquina ou algo semelhante.

Devido a disposicao vertical, em esséncia suspensa da alavanca
19 e o0 movimento orientado exclusivamente transversalmente, relativamente
ao fio 2,do ilh6 de fio 23, impulsos de forca que agem em diregcao de movi-
mentacgao do fio, ndo sao transformados em impulsos de movimento do sen-
sor de fio 19. Em outras palavras, uma vez que o sensor de fio 18 ou a ala-
vanca 19 movimentam-se em um plano que é orientado transversalmente ao
fio 2, sendo que a linha 21 ou o fio 2, em caso ideal, fica em angulo reto so-
bre este plano, o sensor de fio 18 pode com muita facilidade ser executado
de acordo, de modo que pode ser usado para fios muito finos. Fios grossos

com estrutura ou nés de fantasia nao podem causar um funcionamento de-

~ feituoso.

Uma outra caracteristica essencial do dispositivo distribuidor de
fios 1 de acordo com a figura 1 é a execugao do dispositivo guia-fio 12 e do
sensor de fio 18 como um grupo construtivo 29 comum que é ilustrada na
figura 2. Este grupo construtivo 29 é apoiado no suporte 4, de preferéncia,
de modo deslocavel, como a figura 1 indica com uma seta. Em uma forma
de execucao preferida, a dire¢cdo de deslocamento vai paralelamente ao eixo
de rotagcdo 10. Porém, outros dispositivos de deslocamento sao possiveis.
De preferéncia, o dispositivo de deslocamento € um dispositivo de desloca-
mento linear, de modo que a unidade construtiva 19 pode ter sua altura re-
gulada. Dessa forma, o ponto de saida do fio pode ser ajustado. Em especial
pode ser regulado, em que intensidade ou em que medida do fio 2 roga so-
bre a borda 14.

Referente ao elemento de mola somente indicado de modo es-
quematico na figura 2 sera discutido complementarmente no contexto da
figura 4. De acordo com isto, o elemento de mola 24 pode ser disposto ou

executado de tal modo que solicita a alavanca 19 com um torque que de-
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pende da posi¢ao da alavanca 19.

Pode ser desejado, por exemplo, que o momento de giro com a
alavanca 19 vertical seja relativamente fraco, ao passo que aumenta com a
deflexado crescente. Isto, de acordo com a figura 4, pode ser alcangado pelo
fato de que o angulo entre um elemento de mola, por exemplo, uma mola de
pressao 30 e um respectivo brago de alavanca 31 com deflexdo crescente
da alavanca 19 a partir da vertical vai aproximando-se a um &ngulo reto. A
mola de pressao 31, por exemplo, pode ser uma mola de lamina, como por
exemplo, uma chamada mola 2. Também pode ser desejado que o0 momen-
to de giro com a alavanca 19 vertical tenha um valor definido, sendo que di-
minui com a deflexao crescente ou apresenta um determinado decurso. Isto
se pode conseguir quando o angulo entre um elemento de mola e um brago
de alavanca correspondente se modifica de um determinado modo com de-
flexdao crescente da alavanca. Para a explicagao complementar caba chamar
a atencao para a patente DE 199 32 483 A1.

Outras modificagbes sao possiveis. Os exemplos seguintes néo
devem ser vistos como sendo os Unicos.

O sensor de fio 18, como indica a figura 5, pode ser um elemen-
to 32 verticalmente moével, por exemplo, apoiado de modo deslocavel que
entre os ilhés 15, 16 a partir de cima, repousa no fio 2. Isto pode acontecer
devido ao efeito do seu proprio peso ou também devido ao efeito de um e-
lemento de mola. No presente exemplo de execug¢ao, o elemento 32 € um
estribo que com uma nervura 33 repousa sobre o fio 2. A nervura 33 € se-
guida por abas 34, 35 mais ou menos orientadas verticalmente que na sua
extremidade superior sdo unidas a uma corrediga 36. Esta é apoiada de mo-
do deslocavel em uma guia vertical, por exemplo, na forma de uma fenda 37.
A corredica 36 pode consistir de material magnetizavel ou poder conter um
ima, a fim de servir como emissor. A posigdo da mesma & determinada por
um sensor 28, como por exemplo, um contato de tubo de protecéo.

O sensor de fio 18 descrito, junto com um dispositivo de guia
correspondente ou também sem tal dispositivo, pode do mesmo modo estar

disposto entre a roda fornecedora de fios 3 e o freio de fio 7.
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Ao passo que o sensor de fio 18 em todos os exemplos de exe-
cugao acima apenas serve para diferenciar o fio esticado do fio frouxo, ele
também pode ser executado como sensor de tensdo de fio que determina a
tensao do fio em varios estagios, finamente graduado ou também continua-
mente. Nisso, novamente cabe chamar a atengao para a configuragcao de
acordo com a figura 2, sendo que o sensor de fio 18 apresenta uma alavan-
ca 19 apoiada de modo giravel. Um exemplo € mostrado na figura 6. Este
exemplo se diferencia do exemplo acima descrito no fato de que nao apenas
a posicao vertical da alavanca 19 é determinada a partir de uma posic¢éao gi-
rada, e sim que adicionalmente é determinada o tamanho do angulo de giro.
No caso mais simples isto acontece, sendo que no lugar do contato do tubo
de protecao para o sensor 28 & usado um elemento magneticamente sensi-
vel que gera um sinal que corresponde a intensidade do campo magnético
determinado. Tal elemento pode ser, por exemplo, uma resisténcia magnéti-
ca, um elemento Hall ou algo semelhante. Também podem ser usados sen-
sores 6ticos.

O sinal assim gerado que caracteriza a tensao do fio pode ser
processado pelo dispositivo distribuidor de fios 1 para outros sinais. Também
& possivel transmitir o sinal a uma unidade de determinagéao central que ava-
lia o sinal. Além disso, € possivel controlar um motor 38 com este sinal de
tensao de fio que, como indica a figura 6, aciona a roda fornecedora de fios
3. Também neste caso prefere-se realizar o grupo construtivo 29 de modo
verticalmente deslocavel. O caminho de deslocamento pode ser tao grande
que pode ser variado entre uma retirada puramente tangencial para uma
retirada profunda obliqua.

Também é possivel, realizar o sensor de fio 18 livre de caminho.
Para tal, ele € montado, por exemplo, de modo rigido de um dispositivo de
medicao de forga, sendo que os ilhés 15, 16 determinam para o fio 2 um
caminho em ziguezague com o ilhé de fio 23. Nisso, novamente o ilh6 de fio
23 esta na mesma altura com os ilhos 15, 16 como ja foi preferencialmente o
caso nos exemplos de execucao anteriores. O sinal de forca emitido pelo
dispositivo de medicao de for¢ca corresponde entdo a tensao do fio, com o
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que novamente podem ser feitas mais avaliagbes ou pode ser controlado o
motor 38. O controle, no caso preferencialmente é feito de modo que a ten-
sao do fio no sensor de fio 18 permanece constante.

Na figura 7 e 8 é ilustrada uma forma de execug¢do modificada
de um dispositivo distribuidor de fios, para o que vale a descricao acima, em
especial a descricao das figuras 1 e 2, com as mesmas referéncias. Como
variacdo vale o seguinte: Ao passo que o dispositivo guia-fio 12 pode ser
regulado na altura, o sensor de fio 18 nao tem altura regulavel, porém, a ala-
vanca 19 possui na sua extremidade inferior um ilhé alongado, orientado
verticalmente, cujo comprimento corresponde ao ou excede o comprimento
do caminho de deslocamento do dispositivo guia-fio 12. Os ilhés 15, 16 na
frente ou atras do sensor de fio 18 s&o regulados na altura juntas. A direcao
longitudinal dos ilhés é orientada em dire¢ao da alavanca 19 e coincide com
a direcao de deslocamento do dispositivo guia-fio 12. Assim sendo, a altura
do dispositivo guia-fio 12 € o angulo de retirada do fio 2 podem ser regula-
dos, sem que as condi¢cdes para o sensor de fio 18 se modifiquem.

Em um dispositivo distribuidor de fios 1 com um sensor de fio
aprimorado, o sensor de fio 18 e um dispositivo guia-fio 12 conjugado prefe-
rencialmente sdo uma unidade de construgcao que pode ser deslocado para-
lelamente ao eixo de rotagao da roda fornecedora de fios 3. Ao sensor de fio
18 pertence uma alavanca 19 ou um outro elemento, preferenciaimente dis-
posto de forma ereta. Ele se estende, portanto, em uma primeira diregao
transversal, afastando-se do fio. Em uma primeira forma de execugao, é mé-
vel em uma segunda diregdo transversal (direcao giratoria), ao passo que
em uma segunda forma de execucéo é apoiado de modo longitudinalmente
deslocavel. Em virtude do movimento orientado exclusivamente transversal,
preferencialmente em angulo reto relativamente ao fio do sensor de fio séo
minimizados impulsos de movimentagao causados pelo fio em andamento
que agem sobre o sensor de fio. Em virtude da disposi¢ao vertical do sensor
de fio também é possivel, usar o sensor de fio para uma faixa muito ampla
de diversos titulos de fio, do fio de poliéster mais fino até o fio de fantasia

grosso.
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LISTA DE REFERENCIAS
Dispositivo distribuidor de fios
Fio
Roda fornecedora de fios
Suporte
Extremidade
Borne
Freio de fio
Anéis
Eixo
Eixo de rotagao
Polia
Dispositivo guia-fio
Dispositivo guia-fio
Borda
lhé
Ithé
Fixador
Sensor de fio
Alavanca
Eixo giratério
Linha
Plano
IIhé de fio
Elemento de mola
Seta
Dispositivo de determinagéao
Emissor
Sensor
Unidade construtiva
Mola de pressao

Braco de alavanca



32
33
34
35
36
37
38

Elemento
Nervura
Aba

Aba
Corredica
Fenda
Motor
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REIVINDICAGOES

1. Distribuidor de fios (1) para maquinas de tricotar ou de fazer
malhas, com um suporte (4), que € preparado para ser fixado em uma ma-
quina téxtil, com uma roda distribuidora de fios (3) que € apoiada no suporte
(4), de modo giravel ao redor de um eixo de rotagdo (10), que serve para
distribuir o fio, com um guia-fios (12) que esta disposta na proximidade da
roda distribuidora de fios (3) em uma posi¢cao que determina uma retirada
obliquo do fio, com um sensor de fio (18) que se estende para cima, afas-
tando-se do fio (2), sendo que o sensor de fio (18) esta apoiado de modo
movel dentro de um plano (22) orientado transversalmente ao fio (2).

2. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicacao 1, caracteri-
zado pelo fato de que o sensor de fio (18) & orientado em esséncia vertical-
mente quando o fio (2) é esticado.

3. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagao 1, caracteri-
zado pelo fato de que o sensor de fio (18) encontra-se em uma posigao late-
ralmente girada quando o fio (2) é frouxo.

4. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagao 3, caracteri-
zado pelo fato de que o sensor de fio (18) é apoiado de modo giravel.

5. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagao 1, caracteri-
zado pelo fato de que o sensor de fio (18) é orientado em esséncia vertical-
mente quando o fio (2) é frouxo.

6. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagao 5, caracteri-
zado pelo fato de que o sensor de fio (18) & apoiado de modo deslocavel.

7. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagao 1, caracteri-
zado pelo fato de que pelo menos o guia-fios (12) pode ser regulado na altu-
ra.

8. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagcao 1, caracteri-
zado pelo fato de que o sensor de fio (18) e o guia-fios (12) constituem um
grupo construtivo (29).

9. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagao 8, caracteri-
zado pelo fato de que o grupo construtivo (29) é apoiado de modo desloca-

vel em relagao a roda distribuidora de fios (3).
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10. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagao 9, caracte-
rizado pelo fato de que o grupo construtivo (29) € deslocavel paralelamente
ao eixo de rotagao (10).

11. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagao 8, caracte-
rizado pelo fato de que a posic¢ao relativa entre o guia-fios (12) e o sensor de
fio (18) independe da posicao de ajuste do grupo construtivo (29).

12. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicacao 1, caracte-
rizado pelo fato de que o eixo de rotacdo (10) da roda distribuidora de fios
(3) encontra-se em posigao ereta durante o uso.

13. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagao 1, caracte-
rizado pelo fato de que o sensor de fio (18) esta disposto na vizinhanca do
guia-fios (12) e serve como sensor de entrada do fio.

14. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicacao 1, caracte-
rizado pelo fato de que o sensor de fio (18) esta disposto antes da roda dis-
tribuidora de fios (3) e serve como sensor de entrada do fio.

15. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagao 1, caracte-
rizado pelo fato de que o sensor de fio (18) € um guarda-fio.

16. Distribuidor de fio de acordo com a reivindicagao 1, caracte-

rizado pelo fato de que o sensor de fio (18) € um sensor de tensao de fio.
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'RESUMO - . _ |

Patente de Inveng:ao "DISTRIBUIDOR DE Flds com SENSOR DE FIO
MODERNO". . ’ .

A presente mvengao refere-se a um dlstnbuudor de f|o ‘(1) com

sensor de f|o apnmorado o'sensor de fio (18) e um gu1a-f|os (12) conjugado
. preferencnalmente constituem uma unldade construtlva que pode’ ser deslo- N N
" cada paralelamente ao eixo de rotagéo da roda dlstnbuxdora de fios (3). Ao.

sensor de f io (18) pertence uma alavanca ou um outro elemento preferenci-

" almente dlsposto de modo ereto. Portanto, estende se em uma primeira di- ..

regao transversal a partir do fio. Em uma primeira forma de execugao € mo-

. veI em uma segunda diregao transversal (diregao de glro) a0 passo que em

uma segunda forma de execugao € apouado de modo Iongltudlnalmente des- .

" locavel. Em vcrtude do mowmento do sensor de fio orlentado exclusnvamente .

em sentido transversal de preferéncia, em angulo reto -ao fio, os lmpulsos de

movnmentaqao causados. pelos fios.em movnmento que agem sobre o sensor

de fio, sdo minimizados. Em virtude da disposicao vertical do sensor de fio

também é possivel usar o sensor de fio para uma faixa muito ampla de di-

versos titu_lds de fio, do fio d_é 'poliéstef mais fino até o ﬁo'de fantasia grosso.
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