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Ltinvention est relative & un capteur de force, notam-
ment pour le pesage,du type comportant des Jauges de con-
trainte propres & fournir un signal électrique représentatif
de la déformation & laquelle elles sont soumises du fait
de 1l'application de la charge.

Elle a pour but de fournir un capteur de ce genre
qui, tout en étant de structure simple, est néanmoins fia-
ble et précis et permet de peser une charge aussi bien sus-
pendue qu'en appui.

A cet effet, le capteur selon l'invention est carac-
térisé par le fait qu'il comporte un barreau, portant au
moins deux jauges de contrainte, et deux bras de reprise
fixés respectivement aux extrémités de la longueur active
du barreau, les bras comportant des moyens de liaison ponc-
tuelle, respectivement avec un support de réaction et avec
la charge, lesdits moyens étant sgencés pour que lez points
dtapplication des efforts de liaison soient transversalement

.alignés par rapport au barreau.

L'invention présente encore avantageusement les carac-
téristiques suivantes, a utiliser en toutes combinaisons
avec la caractéristique principale ci-dessus.

L.es bras de reprisé sont paralléles entre euxe.

Les bras de reprise sont paralléles zu barresu.

Le barreau est situé entre les bras de reprise, de
préférence dans un méme plan vertical.

Les bras de reprise peuvent atétendre, de chague oité,
au-deld de la iongueur du barresu.

Chaque bras de reprise est assujebti 4 une bride ser-
rée sur le barreau.

Le barreau est de section droite polygonale (notam~
ment carrée ou rectangulaire,) ou courbe (notamment circu-
laire).

On comprendra bien ltinvention & la lecture de la
description qui va suivre et en référence au dessin dans
lequel:

Fig.1 est une élévation avent du capteur selon un mo-
de de réalisation préféré de l'invention; et

Fig.2 est une coupe selon II-II du capteur de la fig.
y
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Te capteur montré sur les figures comporte un élément
sensible 1 se présentant sous la forme d'un barreau recti-
ligne de section droite circulaire.

A proximité de chaque extrémité, le barreau porte au
moing une jauge de contrainte 2, 3. Les deux jauges 2, 3
sont situées sur une méme génératrice. Comme montré sur la
fig.1, on peut prévoir, prés de chague extrémité, deux jau-
ges 2, 2, 3, 3 en regard, paralléles et dilamétralement op-
posées. Ces paires de jauges, sensibles & la traction et a
la compression, peuvent &tre complétées, dans la méme zone
axiale, par au moins une paire de jauges de contraintes 4,
5 disposées transversalement pour 8tre sensibles & la tor-
sion. _

Les jauges sont reliées, de manidre connue, non 4é-
crite ici, 3 un cirveuit en pont extensométrique de traite-
ment des signsuxXe ,

Chaque extrémité du barreau est serrée dans une pince
6, 7 du type A bride qui permet un positionnement axial et
angulaire réglable et précis de la zone de serrage par rap-—
port aux javges 2-5.

Les pinces 6, 7, regoivent chescune fixement, par exem-
ple per des vis 10, & distarce du barreau, un bras de repri-
se 8, 9 Jestiné & &tre relid respectivement i un support
ou & la charge (non reprisentds).

Tes bras 8, G sont de mdme longueur, situés en regard
1'un de 1'autre, de part ot dfauire du bavrresu ei paralleé-
lement A lui. Dans cetke wéalisation, les Jauges 2, J sont
situées dans le plarn longitudinal médian du cepteurs

Comme on 1e voit sur la fige.l, les bras de reprise
8, 9 peuvent dépasser su-dela du barreau.

Les moyens pour coupler vonctuellement les bras 8, 9
au support et 3 la charge sont par exemple constitués par
des alésages 11, 12 disposés par paires transversalement
par rapport au barreau, clest-a-dire que ltaxe joignant les
alésages 11, 12 de chéque paire est perpendiculaire & la
direction longitudinale du barreaue

Ces alésages coopérent avec des moyens d'appui ou de
suspension (non représentés), de sorte que les efforts ap-
pliqués aux bras 8, 9, par le poids de la charge et la
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réaction du support ne le sont que ponctuellement, a 1lten-—
droit des alésages 11, 12 choisise.

Eventuellement, et spécialement dans le cas ou le
capteur de 1'invention repose sur le support alors que
la charge & peser est en appui, on peut prévoir des moyens
de guidage et de maintien latéraux conservant les bras 8,
9 et le barreau 1 dans le mé&me plan vertical.

On a montré par les fléches A, A' les efforts, égaux
et opposés, exercés sur les bras 8, 9 dans le cas d‘'une
charge pesante accrochée & 1'un des alésages 12 du bras 9
alors que le capteur est suspendu au support par celui des
alésages 11 du bras 8 qui est en regard de 1'alésage 12
considéré. A 1'inverse, on a montré psr les
fléches B, B' les efforts, égaux et opposés, exercéds sur
les bras dans le cas ou la charge est en appui sur le bras
8 alors que le’capteur est & son tour en appui sur le sup-
porte '

Les paires d'alésages 11, 12 sont réparties de manié-
re appropriée. Par exemple, on peut prévoir des alésages
aux extrémités des bras, en leur milieu et au droit des
pinces 6, 7.

Dans tous les cas, la somme des longueurs des bras
de levier, c'est-d-dire la somme des distances entre le
point d'action sur chaque bras 8, 9 et la pince associée
6, 7, est constante et égale & la longueur active du bar-
reau 1. On staffranchit ainsi des difficultés dues a la
nécessité de corriger la mesure selon la zone ol, sur cha-
que bras, est appliqué l'effort d'action ou de réactione

Au surplus, du fait du montage, les efforts A, AV
(ou B, B') s'alignent par autopositionnement du capteur.

Bien qu'on se soit plus particulidrement référé ci-
dessus au pesage, il est entendu que le capteur selon 1l'in-
vention peut &tre utilisé pour mesurer d'autres forces
qu'un poids, par exemple un effort de traction ou de com-

‘pressione.
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REVENDICATICNS
1e~ Capteur de force, notamment pour le pesage, ca-
ractérisé par le fait gu'il comporte un barreau (1), por-
tant au moins deux jauges de conbtrainte (2-5), et deux
bras de reprise (8, 9) fixés respectivement aux extrémités
de ra longueur active du barrean (1), les bras (8, 9) con-
portant des moyens (11, 12) de liaison ponctuelle, respéc»
tivement aver un supporh de réaction et avec la charge,
lesdits moyers (41, 12) éhant agencés pour que les points
d'application des effeorts de liaison soient transversale-

mens alignés par rapport au barreau.

2.~ Capteur selon la mevendication 1, caractérisé
per le fait que lss bras de reprise (8, 9) sont parzlléles
entre eux.

4.~ Capteur selon ls revehdication 2, caractérisé
par le fait que les bras de reprise (8, 9) sont pasralleéles
au barreau (1).

4,- Capteur selon l'une des revendications 1 3 3,
caractérisé par le fait que le barreau (1) est situé entre
les bras de reprise (8, 2).

5.~ Capteur selon la revendication 4, caractérisé
var le fait que les bres de reprise (8, 9) et le barreaun
(1) sont dans le m8me plan, notamment vertical.

6.~ Capteur selon l'une des revendications 1 a 5,
caractérisé par le fait que les bras de reprise (8, 9) s'é-
tendent, de chaque c8té, au-deld du barreau (1).

7.~ Capteur selon l'une des revendications 1 a 6,
caractérisé par le fait gue les bras de reprise (8, 9) sont
montés chacun sur une bride (6, 7) recevant une extrémité
du barreau (1)« '

8.- Capteur seion l'une des revendications 7 3 7,
caractérisé par le fait que le barreau est de section poly-
gonale, notamment carrée ou rectangulaire, ou courbe, no-
tamment circulaire. o

9.~ Capteur selon l'une des revendications 1 3 8,
caractérisé par le fait que les moyens de liaison sont agen-
cés pour que les efforts appliqués ponctuellement aux bras
de reprise s'alignent transversalement au barreau (1.

10.~ Capteur selon l'une des revendications 1 & 9,
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caractérisé par le fait que le barreau (1) porte au moins
deux paires de jauges longitudinales (2, 3) diamétralement
opposées deux & deux et en regard des bras de reprise (8,
9. |
11.~ Capteur selon l'une des revendications 1 a 10,

caractérisé par le fait que le barreaun porte au moins une
paire de jauges transversales (4, 5).
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