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(54) Mobelantrieb zum Antreiben eines bewegbaren Mobelteils

C

Mdébelantrieb (1) zum Antreiben eines bewegbaren
Médbelteils (2), aufweisend

- wenigstens einen Elektromotor (4),

- wenigstens einen, vorzugsweise zwischen
zwei Endlagen hin und her bewegbaren,
Aktuator (7) zur Kraftausiibbung auf das
anzutreibende Mébelteil (2), und

- ein zwischen Elektromotor (4) und Aktuator
(7) geschaltetes Getriebe (8),

dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens ein
Riemen (9), vorzugsweise ein Zahnriemen,
vorgesehen ist, liber welchen der Elektromotor (4),
vorzugsweise eine Welle (11) des Elektromotors (4)
oder eine damit verbundene Riemenscheibe (12), mit
dem Getriebe (8) verbunden ist, wobei der
Elektromotor als Scheibenldufermotor (6) und/oder als
AulBenldufermotor (5) ausgebildet ist.

Fig. 3
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Zusammenfassung

Mobelantrieb (1) zum Antreiben eines bewegbaren Mobelteils (2),

aufweisend
— wenigstens einen Elektromotor (4),

— wenigstens einen, vorzugsweise zwischen zwel Endlagen hin
und her bewegbaren, Aktuator (7) zur Kraftausibung auf das
anzutreibende Mobelteil (2), und

— eiln zwischen Elektromotor (4) und Aktuator (7)
geschaltetes Getriebe (8),

dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens ein Riemen (9),
vorzugsweise ein Zahnriemen, vorgesehen ist, iUber welchen der
Elektromotor (4), vorzugswelse eine Welle (11) des Elektromotors
(4) oder eine damit verbundene Riemenscheibe (12), mit dem
Getriebe (8) verbunden ist, wobeil der Elektromotor als
Scheibenlaufermotor (6) und/oder als AuBenlaufermotor (5)

ausgebildet ist.
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Die Erfindung betrifft einen Mobelantrieb zum Antreiben eines
bewegbaren Mobelteils, aufweisend wenigstens einen Elektromotor,
wenigstens einen, vorzugsweise zwischen zweil Endlagen hin und
her bewegbaren, Aktuator zur Kraftausibung auf das anzutreibende
Mobelteil, und ein zwischen Elektromotor und Aktuator

geschaltetes Getriebe.

Derartige Mobelantriebe mit Elektromotoren sind aus dem Stand
der Technik bekannt. Sie ermdglichen beispielsweise das
automatische Offnen eines Mobelteils. Typischerweise kommen
hierbei Servo-Motoren mit einer relativ niedrigen Drehzahl zum
Einsatz. Die Mobelantriebe weisen eine relativ groBe Bauform auf
und sind im Falle von Klappenbeschlagen von aulen auf die

Klappenbeschldge aufgesetzt.

In den letzten Jahren gibt es Bestrebungen, die Bauform der
Mobelantriebe zu reduzieren, sodass sie insbesondere auch

versteckt in einer Wand eines Modbels angeordnet werden kdnnen.

Dies erfordert einerseits flach bauende Mobelantriebe und dazu

passende Elektromotoren.

Andererseits kann sich der Schall bei einer Integration in einer
Wand besser ausbreiten. Im schlimmsten Fall wirkt der

Mb&belkorpus als Resonanzkdrper.
Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht darin, die
Schallibertragung der vom Elektromotor verursachten Gerdusche zu

vermindern, wobeil der Mobelantrieb flach baut.

Die Aufgabe wird geldst durch die Merkmale der Anspriiche 1 und

15.
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Erfindungsgemal ist wenigstens ein Riemen, vorzugsweise ein
Zahnriemen, vorgesehen, Uber welchen der Elektromotor mit dem
Getriebe verbunden ist. Der Elektromotor ist erfindungsgemal als

Scheibenlaufermotor und/oder als AuBenlaufermotor ausgebildet.

Durch die Verwendung eines Riemens wird die Schalliibertragung
vom Elektromotor auf das Getriebe vermindert, selbst bei groBen
Drehzahlen. Der Riemen kann zusatzlich als erste Getriebestufe

fungieren.

Scheibenlidufermotoren und/oder AuRenliufermotoren koénnen
besonders flach ausgebildet werden, womit ein besonders flacher

Mobelantrieb realisiert werden kann.

Da die Spulen und Magnetpole bei Scheibenliufermotoren und/oder
AuBenldufermotoren relativ welt auBen angeordnet sein k&nnen,

ist das Verhaltnis von Drehmoment und Drehzahl relativ grob.

Bei Scheibenlaufermotoren sind mindestens ein Rotor und
mindestens ein Stator zumindest teilweise axial versetzt

zuelnander angeordnet, wie zweli axial versetzte Scheiben.

Bei AuRenlaufermotoren ist der Stator zumindest teilweise radial

innerhalb des Rotors angeordnet.

Besonders bei Scheibenldufermotoren und/oder AuBenlaufermotoren
kann der Betrieb mit einer hohen Drehzahl notwendig sein, womit
die Verminderung der Schalliibertragung vom Elektromotor auf das
Getriebe insbesondere bei diesen Motorbauarten eine grofe

Bedeutung hat.
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Vorzugsweise ist eine Welle des Elektromotors oder eine damit
verbundene Riemenscheibe iiber den wenigstens einen Riemen mit

dem Getriebe verbunden.

Alternativ kann der Riemen am AuBendurchmesser des
Elektromotors, insbesondere am AuBendurchmesser des Rotors des

Elektromotors, angelegt sein.

GemdlR einer bevorzugten Ausfihrungsform ist der wenigstens eine
Elektromotor als bilirstenloser Motor, insbesondere als EC-Motor
mit mindestens einer elektronischen Steuereinheit zur
Magnetfeldkommutierung, ausgebildet. Biirstenlose Motoren haben
den Vorteil, dass sie leiser und wartungsarmer als Motoren mit

Biirsten sind.

Als blirstenlose Motoren kdnnen Motoren ohne eine Ubertragung von
Strom auf den Rotor des Elektromotors verstanden werden.
Typischerweise sind am Rotor nur passive Elemente, wie
Permanentmagneten, angeordnet. Die stromdurchflossenen Elemente,
wie Spulen, sind am Stator angeordnet. Das Magnetfeld wird
typischerweise mittels einer elektronischen Steuereinheit

kommutiert (EC-Motor).

Die Abkiirzung ,ECY im Begriff ,EC-Motor“™ bedeutet
selectronically commuted", was sich auf die elektronisch

gesteuerte Magnetfeldkommutierung bezieht.

In einem bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel kann der Elektromotor
eine Breite von weniger als 16 Millimeter, vorzugsweise weniger
als 10 Millimeter und besonders bevorzugt weniger oder gleich 8
Millimeter, aufweisen. Der Elektromotor ist damit besonders

flach ausgefihrt.
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Mit ,,Breite™ ist insbesondere die Gesamtbreite des Elektromotors
samt einer etwaigen Welle fir den Abtrieb gemeint. Der
Elektromotor baut damit insgesamt flach und kann vorzugsweise

zur Ganze in einem flachen Geh&duse untergebracht werden.

Es kann vorgesehen sein, dass der Elektromotor einen Durchmesser
von weniger als 80 Millimeter, bevorzugt weniger als 50
Millimeter, besonders bevorzugt weniger oder gleich 40

Millimeter, aufweist.

Der Elektromotor kann ein Haltemoment und/oder ein maximales
Drehmoment von weniger oder gleich 0,3 Newtonmeter, vorzugsweise
beim Anlegen einer Spannung von weniger oder gleich 50 Volt,

aufweisen.

In einem bevorzugten Ausfilhrungsbeispiel des Aubenlaufermotors
ist der AuBenlaufermotor als Radialflussmotor ausgebildet. Das
magnetische Feld ist dabei in radiale Richtung ausgerichtet.
Der AuBenlaufermotor kann einen Rotor mit, vorzugsweise
mindestens 6, besonders bevorzugt genau 14, Magnetpolen
aufweisen. Es sind jedoch auch weniger oder mehr Magnetpole

denkbar.

Der Rotor ist bevorzugt ringformig ausgeformt, wobei die
Magnetpole an der Innenseite des Rings mit alternierender Polung

angeordnet sind.

Mehrere Magnetpole konnen als unterschiedlich magnetisierte
Bereiche eines, insbesondere ringformigen, Bauteils ausgeformt
sein. Alternativ kdénnen die Magnetpole als separate Bauteile

ausgeformt sein, und insbesondere ringfdrmig angeordnet sein.
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Der AuBenlaufermotor kann einen Stator mit vorzugsweise
mindestens 9, besonders bevorzugt genau 12, Spulen aufweisen. Es

sind jedoch auch weniger oder mehr Spulen denkbar.

Der Stator weist bevorzugt einen sternfdrmigen Spulenkern auf,
wobel um jeweils einen Arm des sternfdrmigen Spulenkerns eine
Spulenwicklung angeordnet ist, womit die Spulen realisiert

werden.

Sind die stromdurchflossenen Spulen nur im Stator angeordnet,

kann der Elektromotor blirstenlos ausgefithrt sein.

Der Scheibenlaufermotor ist in einem bevorzugten
Ausflihrungsbeispiel als Axialflussmotor ausgebildet. Der

magnetische Fluss ist demnach axial ausgerichtet.

Der Scheibenlaufermotor kann einen Rotor mit, vorzugsweise
mindestens 4, besonders bevorzugt genau 8, Magnetpolen

aufweisen. Es aber auch weniger oder mehr Magnetpole denkbar.

Der Rotor kann scheibenfdormig ausgeformt sein, wobei die

Magnetpole an einer Seite der Scheibe angeordnet sind.

Der Scheibenlaufermotor kann einen Stator mit vorzugsweise
mindestens 3, besonders bevorzugt genau 6, Spulen aufweisen. Es

sind aber auch weniger oder mehr Spulen denkbar.

Der Stator kann scheibenfdrmig ausgeformt sein. Der Stator kann
den Rotor auch beidseitig umgeben. Am Stator sind, vorzugsweise
kernlose, Spulen angeordnet. Zudem kann einer Spule ein

Flussleitungsteile, vorzugswelse aus einem gesinterten Material

zugeordnet sein, womit der magnetische Fluss leitbar ist.
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In einem bevorzugten Ausfilhrungsbeispiel, insbesondere des
Scheibenlaufermotors, kann der Riemen und der Elektromotor im
Wesentlichen in der gleichen Ebene angeordnet sein. Damit tragt

der Riemen nicht zus&dtzlich zur Breite des Mobelantriebs bei.

Der Riemen kann innerhalb des Elektromotors an der Welle oder
einer damit verbundenen Riemenscheibe anliegen oder anlegbar
sein. Insbesondere muss sich die Welle nicht iiber die Breite des

Elektromotors hinaus erstrecken.

Der Riemen kann zum Teil in einem Zwischenraum zwischen
mindestens zweli am Stator angeordneten Spulen und/oder
Magnetpolen des, insbesondere als Scheibenlaufermotor

ausgebildeten, Elektromotors angeordnet oder anordenbar sein.

Vorzugswelse sind ein erstes Trum des Riemens in einem ersten
Zwischenraum und ein zweites Trum des Riemens in einem vom
ersten Zwischenraum verschiedenen zweiten Zwischenraum
angeordnet. Zwischen dem ersten und dem zweiten Trum des Riemens
kann damit mindestens eine Spule und/oder mindestens ein

Magnetpol angeordnet sein.

So kann der Riemen aus dem Inneren des Elektromotors geleitet

werden.

In einem bevorzugten Ausfiihrungsbeispiel ist vorgesehen, dass
die Drehachse des Elektromotors im Wesentlichen parallel zu der
Drehachse mindestens eines Elements, vorzugsweise aller
Elemente, des Getriebes ausgerichtet ist. Ein in Richtung der
Drehachse flach bauender Elektromotor verbreitert damit den

Mobelantrieb nicht.

Es kann vorgesehen sein, dass der Riemen zumindest bereichsweise

aus einem schalldampfenden Material besteht, vorzugswelise wobeil
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das schalldéampfende Material des Riemens ein Gummi, ein
Kautschuk, ein Kunststoff, oder ein offen- oder
geschlossenzelliger Stoff, vorzugsweise ein Polyurethan-
FElastomer, Kautschuk-, Silikon-, EVA- oder PE-Schaum und/oder
Neopren ist. Damit wird die Schalliibertragung vom Elektromotor

auf das Getriebe vermindert.

Das schalldémpfende Material, insbesondere Neopren, kann mit
einem Glasfaserzugstrang und Sondergewebe zur
Gerduschreduzierung und Vermeidung des verschmutzenden

Gummiabtriebs versehen sein.

Bevorzugt kann der Mdbelantrieb wenigstens ein Gehause
aufweisen. Im Gehduse kann das Getriebe und der Elektromotor

angeordnet sein.

Es kann vorgesehen sein, dass der Mobelantrieb wenigstens eine
Lagervorrichtung aufweist, {iiber welche der Elektromotor im
und/oder am Gehduse gelagert ist, wobeil die wenigstens eine
Lagervorrichtung wenigstens ein Dampfungselement aus einem
schalldémpfenden Material umfasst. Damit wird auch die

Schalliibertragung vom Elektromotor auf das Gehduse vermindert.

Vorzugswelse ist dabeli vorgesehen, dass die wenigstens eine
Lagervorrichtung wenigstens ein mit dem Elektromotor verbundenes
Lagerteil aufweist, vorzugsweise wobei das Lagerteil als

Stahlachs, Niet oder Stift ausgebildet ist.

Auf dem Lagerteil kann wenigstens ein erstes Dampfungselement
und wenigstens ein zweites Dampfungselement angeordnet sein,
wobel das erste Dampfungselement derart angeordnet ist, dass es
eine Schallausbreitung zwischen dem Elektromotor und dem Geh&duse
in einer ersten Raumrichtung reduziert, und das zweite

Dampfungselement derart angeordnet ist, dass eine
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Schallausbreitung zwischen dem Elektromotor und dem Gehduse in
einer zweiten Raumrichtung quer zur ersten Raumrichtung
reduziert. Es kann dabei vorgesehen sein, dass das erste
und/oder das zweite Dampfungselement als Dampfungsscheibe oder

Dampfungshiilse ausgebildet ist.

Insbesondere kann mehr als eine, vorzugsweise drei,
Lagervorrichtungen vorgesehen sein, iber welche der Elektromotor

im und/oder am Gehause gelagert ist.

In einem bevorzugten Ausfilhrungsbeispiel ist wenigstens eine
Ubertragungsvorrichtung vorgesehen, mit welcher das Getriebe mit
dem Aktuator verbunden ist. Die Ubertragungsvorrichtung umfasst

bevorzugt wenigstens einen Hebel.

In einem Ausfiihrungsbeispiel ist der Elektromotor und das
Getriebe in einem ersten Gehduse und der Aktuator an einem
zweliten, baulich vom ersten Gehduse getrennten Gehiuse
angeordnet. Es ist dabei bevorzugt vorgesehen, dass die beiden
Gehduse in einem gekoppelten Zustand im Wesentlichen in einer
gemeinsamen Ebene ilbereinander angeordnet sind. Damit wird die

Breite des Mobelantriebs nicht erhoht.

Es kann wenigstens eine Hebelanordnung vorgesehen sein, Uber

welche der Aktuator schwenkbar mit dem Gehduse verbunden ist.
Es kann wenigstens ein mechanischer Kraftspeicher vorgesehen
sein, mit welchem eine Kraft zur Kompensation der Gewichtskraft

des anzutreibenden Mobelteils, auf den Aktuator ausibbar ist.

Der Aktuator kann in einer ersten Endlage im Wesentlichen

vollstandig im Gehduse angeordnet sein.
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Bevorzugt ist vorgesehen, dass das Gehduse eine maximale Breite

von weniger als 18 mm, vorzugswelse weniger als 16 mm, aufweist.

FEin erfindungsgemdles Mdbel, vorzugsweise Oberschrank, umfasst
wenigstens ein bewegbares Mobelteil, vorzugsweise in Form einer
nach oben 6ffenbaren Klappe, und wenigstens einen Mobelantrieb
nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das Mobelteil
lber den wenigstens einen Mobelantrieb am Mdbel bewegbar

gelagert ist.

In einer bevorzugten Ausfihrungsform umfasst das Mobel
wenigstens eine Wand, wobeil das Geh&duse des wenigstens einen
Mobelantriebs im Wesentlichen vollstandig in eine Ausnehmung in

der Wand eingesetzt ist.

Weitere Details und Ausfithrungsformen sind in den Figuren

gezeigt. Dabei zeigen:

Fig. 1, 2 ein Mobel gemaR einem Ausfihrungsbeispiel in einer
perspektivischen Ansicht (Fig. 1) und in einer
Explosionsansicht (Fig. 2),

Fig. 3 einen Mobelantrieb gemal einem Ausfiihrungsbeispiel
ohne Gehauseabdeckung in einer Draufsicht von der
Seite,

Fig. 4a, 4b ein Gehduse ohne Gehauseabdeckung mit Getriebe und
Elektromotor in perspektivischer Ansicht und
Seitenansicht,

Fig. 5 eine Gehduseabdeckung mit Getriebe und
Elektromotor in einer perspektivischen Ansicht,

Fig. 6 ein Gehduse mit Getriebe und Elektromotor in
Explosionsdarstellung,

Fig. 7 ein Gehduse fir Getriebe und Elektromotor in

geschlossenem Zustand,
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Fig. 8a, 8b Getriebe und Elektromotor in einer Seitenansicht,
deckend und durchscheinend,

Fig. %9a, %b Getriebe und Elektromotor in einer alternativen
Seitenansicht, deckend und durchscheinend,

Fig. 10a, 10b Gehause ohne Gehdusedeckel mit Getriebe und
Elektromotor mit Schnecke in perspektivischer
Ansicht und perspektivischer Detailansicht,

Fig. 1la, 1lb Gehause ohne Gehdusedeckel mit Getriebe und
Elektromotor mit Schnecke in Seitenansicht und
Detailansicht,

Fig. 12a Scheibenlaufermotor in perspektivischer Ansicht,

Fig. 12b Scheibenlaufermotor in Explosionsdarstellung,

Fig. 13 Scheibenlaufermotor mit in der gleichen Ebene
liegendem Riemen,

Fig. 14a, 14b AuBenlaufermotor in perspektivischer Ansicht und
Seitenansicht,

Fig. 15 AuBlenlaufermotor in Explosionsdarstellung, und

Fig. 1l6a-16c AuBenlaufermotor in Schnittdarstellung, Draufsicht

und Seitenansicht.

Die Figuren 1 und 2 zeigen ein Mobel 25 in Form eines

Oberschranks,

umfassend ein bewegbares Mobelteil 2 in Form einer

nach oben &6ffenbaren Klappe und Mdbelantriebe 1, wobei das

Mobelteil 2 Uber die Mdbelantriebe 1 am Mobel 25 bewegbar

gelagert ist.

Das Mobelteil 2 ist um eine horizontale Achse 31 schwenkbar.

Das Mobel 25 kann wie im dargestellten Fall eine Riuckwand 28,

einen Oberboden 292 und einen Unterboden 30 umfassen.

Das Mobel 25 kann Wande 26 umfassen, wobel Gehause 3, 21 der

Mobelantriebe 1 jeweils im Wesentlichen vollstandig in eine

Ausnehmung 27 in den Wanden 26 eingesetzt sind.
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Die Gehause 3, 21 weisen bevorzugt eine maximale Breite 24 von

weniger als 18 mm, vorzugsweise weniger als 16 mm, auf.

Im Gehause 3, welches in der Fig. 2 nur schematisch dargestellt
ist, ist ein Elektromotor 4 angeordnet. Am Gehiduse 21 ist
insbesondere der Aktuator 7, welcher mit dem Mobelteil 2

verbunden oder verbindbar ist, schwenkbar angeordnet.

Es milssen nicht alle Mobelantriebe 1 mit einer
elektromotorischen Antriebseinheit ausgestattet sein. Im
dargestellten Fall weist nur einer der Mobelantriebe 1 eine

elektromotorischen Antriebseinheit auf.

Es sind alternative Ausgestaltungen eines Mdbels denkbar, bei

denen die erfindungsgemélien Mdbelantriebe 1 zum Einsatz kommen.

Die Fig. 3 zeigt einen Mobelantrieb 1 zum Antreiben eines
bewegbaren Mobelteils 2, aufweisend wenigstens einen
Elektromotor 4, wenigstens einen, vorzugsweise zwischen zwei
Endlagen hin und her bewegbaren, Aktuator 7 zur Kraftausiibung
auf das anzutreibende Mobelteil 2, und ein zwischen Elektromotor

4 und Aktuator 7 geschaltetes Getriebe 8.

Es ist dabei wenigstens ein Riemen 9, vorzugswelse ein
Zahnriemen, vorgesehen, Uber welchen der Elektromotor 4,
vorzugswelse eine Welle 11 des Elektromotors 4 oder eine damit
verbundene Riemenscheibe 12, mit dem Getriebe 8 wverbunden ist.
Insbesondere ist der Riemen 9 mit einer zweiten Riemenscheibe 10

des Getriebes 8 wverbunden.

Der Riemen 9 kann mittels eines, vorzugswelise schwenkbaren,

Riemenspanners 13, welcher in den Riemen 9, beispielsweise

mittels einer Rolle, eingreift, gespannt werden.
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Alternativ oder zus&tzlich kann der Elektromotor 4 an
verschiebbar gelagert sein, womit der Riemen 9 durch Verschieben

des Elektromotors 4 spannbar ist.

Der Elektromotor 4 ist als Scheibenliufermotor 45 und/oder als

AuBlenlaufermotor 46 ausgebildet.

Der Elektromotor 4 und das Getriebe 8 kdnnen wie im
dargestellten Fall in einem ersten Gehaduse 3 und der Aktuator 7
an einem zweiten, baulich vom ersten Gehduse 3 getrennten
Gehduse 21 angeordnet sein, vorzugsweise wobeil die beiden
Gehduse 3, 21 in einem gekoppelten Zustand im Wesentlichen in

einer gemeinsamen Ebene {bereinander angeordnet sind.

Es ist wenigstens eine Ubertragungsvorrichtung 20 vorgesehen,
mit welcher das Getriebe 8 mit dem Aktuator 7 verbunden ist,
wobei die Ubertragungsvorrichtung 20 wenigstens einen Hebel
umfasst. Es sind auch alternative Ausgestaltungen der
Ubertragungsvorrichtung 20 denkbar. Insbesondere ist die
Ubertragungsvorrichtung 20 iiber ein Unrund 19 an das Getriebe 8

gekoppelt.

Es ist wenigstens eine Hebelanordnung 22 vorgesehen, Uber welche
der Aktuator 7 schwenkbar mit dem Gehduse 21 verbunden ist. Im
konkreten Fall bildet die Hebelanordnung 22 eine 7-Gelenk-

Anordnung aus.

Es ist wenigstens ein mechanischer Kraftspeicher 23 vorgesehen,
mit welchem eine Kraft zur Kompensation der Gewichtskraft des
anzutreibenden Mobelteils 2, auf den Aktuator 7 auslbbar ist.
Der mechanische Kraftspeicher 23 kann eine oder mehrere

Druckfedern 34 aufweisen.
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Zur Ubertragung einer im mechanischen Kraftspeicher 23
gespeicherten Kraft auf den Aktuator 7 kann ein

Kraftilbertragungshebel 35 vorgesehen sein.

Weiterhin kann eine Krafteinstellvorrichtung 33 vorgesehen sein,
die bevorzugt von einer Stirnseite des Gehauses 21 aus
betdtigbar ist, und mit welcher eine Federvorspannung der Federn

34 einstellbar ist.

Der Aktuator 7 ist in einer ersten Endlage, welcher einer
SchlieBstellung des Mobelteils 2 entspricht, im Wesentlichen

vollstandig im Gehduse 21 angeordnet.

Das Getriebe 8 umfasst mehrere Getriebestufen 32, in welche auch
eine Uberlast- und/oder eine Freilaufkupplung integriert sein
kann. Die Getriebestufen 32 konnen durch Zahnrader 18

unterschiedlicher GroBe realisiert werden.

Die Fig. 4a zeigt eine elektromotorische Antriebseinheit mit
einem Geh&ause 3 ohne Gehauseabdeckung, Getriebe 8 und
Elektromotor 4 in perspektivischer Ansicht. Die Fig. 4b zeigt

eine entsprechende Seitenansicht.

Die Drehachse des Elektromotors 4 ist im Wesentlichen parallel
zu der Drehachse mindestens eines Elements, vorzugsweise aller
Elemente, des Getriebes 8, insbesondere der Getrieberader 18,
ausgerichtet. Axial flach bauende Elektromotoren 4 bendtigen bei
einer solchen Einbaulage wenig Platz in der Breite des
Mobelantriebs 1 und erlauben damit die Realisierung eines

flachen Mobelantriebs 1.

Die Fig. 5 zeigt den in den Figuren 4a und 4b nicht gezeigten

fehlenden Teil des Gehdauses 3 und das Getriebe 8 und den
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Elektromotor 4 von der, im Vergleich zu den Figuren 4a und 4b,

anderen Seite.

Die Fig. 6 zeigt das Gehduse 3, das Getriebe 8 und den

Elektromotor 4 in einer Explosionsdarstellung.

Die Fig. 7 zeigt das geschlossene Geh&duse 3.

Die Figuren 8a bis 9b zeigen das Getriebe 8 und den Elektromotor
4 ohne das Gehause 3. Die Figuren 8a und 8b stellen das Getriebe
8 und den Elektromotor 8 von einer ersten Seite dar, die Figuren
9a und 9b stellen das Getriebe und den Elektromotor 8 von einer

zwelten Seite dar.

Die Figuren 8b und 9b stellen die Getrieberdder 18 nicht deckend

dar, womit die Auslegung der Getriebestufen 32 ersichtlich ist.

Das Getriebe 8 reduziert die Drehgeschwindigkeit. Der am
schnellsten drehende Teil, der Elektromotor 4, ist aufgrund der

hohen Drehzahl der lauteste und sollte entkoppelt werden.

Eine Verminderung der Schallilbertragung auf das Getriebe 8 wird
dadurch erreicht, dass die erste Getriebestufe mittels des
Riemens 9 ausgefihrt wird. Der Riemen 9 kann zumindest
bereichsweise aus einem schalldampfenden Material besteht,
vorzugsweise wobei das schalldampfende Material des Riemens 9
ein Gummi, ein Kautschuk, ein Kunststoff, oder ein offen- oder
geschlossenzelliger Stoff, vorzugsweise ein Polyurethan-
FElastomer, Kautschuk-, Silikon-, EVA- oder PE-Schaum und/oder

Neopren ist.

FEine Verminderung der Schallilbertragung auf das Gehduse 3 kann

dadurch erreicht werden, dass der Mobelantrieb wenigstens eine

Lagervorrichtung aufweist, {liber welche der Elektromotor 4 im
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und/oder am Gehduse 3 gelagert ist, wobeil die wenigstens eine
Lagervorrichtung wenigstens ein Dampfungselement aus einem

schalldampfenden Material umfassen kann.

Die Figuren 10a bis 1lb zeigen eine nicht erfindungsgemédle
Ausflihrungsform, bei welcher die erste Getriebestufe mittels
einer Schnecke 38 realisiert wird. Nachteilig an diesem
Ausfihrungsbeispiel ist, dass Schall vom Elektromotor 4 leicht

auf die Schnecke 38 Ubertragbar ist.

In den Figuren 10a bis 11lb ist die Drehachse des Elektromotors 4
nicht parallel zur Drehachse der Elemente des Getriebes 8

ausgerichtet. Der Elektromotor 4 miisste hier einen sehr geringen
Durchmesser aufweisen, wenn der Mdbelantrieb 1 flach gebaut sein

soll.

Die Figuren 12a und 12b zeigen ein Ausfihrungsbeispiel eines
erfindungsgemalen, flachen Scheibenlaufermotors 6. Der Rotor 39
und der Stator 40 sind im Wesentlichen scheibenférmig

ausgebildet und axial zueinander versetzt angeordnet.

Wie aus der Explosionsdarstellung in Fig. 12b ersichtlich, sind
am Rotor 39 acht Magnetpole 17 angeordnet. Es ist aber auch eine

andere Anzahl an Magnetpolen 17 denkbar.
Am Stator 40 ist ein Spulentrager 43 vorgesehen, wobei am
Spulentrager 43 sechs Spulen 16 angeordnet sind. Es ist aber

auch eine andere Anzahl an Spulen 16 denkbar.

Die Spulen 16 sind in diesem Ausfiihrungsbeispiel kernlos

ausgeflihrt.

16 /44



16 91700 44
Axial versetzt ist an jeder Spule 16 ein Flussleitungsteil 42
angeordnet. Ein Flussleitungsteil 42 hat im Wesentlichen die

Form eines Scheibensegments mit einem Loch.

Das Flussleitungsteil 42 besteht aus einem gesinterten Material.

Das Flussleitungsteil 42 dient zur Leitung des magnetischen

Flusses.

Uber den Spulen 16 und den Flussleitungsteilen 42 ist eine
Spulenabdeckung 41 angeordnet, wobei vorzugswelse eine eigene
Spulenabdeckung 41 fir jedes Spulen-Flussleitungs-Paar

vorgesehen ist.

Der Scheibenlaufermotor 6 ist als Axialflussmotor ausgebildet.
Durch die Anordnung der Spulen 16 verlauft der magnetische Fluss

demnach in Richtung der Drehachse des Scheibenlaufermotors 6.

Da am Rotor 39 nur passive Magnetpole 17 angeordnet sind, kann
der Scheibenlaufermotor 6 bilirstenlos ausgefihrt sein.
Vorzugsweise ist der Scheibenldufermotor 6 als EC-Motor (EC
bedeutet ,electronically commutated") mit einer elektronischen

Steuereinheit zum Kommutieren des Magnetfeldes ausgebildet.

Der Rotor 39 und der Stator 40 sind iUber eine Lagerung 37

miteinander verbunden.

Die Welle 11, Uber welche der Abtrieb stattfindet und auf
welcher beispielsweise die Riemenscheibe 12 angeordnet ist, kann
wie in den Figuren 3 bis 8b axial tiber den Rotor 39 und/oder den
Stator 40 Uberstehen. Der Riemen 9 muss so axial versetzt zum
Elektromotor 4 angeordnet sein. Nachteilig an dieser
Ausfihrungsform ist, dass der Riemen 9 zur minimalen Breite des

Mobelantriebs 1 beitragt.
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In dem Ausfihrungsbeispiel der Fig. 13 sind der Riemen 9 und der

Elektromotor 4 im Wesentlichen in der gleichen Ebene angeordnet.

Insbesondere ist der Riemen 9 innerhalb des Elektromotors 4 an
der Welle 11 oder einer damit wverbundenen Riemenscheibe 12

anliegend oder anlegbar.

Der Riemen 9 ist zum Teil in einem Zwischenraum zwischen
mindestens zwel am Stator 40 angeordneten Spulen 16 des als
Scheibenlaufermotor 6 ausgebildeten, Elektromotors 4 angeordnet.
So kann der Riemen 9 vom Inneren des Elektromotors 4 nach aullen

zU einer zweiten Riemenscheibe 10 gefiithrt werden.

Insbesondere ist ein erstes Trum des Riemens 9 in einem ersten
Zwischenraum und ein zweites Trum des Riemens 9 in einem wvom
ersten Zwischenraum verschiedenen zweiten Zwischenraum
angeordnet. Zwischen den beiden TrlUmmern ist damit eine Spule 16

insbesondere samt Spulenabdeckung 41 angeordnet.

Die Figuren 14a und 14b zeigen einen AuBenlaufermotor 5 gemalB

der Erfindung.

Der AuBenlaufermotor 5 umfasst einen Rotor 39 mit 14 Magnetpolen
17. Es ist aber auch eine andere Anzahl an Magnetpolen 17

denkbar.

Der Rotor 39 ist insbesondere ringformig ausgebildet, wobei die
Magnetpole 17 auf der Innenseite des Rings mit alternierender
Polung angeordnet sind. Insbesondere sind die Magnetpole 17 als

alternierend magnetisierte Bereiche des Rings ausgebildet.
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Der AuBenlaufermotor 5 umfasst zudem einen Stator 40 mit 12
Spulen 16. Es ist aber auch eine andere Anzahl an Spulen 16

denkbar.

Der Stator 40 weist einen sternfdrmigen Spulenkern 15 auf, wobeil
um jewelils einen Arm des sternfdrmigen Spulenkerns 15 eine
Spulenwicklung 14 angeordnet ist, womit die Spulen 16 realisiert

werden.

Aufgrund der Ausrichtung der Spulen ist der AuBenlaufermotor 5

als Radialflussmotor ausgebildet.

Da am Rotor 39 nur passive Magnetpole 17 angeordnet sind, kann
der AuBenlaufermotor 5 bilirstenlos ausgefilhrt sein. Vorzugsweise
ist der Scheibenldufermotor 6 als EC-Motor (EC bedeutet
selectronically commutatedY) mit einer elektronischen

Steuereinheit zum Kommutieren des Magnetfeldes ausgebildet.

Die Spulen 16 werden iber Energie- und Signalleitungen 36
angesteuert. Es kdénnen zudem Sensoren, wie Hall-Sensoren, im
Elektromotor 4 vorgesehen sein, beispielsweise um die Position

des Rotors 39 zu bestimmen.

Die Fig. 15 zeigt einen AuRenlaufermotor 5 in einer
Explosionsdarstellung. Eine Spulenwicklung 14 ist vom Spulenkern

15 abgenommen dargestellt.
Der Rotor 39 ist Uber einen eingepressten Ring 44 mit der Welle
11 drehfest verbunden, wobeili der Abtrieb iiber die Welle 11

stattfindet.

Die Figuren 16a bis 16c zeigen eine Schnittdarstellung und eine

Draufsicht des AuBenlaufermotors 6. In der Schnittdarstellung
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16a) ist die Spulenwicklung 14 und der Spulenkern 15

ersichtlich.

Der Elektromotor 4, insbesondere der in den Figuren 12a bis 13

dargestellte Scheibenlaufermotor 6 und der in den Figuren 1l4a

bis 16c dargestellte AuBlenlaufermotor 5, kann die folgenden

FEigenschaften aufweisen:

eine Breite von weniger als 16 Millimeter, vorzugsweise
weniger als 10 Millimeter und besonders bevorzugt weniger
oder gleich 8 Millimeter, und/oder

einen Durchmesser von weniger als 80 Millimeter, bevorzugt
weniger als 50 Millimeter, besonders bevorzugt weniger oder
gleich 40 Millimeter, und/oder

ein Haltemoment und/oder ein maximales Drehmoment von
weniger oder gleich 0,3 Newtonmeter, vorzugswelse beim

Anlegen einer Spannung von weniger oder gleich 50 Volt.
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Bezugszeichenliste:

QO oy 0w N

10
11
12
13
14
15
le
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
277
28
29
30
31
32

Mobelantrieb
Mobelteil

Gehause
Elektromotor
AuBenlaufermotor
Scheibenlaufermotor
Aktuator

Getriebe

Riemen

Zweite Riemenscheibe
Welle

Riemenscheibe
Riemenspanner
Spulenwicklung
Spulenkern

Spule

Magnetpol
Getrieberader
Unrund
Ubertragungsvorrichtung
Gehause
Hebelanordnung
mechanischer Kraftspeicher
maximale Breite
Mobel

Wand

Ausnehmung

Riuckwand

Oberboden
Unterboden
Horizontale Achse

Getriebestufen
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33 Krafteinstellvorrichtung
34 Druckfeder

35 Kraftibertragungshebel

36 Fnergie- und Signalleitungen
37 Lagerung

38 Schnecke

39 Rotor

40 Stator

41 Spulenabdeckung

42 Flussleitungsteile

43 Spulentrager

44 Ring

Innsbruck, am 9. September 2022
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Patentanspriiche

Mobelantrieb (1) zum Antreiben eines bewegbaren Mdbelteils

(2), aufweisend
— wenigstens einen Elektromotor (4),

— wenigstens einen, vorzugsweise zwischen zwel Endlagen hin
und her bewegbaren, Aktuator (7) zur Kraftausibung auf das

anzutreibende Mobelteil (2), und

— eiln zwischen Elektromotor (4) und Aktuator (7)
geschaltetes Getriebe (8),
dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens ein Riemen (9),
vorzugswelise ein Zahnriemen, vorgesehen ist, tUber welchen der
Elektromotor (4), vorzugsweise eine Welle (11) des
Elektromotors (4) oder eine damit verbundene Riemenscheibe
(12), mit dem Getriebe (8) wverbunden ist, wobei der
Elektromotor als Scheibenlaufermotor (6) und/oder als

AuBRenlaufermotor (5) ausgebildet ist.

Mobelantrieb (1) nach dem vorhergehenden Anspruch, wobei der
wenigstens eine Elektromotor (4) als birstenloser Motor,
insbesondere als EC-Motor mit mindestens einer elektronischen

Steuereinheit zur Magnetfeldkommutierung, ausgebildet ist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche,

wobel der Elektromotor (4)

— eiline Breite von weniger als 16 Millimeter, vorzugsweise
weniger als 10 Millimeter und besonders bevorzugt weniger
oder gleich 8 Millimeter, aufweist, und/oder

— einen Durchmesser von weniger als 80 Millimeter, bevorzugt
weniger als 50 Millimeter, besonders bevorzugt weniger
oder gleich 40 Millimeter, aufweist, und/oder

— eln Haltemoment und/oder ein maximales Drehmoment von
weniger oder gleich 0,3 Newtonmeter, vorzugswelise beim
Anlegen einer Spannung von weniger oder gleich 50 Volt,

aufweist.
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Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche,

wobel der AuRenlaufermotor (5)
— als Radialflussmotor ausgebildet ist, und/oder

— eilinen Rotor (39) mit, vorzugswelise mindestens 6, besonders

bevorzugt genau 14, Magnetpolen (17) aufweist, und/oder

— einen Stator (40) mit vorzugswelise mindestens 9, besonders

bevorzugt genau 12, Spulen (16) aufweist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche,

wobeili der Scheibenlaufermotor (6)

— als Axialflussmotor ausgebildet ist, und/oder

— eilinen Rotor (39) mit, vorzugswelise mindestens 4, besonders
bevorzugt genau 8, Magnetpolen (17) aufweist, und/oder

— einen Stator (40) mit vorzugswelise mindestens 3, besonders

bevorzugt genau 6, Spulen (16) aufweist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche,

wobei

— der Riemen (9) und der Elektromotor (4) im Wesentlichen in
der gleichen Ebene angeordnet sind, und/oder

— der Riemen (9) innerhalb des Elektromotors (4) an der
Welle (11) oder einer damit verbundenen Riemenscheibe (12)

anliegt oder anlegbar ist, und/oder

— der Riemen (9) zum Teil in einem Zwischenraum zwischen
mindestens zweli am Stator (40) angeordneten Spulen (16)
und/oder Magnetpolen (17) des, insbesondere als
Scheibenlaufermotor ausgebildeten, Elektromotors (4)
angeordnet oder anordenbar ist, vorzugswelse wobel ein
erstes Trum des Riemens (9) in einem ersten Zwischenraum
und ein zweites Trum des Riemens (9) in einem vom ersten
Zwischenraum verschiedenen zweiten Zwischenraum angeordnet

oder anordenbar sind.
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Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche,
wobei die Drehachse des Elektromotors (4) im Wesentlichen
parallel zu der Drehachse mindestens eines Elements,
vorzugsweise aller Elemente, des Getriebes (8) ausgerichtet

ist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche,
wobeili der Riemen (9) zumindest bereichsweise aus einem
schalldampfenden Material besteht, vorzugsweise wobei das
schalldampfende Material des Riemens (9) ein Gummi, ein
Kautschuk, ein Kunststoff, oder ein offen- oder
geschlossenzelliger Stoff, vorzugsweise ein Polyurethan-
FElastomer, Kautschuk-, Silikon-, EVA- oder PE-Schaum und/oder

Neopren ist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche,

wobel der Mobelantrieb (1) wenigstens ein Gehduse aufweist.

Mobelantrieb (1) nach dem vorhergehenden Anspruch, wobei der
Mobelantrieb wenigstens eine Lagervorrichtung aufweist, iber
welche der Elektromotor (4) im und/oder am Gehause (3, 21)
gelagert ist, wobei die wenigstens eine Lagervorrichtung
wenigstens ein Dampfungselement aus einem schalldampfenden
Material umfasst, vorzugsweise wobei die wenigstens eine
Lagervorrichtung wenigstens ein mit dem Elektromotor (4)
verbundenes Lagerteil aufweist, vorzugsweise wobel das

Lagerteil als Stahlachs, Niet oder Stift ausgebildet ist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche,
wobel wenigstens eine Ubertragungsvorrichtung (20) vorgesehen
ist, mit welcher das Getriebe (8) mit dem Aktuator (7)
verbunden ist, vorzugsweise wobeil die Ubertragungsvorrichtung

(20) wenigstens einen Hebel umfasst.
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Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche,
wobeli der Elektromotor (4) und das Getriebe (8) in einem
ersten Gehause (3) und der Aktuator (7) an einem zweiten,
baulich vom ersten Gehduse (3) getrennten Gehduse (21)
angeordnet ist, vorzugsweise wobei die beiden Gehause (3, 21)
in einem gekoppelten Zustand im Wesentlichen in einer

gemeinsamen Ebene iUbereinander angeordnet sind.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche,

wobei

- wenigstens eine Hebelanordnung (22) vorgesehen ist, iber
welche der Aktuator (7) schwenkbar mit dem Geh&use (21)
verbunden ist, und/oder

- wenigstens ein mechanischer Kraftspeicher (23) vorgesehen
ist, mit welchem eine Kraft zur Kompensation der
Gewichtskraft des anzutreibenden Mobelteils (2), auf den
Aktuator (7) ausibbar ist, und/oder

- der Aktuator (7) in einer ersten Endlage im Wesentlichen

vollstandig im Geh&duse (21) angeordnet ist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
wobel das Gehduse (3, 21) eine maximale Breite (24) wvon

weniger als 18 mm, vorzugsweise weniger als 16 mm, aufweist.

Mobel (25), vorzugswelise Oberschrank, umfassend wenigstens
ein bewegbares Mobelteil (2), vorzugswelise in Form einer nach
oben o6ffenbaren Klappe, und wenigstens einen Mdbelantrieb (1)
nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobeil das Mobelteil
(2) iber den wenigstens einen M&belantrieb (1) am Moébel (25)

bewegbar gelagert ist.
Mobel (25) nach dem vorhergehenden Anspruch, wobeil das Mobel

(25) wenigstens eine Wand (26) umfasst, wobei das Gehause (3,

21) des wenigstens einen Mdbelantriebs (1) im Wesentlichen
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vollstandig in eine Ausnehmung (27) in der Wand (26)

eingesetzt ist.

Innsbruck, am 9. September 2022
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Fig. 3
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Fig. 6

Fig. 7
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Fig. 12a
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Gednderte Patentanspriche

Mobelantrieb (1) zum Antreiben eines bewegbaren Mdbelteils

(2), aufweisend

— wenigstens einen Elektromotor (4),

— wenigstens einen, vorzugswelse zwischen zwei Endlagen hin
und her bewegbaren, Aktuator (7) zur Kraftaustbung auf das
anzutreibende Mobelteil (2), und

— ein zwischen Elektromotor (4) und Aktuator (7)
geschaltetes Getriebe (8),

dadurch gekennzeichnet, dass wenigstens ein Riemen (9),

vorzugsweise ein Zahnriemen, vorgesehen ist, {liber welchen der

eine Welle (11) des Elektromotors (4) oder eine damit
verbundene Riemenscheibe (12) mit dem Getriebe (8) wverbunden
ist, wobei der Elektromotor als Scheibenlaufermotor (6) oder

als AuBenlaufermotor (5) ausgebildet ist.

Mobelantrieb (1) nach dem vorhergehenden Anspruch, wobei der
wenigstens eine Elektromotor (4) als blrstenloser Motor,
insbesondere als EC-Motor mit mindestens einer elektronischen

Steuereinheit zur Magnetfeldkommutierung, ausgebildet ist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,

wobei der Elektromotor (4)

— eine Breite von weniger als 16 Millimeter, vorzugsweise
weniger als 10 Millimeter und besonders bevorzugt weniger

oder gleich 8 Millimeter, aufweist, und/oder

— einen Durchmesser von weniger als 80 Millimeter, bevorzugt
weniger als 50 Millimeter, besonders bevorzugt weniger
oder gleich 40 Millimeter, aufweist, und/oder

— ein Haltemoment und/oder ein maximales Drehmoment von

weniger oder gleich 0,3 Newtonmeter, vorzugsweise beim
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Anlegen einer Spannung von weniger oder gleich 50 Volt,

aufweist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,

wobeil der AuRenlaufermotor (5)

— als Radialflussmotor ausgebildet ist, und/oder

— einen Rotor (39) mit, vorzugsweise mindestens 6, besonders
bevorzugt genau 14, Magnetpolen (17) aufweist, und/oder

— einen Stator (40) mit vorzugsweise mindestens 9, besonders

bevorzugt genau 12, Spulen (16) aufweist.

Mobelantrieb (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 3, wobeil der

Scheibenlaufermotor (6)

— als Axialflussmotor ausgebildet ist, und/oder

— einen Rotor (39) mit, vorzugsweise mindestens 4, besonders
bevorzugt genau 8, Magnetpolen (17) aufweist, und/oder

— einen Stator (40) mit vorzugsweise mindestens 3, besonders

bevorzugt genau 6, Spulen (16) aufweist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,

wobeil

— der Riemen (9) und der Elektromotor (4) im Wesentlichen in
der gleichen Ebene angeordnet sind, und/oder

— der Riemen (9) innerhalb des Elektromotors (4) an der
Welle (11) oder einer damit verbundenen Riemenscheibe (12)
anliegt oder anlegbar ist, und/oder

— der Riemen (9) zum Teil in einem Zwischenraum zwischen
mindestens zwei am Stator (40) angeordneten Spulen (16)
und/oder Magnetpolen (17) des, insbesondere als
Scheibenlaufermotor ausgebildeten, Elektromotors (4)
angeordnet oder anordenbar ist, vorzugswelse wobeili ein
erstes Trum des Riemens (9) in einem ersten Zwischenraum

und ein zweites Trum des Riemens (92) in einem vom ersten
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Zwischenraum verschiedenen zweiten Zwischenraum angeordnet

oder anordenbar sind.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
wobeil die Drehachse des Elektromotors (4) im Wesentlichen
parallel zu der Drehachse mindestens eines Elements,
vorzugsweise aller Elemente, des Getriebes (8) ausgerichtet

ist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
wobeil der Riemen (9) zumindest bereichsweise aus einem
schalldampfenden Material besteht, vorzugsweise wobei das
schalldampfende Material des Riemens (9) ein Gummi, ein
Kautschuk, ein Kunststoff, oder ein offen- oder
geschlossenzelliger Stoff, vorzugsweise ein Polyurethan-
Flastomer, Kautschuk-, Silikon-, EVA- oder PE-Schaum und/oder

Neopren ist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,

wobel der Mobelantrieb (1) wenigstens ein Gehduse aufweist.

Mobelantrieb (1) nach dem vorhergehenden Anspruch, wobeil der
Mobelantrieb wenigstens eine Lagervorrichtung aufweist, iber
welche der Elektromotor (4) im und/oder am Gehduse (3, 21)
gelagert ist, wobeil die wenigstens eine Lagervorrichtung
wenigstens ein Dampfungselement aus einem schalldampfenden
Material umfasst, vorzugsweise wobel die wenigstens eine
Lagervorrichtung wenigstens ein mit dem Elektromotor (4)
verbundenes Lagerteil aufweist, vorzugswelise wobeil das

Lagerteil als Stahlachs, Niet oder Stift ausgebildet ist.
Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche,

wobel wenigstens eine Ubertragungsvorrichtung (20) vorgesehen

ist, mit welcher das Getriebe (8) mit dem Aktuator (7)
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verbunden ist, vorzugsweise wobei die Ubertragungsvorrichtung

(20) wenigstens einen Hebel umfasst.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
wobel der Elektromotor (4) und das Getriebe (8) in einem
ersten Gehause (3) und der Aktuator (7) an einem zweiten,
baulich vom ersten Gehduse (3) getrennten Gehause (21)
angeordnet ist, vorzugswelise wobei die beiden Gehause (3, 21)
in einem gekoppelten Zustand im Wesentlichen in einer

gemeinsamen Ebene iUbereinander angeordnet sind.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,

wobei

- wenigstens eine Hebelanordnung (22) vorgesehen ist, uber
welche der Aktuator (7) schwenkbar mit dem Gehause (21)
verbunden ist, und/oder

- wenigstens ein mechanischer Kraftspeicher (23) vorgesehen
ist, mit welchem eine Kraft zur Kompensation der
Gewichtskraft des anzutreibenden Mobelteils (2), auf den
Aktuator (7) ausibbar ist, und/oder

- der Aktuator (7) in einer ersten Endlage im Wesentlichen

vollstandig im Gehaduse (21) angeordnet ist.

Mobelantrieb (1) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
wobel das Gehduse (3, 21) eine maximale Breite (24) wvon

weniger als 18 mm, vorzugswelise weniger als 16 mm, aufweist.

Mobel (25), vorzugsweise Oberschrank, umfassend wenigstens
ein bewegbares Mobelteil (2), vorzugsweise in Form einer nach
oben o6ffenbaren Klappe, und wenigstens einen Mobelantrieb (1)
nach einem der vorhergehenden Anspriiche, wobei das Mobelteil
(2) iUber den wenigstens einen Mobelantrieb (1) am Mdbel (25)

bewegbar gelagert ist.
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. Mdbel (25) nach dem vorhergehenden Anspruch, wobei das Mobel
(25) wenigstens eine Wand (26) umfasst, wobei das Gehause (3,
21) des wenigstens einen Mobelantriebs (1) im Wesentlichen

vollstandig in eine Ausnehmung (27) in der Wand (26)

eingesetzt ist.

Innsbruck, am 5. Oktober 2023
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