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(54) Opdrna kotevni pilota

Jegeni se tykd opérnd kotevni piloty

woZnujfci nadzvednuti plavidla nebo plor-
vouciho za¥izeni na &dru ponoru, a tim
Jeho stabilizaci v poZadovans poloze tak,
Zze na palubu plavidla lze umistit t&zké
mechanismy uZivané k zemnim pracim,
Opérni xotevni pilota sestdvéd z hlavni
a proiluZovaci piloty, 2z pevanfeh a pohyb-
livych objimek, 2z pojistngho a spojovaci-
ho segmentu., Pilote Je opatiena zuby a
na spodnim konoci je opatrena kloubovd
upevnénou opérnou deskou. Pilota je zavé-
Sena ve skFini opat¥fend na bodni sté&né
zdvéey, na spodni ploBe pevnd p¥ipojenou
opérnou objimkou e pravou spodni zdpadkou
a levou spodni zdpadkou, Pevnd objimka
Je spojena ee zdvihacim mechanismem, kte-
ry je na hornim konsi pevné p¥ipojen na
pohyblivou objimku s pravou horni zdpad-
kou a levou horni zdpadkou. O zuby piloty
se opird epodni a horn{ kluzdk. V kluzd-
cich je uloZena soustava bezdotykovych &i-
del apojenych se zdpadkami a zdvihacim
mechanismem.,
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Vyndlez se tykd op&rné piloty umoZnujici nadzvednutf plavidla
nebo plovouciho zarizeni nad é4ru ponoru a tim jeho stabilizaci
v poZadované poloze,

Dosavadni typy pilotovych za¥izeni umoZnujf pouze zakotveni
plavidla nebo plovouciho zarizeni vlastni hmotnosti piloty. Tento
dosud uZivany zplsodb vyluduje umnist&ni t&Zkého pracovniho mechanis-
mu mimo t&%i3t& vytlaku plavidla. Tia se vyludujif préce b&%nych po-
zemnich nechanism} pro nasazenI na zemni préce z paluby plavidla,
coZ vyvoldvd nutnost zrizovdni provisornich, vysoce nédkladnych zem-
nich nebo pilotovunych hrdzi, po nichZ pozeun{ mechanisaus poji%df.
Funkéni prvky a jejich ovldddni u soudasn& uZivanych kotevnich pi-
lot neumoZnuji podep¥eni nebo nadzvednuti plavidla nad &4ru ponoru,
af pomoci piloty nebo jiného zarizenf, pro nadu¥rné specifické za-
tiZeni funkénich ploch prvkd pii jejich vzdjemném pohybu.

Uvedené nedostutky jsou odstran®ny zarizenim podle vynilezu,
jeiloZ podstatou je op&rna kotevni pilota sestdévajici z hlavni a pro-
dluZovaci piloty, z pevnych a pohgblivjéh objimek, z pojistného
a spojovaciho segmentu. Hlavni pilota a prodlufovaci pilota jsou
opatifeny zuby a na spodnim konci hlavni piloty je kloubov® piipo-
jena vyklopnd op®rnéd deska. Pilota je zavX3ena ve skiffni opatiené
na bo¢nich sténdch zév&sy, na spodni plode pevn® pripojenou opé&rnou
objimkou, na horni plo3e pcvnd pripojenou pevnou objimkou s pravou
spodni zdpadkou a levou spodni zépadkou. Pevnd objimka je pevné
spojena se zdvihacim mechanismem, ktery je na hornim konci pevnd&
pfipojen na pohyblivou objimku s pravou horni zépadkou a levou
horni zdpadkou. O zuby piloty se opird spodni a horni kluzdk v nich2
Je umist&na soustava bezdotykovych &idel épojenych se zépadkami
a zdvihacim mechanismnem. )

Vyhoda zarizeni podle vyndlezu spolivd v tom, Ze soustava bez-
dotykovych &idel a vyhodnocovactho a ridiciho elktronického zari-
zen{ plisobfc{ na funkéni prvky piloty umofnujf poufiti zépadkového
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systému se zuby na pilot& prfi jejich vzdjemném pohybu v odlehZeném
stavu. Zdvihaci wechanismus pisobic{ mezi pevnou a pohyblivou ob-
J{mkou, opérnou objimkou a soustavou bezdotykovych &idel vietn& vy-
yyhodnocovaciho a #idiciho elektronického zabizent, zajisfuje de-
tekei polohy zubl viiei systému zApadek pri rizeni pfimolarého kro-
kového pohybu piti oboustrann® zatiZenych povrdich zubd a zApudek

s vyloudenim nadm&rnych trecich sil mezi z#dpadkou a zubem.

Priklad zafizeni podle vynédlezu je zndzorn&n na piipojenych
obrdzcich, kde obr. 1 predstavuje zal'fzeni v zdkladni poloze
a obr, 2 predstavuje soustavu bezdotykovych &idel zapojenou na vy-
hodnocovaci a #idici{ elektronické zarizeni.

Zarizeni podle vyndlezu sestdAvd z prodluZovaci piloty 6 a hla-
vni piloty 5 opatrené na spodnim konci vyklopnou op¥rnou deskou 13.
Na pilot& opatrené zuby 9 je umist®n spojovaci segment 8 a pojistny
segment 7. Pilota je zav&3ena ve skrini 1 opatiené zévésxftumoiﬁu-
Jjicimi pFipevn&ni pfislusdného poitu pilot na bocich plavidla., Ski*in
1l ddle nese op®rnou objimku 4, pevnou objimku 2 a pohyblivou objium-
ku 3. Pevnéd objimka 2 je opatrena pravou spodni zépadkou llP a le-
vou s;.0dni zdpadkou 1llL a pohyblivd objimka 3 je opatiena pravou
horni zépadkou 12P a levou spodni zdpudkou 1l2L. Se skiini 1 je ddle
spojen zavihaci mechanismus 10, pisobici na pohyblivou objimku 3
a na soustavu bezdotykovych &idel 17 aZ 29 s vyhodnocovucim a PFi-
dicim elektronickyu zarizenim 16.

Funkéni proces probihd tak, Ze pravd horni zdpadka 12P a levéd
horni zdpadka 12L se vysunou ze z#éb&ru zubl 9 a pomoci zdvihaciho
mechanismu 10 se pohyblivd objimka 3 presune do horni polohy 15
ski*{n& 1 o krokovy zdvih b, ob3 horni zdpadky se zasunou do zubl 9,
levd spodni zépadka 1lL a pravd spodni zdpadka llP se vysunou ze
z4b%ru zubld 9 a pomoci zdvihaciho mechanismu 10 se pilota spusti
o zdvihovy krok b dold a po dosaZeni krajni polohy krokového zdvihu
b se ob& spodni zdpadky 1llL a 11P zasunou do zubd 9. Cely postup se
po zdvihovych krocich b opakuje aZ dojde k opféni op&rné desky 13
o dno Pecist& nebo jiné vodni lokality. Po opreni vyklopné op&rné
desky 13 o dno, podne se obdobnym postupnym zapojovédnim prvkd pfes
sk¥{n 1 a Jeji zdvEsy 14 pluvidlo zvedat nad ¢4ru ponoru postup-
nyui zdvihovymi kroky b do potiebné stabilizaini vy3ky, maximdlnd
do horni polohy 15 skiin& 1, to je do celkového zdvihu a odpovida-
Jicimu sestavd piloty z piisludnych dild podle potrebné vysky zdvi-
Yeni plavidla. Spust&ni plavidla na vodu a vyzdviZeni piloty do pla-
vebni polohy se d&je opulnyu postupem.
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Zdvihovy krok b je Fizen pomoci impulsi d4vanych bezdotyko-

vymi &idly. Vzdjemnym pdsobenim bezdotykovych &idel 17,18 polohy
pravé horni zdpadky 12P a bezdotykovych &idel 19, 20 polohy levé
horn{ zdpudky 12L a bezdotykovych &idel 26,27 polohy pohyblivé ob-
Jimky 3 umisténych v hornim kluzdku 31, i bezdotykovych &idel 21,22
polohy pravé spodni zdpadky 11P, bezdotykovych &idel 23,24 polohy
levé spodni zépadky llL a bezdotykovych tidel 28,29 polohy pevné
objimky 2, umisténych ve spodnim kluzdku 30, spolu s impulsem bez-
dotykového &idla 25 zdvihacfho mechanismu 10 se ve vyhodnocovacim
a *1dicim elektronickém zarizeni 16 vytvar{ program ¥izeni ndsled-
nych pohybd zdvihaciho mechanismu 10 a pohybd pravé spodni zépadky
11P a levé sjodni zdpadky 11L, pFi zcela odlehleném stavu dotyko-
vych ploch mezi zuby 9 a zmin&nymi zdpadkami.
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PREDMET VYNALEZU
| 262 o34
1, Op2rné kotevni pilotu sestdvajici z hlavni a prodluZovac{ pi-
loty, z pevnych a pohyblivych objimek, z pojistného a spojovaciho
segmentu, vyznalend tim, #e hlavni pilota (5) a prodluZovaci pilo-
ta (6) jsou opatieny zuby (9) a na spodnim konci hlavni piloty (5)
Jje kloubové& piipojena vyklopnd op&rnéd deska (13), piicemZ pilota
Je zavdBenu ve skifini (1) opatiené na bo&ni st&n® zdvésy (14), na
spodni ploZe pevnd pripojenou opé&rnou objimkou (4), na horni plode
pevnd piipojenou pevnou objimkou {2) & pravou spodni zdpadkou (11P),
a levou spodni zépadkou (1lL), priemZ pevnd objimka (2) je pevné&
spojena se zdvihacim mechanisaem (10), ktery je na hornim konci
pevn& prfipojen na pohyblivou objinku (3) s pravou horni zépadkou
(12P) a levou horni zdpadkou (12L), pridemZ ve spodni &asti piloty
se o jeji zuby (9) opird spodni kKluzék (30) spojeny s pevnou ob-
jimkou (2) a v horni c¢dsti piloty je stejnym zplsobem umistdn horni
kluzdk (31) spojeny s pohyblivou cbjimkou (3).

2. Opérnd kotevni pilota podle bodu 1, vyznacend tim, Ze ve 8pod-
nim kluzdku (30) jsou uloZena bezdotykovd &idla (25,29) polohy pev-
né objimky (2) a v hornim kluzdku (31) jsou uloZena bezdotykovd
¢idla (26,27) pololy pohyblivé objimky (3), piridenZ bezdotykové
¢idla (21,22) polohy pravé spodni zdpadky (11P) jsou pevn& spojena
8 pravou spodni zdpudkou (11F), beczdotykovd &idla (23,24) polohy
levé spodni zdpadky (11L) jsou pevnd® spojena s levou spodni zdpad-
kou (11L), bezdotykovd &idla (17,18) polohy pravé horni zépadky
(12P) jsou pevnd spojena s pravou horni zdpadkou (12P), bezdotyko-
vd &idla (19,20) polohy levé horni zdpadky (12L) jsou pevnd spoje-
na s levou horni zépucdkou (12L) a bezdotykové &idlo (25) polohy
zdvihactho mechanismu (10) je pevn® spojeno s pistni tyci zdviha-
cihe mechanismu (10).
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oObr. 2

2,40 Kés

Cena:

11 100, tr.Lidovych milic{ 3, Olomouc

Vytiskly Moravské tiskatfské zavody,

stred.
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