CESKOSLOVENSKA

SOCIALISTICKA

REPUBLIKA
(19)

URAD PRO VYNALEZY

A OBIEVY

PCPIS VYNALEZU
K AUTORSKEMU OSVEDCENI

(61)

(23) Vystavni priorita
(22) Prihladeno 24 03 82

1) py 2045 - 82

(40) Zvetejnéno 26 Oc 83

(45) Vydano © 01 01 85

227 074

(1) (B1)
d‘//wh //'7/09,
(51) Int. CIV GO0l B 3a/4//
G 05 D 5/06

(75)
Autor vynélezu

FIDRANSKY ZDENEK ing., HENDRYCH PAVEL,
JARES FRANTISEK ing., BOCEK OTAKAR ing.,
LANGMAJER MIROSIAV ing., PRAHA

(54)

T 074

Zapojeni k Fizeni pojezdu zejména dielektrického

svatovaciho zarizeni




' 227 074

' Vyndlez se tyké zapojeni k ¥{zeni pojezdu zejména dielek=-
trického svarovaciho zarizeni a Ped{ problém automatické regu=-
lace délky svéPecfho kroku a indukace posledniho kroku, ktery
dévé impuls k nédvratu pojizdného dielektrického svatrovaciho
zaPizeni do vychozi polohye.

Pri vysokofrekven&nim svaiovédni velkoplodnych polotovarﬁ
z plodnych svabitelnych materidld, jako naptiklad potahd fo-
liovych sklenikd, polotovard autoplachet a plachet ke krytd
zédsilek na lodich a otevienych ¥elezni&nich vagonech, na auto-
matickyeh pojizdnich zarizenich, se jednotlivé pésy vychoziho
materidélu svaduji k sob® v podéln¥ srolovaném stavu na svéle=
cim stole po pritrZich v automatickém cyklu. Proto je nutné,
‘aby cely svar, n&kdy dlouhy i n&kolik desitek metrd, byl sve=-
%en v celistvém nésobku krokd tak, aby svdfeci eslektroda nikdy
nepiesahovala svalPovany materidl, nebo¥ v yom prfpad¥ dochdzt
k prirazu. V soulasné dob& se ¥ifzeni délky pojezdu a poctu
krokd provédi bud ru&n& a nebo pomoc{ mechanismu, sestévajici-
ho ze systému naréZek, umfst&nych na nardikové 1list& s takovou
roztedf, aby poZadovand sva¥ovand délka byla rozdélena na ce=
listvy podet krokd. Pojizdné dielektrické svafovaci zarizent
je opatreno dvdma koncovymi spinali. Jeden koncovy spinal ree-
guje na nardzky, umisténé na narédZkové 1liSt& a dévd impuls
k zastaveni pojezdu, startu automatického svédreciho cyklu to
~Jest uzavreni lisu, svalfovéni, chlazeni, oteviend{ lisu a nésle-
dujicimu pojezdu aZ k dals{ zardice. Druhy koncovy spinad rea-
_guje na koncovou zardZku a ddvé povel k nédvratu zatfizeni do vy-
chozi polohy, eventuelnd k dal8im funkcfm, souvisejicim s do-
kondenim svatovactho $vu, jako je kupFikladu ustfiZeni celni
pésky. Nevyhodou tohoto feéeni Jey Ze pri zm&né& vyrobniho pro-
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gramu jo nutno zakffzeni odstavit a nardizxové 1li3ty prestavit,
coZ napiiklad u &tyr délek svarovanych polotovard a &tyP na=-
rédZzkovych 1ist znamené vypadek ve vyrocb& cca na 1 hodinu. PFi
Casté& j81{ zmeéné programu je proto toto Fedeni zcela nevyhovuji-
¢i z hlediska vyuZitf zadizeni i obsluhujiciho personédlu. Dal=
81 nevyhodou popsaného redeni jsou nardzkové 1listy a to zemé-
'na proto, Ze délka nastaveného kroku nardZek na 1i8t& Jje zdvis-

14 na presném provedeni 1listy, kterd je v délkéch aZ nékolik
desitek metrd obtiZn& piesnd seriditelnd a nedostatednéd tuhost

vede nékdy k nepatrnému kmiténi lidty a jejich kemanel a kroky,
nastavené ve stejnych geometrickych vzddlenostech nardZkovych
kamend nedédvajf potom stejné délky svafovacich krokd a chyby 7
- mohou dosshnout a% nékolika centimetrl,

Uvedené nedostatky dosud poufivaného FeSeni odstranuje
zcela zapojeni podle vyndlezu k ¥izeni pojezdu ze jména dieleke
trického svaroveciho zafizené, vybaveného zdrojem impulsl, kde
ka2dy impuls odpovidéd urlité ujeté dréze, ddle idlem pohybu
a ¢{tadem predvolby ruzného podtu pulsﬁ'pro iniciovéni,prvého
a druhého vystupu, kde podstatou vyndlezu je, Ze zdroj impulsd
Je pripojen na &ftaci vstup vratného dItade délky pohybu, ge=
hoZ prvy vystup je pripojen na obvod zastaveni pojezdu a druhy
vystup je zapojen na obvod zahédjen{ svafovéni a zéroven také
na obvod predvolby délky pojezdu, spojeny se vstupem predvolby
&iténf vratného &ftale délky pojezdu, prilem¥ je obvod zahéjew
n{ svafovdni teké pripojen na &idlo pohybu. Dal3i podstatou
vynélezu je, Ze druhy vystup vratného &ita¥e délky pohybu je
pfipojen na predvolitelné po&ftadlo podtu pojezdld, jehoZ vys-
tup Jje pPipojen na prvy vstup obvodu zaddtku pojezdu zp&t a
na jehoZ druhy védstup je pripojen obvod dosafeni vychozi polow
hy a na tPetfi vstup obvodu pro pojezd zpét je pripojen také
vystup obvodu svarovéni,

Hlavni vyhodou zapojeni podle vynélezu je, Ze k odm&rové~
ni délky kroku pouZivé pod&fténi impulst, které generovény syn—
chronné s pohybem pojfzdného dielektrického svatovaciho zaf{ze-
ni podél svarovaného materidlu. Jednomu impulsu odpovidé tedy
uréitéd délka pojezdu a podtem impulsd na urditou délku se voli
oFesnost odmErovéni.

Priklad zapojeni podle vyndlezu k #Izeni pojezdu dielektrického
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svatovaciho zaffzeni je zndzornén juko blokové schema na pfi-
pojeném vykrese.,

U zapojeni podle vyndlezu je zdroj 1 impulst p¥i=-
pojen na &{tac{ vstup vratného Citale 2 délky pohybu jeho#%
prvy vystup je pripojen na obvod J pro zastaveni pojezdu a
druhy vystup je zapojen na obvod 4 pro zahédjeni svarovéni a
zéroven také na obvod 5 pro predvolbu délky pojezdu spojeny
se vstupem pro predvolbu ¥iténi vratného &itafe 2 délky pojez~
du ptidemZ Jje obvod 4 pro svalovdni ddle také pPipojen na &id-
lo 6 pohybu, Pifitom druhy vystup vratného &itade 2 délky po=
hybu je Jjestg piipojenvna p¥edvolitelné pod&itadlo 7 podtu
pojezdd jehoZ vystup je p¥ipojen na prvni vstup obvodu 8 pro
zadétek pojezdu zpét na jehoZ druhy vstup je p¥ipojen obvod 9
dosaZeni vychozi polohy. Na t¥eti vstup obvodu 8 pro oogezd
zp&t Jje pfipojen také vystup obvodu 4 svabovéni,

Funkce zapojeni podle vynélezu je tato: PiPed zahdjenim
automatického provozu svafovaciho zarizeni predvolime na vrat-
ném éitaéiépoéet impulsd a tim i délku kroku svédreciho zarize-
nt a délku brzdné dréhy. Délku pojezdu s vyhodou volime takoe
vou, aby jI byla celkové délka svdi¥eného polotovaru beze zbyte
ku délitelnd a byla o poZadovené prekryt{ mend3i ne% je délka
svalfovaci elektrody,

Nastartovénim svafovactho zaifzent nastévé pOJeZd pohy~
blivé ¥désti svatovactho zarizenf a zdroj impulsd” generuae im=
pulsy, jejichZ podet je 24visly na ujeté drdze. Po ujetf pred=-
volené dréhy tJj. po dosaZeni shody poéty impuls? s pfedgﬁlbou
pro zastaveni pojezdu vybavi &ital prvym vystupem obvod~pro
- zastaveni pojezdu. Pomoci tohoto obvodugse pFferud{ pohon poji{zd~-
ného zarireni, ptfipadn& se zapne brzdéni, Vllvem setrvadnych
sil se pohyblivéd &&st pohybuje ddle, v éi;aél jsou ¢itény dal-
81 impulsy.a po dosaZeni shody s predvolbou pro iniciovédni dru-
hého vystupu je timto vystupem odblokovén ogyod pro svabovani,
Zaroven je timto druhym vystupem pies obvod~ pf@dvolby nastaven
poldtedni stav &itade jako na poddtku prvého kroku. Pokud se
zafizeni je3t& nezastavilo jsou dald{ impulsy odeditény od dale=
§1ho kroku a nemiZe nastat sedftanf chyb v odn&Pované délce, v
Odblokovéani svarovéni tJje dosaienit délky kroku je také hlédSeno
do poéitadla podtu poaezdﬁo 0 Uplném zastaveni pojezdu podé
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informaci do obvodu svefovaci éidlofﬁohybu.-Zapoéne svarovéni
a ‘po jeho ukonleni a otevieni evafovac{ho lisu se uvede pohyo-
1ivé d4st zurfzeni znovu do pohybu a odmiruje se dald{ krok.

Po dosaZeni piedvoleného pod&tu krokd Jje vystupem predvo-
litelného podftadla Zpo&tu pojezdd pripraven obvod\ﬁ;{ojezdu
zp&t. Pohyb zpét nestane a% po ukondeni svédru a je ukoncen
po dosafeni vychozi polohye.

Zapojeni podle vyndlezu je uréeno ze jména k pouziti u
dielektrickych svafovacich zarizeni pro svarovén{ velkoplod-
nych polotevard z ploénych svafovacich materidlid.



PREDMET VYNJILLEZU

1, Zapojeni k Pfzeni pojezdu ze jména dielekirickéno svarove=
ciho zarizeni, vybaveného zdrojem impulsd, kde ka%dy im-
puls odpovidd urdité ujete dréze, dédle &idlew pohybu a &i-
tadem s pPedvolbou ruzneého poltu pulsd pro iniciovéni pr=-
vého a druhého vystupu, vyznadujlci se tim, Ze zdroj (1)
impulsd je pfipojen na &{taci vstup vratného S1ta%e (2)
délky pohybu, jeho% prvy vystup je pripojen na 3pvod (3
zastaveni pojezdu a druhy vystup je zapogen(ﬁﬁ'ﬁﬁﬁ od (4)
svarovéni a zéroven také na obvod (5) pfedvolby délky po-
jezdu, spojeny se vstupem predvolby &ftdni vratného &itade
(2) délky pojezdu, prifemi je obvod (4) svarovéni pPi=-
pojen na &idlo (6) pohybu.

2. Zapojeni podle bodu 1, vyzna¥ujici se tim, Ze druhy vystup
vratného &itaZe (2) délky pohybu je pripojen na piedvoli~
telné poéitadlo (7) po&tu pojezdd, jehoZ vystup je pripo-
jen na prvy vstup obvodu (8) za¥dtku pojezdu zpét a na je-
ho% druhy vstup je p¥ipojen obvod (9) dosaZeni vychozi{ po=

lohye.
3, Zapojenf podle bodu 2, vyznafujici se tim, Ze na thets

vstup obvodu (8)zglefy pojezdu zp&t je pfipojen vystup
obvodu (4) svarovéni,

* vkres
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