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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung (1) zur Ver-
stellung einer rotierbaren Frisspindel (2) einer Kantenfrdsmaschine (3) entlang
einer Lingsachse (x) der Frasspindel (2) mit folgenden Merkmalen: einem zur
Verstellung der Frasspindel (2) in Richtung der Léngsachse (x) auf dieselbe wir-
kenden Verstellelement (6), einem mit dem Verstellelement (6) derart verbun-
denen Betitigungselement (5), dass eine Drehung des Betétigungselements (5)
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(6) in Richtung der Langsachse (x) unverschieblich an dem Gehduse (4) fest-
gesetzt ist, einer Fixiereinrichtung (12), mittels der die Drehbarkeit des Betiti-
gungselements (5) zumindest einschrénkbar ist.
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Vorrichtung zur Verstellung einer rotierbaren Frasspindel einer Kantenfrdsmaschine und Kantenfrdsma-

schine

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Verstellung einer rotierbaren Frasspindel einer Kantenfrasma-
schine entlang einer Langsachse der Frasspindel sowie eine Kantenfrdsmaschine mit einer rotierbaren

Frasspindel.

Eine Kantenfrasmaschine mit einer solchen Vorrichtung zur Verstellung der Frasspindel ist aus der EP 2
535 130 A2 bekannt. Durch die Verstellung der Frasspindel entlang der Langsachse, also einer H6hen-
verstellung derselben, kann eine optimale Schnitttiefe zur Bearbeitung von Kanten und Nuten insbeson-
dere bei metallischen Werkstoffen, zum Beispiel zur Vorbereitung von SchweiBkanten, erreicht werden.

Bei der in der EP 2 535 130 A2 beschriebenen Ldsung ist ein Stellring Gber eine Keilverbindung mit einer
Hulse verbunden, die Gber ein AuBengewinde mit einem Innengewinde eines Gehauses der Kantenfras-
maschine in Eingriff ist. Durch Verdrehen des Stellrings kann demnach die Hlse entsprechend verdreht
werden, was aufgrund der Gewindeverbindung derselben mit dem Gehéuse zu einer Translationsbewe-
gung entlang einer Langsachse der Frasspindel fihrt. Die Frasspindel ist so gegenlber der Hillse gela-
gert, dass die Rotations- und Translationsbewegung der Hilse eine Translationsbewegung der Frasspin-
del bewirkt. Letztendlich kann demnach durch Verdrehen des Stellrings eine Verstellung der Frasspindel
entlang ihrer Langsachse erreicht werden.

Um ein unbeabsichtigtes Verstellen der Frasspindel zu verhindern, ist der Stellring mittels mehrerer, in
jeweilige Ausnehmungen desselben eingreifender Verriegelungsstifte mit dem Gehaduse verbunden. Ein
zwischen einem Deckel und dem Stellring angeordnetes Federelement sorgt dafir, dass die Verriege-
lungsstifte in die Ausnehmungen des Stellrings eingreifen, wenn der Stellring in eine entsprechende Posi-
tion gedreht wird. Eine Bewegung des Stellrings ist allerdings nur durch ein vorheriges Anheben dessel-
ben gegeniiber dem Gehause, entgegen der Kraft des Federelements, méglich.

Es ist Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine Vorrichtung zur Verstellung einer rotierbaren Frasspindel
einer Kantenfrasmaschine und eine entsprechende Kantenfrasmaschine zu schaffen, die eine einfache

Bedienung aufweisen.

Erfindungsgeman wird diese Aufgabe durch die in Anspruch 1 genannten Merkmale gelGst.

Die erfindungsgemaBe Vorrichtung ermdglicht eine sehr einfache Héhenverstellung der Frasspindel ent-
lang ihrer Ladngsachse, indem das Betatigungselement verdreht wird, wobei diese Verdrehung durch die
Verbindung des Betatigungselements mit dem Verstellelement zu einer Translationsbewegung des Ver-
stellelements und dadurch auch zu einer Verstellung der Frasspindel in Richtung der Léangsachse flhrt.
Grundsatzlich lasst sich also, aufgrund der Umwandlung der Rotationsbewegung des Betéatigungsele-
ments in eine Translationsbewegung des Verstellelements, eine sehr einfache Verstellung der Frasspin-
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del erreichen, so dass eine sehr einfache und komfortable Bedienung der Vorrichtung, vorzugsweise mit

nur einer Hand bzw. mit nur einer Handbewegung, méglich ist.

Bei der erfindungsgemaBen Lésung ist demnach die Rotationsbewegung von der Translationsbewegung
entkoppelt bzw. diese beiden Bewegungen finden nicht in ein und demselben Bauteil statt. Dadurch, dass
erfindungsgeman die Rotations- und die Translationsbewegungen der Vorrichtung voneinander entkop-
pelt sind, wird unter anderem eine genauere Ablesbarkeit einer die Position der Frasspindel anzeigenden
Skala ermdglicht.

Hierbei ist gemaB der vorliegenden Erfindung das Betdtigungselement mittels einer Blockiereinrichtung
unverschieblich an dem Gehause festgesetzt, so dass die beschriebene Umwandlung der Rotationsbe-
wegung des Betatigungselements in die Translationsbewegung des Verstellelements auf sehr einfache

und zuverlassige Weise gewabhrleistet werden kann.

Um eine unerwiinschte bzw. versehentliche Verstellung der Frasspindel zu vermeiden, ist erfindungsge-
mMa&nR eine Fixiereinrichtung vorgesehen, mittels der die Drehbarkeit des Betatigungselements zumindest
einschrankbar ist. Die Fixiereinrichtung stellt damit sicher, dass eine unerwinschte Verstellung der
Langsachse der Frasspindel durch ein versehentliches Verdrehen des Betatigungselements verhindert

wird.

In einer sehr vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung kann vorgesehen sein, dass die Fixiereinrichtung
ein sich einerseits an dem Gehduse und andererseits an dem Betatigungselement abstiitzendes, mit
Ausnehmungen in dem Gehause und/oder in dem Betatigungselement in Eingriff bringbares Federele-
ment aufweist. Auf diese Weise kann auf eine Bewegung des Betatigungselements in Richtung der
Langsachse, um eine Drehung desselben zu ermdglichen bzw. diese zu verhindern, verzichtet werden,
wodurch die Bedienung der erfindungsgemaBen Vorrichtung wesentlich vereinfacht wird, da lediglich ein
Verdrehen des Betatigungselements erforderlich ist, um die Héhenverstellung der Frasspindel zu bewir-
ken. Dennoch wird durch das in die Ausnehmungen des Gehauses und/oder des Betatigungselements
eingreifende Federelement ein ungewolltes Verdrehen des Betatigungselements verhindert.

Alternativ dazu kann vorgesehen sein, dass die Fixiereinrichtung einen drehfest mit dem Betatigungsele-
ment verbundenen Sicherungsring aufweist, der mittels wenigstens eines in eine Ausnehmung des Siche-
rungsrings eingreifenden Rastelements drehfest mit dem Gehause verbindbar ist, wobei die drehfeste
Verbindung des Sicherungsrings mit dem Gehause durch Verschieben des Sicherungsrings entlang der
Langsachse aufhebbar ist. Diese Ausflihrungsform erfordert zwar ein Anheben des Sicherungsrings, um
das Verdrehen desselben zu ermdglichen, dennoch ist auch bei dieser Ausfuhrungsform eine Einhand-
bedienung sowie ein sicherer Schutz vor ungewollter Betétigung derselben gewahrleistet.

Eine weitere alternative Ausfuhrungsform der Fixiereinrichtung kann darin bestehen, dass die Fixierein-
richtung eine mit einem Gewinde des Verstellelements in Eingriff stehende Fixiermutter aufweist, die ge-
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genuber dem Verstellelement verdrehbar ist, um das Betatigungselement zu fixieren. Zwar sind bei dieser
Ausfihrungsform zwei Handgriffe zur Betatigung der Vorrichtung notwendig, die genannte Ausfihrungs-
form ist jedoch kostenglnstig realisierbar, weist eine geringe Anzahl an Einzelteilen und einen sehr einfa-
chen Aufbau sowie ein einfach nachvollziehbares Wirkprinzip auf.

Wenn in einer weiteren Ausfihrungsform die Fixiereinrichtung wenigstens ein Verriegelungselement auf-
weist, das zwischen einer durch wenigstens ein in radialer Richtung wirkendes Federelement bewirkten
Verriegelungsstellung, in der das Betatigungselement nicht drehbar ist, und einer durch Aufbringen einer
der Kraft des Federelements entgegen gerichteten Kraft auf das Verriegelungselement bewirkten Frei-
gabestellung verstellbar ist, so ergibt sich eine einfache Handhabung der Vorrichtung und es ist auch bei
dieser Ausfihrungsform eine Einhandbedienung maglich.

Des Weiteren kann vorgesehen sein, dass die Fixiereinrichtung einen in einer wenigstens annahernd
senkrecht zu der Langsachse ausgerichteten Ebene in dem Betatigungselement verlaufenden Schlitz und
ein die beiden durch den Schlitz gebildeten Teile des Betatigungselements verbindendes Verbindungs-
element aufweist, wobei durch Aufbringen einer Kraft mittels des Verbindungselements das Betatigungs-
element mit dem Verstellelement verspannbar ist. Diese Ausfihrungsform ermdglicht eine individuelle
Hbéheneinstellung der Frasspindel auf einfach nachvollziehbare Art und Weise, es sind jedoch zwei
Handgriffe zur Bedienung derselben notwendig.

In einer weiteren sehr vorteilhaften Ausfiihrungsform der Erfindung kann vorgesehen sein, dass das Ver-
stellelement ber eine Gewindeverbindung mit dem Betatigungselement verbunden ist. Eine solche Ge-
windeverbindung zwischen dem Verstellelement und dem Betatigungselement kann kostengunstig her-
gestellt werden, ermdglicht eine sehr geringe BaugréBe der erfindungsgemaBen Vorrichtung und stellt

dartber hinaus eine zuverlassige Funktion derselben sicher.

Alternativ dazu kann vorgesehen sein, dass das Verstellelement ber eine Zahnstangenverbindung mit
dem Betatigungselement verbunden ist. Auch mittels einer Zahnstangenverbindung zwischen dem Ver-
stellelement und dem Betétigungselement, die zum Beispiel eine Verzahnung an dem Verstellelement,
eine Verzahnung an dem Betatigungselement und ein dazwischen angeordnetes Schneckenrad umfas-
sen kann, lasst sich die Rotationsbewegung des Betétigungselements zu einer Translationsbewegung

des Verstellelements umwandeln.

Eine weitere alternative Losung kann darin bestehen, dass das Verstellelement Uber eine Kegelradver-
bindung mit dem Betatigungselement verbunden ist. Der Vorteil einer solchen Ldsung besteht insbeson-
dere in ihrer geringen Verschmutzungsanfalligkeit.

Um gréBere Verstellungen der Frasspindel entlang der Langsachse auf schnellere Art und Weise vor-
nehmen zu kdnnen, kann des Weiteren vorgesehen sein, dass zwischen dem Gehause und dem Verstel-

lelement eine Zwischenhllse angeordnet ist, die sowohl mit dem Geh&use als auch mit dem Verstellele-
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ment drehfest verbunden und sowohl gegeniber dem Gehause als auch gegeniiber dem Verstellelement
in Langsrichtung verschieblich ist, wobei die Zwischenhllse mittels eines Klemmelements gegeniber
dem Gehause und/oder dem Verstellelement verriegelbar ist, um die Verschieblichkeit derselben in

Langsrichtung zu verhindern.

In einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung kann vorgesehen sein, dass zwischen dem
Gehause und dem Betatigungselement ein zweites Verstellelement und ein zweites Betatigungselement
angeordnet sind, wobei das zweite Verstellelement und das zweite Betatigungselement mittels einer Ge-
windeverbindung miteinander verbunden sind, und wobei das zweite Verstellelement drehfest mit dem
ersten Verstellelement und dem Gehause verbunden ist. Dies ermdglicht eine grobe und eine feine Ver-
stellung der Héhenlage der Frasspindel, da die Gewindeverbindung zwischen dem zweiten Verstellele-
ment und dem zweiten Betatigungselement beispielsweise eine gréBere Gewindesteigung aufweisen

kann.

Wenn in einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung die Blockiereinrichtung einen in jeweili-
ge Ausnehmungen in dem Betatigungselement und in dem Gehdause eingreifenden Querstift aufweist, so
ist ein zuverlassiges Festsetzen des Betatigungselements an dem Gehause sichergestellt, so dass das
Betatigungselement in Richtung der Langsachse nicht verschoben werden kann.

Um ein zuverlassiges Abstitzen des Verstellelements an dem Gehduse und damit die Translationsbewe-
gung des Verstellelements sicherzustellen, kann des Weiteren vorgesehen sein, dass das Verstellele-
ment mittels einer formschlissigen Verbindung drehfest mit dem Gehause verbunden ist.

Als hinsichtlich eines geringen Bauraums und einer zuverlassigen Funktionsweise besonders vorteilhaft

hat es sich herausgestellt, wenn die formschliissige Verbindung als Keilwellenverbindung ausgebildet ist.

Eine Kantenfrasmaschine mit einer rotierbaren Frasspindel und einer erfindungsgemaien Vorrichtung ist
in Anspruch 15 angegeben.

Die erfindungsgemaBe Kantenfrasmaschine kann samtliche der oben beschriebenen Vorteile der erfin-
dungsgemanen Vorrichtung nutzen.

Ergénzend sei darauf hingewiesen, dass Begriffe, wie "umfassend”, "aufweisen” oder "mit" keine anderen
Merkmale oder Schritte ausschlieBen. Ferner schlieBen Begriffe wie "ein" oder "das", die auf eine Einzahl
von Schritten oder Merkmalen hinweisen, keine Mehrzahl von Merkmalen oder Schritten aus und umge-
kehrt.

Weitere Merkmale und Vorteile der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung eines
Ausfuhrungsbeispiels der Erfindung sowie aus den Unteranspriichen.
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Die Erfindung ist nachfolgend unter Bezugnahme auf die beigefligten Figuren naher beschrieben. Die Fi-
guren zeigen mehrere Merkmale der Erfindung in Kombination miteinander. Selbstversténdlich vermag
der Fachmann diese jedoch auch losgeldst voneinander zu betrachten und gegebenenfalls zu weiteren
sinnvollen Unterkombinationen zu kombinieren, ohne dass er hierflr erfinderisch tatig werden masste.

Es zeigen schematisch:

Figur 1 eine erste Ausfuhrungsform der erfindungsgemaBen Vorrichtung zur Verstellung einer ro-

tierbaren Frasspindel einer Kantenfrasmaschine;

Figur 2 einen Schnitt nach der Linie II-1l aus Fig. 1;

Figur 3 eine zweite Ausfuhrungsform der erfindungsgemaBen Vorrichtung;

Figur 4 eine dritte Ausfihrungsform der erfindungsgemaBen Vorrichtung;

Figur 5 eine vierte Ausfuhrungsform der erfindungsgemaBen Vorrichtung;

Figur 6 eine funfte Ausfihrungsform der erfindungsgemaBen Vorrichtung;

Figur 7 eine sechste Ausfiihrungsform der erfindungsgemaBen Vorrichtung;

Figur 8 eine siebte Ausflihrungsform der erfindungsgeméBen Vorrichtung;

Figur 9 eine achte Ausfuhrungsform der erfindungsgemaBen Vorrichtung;

Figur 10 eine neunte Ausfihrungsform der erfindungsgeméBen Vorrichtung;
Figur 11 einen Schnitt nach der Linie XI-XI aus Fig. 10;

Figur 12 eine zehnte Ausflhrungsform der erfindungsgemanen Vorrichtung;
Figur 13 eine elfte Ausfihrungsform der Vorrichtung; und

Figur 14 eine zwdlfte Ausfihrungsform der Vorrichtung.

Fig. 1 zeigt eine Vorrichtung 1 zur Verstellung einer rotierbaren Frasspindel 2 einer Kantenfrasmaschine
3 entlang einer Langsachse x der Frasspindel 2. Die Vorrichtung 1 weist unter anderem ein Gehause 4,
ein geman dem Pfeil A verdrehbares Betatigungselement 5 und ein Verstellelement 6 auf. Das Verstel-
lelement 6 wirkt zur Verstellung der Frasspindel 2 in Richtung der Langsachse x auf dasselbe, so dass
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eine Bewegung des Verstellelements 6 gemal dem Pfeil B entlang der Langsachse x zu einer entspre-
chenden Bewegung der Frasspindel 2 flhrt. Im vorliegenden Fall ist die Frasspindel 2 mittels mehrerer
Lagerelemente 7 so an dem Verstellelement 6 gelagert, dass die beschriebene Kopplung dieser beiden
Bauteile sichergestellt ist.

Das Betéatigungselement 5 ist mit dem Verstellelement 6 so verbunden, dass eine Drehung des Betati-
gungselements 5 um die Langsachse x gemai dem Pfeil A eine Verschiebung des Verstellelements 6 in
Richtung der Langsachse x gemaB dem Pfeil B bewirkt. In dem in Fig. 1 dargestellten Ausfihrungsbei-
spiel ist das Verstellelement 6 lber eine Gewindeverbindung 8 mit dem Betatigungselement 5 verbunden.
Dabei weist das Verstellelement 6 ein AuBengewinde 8a und das Betéatigungselement 5 ein Innengewin-
de 8b auf. In zu einem spateren Zeitpunkt beschriebenen Ausfihrungsformen sind auch andere Verbin-
dungen zwischen dem Betatigungselement 5 und dem Verstellelement 6 beschrieben.

Das Betatigungselement 5 ist innerhalb des Gehduses 4 drehbar gelagert. Dabei ist eine Blockiereinrich-
tung 9 vorgesehen, die einerseits die Drehung des Betatigungselements 5 gegeniber dem Gehéause 4 er-
laubt, mittels der das Betatigungselement 5 jedoch in Richtung der Langsachse x unverschieblich an dem
Gehéause 4 festgesetzt ist. In dem in Fig. 1 dargestellten Ausfihrungsbeispiel weist die Blockiereinrich-
tung 9 einen in jeweilige Ausnehmungen 10 in dem Betéatigungselement 5 und in dem Gehause 4 eingrei-
fenden Querstift 11 auf. Der in Fig. 1 im Schnitt dargestellte Querstift 11 verlauft innerhalb einer im We-
sentlichen senkrecht zu der Langsachse x ausgerichteten Ebene zwischen dem Gehause 4 und dem Be-
tatigungselement 5.

Die Drehbarkeit des Betatigungselements 5 ist mittels einer Fixiereinrichtung 12 zumindest einschréank-
bar. Dies bedeutet, dass in einigen Ausfihrungsformen eine bestimmte Kraft Gberschritten werden muss,
um das Betatigungselement 5 trotz der Fixiereinrichtung 12 um die Langsachse x zu drehen. In anderen
Ausflhrungsformen ist die Fixiereinrichtung 12 so ausgefiihrt, dass das Betatigungselement 5 auch bei
Aufbringen einer héheren Kraft nicht ohne Beschéadigung der Vorrichtung 1 bzw. der Kantenfrasmaschine
3 um die Langsachse x gedreht werden kann.

In dem in Fig. 1 dargestellten Ausflhrungsbeispiel weist die Fixiereinrichtung 12 ein sich einerseits an
dem Gehéause 4 und andererseits an dem Betatigungselement 5 abstiitzendes, mit Ausnehmungen 13 in
dem Gehé&use 4 und in dem Betatigungselement 5 in Eingriff bringbares Federelement 14 auf. Die Fixier-
einrichtung 12 mit dem an dem Betéatigungselement 5 angebrachten und in eine der Ausnehmungen 13 in
dem Gehause 4 eingreifenden Federelement 14 ist in dem Schnitt von Fig. 2 nochmals dargestellt. Die
Abstande der Ausnehmungen 13 der Fixiereinrichtung 12 bilden dabei eine Rasterung fir die Verstellung
der Hohe der Frasspindel 2.

Das Verstellelement 6 ist mit dem Gehause 4 zumindest mittelbar drehfest verbunden. Im vorliegenden
Fall wird dies durch eine formschlissige Verbindung 15, die in dem Ausfuhrungsbeispiel von Fig. 1 als
Keilwellenverbindung 15a ausgebildet ist, realisiert. Grundsatzlich waren jedoch auch andere formschlis-
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sige Verbindungen 15, mit denen ein Verdrehen des Verstellelements 6 gegentber dem Gehause 4 ver-
hindert und damit ein Abstitzen des Verstellelements 6 an dem Gehéause 4 gewébhrleistet werden kann,
denkbar. Hierzu kénnen das Verstellelement 6 und das Gehause 4 entsprechende Konturen aufweisen.
Die formschlissige Verbindung 15 bildet dabei eine Verdrehsicherung zwischen dem Gehause 4 und
dem Verstellelement 6. An ihrer Oberseite ist die Kantenfradsmaschine 3 mittels eines Deckels 16 ge-
schlossen.

Die Funktionsweise der Vorrichtung 1 ist wie folgt: Durch Drehen des Betétigungselements 5 gemafi dem
Pfeil A um die Langsachse x wird (iber die Gewindeverbindung 8 eine Translationsbewegung bzw. Ver-
schiebung des Verstellelements 6 entlang der Langsachse x geman dem Pfeil B eingeleitet, da sich das
Verstellelement 6 aufgrund seiner drehfesten Verbindung mit dem Gehéause 4 nicht um die Langsachse x
drehen kann. Diese Langsbewegung des Verstellelements 6 fuhrt Gber die entsprechende Kopplung des-
selben mit der Frasspindel 2 zu einer dementsprechenden Verstellung der Frasspindel 2 entlang der
Langsachse x. Um diese Verstellung der Frasspindel 2 vorzunehmen, muss also bei der in den Figuren 1
und 2 dargestellten Ausfihrungsform lediglich das Betéatigungselement 5 gemaB dem Pfeil A um die
Langsachse x gedreht werden. Hierbei muss die von der Fixiereinrichtung 12 zwischen dem Betatigungs-
element 5 und dem Gehause 4 aufgebrachte Kraft Gberwunden werden, welche sich bei der Ausfih-
rungsform von Fig. 1 durch die Auslegung des Federelements 14 ergibt. Nach Beendigung der Verstel-
lung rastet die Fixiereinrichtung 12 wieder in einer bestimmten Position ein, so dass ein versehentliches
Verstellen der Hohe der Frasspindel 2 vermieden werden kann. Die Fixiereinrichtung 12 kann daher auch
als Rasteinrichtung bezeichnet werden.

Durch eine entsprechende Wahl der Steigung des AuBengewindes 8a und des Innengewindes 8b der
Gewindeverbindung 8 kann festgelegt werden, um welchen Weg die Frasspindel 2 in Langsrichtung x bei
einem bestimmten Drehwinkel des Betatigungselements 5 bewegt wird.

In Fig. 3 ist eine zweite Ausfihrungsform der Vorrichtung 1 dargestellt. Im Unterschied zu der Ausfih-
rungsform geman den Figuren 1 und 2 ist die Fixiereinrichtung 12 zwischen dem Betatigungselement 5
und dem Gehd&use 4 in einem horizontal und nicht in einem vertikal verlaufenden Spalt zwischen diesen
beiden Bauteilen vorgesehen. Auch hierbei wirkt das Federelement 14 jedoch so, dass ein versehentli-
ches Verdrehen des Betétigungselements 5 um die Langsachse x und damit ein versehentliches Verstel-
len der Frasspindel 2 verhindert wird. Da die weiteren Bauteile identisch zu der Ausfihrungsform geman
den Figuren 1 und 2 sind, werden diese hierin nicht ndher beschrieben.

In Fig. 4 ist eine weitere alternative Ausfihrungsform der Vorrichtung 1 dargestellt, bei der das Betati-
gungselement 5 wiederum tber die Gewindeverbindung 8 mit dem Verstellelement 6 verbunden ist. Da-
bei weist die Fixiereinrichtung 12 einen drehfest mit dem Betatigungselement 5 verbundenen Sicherungs-
ring 17 auf. Die drehfeste Verbindung zwischen dem Sicherungsring 17 und dem Betéatigungselement 5
kann wiederum durch eine formschllssige Verbindung 18, insbesondere eine Keilwellenverbindung 18a,
realisiert werden. Der Sicherungsring 17 weist eine bzw. mehrere Ausnehmungen 19 auf, in die im vorlie-
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genden Fall als Stift ausgebildete Rastelemente 20 eingreifen. Die Rastelemente 20 sind dabei an dem
Gehéduse 4 angebracht und um den Umfang desselben mehrfach vorgesehen. Die sich durch das Ein-
greifen der Rastelemente 20 in die Ausnehmungen 19 des Sicherungsrings 17 ergebende drehfeste Ver-
bindung des Sicherungsrings 17 mit dem Gehéause 4 kann durch Verschieben des Sicherungsrings 17
entlang der Léangsachse x entgegen der Kraft eines Federelements 21, das zwischen dem Sicherungsring
17 und dem Betatigungselement 5 vorgesehen ist, aufgehoben werden.

Durch dieses Anheben des Sicherungsrings 17 entgegen der Kraft des Federelements 21 kann der Si-
cherungsring 17 gemafn dem Pfeil A um die Langsachse x verdreht werden, wodurch aufgrund der dreh-
festen Verbindung des Betatigungselements 5 mit dem Sicherungsring 17 durch die formschliissige Ver-
bindung 18 auch das Betatigungselement 5 rotiert wird. Dies fihrt durch die entsprechende Kopplung des
Betatigungselements 5 mit dem Verstellelement 6 (iber die Gewindeverbindung 8 wiederum zu einer
Translationsbewegung des Verstellelements 6 geméan dem Pfeil B und damit zu einer Translationsbewe-
gung der Frasspindel 2, die wiederum Uber die Lagerelemente 7 an dem Verstellelement 6 gelagert ist.
Zur Fixierung der Héheneinstellung muss lediglich der Sicherungsring 17 losgelassen werden, wodurch
er aufgrund der Kraft des Federelements 21 in die dargestellte Position gedrickt wird, in der die Drehbar-
keit des Betatigungselements 5 eingeschrankt bzw. in diesem Fall vollstandig unterbunden wird.

Mit Ausnahme der Ausgestaltung der Fixiereinrichtung 12 entspricht die Funktionsweise der in Fig. 4 dar-
gestellten Ausfuhrungsform der Vorrichtung 1 demnach derjenigen der Figuren 1 und 2 bzw. der Figur 3.

Bei der vierten Ausfihrungsform der Vorrichtung 1 geman Fig. 5 ist ebenfalls die Fixiereinrichtung 12 un-
terschiedlich zu derjenigen gemaB der vorhergehenden Figuren ausgefuhrt. Die Fixiereinrichtung 12
weist dabei eine mit dem AuBengewinde 8a des Verstellelements 6 in Eingriff stehende Fixiermutter 22
auf, die ein entsprechendes Innengewinde 8c aufweist, mit dem sie auf das AuBengewinde 8a aufge-
schraubt ist, so dass sie gegentber dem Verstellelement 6 gemal dem Pfeil A um die Langsachse x ver-
drehbar ist. Durch ein entsprechendes Verdrehen der Fixiermutter 22 kann diese an das Betatigungsele-
ment 5 angelegt werden, so dass ein versehentliches Verdrehen desselben ausgeschlossen werden
kann. Die Fixiermutter 22 wirkt dabei also in der Art einer Kontermultter.

Eine weitere Ausflhrungsform der Vorrichtung 1 ist in Fig. 6 dargestellt. Dabei weist die Fixiereinrichtung
12 im Allgemeinen wenigstens ein, im konkreten Ausflihrungsbeispiel zwei Verriegelungselemente 23
auf, die zwischen einer in Fig. 6 dargestellten Verriegelungsstellung, in der das Betatigungselement 5
nicht drehbar ist, und einer nicht dargestellten Freigabestellung verstellbar sind, in der das Betatigungs-
element 5 geman dem Pfeil A um die Ladngsachse x gedreht werden kann. Auf die beiden Verriegelungs-
elemente 23 wirken jeweilige Federelemente 24, die die Verriegelungselemente 23 in die Verriegelungs-
stellung ricken und somit die Verriegelungsstellung bewirken. Die Federelemente 24 stitzen sich auf der
den Verriegelungselementen 23 gegenlberliegenden Seite an dem Betatigungselement 5 ab. Die beiden
Verriegelungselemente 23 sind dabei in jeweiligen Nuten 25 des Betatigungselements 5 geftihrt und grei-
fen in der Verriegelungsstellung in jeweilige Ausnehmungen 26 in dem Gehause 4 ein. Durch dieses Ein-
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greifen der Verriegelungselemente 23 in die Ausnehmungen 26 des Gehauses 4 wird das Betatigungs-
element 5 im Prinzip mit dem Gehause 4 verriegelt.

Um die Verriegelungselemente 23 in die Freigabestellung zu bringen, muss demnach eine der Kraft der
Federelemente 24 entgegen gerichtete Kraft auf die Verriegelungselemente 23 aufgebracht werden, mit
der die Verriegelungselemente 23 radial nach innen gedrickt werden. Dies kann durch Dricken der Ver-
riegelungselemente 23 beispielsweise mit zwei Fingern, d. h. ein Finger pro Verriegelungselement 23,
bewirkt werden. Es ergibt sich aus der Darstellung von Fig. 6, dass durch Dricken der Verriegelungsele-
mente 23 entgegen der Kraft der Federelemente 24 die Verriegelungselemente 23 auBer Eingriff mit den
Ausnehmungen 26 des Gehauses 4 gebracht werden und das Betatigungselement 5 nach Erreichen die-
ser Freigabestellung mit den Verriegelungselementen 23 um die Langsachse x gedreht werden kann, um
die bereits oben beschriebene, durch das Verdrehen des Betatigungselements 5 bewirkte Translations-
bewegung des Verstellelements 6 entlang der Langsachse x zu bewirken.

Bei der Ausfihrungsform der Vorrichtung 1 geman Fig. 7 ist die grundsétzliche Funktionalitat wiederum
ahnlich wie bei den oben beschriebenen Ausflihrungsformen. Die Fixiereinrichtung 12 weist im Gegen-
satz zu den zuvor beschriebenen Ausfihrungsformen jedoch einen Schlitz 27 auf, der in einer wenigstens
anndhernd senkrecht zu der Langsachse x ausgerichteten Ebene in dem Betéatigungselement 5 verlauft.
Wie in Fig. 7 erkennbar, erstreckt sich der Schlitz 27 nicht durch das gesamte Betatigungselement 5, je-
doch (ber die Langsachse x bzw. die Mitte des Betatigungselements 5 hinaus. Der Schlitz 27 teilt somit
das Betédtigungselement 5 auf einer Seite im Prinzip in zwei Teile. Diese beiden Teile des Betatigungs-
elements 5 werden durch ein im vorliegenden Fall als Verschraubung ausgebildetes Verbindungselement
28, das eine durch eine Durchgangsbohrung in einem Teil des Betéatigungselements 5 verlaufende und in
ein Gewinde in dem anderen Teil des Betatigungselements 5 eingreifende Schraube aufweist, verbun-
den. Durch Anziehen der Schraube des Verbindungselements 28 kann das Betatigungselement 5 mit
dem Verstellelement 6 verspannt werden. Hierbei wird die Héhe des Schlitzes 27 verkleinert und das Be-
tatigungselement 5 bt durch diese Verformung eine Kraft auf das Verstellelement 6 auf, durch die ein
Verdrehen des Betatigungselements 5 verhindert wird. Die Verschraubung kann gegebenenfalls durch
ein andersartiges Verbindungselement 28, beispielsweise einen Rasthebel oder einen Druckhebel, er-

setzt werden.

Fig. 8 zeigt eine weitere Ausfihrungsform der Vorrichtung 1 zur Verstellung der rotierbaren Frasspindel 2
der Kantenfrasmaschine 3. Dabei sind die Blockiereinrichtung 9 und die Fixiereinrichtung 12 ahnlich bzw.
identisch wie bei der in den Figuren 1 und 2 dargestellten Ausfihrungsform ausgefiihrt, wobei in diesem
Fall die Blockiereinrichtung 9 oberhalb der Fixiereinrichtung 12 angeordnet ist. Im Gegensatz zu den
oben beschriebenen Ausfiihrungsformen ist das Verstellelement 6 jedoch nicht Gber die Gewindeverbin-
dung 8, sondern Uber eine Zahnstangenverbindung 29 mit dem Betatigungselement 5 verbunden. Die
Zahnstangenverbindung 29 weist jeweilige in der Art von Zahnstangen wirkende Verzahnungen 29a und
29b an dem Betatigungselement 5 bzw. dem Verstellelement 6 sowie ein Schneckenrad 29¢ auf, das
zwischen den beiden Verzahnungen 29a und 29b angeordnet ist. Auch hier wird durch Verdrehen des
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Betatigungselements 5 gemal dem Pfeil A um die Langsachse x eine Translationsbewegung des Ver-
stellelements 6 geméan dem Pfeil B erzeugt. Die Zahnstangenverbindung 29 ersetzt demnach die Gewin-

deverbindung 8 der zuvor beschriebenen Ausfihrungsformen.

Fig. 9 zeigt eine weitere Ausfuhrungsform der Vorrichtung 1. Wiederum ist das Verstellelement 6 nicht
Uber die Gewindeverbindung 8 mit dem Betatigungselement 5 verbunden, sondern im vorliegenden Fall
Ober eine Kegelradverbindung 30. Die Kegelradverbindung 30 weist ein an dem Betatigungselement 5
gelagertes bzw. im vorliegenden Fall fest mit demselben verbundenes, erstes Kegelrad 30a und ein mit
dem ersten Kegelrad 30a in Eingriff stehendes zweites Kegelrad 30b sowie einen an dem zweiten Kegel-
rad 30b angebrachten Mitnehmer 30c und ein Langloch 30d auf, das sich in dem Verstellelement 6 befin-
det und in das der Mitnehmer 30c eingreift. Das Betatigungselement 5 wird dabei, wie nachfolgend be-
schrieben, durch den Deckel 16 und den Sicherungsring 17 gebildet. Durch Rotieren des Betéatigungs-
elements 5 wird die Rotationsbewegung Uber das erste Kegelrad 30a eingeleitet, an das zweite Kegelrad
30b Ubertragen und letztendlich tGber den Mitnehmer 30c und das Langloch 30d auf das Verstellelement
6 Obertragen. Auch hier ergibt sich somit durch die Rotation des Betatigungselements 5 geman dem Pfeil
A eine Translationsbewegung des Verstellelements 6 geman dem Pfeil B entlang der Langsachse x.

Die Fixiereinrichtung 12 ist dabei ahnlich zu der in Fig. 4 dargestellten Ausfihrungsform ausgebildet, d. h.
sie weist den Sicherungsring 17 sowie die Rastelemente 20 auf, die allerdings in dem Gehause 4 und
nicht in dem Betatigungselement 5 vorgesehen sind und die in Ausnehmungen 19 in dem Sicherungsring
17 eingreifen. Der Sicherungsring 17 ist Giber eine drehfeste Verbindung, im vorliegenden Fall Gber jewei-
lige sehr schematisch angedeutete Verzahnungen 50, mit dem Deckel 16 verbindbar. Selbstversténdlich
sind auch andere Mdoglichkeiten zur Bildung der drehfesten Verbindung denkbar, wie zum Beispiel ein
Polygon oder ahnliches. Durch Anheben des Sicherungsrings 17 entgegen der durch das auch hier vor-
handene Federelement 21 aufgebrachten Kraft kann der Sicherungsring 17 entriegelt und damit verdreht
werden. Aufgrund der sich durch das Anheben ergebenden Verbindung des Betatigungselements 5 Gber
die Verzahnungen 50 mit dem Deckel 16 wird durch das Verdrehen des Sicherungsrings 17 der Deckel
16 und damit auch das mit dem Deckel 16 verbundene erste Kegelrad 30a rotiert. Dadurch ist die Verstel-
lung der Frasspindel 2 mit nur einer Hand madglich. Bei dieser Ausfuhrungsform ist die formschlissige
Verbindung 15 zwischen dem Geh&use 4 und dem Verstellelement 6 vorgesehen und kann wiederum als
die Keilwellenverbindung 15a ausgebildet sein. Das Gehduse 4 ist in diesem Fall zweiteilig ausgefihrt,
um die Montage der Kegelradverbindung 30 zu vereinfachen.

Die in den Figuren 10 und 11 dargestellte Ausfihrungsform der Vorrichtung 1 entspricht in ihren Grund-
zigen derjenigen der Figuren 1 und 2. Allerdings ist, um eine schnellere Verstellung der Frasspindel 2
entlang der Langsachse x erreichen zu kénnen, zwischen dem Gehause 4 und dem Verstellelement 6 ei-
ne Zwischenhilse 31 angeordnet, die sowohl mit dem Geh&use 4 als auch mit dem Verstellelement 6
drehfest verbunden und auBerdem sowohl gegeniiber dem Gehéause 4 als auch gegeniiber dem Verstel-
lelement 6 in Langsrichtung x verschieblich ist. Auf diese Weise ist das Verstellelement 6 mittelbar dreh-
fest mit dem Gehéause 4 verbunden. Im vorliegenden Fall ist das Verstellelement 6 mittels der wiederum
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als Keilwellenverbindung 15a ausgebildeten formschllssigen Verbindung 15 mit der Zwischenhilse 31
verbunden und die Zwischenhilse 31 ist Gber eine weitere, ebenfalls als Keilwellenverbindung 32a aus-
gebildete formschliissige Verbindung 32 mit dem Gehause 4 verbunden.

Durch diese Ausfihrung kann das Verstellelement 6 relativ lange Wege in Richtung der Langsachse x
bewegt werden, ohne dass das Betatigungselement 5 durch Drehen desselben betatigt werden muss.
Auf diese Weise ist demnach eine Grobeinstellung der Héhe der Frasspindel 2 méglich. Fir die Feinein-
stellung ist das Betétigungselement 5 wie beispielsweise in der Ausflihrungsform der Figuren 1 und 2 mit-
tels der Gewindeverbindung 8 mit dem Verstellelement 6 verbunden.

Zur Klemmung der Zwischenhulse 31 dient ein Klemmelement 33, mittels dem die Zwischenhulse 31 ge-
geniiber dem Gehause 4 verriegelt werden kann, um ein Verschieben der Zwischenhiilse 31 zu verhin-
dern. Das Klemmelement 33 weist dabei einen sich verandernden AuBendurchmesser auf, so dass mit

demselben eine Exzenterklemmung der Zwischenhilse 31 erzeugt wird.

Um die Zwischenhdlse 31 in bestimmten Positionen einrasten zu kénnen, ist zwischen der Zwischenhiilse
31 und dem Gehduse 4 eine Rasteinrichtung 34 vorgesehen, die im vorliegenden Fall einen Vorsprung
bzw. eine Rastfeder 34a an der Zwischenhlse 31 und mehrere Ausnehmungen 34b an dem Gehéause 4
aufweist. Selbstverstandlich kdnnte sich die Rastfeder 34a auch an dem Gehduse 4 und die Ausneh-
mungen 34b an der Zwischenhilse 31 befinden. Des Weiteren kdnnte die Rasteinrichtung 34 auch in
Form eines Federelements, beispielsweise einer Spiralfeder oder einer Gasdruckfeder, ausgebildet sein.

Zwischen dem Gehause 4 und dem Klemmelement 33 ist auBerdem eine der Blockiereinrichtung 9 &hnli-
che Blockiereinrichtung 35 vorgesehen, die dafir sorgt, dass das Klemmelement 33 in Richtung der
Langsachse x unverschieblich an dem Gehause 4 festgesetzt ist. Durch die Blockiereinrichtung 9 kann
das Betatigungselement 5 nicht in Richtung der Langsachse x verschoben werden. Die Fixiereinrichtung
12 ist bei dieser Ausfihrungsform zwischen dem Betatigungselement 5 und der Zwischenhilse 31 ange-
ordnet.

Bei der in Fig. 12 dargestellten Ausfihrungsform der Vorrichtung 1 ist, wie bei der Ausfuhrungsform der
Vorrichtung 1 gemaB Fig. 11, eine Grob- und Feineinstellung der Héhe der Frasspindel 2 mdglich. Hierzu
sind zwischen dem Gehause 4 und dem Betatigungselement 5 ein zweites Verstellelement 36 und ein
zweites Betatigungselement 37 angeordnet. Das zweite Verstellelement 36 und das zweite Betatigungs-
element 37 sind mittels einer weiteren Gewindeverbindung 38 miteinander verbunden. Zusétzlich ist das
zweite Verstellelement 36 mittels der Keilwellenverbindung 15a mit dem ersten Verstellelement 6 und mit
einer weiteren, ebenfalls als Keilwellenverbindung 39a ausgebildeten formschlissigen Verbindung 39
drehfest mit dem Geh&use 4 verbunden. Die Blockiereinrichtung 9 und die Fixiereinrichtung 12 sind dabei
zwischen dem Betatigungselement 5 und dem zweiten Verstellelement 36 angeordnet. Zwischen dem
zweiten Betéatigungselement 37 und dem Gehdéuse 4 ist die bereits bei der Ausfihrungsform von Fig. 11
vorgesehene weitere Blockiereinrichtung 35 vorgesehen. Eine zusatzliche Fixiereinrichtung 40, die ahn-
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lich zu derjenigen von Fig. 1 ausgebildet ist, ist ebenfalls zwischen dem zweiten Betatigungselement 37
und dem Gehause 4 vorgesehen.

Dabei kann die Steigung der die Gewindeverbindung 38 bildenden Gewinde des zweiten Betatigungs-
elements 37 und des zweiten Verstellelements 36 groBer, vorzugsweise wesentlich groBer, als die Stei-
gung des AuBengewindes 8a des Verstellelements 6 und des Innengewinde 8b des Betatigungselements
5 sein, welche gemeinsam die Gewindeverbindung 8 bilden, so dass die Frasspindel 2 bei der Betatigung
des zweiten Betéatigungselements 37 einen im Vergleich zu dem Drehwinkel groBeren Weg in Richtung
der Langsachse x geman dem Pfeil B zuriicklegt als bei der Betatigung durch das erste Betatigungsele-
ment 5. Dadurch ergibt sich eine Grob- und eine Feineinstellung fir die Frasspindel 2, die beide auf dem
Konzept der in den Figuren 1 und 2 dargestellten Ausflihrungsform beruhen.

Fig. 13 zeigt eine Ausfuhrungsform der Vorrichtung 1, bei der das Betatigungselement 5 in Form eines
Klemmkeils ausgebildet und Gber die formschlissige Verbindung 15, die auch in diesem Fall als die Keil-
wellenverbindung 15a ausgebildet sein kann, mit dem Verstellelement 6 verbunden ist. Das Gehéuse 4
ist mittels der Gewindeverbindung 8 in diesem Fall mit dem Verstellelement 6 verbunden. Zwischen dem
Betatigungselement 5 und dem Deckel 16 ist ein Federelement 41 vorgesehen, welches das Betati-
gungselement 5 gegen das Gehaduse 4 presst. Hierbei weist das Gehause 4 eine keilférmige Ausneh-
mung 42 auf, in die ein ebenfalls keilférmiger Vorsprung 43 des Betatigungselements 5 eingreift.

An die Ausnehmung 40 des Gehauses 4 schlieBt sich ein das Innengewinde 8b aufweisendes Klemm-
element 44 an, das durch den Vorsprung 43 gegen das AuBBengewinde 8a des Verstellelements 6 ge-
presst wird, um auf diese Weise die Fixiereinrichtung 12 zu bilden, mittels der die Drehbarkeit des Betati-
gungselements 5 eingeschrankt werden kann. Dabei ist das Klemmelement 44 vorzugsweise nicht als
durchlaufender Kreisring ausgebildet, sondern weist um den Umfang mehrere Segmente auf, die jeweils
mit dem Innengewinde 8b versehen sind, das mit dem AuBengewinde 8a des Verstellelements 6 in Ein-
griff ist.

Wenn das Betétigungselement 5 gegen die Kraft des Federelements 41 nach oben in Richtung des De-
ckels 16 gezogen wird, kann es geman dem Pfeil A um die Langsachse x gedreht werden, um so das
Verstellelement 6 ebenfalls zu rotieren, das aufgrund der Verbindung desselben mit dem Gehause 4 Gber
die Gewindeverbindung 8 eine Linearbewegung gemaBR dem Pfeil B ausfihrt, um die Frasspindel 2 in der
Hbéhe zu verstellen. Diese Ausflhrungsform der Vorrichtung 1 kann mit lediglich einer Hand betatigt wer-
den.

Eine weitere Ausfihrungsform der Vorrichtung 1 ist in Fig. 14 dargestellt. Dabei ist ein Klemmring 45 vor-
gesehen, der iber eine Gewindeverbindung 46 mit dem Gehause 4 verbunden ist. An dem Gehéause 4 ist
ein Rastelement 47 angebracht, das Uber die Gewindeverbindung 8 mit dem Verstellelement 6 verbun-
den ist. Der Klemmring 45 und das Rastelement 47 sind Uber jeweilige Schragflachen 48, 49 miteinander
in Kontakt. Durch Verdrehen des Klemmrings 45 kann das Rastelement 47 Uiber die Schragflachen 48, 49
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mit Kraft beaufschlagt werden, so dass die Gewindeverbindung 8 zwischen dem Rastelement 47 und
dem Verstellelement 6 verspannt wird. Dadurch ist eine Verstellung der Frasspindel 2 nicht moglich. Um-
gekehrt kann durch entsprechendes Verdrehen des Klemmrings 45 das Rastelement 47 gel6st werden,
wobei die Klemmung des Rastelements 47 gegentber dem Verstellelement 6 gelést und das Verstel-
lelement 6 entlang der Langsachse x gemaf dem Pfeil B verstellt werden kann. Zu dieser Verstellung des
Verstellelements 6 und damit der Frasspindel 2 ist lediglich ein Druck auf den Deckel 16, der in diesem
Fall das Betétigungselement 5 bildet, erforderlich.

Samtliche der beschriebenen Ausflihrungsformen kénnen im Prinzip beliebig miteinander kombiniert wer-
den, wenn nicht offensichtliche Griinde gegen eine bestimmte Kombination sprechen.

Bei samtlichen Ausfihrungsformen kann zur zusatzlichen Absicherung vor einem maoglichen Verstellen
der Vorrichtung 1 wéahrend des Gebrauchs der Kantenfrismaschine 3 eine weitere Schutzeinrichtung,
beispielsweise ein Magnetschalter, installiert werden, um eine zusatzliche bzw. noch zuverlassigere Fest-
legung der H6he der Frasspindel 2 zu gewahrleisten. Beispielsweise kdnnte eine solche Schutzeinrich-
tung aktiviert werden, sobald die Frasspindel 2 in Rotation versetzt wird.
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Patentanspriche

Vorrichtung (1) zur Verstellung einer rotierbaren Frasspindel (2) einer Kantenfrasmaschine (3) ent-
lang einer Langsachse (x) der Frasspindel (2) mit folgenden Merkmalen:

einem zur Verstellung der Frasspindel (2) in Richtung der Ladngsachse (x) auf dieselbe wirkenden
Verstellelement (6),

einem mit dem Verstellelement (6) derart verbundenen Betatigungselement (5), dass eine Drehung
des Betatigungselements (5) eine Verschiebung des Verstellelements (6) in Richtung der Langs-
achse (x) bewirkt,

einem Gehause (4), gegeniiber dem das Betatigungselement (5) drehbar gelagert ist und mit dem
das Verstellelement (6) zumindest mittelbar drehfest verbunden ist,

einer Blockiereinrichtung (9), mittels der das Betatigungselement (5) in Richtung der Langsachse
(x) unverschieblich an dem Gehéause (4) festgesetzt ist,
einer Fixiereinrichtung (12), mittels der die Drehbarkeit des Betétigungselements (5) zumindest
einschrankbar ist.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass die Fixiereinrichtung (12) ein sich einerseits an dem Gehéause (4)
und andererseits an dem Betétigungselement (5) abstitzendes, mit Ausnehmungen (13) in dem
Gehause (4) und/oder in dem Betatigungselement (5) in Eingriff bringbares Federelement (14)

aufweist.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass die Fixiereinrichtung (12) einen drehfest mit dem Betéatigungsele-
ment (5) verbundenen Sicherungsring (17) aufweist, der mittels wenigstens eines in eine Ausneh-
mung (19) des Sicherungsrings (17) eingreifenden Rastelements (20) drehfest mit dem Gehause
(4) verbindbar ist, wobei die drehfeste Verbindung des Sicherungsrings (17) mit dem Gehéause (4)
durch Verschieben des Sicherungsrings (17) entlang der Langsachse (x) aufhebbar ist.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass die Fixiereinrichtung (12) eine mit einem Gewinde (8a) des Verstel-
lelements (6) in Eingriff stehende Fixiermutter (22) aufweist, die gegenltber dem Verstellelement
(6) verdrehbar ist, um das Betéatigungselement (5) zu fixieren.

Vorrichtung (1) nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass die Fixiereinrichtung (12) wenigstens ein Verriegelungselement (23)
aufweist, das zwischen einer durch wenigstens ein in radialer Richtung wirkendes Federelement
(24) bewirkten Verriegelungsstellung, in der das Betatigungselement (5) nicht drehbar ist, und einer
durch Aufbringen einer der Kraft des Federelements (24) entgegen gerichteten Kraft auf das Ver-
riegelungselement (23) bewirkten Freigabestellung verstellbar ist.
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Vorrichtung (1) nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass die Fixiereinrichtung (12) einen in einer wenigstens annéhernd
senkrecht zu der Langsachse (x) ausgerichteten Ebene in dem Betatigungselement (5) verlaufen-
den Schlitz (27) und ein die beiden durch den Schlitz (27) gebildeten Teile des Betatigungsele-
ments (5) verbindendes Verbindungselement (28) aufweist, wobei durch Aufbringen einer Kraft mit-
tels des Verbindungselements (28) das Betatigungselement (5) mit dem Verstellelement (6) ver-
spannbar ist.

Vorrichtung (1) nach einem der Ansprache 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass das Verstellelement (6) Uber eine Gewindeverbindung (8) mit dem
Betatigungselement (5) verbunden ist.

Vorrichtung (1) nach einem der Ansprache 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass das Verstellelement (6) Gber eine Zahnstangenverbindung (29) mit
dem Betéatigungselement (5) verbunden ist.

Vorrichtung (1) nach einem der Ansprache 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet, dass das Verstellelement (6) tber eine Kegelradverbindung (30) mit dem
Betatigungselement (5) verbunden ist.

Vorrichtung (1) nach einem der Anspriche 1 bis 9,

dadurch gekennzeichnet, dass zwischen dem Geh&use (4) und dem Verstellelement (6) eine Zwi-
schenhiilse (31) angeordnet ist, die sowohl mit dem Gehéause (4) als auch mit dem Verstellelement
(6) drehfest verbunden und sowohl gegeniiber dem Gehause (4) als auch gegenlber dem Verstel-
lelement (6) in Langsrichtung (x) verschieblich ist, wobei die Zwischenhlse (31) mittels eines
Klemmelements (33) gegentiber dem Gehause (4) und/oder dem Verstellelement (6) verriegelbar
ist, um die Verschieblichkeit derselben in Langsrichtung (x) zu verhindern.

Vorrichtung (1) nach einem der Anspriche 1 bis 9,

dadurch gekennzeichnet, dass zwischen dem Geh&use (4) und dem Betatigungselement (5) ein
zweites Verstellelement (36) und ein zweites Betatigungselement (37) angeordnet sind, wobei das
zweite Verstellelement (36) und das zweite Betatigungselement (37) mittels einer Gewindeverbin-
dung (38) miteinander verbunden sind, und wobei das zweite Verstellelement (36) drehfest mit
dem ersten Verstellelement (6) und dem Gehéause (4) verbunden ist.

Vorrichtung (1) nach einem der Anspriche 1 bis 11,
dadurch gekennzeichnet, dass die Blockiereinrichtung (9) einen in jeweilige Ausnehmungen (10) in
dem Betatigungselement (5) und in dem Gehause (4) eingreifenden Querstift (11) aufweist.



WO 2020/043570 PCT/EP2019/072388
16

13.  Vorrichtung (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 12,
dadurch gekennzeichnet, dass das Verstellelement (6) mittels einer formschllissigen Verbindung
(15) drehfest mit dem Gehause (4) verbunden ist.

5 14.  Vorrichtung (1) nach Anspruch 13,
dadurch gekennzeichnet, dass die formschlissige Verbindung (15) als Keilwellenverbindung (15a)
ausgebildet ist.

15.  Kantenfrasmaschine (3) mit einer rotierbaren Frasspindel (2) und mit einer Vorrichtung (1) zur Ver-
10 stellung der Frasspindel (2) entlang einer Langsachse (x) nach einem der Anspriche 1 bis 14.
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