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Stosowane dotychczas na samolotach przyrza-
dy celownicze — przy dokonywaniu nalotéw
szeregowych dla opracowan fotogrametrycznych
— nie pozwalaly nawigatorowi na wczesniejsze
dokladne naprowadzanie samolotu na makazany
cel.

Odchylenia od linii nalotu stwierdzamne byly
dopiero w czasie przelotu nad punktem orienta-
cyjnym.

Wprowadzenie poprawki bylo woéwczas op6z-
mione i nie dawato wymaganej dokladno$ci. Sa-

molot nie lecial po linii prostej, lecz po linii la-

manej, przelatujac z lewa na prawo i odwrotnie
— w stosunku do nakazanego kierunku lotu. W
efekcie powodowalo to przerwy fotogrametrycz-

ne w pokryciu poprzecznym, co stanowilo Sred- -

nio okolo 30%, a na niektérych obiektach mna-
wet 85% brakow, nie przyjetych do dalszego
opracowania, co bylo zZrédlem powainych a
zbednych kosztéw. Réwniez wskutek tego mie

byla zachowana prostolinijno§é lotu, oraz w -

*) Wiadciciel patentu oSwiadczyl, ze tworca
wynalazku jest Eugeniusz Drzewiecki.

zwigzku z tym nastepowaly skrety zdjeé, wsku-
tek czestych i raptownych zmian w kierunku
lotu.

Celownik nawigacyjny wedilug wynalazku to
urzadzenie do naprowadzania samolotu wedlug
naziemnych punktéw oriemtacyjnych, lezgcych
na wytyczonej trasie nalotow, z uwzglednie-
niem kata znoszenia samolotu w czasie wyko-
nywania 2djeé fotogrametrycznych. Nowy celow-
mik jest prosty w obstudze i eksploatacji i dzieki
jego zastosowaniu na pokladzie samolotu nawi-
gator moze dokladnie naprowadzaé samolot ma

‘cel zadany przez uprzednie wprowadzenie po-

prawek nawigacyjnych, z géry osiggajac dokia-
dnie punkt przelotu rrad fotografowanym tere-
nem. -
Celownik sklada sie z dwoéch zasadniczych
zespoléw: poziomego i pionowego, ktére sa
przedstawione ma rysunku w trzech rzutach --
aksonometrycznym (fig. 1); prostokgtnym pio-
nowym (fig. 2) i prostokatnym poziomym (fig. 3).
W skilad zespolu poziomego wchodza: meta-
lowa muszka celownika 9, umieszczona pionowo
przed kabing samolotu, wspornik boczny 10 z



metalu, laczacy przeziernik 11 i pedgiatke 12 z
kabing samolotu. Przeziernik 11 jest wykonany
ze szkla organicznego i zamocowany w uchwycie
metalowym, laczacym go z podziatkg 12, ktéra
wykonana jest z duraluminium i wyskalowana
tak, aby 1° odpowiadal 8 mm. Zero podziatki jest
umieszczone posrodku, z podzialem rosnacym
w obie strony, z uwzglednieniem znakéw + i —.
Podziatka moze byé unieruchomiana za po-
mocg metalowej Sruby kontrujacej. Linia 13-
czgca zeyo podzialki poprzez przeziernik z musz-
k3 O1-H jest réwmolegla do osi podtuznej samo-
lotu. Zesp6l poziomy, za wyjatkiem muszki,

jest zamontowany w kabinie samolotu, na wy-

sokosci oczu nawigatora. W sklad zespolu pio-
nowego wchodzi urzadzenie ze §rubg nastawcza
i dwoma stozkowymi kolami zebatymi z pod-
slawg 1. W korpusie prostokatnym mechanizmu
nastawczego, wykonanym z metalu, jest umie-
szczorra Sruba mastawcza w podkladkach opo-
rowych, wykonanych z tekstolitu, z kotem stoz-
kowym, wykonanym z metalu. Sruba ta obraca
sie w owiewce z podluznym rozcieciem. Przy
obrotach Sruby, zaczep 2 ze sprezynkg, do kté-
rej jest przymocowana ni¢ nylonowa 3, moze
sie przesuwaé wzdluz tej Sruby nastawczej za
pomocy ruchu korby kola sterujacego 6 oraz
diwigni 4 i 5 w umocowaniu kardanowym, za-
konczonej kolem stozkowym. Przeziernik 7,
wyrkonany ze szkla organicznego, z podziatka
1" = 2,5 mm o bazie 144 mm, jest zamontowany
na osi w poziomej $Sciance dolnej wypuklego
okna kabiny, w tak zwanym ,rybim oku‘. Kreyz
celownika nastawczego 8, wykonany z metalu, ¢
umocowanym na obwodzie drugim koncem nici
nylonowej 3, jest ustawiony w plaszezyfmie po-
ziomej, ponizej przeziernika 7, réwmoleglej do
przeziernika 7 i przymocowany podstawka swa
do prawej burty samolotu w ten spos6b, aby
krzyz celownika 8 i krzyz przeziemika 7 lezaly
w jednym pionie.

Sruba kontrujgea 13 stuzy do unieruchamia-
nia podzialki przeziernika 7, po okreSleniu kata
skretu osi samolotu.

Mechanizm nastawezy 1, 2, 3, 4, 5 jest umiesz-
czony na zewnatrz, z prawej strony kabiny, o
500 mm ponizej ,rybiego gka", a kolo sterujace
6 — w kabigie.

Zespotem Poziomym mo#na pesitkowst sig
woéwcezas, gdy naziepre punkty erientacyjne le-
zq w polu wideenia, ponisej horyzontu de 45°.
W razie Scislego trzymania sie linii zadanej, oko,
punkt gerowy podziatki 12, przeziernik 11 i .ob-
serwowany punkt leza na jednej linii O-H, Na

podzialce przeziemika 12 ustawia sie linie ze-
rowg samego przeziernika wedlug wartosci kata
skretu samolotu, powstajgcego na skutek bocz-
nego wiatru i zamocowuje od dolu Srubg kon-
trujgca. Woéwczas ta linia, przebiegajaca przez
oko, przeziernik 12 i celownik 9, pozwala pro-
wadzié samolot w wyznaczonym kierunku,
uwzgledniajacym skret.

Zespolem pionowym mozna positkowaé sie
wowcezas, gdy naziemme punkty orientacyjne leza
w polu widzenia w, wektorze wizowania od 45°
do 90°. Jezeli §cisle trzymaé sie zadanego kierun-
ku: oko, krzyz celownika 8, kryz przeziernika 7,
wtedy zero podzialki i naziemme punkty orien-
tacyjne lez w jednej plaszczyZznie pionowej
OPN, pokrywajacej sie z kierunkiem lotu. Przy
bocznym wietrze linie¢ zerowa podzialki prze-
ziernika 7, umieszczonego na poziomej plycie
, rybiego oka“, skreca sie okolo jej osi o iden-
tyczna, jak i w zespole poziomym, warto§é kata
skpvetu i unieruchamia si¢ od géry za pomoca
Sruby kontrujacej 13. Wéwczas za pomoca obrotu
kola sterujacego 6 doprowadza sie nié nglonowa
3 do polozenia, pokrywajacego siezlinia zerowa
przeziernika 7. Otrzyma sie woéwczas plaszczyzne
pionowa OPN, przechodzaca przez dwie réwno-
legte linie (linia nici nylonowej 3 i odpowiednio
ustawiona linia przeziernika 7), ktéra jedmo-
cze$nie przechodzi przez naziemne punkty terenu,
lezace na zadanej trasie samolotu.

Zastrzezenia patentowe

1. Celownik nawigacyjny do prac fotograme-
trycznych, znamienny tym, ze posiada zespét
poziomy do utrzymywamia samolotu na za-
danej linii lotu, poprzez oko, muszke (9),
przeziernik (11), punkt zerowy podziatki (1£)
i naziemne punkty orientacyjne, lezace w polu
widzenia ponizej horyzontu do 45° przy czym
w razie bocznego wiatru punkt zerowy po-
dziatki zostaje przemieszczony o kat skretu
samolotu, otrzymany droga obliczen i spraw-
dzony bezpo$rednio podczas lotu, po unie-
ruchomieniu podzialki (12) §rubg kontrujaca
(13).

2, Celowmik nawigacyjny wedlug zastrz. 1, zna-
miegny tym, Ze posiada zespdl piemowy,
obarty ma zesadizie plaszczyzny pienowej, Wy-
gnaczeny przez dwie preste réwnolegle, a mia-
nowicie ni¢ nylonowa (3) i linig zerowa prze-
ziernika (7), ktéra przecina teren wedlug
projektowanej na mapie linii nalotu, poprzez
punkiy naziemme leigce w polu widsmia w
wektorze wizowania od 45° do 90°, przy czym



zgdane polozenia plaszczyzny pionowej, warto$é kata skretu samolotu (ten sam kat co
wzdluz ktérej odbywa sie zdjecie terenu, i w zespole poziomym).

uzyskuje sie w ten sposéb, iz ni¢ pionowa

{3) za pomoca kota sterujacego (6) doprowadza

sie¢ do pokrycia z limia zerowa przeziernika Panstwowe Przedsigbiorstwo

(7), ktéra jest nastawiona na odpowiednia Fotogrametrii
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