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Scandril Offshore Inc., Suite 320, 10050 Northwest Freeway, Houston,
Texas, USA

Ns. vdkiviputyyppinen 8ljynporauslautta -
Oljeborrplattform av s.k. jack-up typ

Ns. vadkiviputyyppisid (jack-up) &ljynporauslauttoja kdytetddn, kun
merelld halutaan - vdliaikaisesti pystyttdd poraustorni. T&llainen
lautta on tavallisesti varustettu kolmella pystysuoraan siirrettd-
vdlld jalalla, ja se on voitava kidyttbdasennossa nostaa ylds, oleelli-
" sesti vedenpinnan yl&dpuolelle, jopa korkeammalle kuin aaltojen odote-
taan yltdvdn, ankarassakin myrskyssd. T&llainen lautta painaa usei-

ta tuhansia tonneja, ja sen pituus on 60 m.

Jokainen tukijalka on varustettu pohjalaatalla, niin ettd se voi tu-
keutua pehmeddnkin pohjaan. Sopivat nostomekanismit nostavat laut-
taa jokaisesta kolmesta jalasta samanaikaisesti. Lautta on rakennet-
tu niin,ettd se kelluu veden pinnalla,ja se voidaan hinata kdaytto-
paikalle jalkojen ulottuessa ylts lautan yli. Kun haluttuun paikkaan
on saavuttu, jalat lasketaan alas, kunnes ne nojaavat pohjaan. Ne

kannattavat sen jdlkeen lauttaa, kun se nostetaan ylds vedestd.

Nykyaikaisessa lautassa tukijalkojen mitat ovat melko huomattavat,
.Ja ne voivat olla jopa 125-150 m pitkid. Jalkojen poikkileikkaus on

tavallisesti kolmiomainen, ja ne on rakennettu avoimeksi ristikoksi,



jonka sivu voi olla 15 m leved. Erilaisia palkkeja, joskus jopa 1,5
m syvid, on kidytetty, esim. laatikkopalkkeja, I-palkkeja, laipalli-
sia levyjd tai putkia. Ristikossa on oltava vaakasuoria tukia,
jotka kannattavat kolmea kolmion kulmissa sijaitsevaa elementtid.
Lisdksi siihen kuuluu tavallisesti vinotukia, jotka ulottuvat kulma-
elementistd toiseen ja joiden tarkoituksena on antaa jalalle riittd-
v3 jaykkyys. Vaakasuorat tuet ja vinotuet yhdistdvidt kulmaelementit
toisiinsa, niin ett&d saadaan yksikk®, joka on sopiva kantamaan oman

osuutensa lautan painosta.

Lautta on varustettu mekanismeilla, jotka toimivat yhdessd jalkojen
kanssa lautan nostamiseksi. Erilaisia varusteita on ehdotettu,

mm. sellaisia, joihin kuuluu tappeja, jotka tydnnetddn jaloissa ole-
viin reikiin, sekd erilaisia hammastankomekanismeja. Tukijalassa
tdytyy siis olla ainakin yksi rakenneosa, joka ulottuu jalan pituus-
suuntaan ja joka voi toimia yhdessd tietynlaisen nostomekanismin
kanssa. Tdmd rakenneosa voi kdsittdd sarjan reikid tai hammastangon,
ja se on pidettivi kiiAnnettyni sen kanssa yhdessd toimivaa mekanis-
mia vasten lautalla. Tarvittavan ohjauksen varmistamiseksi kédytetd&dn

usein laipallisia levyjd rakenneosan ympdrilld.

Tdhdn asti tunnetut rakenteet on tdytynyt varustaa lis&dvahvistus-
osilla ulkopuolelle sijoitettujen hammastankojen tai ohjauslevyjen
suojaamiseksi. Joskin ndmd lis&d3vdt jalan pystysuoraa lujuutta, ne

nuodostavat epdedullisen profiilin virtaavaa vettd vastaan,

Jalan vettd pdin k3#ntynyt profiili on hyvin tdrked. Jalka on taval-
lisesti tehty avoimeksi ristikoksi, jolloin aallot voivat kulkea ja-
lan l3pi. T&md ei kuitenkaan tapahdu vastuksettomasti, ja jalalla

on taipumuksena taipua aaltojen lydntien vaikutuksesta. Tdmd taipumus
on verrannollinen tekijd&dn, jonka mddrdd jalan mielivaltaisessa suun-
nassa katsottu virtaviivamuoto, koska etukdteen on mahdotonta arvioi-

da, mistd suunnasta aallot tulevat.

Sen tdhden jokaisella kolmella jalalla on valttdm&dttd oltava riittdvad
vastusmomentti kaikkiin suuntiin tapahtuvaa taipumista vastaan. Ku-
ten mainittiin, etukdteen ei voida tietdd aaltojen suuntaa eikd

myOskddn aivan tarkoin md&drdtd lautan suuntautumista ty&kentdlld.

Jalan profiili ja sen virtaviivamuoto on sen tdhden valittava niin,



ettd se on paras mahdollinen mielivaltaisesta katselusuunnasta
katsottuna. Erds edullinen rakenne kdsittdd pydredn rakenne-elemen-
tin jalan jokaisessa kulmassa. Tdmd rakenne antaa pienimmidn vastuksen
aaltojen ly®bntejd vastaan suunnasta riippumatta. On kuitenkin hyvin
vaikeaa kdyttdd pybreitd elementtejd, koska jalan on oltava varustet-
tu hammastangolla tai sentapaisella ja siihen liittyvill&d ohjausle-
vyilld, jotka toimivat yhdessd lautan nostomekanismien kanssa. Osa
vdkiviputyyppisistd lautoista on varustettu pydreilld jaloilla, joi-
hin on kiinnitetty pystysuorat hammastangot. N&md hammastangot kat-
kaisevat elementin virtaviivamuodon ja muodostavat kohdistuspinnan
aalloille. Lisdksi ohjauksien sovittaminen pydreiden jalkojen yhtey-
teen on vaikeaa, koska niissd ei ole reunaa, jonka kanssa ohjaus voisi
toimia yhdessi. Jos ohjauksen on ympdrditdvd koko jalka, tdmd on

valmistettava hyvin tarkoin vdlyksin.

Esilld olevan keksinndn tarkoituksena on poistaa tdh&dn asti tunnettu-

jen rakenteiden epdkohdat.

Keksintd mahdollistaa py®reiden putkielementtien kdytdn poikkileik-
kaukseltaan kolmiomaisen jalan kolmessa kulmassa. Tamd pienentdd
valmiin jalan profiilin minimiin ja vdhentdd siten aaltojen jalkaan
kohdistamaa taivuttavaa voimaa sekd lisdd ylipddnsd jalan lujuutta.
Tamd merkitsee huomattavaa raaka-aineen sddstdd. Tavanomaisen teknii-~
kan mukaisesti valmistettu tukijalka voi painaa jopa noin 2700 tonnia.
Keksinn®n avulla on mahdollista p&d&std yli 450 tonnin raaka-aineen

sddstdon.,

Jalkoihin kohdistuvan taivutusmomentin pieneneminen merkitsee sitd,
ettd itse lautan rakenteeseen kohdistuvat vaatimukset pienenevit,
mikd puolestaan alentaa painoa ja kustannuksia. Kaatumisvaara piene-
nee mySs, mistd johtuen jalat voidaan sijoittaa ldhemmdksi toisiaan,
ts. lautan runko voidaan tehdd pienemmdksi. T&md kaikki mydStdvaikut-
taa rakennuskustannuksien alenemiseen, hinausnopeuden lis&ddmiseen

ja myds muissa suhteissa entistid tehokkaamman lautan aikaansaami-

seen.

Erdédn toisen suoritusmuodon mukaan hammastangot ja ohjauslevyt on
asennettu pydreiden kulmaelementtien sis&ddn, minkd ansiosta profiili

pienenee optimaalisesti.



Keksintd on tunnettu siitd, ettd jokainen tukijalka on poikkileik-
kaukseltaan oleellisesti kolmiomainen ja muodostuu ristikkorakentees-
ta, joka ké&dsittdd kolmion jokaisessa kulmassa sijaitsevat pystysuorat
rakenne—-elementit sekd ndmd toisiinsa yhdistdvdt tuet, ja jokainen
rakenne-elementti on poikkileikkaukseltaan pydred ja on varustettu
vdhintddn yhdelld pitkittdiselld uurteella, jonka pituus vastaa vi-
hintddn haluttua nostoliikettd ja joka on sovitettu ottamaan vastaan

nostomekanismin ohjauselementit.

Keksinttd selitetddn seuraavassa viitaten oheisiin piirustuksiin,

joissa

kuvio 1 esittdd sivusta katsottuna vdkivipulauttaa, joka on nostettu
keksinnén mukaisesti avoimiksi ristikkorakenteiksi tehdyille jaloille,
kuvio 2 esittdd leikkausta kuvion 1 viivaa 2-2 pitkin ja keksinndn
mukaista kolmiomaista jalkaa, joka toimii yhdessd nostomekanismien
kanssa,

kuvio 3 esittdd kaaviollisesti sivusta katsottuna nostomekanismia,
joka késittd3d useita hammaspy®rii, jotka toimivat yhdessi pydrein
kulmaelementin sisdédn sovitetun hammastangon kanssa,

kuvio 4 on poikkileikkaus pySredstd kulmaelementistd ja esittadd
sisddn asennettua hammastankoa sekd viereistd alta leikattua ohjainta
yhteistoimintaa varten lautan ohjauselementtien kanssa,

kuvio 5 esittdd kulmaelementin muunneltua suoritusmuotoa, ja

kuvio 6 esittdi leikkausta kuvion 4 viivaa 6-6 pitkin.

Kuviossa 1 esitetty lautta on tarkoitettu kannattamaan poraustornia,
jota ei ole esitetty, ja sitd on yleisesti merkitty 10:114. Lautta
kdsittdd rungon 12, jokad voi kellua veden pinnalla ja joka voidaan
hinata kédyttdpaikalta toiselle. Lautta on varustettu kolmella ja-
lalla 14, jotka lasketaan alas, kun lautta on saapunut halutulle
paikalle. Jokainen jalka on varustettu pohjalevylli 16, joka laske-
taan alas lepddmddn merenpohjaa vastaan, ja sen jdlkeen lautta nos-
tetaan ylds vedestd, Jotta varmistettaisiin, etteivit aallot yll3
lauttaan, voi joskus olla tarpeen nostaa se 15-20 m normaalin veden
pinnan yldpuolelle. Lautan ollessa ty8asennossa jalat kannattavat
koko painoa. Jalat on sijoitettu kuvitellun kolmion kdrkiin.

Kolme jalkaa on tavallisesti keskendidn tdysin samanlaiset. Sopiva

suoritusmuoto k&sittdd kolme pystysuoraa rakenne-elementtid 24,



jotka on sovitettu suunnilleen samojen vdlimatkojen pd&hin toisistaan
tasasivuisen kolmion kdrkiin. Tavallisessa suoritusmuodossa tdmdn
kolmion sivut voivat olla 15 m. Keksinndn mukaisesti jalka 14 kdsit-
tdd edullisesti pydredn, putkimaisen elementin 24 jokaisessa kulmas-
saan. Tdllaisen elementin halkaisija voi olla 1,25-1,50 m. N&mid
elementit on yhdistetty toisiinsa tuilla 18 ja vinotuilla 20, mutta
ndiden lukumddrd, koko ja sijoitus eivdt ole oleellisia, kun on kysy-
mys keksinndn ymmirtidmisestd. Selitys kisittelee sen tdhden ainoas-
taan kolmea tyypillistd kulmaelementtid, jotka kulkevat pystysuoraan
koko jalan 14 1ldpi. Ndmd muodostavat oleelliset rakenneosat, ja ne
kannattavat lautan 10 sekd sen varusteiden painca. Keksinndn mukai-
sesti toteutettuina ne voivat vastustaa erittdin suuria taivuttavia

voimia, jotka vaikuttavat jalkoihin aaltojen lydntien seurauksena.

Kuvio 2 esitt#i lautan rungon 12 osaa. Jalka 14 ulottuu rungon 12
aukon 22 ldpi. Aukolla on oleellisesti sama kolmiomainen muoto

kuin jalan 14 poikkileikkauksella. Jalka 14 kdsittdd useita tukia

20, jotka kulkevat pddasiallisten, kantavien kulmaelementtien vidlistd,
jotka on sijoitettu tasasivuisen kolmion kdrkiin, ja joita on yleises-
ti merkitty 24:11d. Esitetyn suoritusesimerkin kolme tukijalkaa on
tdysin samanlaiset, ts. ne ovat yhtd suuret ja yhtd lujat ja toimi-
vat kaikki yhdessd mekanismien kanssa, jotka ohjaavat jalkaa lautan

12 suhteen.

Kuten kuviosta 2 kdy ilmi, jalka 14 k8sittdd siis kolme pddasiallis-
ta, pystysuoraa rakenne-elementtid 24, joista jokainen kannattaa
oman osuutensa kokonaiskuormasta. Jdlkoja varten tarkoitettuja nosto-
mekanismeja on merkitty 26:1la. T&dllainen mekanismi on edullisesti
asennettu jalan'jokaiseen kulmaan, niin ettd ne voivat toimia yhdessid
kolmen pystysuoran rakenne-elementin 24 kanssa. Yhdesti kuviossa 2
esitetystd mekanismista on kansi poistettu, ja tdlldin ndhdd&n, ettd
mekanismi k&sittdd akselin 28, joka kdyttdd hammasvaihdetta. T&md
kdsittdd pydrdn 20, joka ulottuu mekanismia ympdrdivén suojuksen sei-
ndssd olevan raon'lapi ja toimii yhdessd pystysuoran hammastangon
kanssa jalan 14 siirtdmistd varten. Sovitelmaa selitetdin vksityis-

kohtaisemmin seuraavassa.

Kuvio 3 esittd83 lautan 12 osaa. T&md on tehty kannelliseksi proomuk-
si, niin ettd se voi kellua veden pinnalla ja sitd voidaan tarvittaes-

sa hinata. Proomun pohjalla on alaohjausmekanismi 32 ja kannella



on yldohjausmekanismi 34, joka on asennettu nostomekanismin 26 pddl-
le. Ohjausmekanismit ovat keskend&n samanlaiset ja eroavat toisis-
taan ainoastaan sijoituksensa suhteen. Kukin kdsittd4 oleellisesti
T-muotoisen, kuviossa 4 esitettyd tyyppid olevan ohjauselementin 36.
Ohjauselementissd on kaula 38 ja tdhdn ndhden suurennettu pdd 40,

joka on tehty symmetriseksi kaulan suhteen. Pdd sopii samalla tavalla
mucdostetun pystysuoran.kourun sisddn jalan kulmaelementissid 24

ja muodostaa lukitsevan ohjaimen.

Jokaiseen pystysuoraan kulmaelementtiin 24 on muodostettu pystysuora
uurre 42, joka kulkee aksiaalisesti kulmaelementin ulospdin jalasta
k&dntynyttd sivua pitkin. Kuviossa 4 esitetty leikkaus esittdi,
miten tuet 20 on yhdistetty kulmaelementtiin, ja uurre 42 sijaitsee
ndiden keskelld, vaikkakin kulmaelementin vastakkaisella puolella.
Tdmdn ansiosta uurteeseen on helppo pd#std kdsiksi yvhteistoimintaa

varten ohjausmekanismien 32 ja 34 kanssa.

Kuvion 4 kulmaelementti 24 on tehty pydreiksi putkeksi, joka on oleel-
lisesti kokoonpantu kolmesta kaarenmuotoisesta levysegmentistd 44,

46, 48, [Kuvion 4 oikealla laidalla segmenttien 44 ja 48 vdliin muo-
dostuvan vdlitilan tayttdvidt osaksi.kahden profiloidun levyn 50,

52 pddtyosat, jotka levyt ovat tdysin samanlaiset, mutta peilikuval-
liset toistensa suhteen. Niiden piirustuksessa vasemmanpuoleiset pd&-
tyreunat on hitsattu putken seindmdédn segmentit 44 ja 46 ja vastaa-
vasti 46 ja 48 yhdistdvien hitsaussaumojen kohdalla. Niiden vastak-
kaiset pddtyreunat on muodostettu elementin 24 putken seindmidn osiksi
54 ja 56, ja ne rajoittavat keskelleen ohjauselementit 36 vastaanotta-

van uurteen 42.

Profiloidut levyt 50 ja 52 on yhdistetty kulmaelementtiin aksiaali-
sesti asennetun hammastangon 60 kantaosaan. Hammastanko 60 on, kuten
kuviosta 6 kdy ilmi, varustettu uurretta 42 vastaan suunnatuilla
hampailla, ja sen kantaosa 58 on edullisesti hitsattu kiinni levyihin
50 ja 52, niin ettd sen asema on tarkoin miirdtty. Kantaosa on teh-
ty hyvin voimakkaaksi, niin ettd se voi ottaa vastaan esiintyvit

voimat ilman, ettd hampaat leikkautuvat irti.

Hammastangon 60 hampaita ympdrdivdt molemmilta puolin tukilistat
62 ja 64. N&il1ld tukilistoilla on samanmuotoinen poikkileikkaus,
ja ne on hitsattu kiinni levyihin 50 ja 52 yhdensuuntaisesti hammas-



tangon 60 kanssa. Ne muodostavat my8s vastepinnan, joka estdd ohjaus-
elementtejd 36 ulottumasta liian kauas uurteeseen 42, ja joutuvat
kosketukseen hammastangon hampaiden k&rkien kanssa. Kuviossa 4 esi-
tetddn tietty liikkumatila ohjéuselementtien 36 ja hammastangon ham-

paiden vadlilla.

Pydredn kulmaelementin sisdpuolinen rakenne antaa tulokseksi merkit-
tdvédn lujuuden. Hammastangon kantaosa 58 merkitsee pystysuoran voi-
man oleellista lisdystd, ja profiloidut levyt 50 ja 52 lisddvidt vas-

tusta taipumista vastaan.

Kuten kuviosta 3 kdy ilmi, kaksi ohjausmekanismia 32 ja 34, jotka

on kumpikin varustettu kuviossa 4 esitetylld ohjauselementilld 36,
pitdvdt jalan oikeassa asennossa lautan suhteen. T&min ansiosta
nostomekanismi 26 voi toimia yhdessd jalan kanssa ja nostaa tai las-
kea lauttaa 12 jalan suhteen. T&dllainen nostomekanismi sisdltdid edul-
lisesti kaksi tai kolme hammaspy®drdd yhteistoimintaa varten hammas-

tangon 60 kanssa. Kaikkia hammaspydrid 30 kdytetddn samanaikaisesti.

Kuvio 5 esittdd vaihtoehtoista suoritusmuotoa. Putkimainen kulma-
elementti 24 on ulkoapdin samanlainen, mutta sisdinen rakenne on hieman
erilainen. lekokuoren muodostavat kuten kuviossa 4 taivutetut levyt.
Hammastangon kantaosaa on merkitty 72:1la, ja se on toiselta puolel-
taan varustettu hampailla (vaihtoehtoisesti voidaan ajatella hampai-
ta kahta vastakkaista sivua pitkin). Hammastanko on hitsattu kiinni
kahteen laipalliseen levyyn 74 ja 76, jotka kuten edellisessdkin
suoritusmuodossa pitdvdt hammastangon halutussa asennossa ja lisd&dvit

vastusmomenttia taipumista vastaan.

Vaipan levyt rajoittavat pddtyreunojensa vdliin uurteen 80, joka
osaksi mahdollistaa sen, ettd hammaépyﬁrat 30 voivat yltdd sisddn ja
toimia yhdessd hammastangon kanssa, ja vilittémésti uurteen sisipuo—
lella oleva alue on alta leikattu tilan jdrjestdmiseksi ohjauselemen-
teille. Vaihtoehtoisesti voi esitettya uurretta vastapddtd olla
vastaava uurre, jolloin hammastanko 80 on varustettu kaksipuolisella

hammastuksella toimiakseen yhdessd kahden nostomekanismin kanssa.

Jalan yld- ja alapdd on tehty sellaiseksi, ettd ohjauselementit 36
voidaan viedd uurteeseen 42 ja vastaavasti 80. Ohjausélementit pysy-

vdt sen jdlkeen paikoillaan valittSmdsti uurteen sisdpuolella ole-



vissa alta leikatuissa osissa ja voivat liikkua ainoastaan pysty-
suunnassa. Jalan kussakin kulmassa olevien nostomekanismien 26 tdy-
tyy toimia synkronisesti. Niitd kdytetddn sen tdhden yhteisesta
l8hteestd ké&sin tai ohjataan muulla tavoin, niin ettd ne liikkuvat
samalla tavoin. HammaspyOrdt 30 ovat edullisesti yhtd suuret ja py&-

rividt samalla kierrosluvulla.

Kuvioiden 4 ja 5 mukaisten suoritusmuotojen vdlinen ero on pddasias-
sa valmistustekninen kysymys, mutta rakenteiden lujuus on kummassa-
kin tapauksessa oleellisesti sama. Merkittdvdd on sisdpuolinen,
pystysuora vahvistus, jalasta ulospdin kddntyneelld sivupinnalla
oleva ja hammastangon vastainen uurre sekd ohjauselementtien 36

alta leikatut ohjaimet.

N&ditd voidaan mahdollisesti tdydentdd sivusuuntaisella levylld, joka
toimii yhdessd putken vaipan ulkopinnan kanssa, niin ettd ohjaus-
elementit ymp&rdivdt putken seindmidn aineksen, uurteen molemmilla

puolilla.

Jalan 14 ollessa tydnnettynd veteen pyOredt kulmaelementit 24 tarjoa-
vat parhaan mahdollisen virtaviivamuodon tdtd tarkoitusta varten,
minkd ansiosta mm. raaka-aineen mddrdid, joka tarvitaan aaltojen
vaikutuksen vastustamiseen, voidaan pienentdd. T&dstd on seurauksena
koko jalan painon ja siten myds valmistuskustannusten aleneminen.
Uurre 42 ja vastaavasti 80 ei aiheuta erityisongelmia aaltojen vaiku-
tuksen suhteen. Vaikka aallot 1ldisivitkin suoraan uurretta kohti,
tdmd on suhteellisen kapea eikd aiheuta mainittavaa muutosta kulma-

elementin 24 virtaviivamuotoon.

Y114 selitetyt esimerkit ovat ainoastaan muutamia edullisia suoritus-
muotoja, ja ndiden yksityiskohdat voivat vaihdella monin tavoin

seuraavien patenttivaatimusten puitteissa.



Patenttivaatimukset
1. Ns. vdkiviputyyppinen &ljynporauslautta, joka on varustettu

vdhintdin kolmella pystysuoralla siirrett#vdlld tukijalalla ja jon-
ka jokainen tukijalka (14) on poikkileikkaukseltaan oleellisesti
kolmiomainen ja muodostuu ristikkorakenteesta, joka kdsittdd kolmion
jokaisessa kulmassa sijaitsevat pystysuorat rakenne-elementit (24)
sekd ndmd toisiinsa yhdistdvdt tuet (18, 20), ja jokainen raken-
ne-elementti (24) on poikkileikkaukseltaan pydred ja niissd on vdhin-
tddn yksi pitkittdinen uurre (42, 80), jonka pituus vastaa ainakin
haluttua nostoliikett# ja joka on sovitettu ottamaan vastaan nosto-
mekanismin (26) kdyttbelimet (30, t un ne t t u siitd, ettd nosto-
mekanismi (26) kdsittdd ohjauselimet (36), joissa on kaula (38) ja
tdhdn ndhden suurennettu pdid (40), ja ettd jokaisessa rakenne-elemen-
tissd@ (24) uurteen (42, 80) leveys on elementin kaulan levyinen ja
uurteen sisdpuolella on profiloitu kouru, joka oleellisestl vastaa

padan (40) muotoa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen Oljynporauslautta, t u n n e t -
t u siitd, ettd hammastanko (58, 72) on asennettu rakenne-elementin
(24) sisddn niin, ettd sen hampaat ovat suunnatut uwurretta (42, 80)
pdin, ja sitd kannattaa rakenne~elementin lieridmdinen kuori, johon

se on yhdistetty ainakin kahdella profiloidulla levylld (50, 52;

74, 76), jotka ulottuvat aksiaalisesti rakenne—~elementin (24) l&pi.

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen 68ljynporauslautta, t un ne t -
t u siitd, ettd hammastangon (58, 70) uurretta pdin suunnattuja ham-
paita ympdrdivdt molemmilta puolin suojaelimet (62, 64), jotka on
sovitettu estdmid&n ohjauselimid (36) joutumasta kosketukseen ham-

paiden kanssa.

4, Patenttivaatimuksen 3 mukainen dljynporauslautta, t un n e t -
t u siitd, ettd suojaelimet (62, 64) on tehty listoiksi, jotka ovat
hammastangon (58) suuntaiset ja ulottuvat l&hemmdksi uurretta kuin

hampaat.

5. Patenttivaatimuksen 1 mukainen 6ljynporauslautta, t unn e t -
t u siitd, ettd rakenne-elementin (24) pydredn kuoren muodostaa vi-
hintd&n kaksi elementin pituussuunassa yhdensuuntaista muotoiltua
levyd (44, 46, 48, 54, 56),jotka on yhdistetty toisiinsa, ja uurteen (80)
muodostavat kahden levyn vastakkaiset yhdensuuntaiset reunat.
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6. Patenttivaatimuksen 1 mukainen &ljynporauslautta, tunne t -
t u siit3, ettd rakenne-elementin (24) lieridmdinen kuori ja té&mén
sisd8n sovitettujen tukilevyjen (50, 52) osat (54, 56) yhdessd ra-
joittavat symmetrisen, profiloidun kourun ohjauselintd (36) varten

uurteen sisdpuolella.

7. Patenttivaatimuksen 1 mukainen 8ljynporauslautta, t unne t -
t u siitd, ettd jokaisessa rakenne-elementissd (24) on kaksi toisi-
aan vastaan oleellisesti halkaisijallisesti vastakkaista uurretta

(42, 80), ja ettd hammastanko (58, 72) on varustettu vastakkaisiin

suuntiin suunnatuilla hampailla.

Patentkrav

1. Oljeborrplattform av s.k. jack-up typ och fdrsedd med minst
tre vertikalt fdrskjutbara stddben, dir vartdera stbdbenet (14) har
vidsentligen trianguldr tvérsektion och utgdrs av en fackverkskonstruk-
tion omfattande vid vartdera av triangelns hdrn beldgna, vertikala
konstruktionselement (24) samt dessa inb&rdes fdrenande strdvor

(18, 20), och vartdera konstruktionselementet (24) har cirkulédr
tvirsektion och &r fdrsedd med minst en ldngsgaende slits (42, 80)
som har en ldngd atminstone motsvarande 6nskad lyftrorelse och in-
rédttad att motta drivorgan (30) i en lyftmekanism (26), k @& nne -
t ec knad ddrav, att lyftmekanismen (26) omfattar styrelement
(36) som &r sa formade, att de uppvisar en hals (38) och ett i fér-
hidllande till denna fdrstorat huvud (40), och att vartdera konstruk-
tionselementet (24) &r sa format, att slitsen (42, 80) har en efter
. elementets hals avpassad bredd, och innanfdr slitsen uppvisar en

profilerad ré&nna, védsentligen motsvarande huvudets (40) form.

2. Oljeborrplattform enligt patentkravet 1, k anneteck -

n a d ddrav, att en kuggsténg (58, 72) &r monterad inne i konstruk-

tionselementet (24) med sina té@nder védnda mot slitsen (42, 80), samt
dr uppburen av konstruktionselementets cylindriska skal, till vilket
den &r fdrenad genom atminstone tva profilerade platar (50, 52;

74, 76), som strdcker sig axiellt genom konstruktionselementet (24).

3. Oljeborrplattform enligt patentkravet 2, k E&nneteck -

n a d dirav, att kuggstdngens (58, 70) mot slitsen vdnda tdnder pa
bada sidor é&r omgivna av skyddsorgan (62, 64) inr&dttade att f6rhindra
styrelementet (36) att komma i kontakt med té&nderna.
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4, Oljeborrplattform enligt patentkravet 3, k &nneteck -
n a d ddrav, att skyddsorgan (62, 64) &dr formade som lister, vilka
stridcker sig parallellt med kuggstdngen (58) och ndr ut ndrmare

slitsen &n tédnderna.

5. Oljeborrplattform enligt patentkravet 1, Kk @&nneteck -
n a d didrav, att konstruktionselementets (24) cirkuldra skal &r upp-
byggt av minst tvd i elementets ldngdriktning parallella, formade
platar (44, 46, 48, 54, 56),vilka 4r inbirdes f&renade, och dir slitsen
(80) bildas av motstdende parallella kanter vid tva plétar.

6. Oljeborrplattform enligt patentkravet 1, k 8 nneteck -
n a d ddrav, att konstruktionselementets (24) cylindriska skal och
delar (54, 56) av inom detta anordnade st&dpldtar (50, 52) tillsam-
mans avgrédnsar en symmetrisk, profilerad rédnna f6r styrelementet

(36) innanfdr slitsen.

7. Oljeborrplattform enligt patentkravet 1, k @&nneteck ~
n a d didrav, att vartdera konstruktionselementet (24) &Hr fbdrsett
med tva, varandra vdsentligen diametralt motstdende slitsar, och

att kugostdngen dr fdrsedd med &t motsatta hdll riktade t&dnder.
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