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(54)发明名称

包口清理装置

(57)摘要

本发明公开了一种包口清理装置，包括破碎

锤，还包括基体和清理钩；所述破碎锤和清理钩

都设置在基体上，基体上还设置有用于驱动所述

清理钩和破碎锤相对移动的移动驱动机构。本发

明同时带有破碎锤与清理钩，二者可以相对移

动，从而实现多种清理模式，可以根据不同的挂

渣情况灵活选择，显著提高了清理效率与效果，

同时也能够避免使用单一清理方式带来的破坏

包壁、操作不便等问题。
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1.一种包口清理装置，包括破碎锤（9），其特征在于：还包括行走装置（1）、机械臂（3）、

基体和清理钩（8）；

所述行走装置（1）用于带动机械臂（3）进行移动，所述基体为机械臂（3）的末端；

所述破碎锤（9）和清理钩（8）都设置在基体上，所述破碎锤的冲击端带有凸棱；所述清

理钩（8）安装在滑架（7）的前端；

基体上还设置有用于驱动所述清理钩（8）和破碎锤（9）相对移动的移动驱动机构；

移动驱动机构包括转动驱动装置（5）和丝杠（6）；

所述转动驱动装置（5）安装在基体上，用于通过丝杠（6）驱动破碎锤（9）旋转；

所述基体上还设置有与丝杠（6）平行的滑轨（10），所述滑轨（10）上安装有滑架（7），所

述滑架（7）与丝杠（6）螺纹连接，所述清理钩（8）安装在滑架（7）的前端；

当清理钩（8）移动到破碎锤（9）后侧时，通过破碎锤（9）后单独进行清理；

当清理钩（8）在破碎锤（9）后的后侧往复移动时，破碎锤（9）后既对结渣冲击，同时也回

转、通过冲击端上的凸棱清理结渣；

当清理钩（8）移动到破碎锤（9）后的前侧时，在丝杠（6）的作用下前后往复移动钩渣；

当清理钩（8）在破碎锤（9）后的前端往复移动时，旋转冲击与钩渣操作同时进行。

2.如权利要求1所述的包口清理装置，其特征在于：还包括回转机体（2）；

所述回转机体（2）通过回转机构安装在行走装置（1）上，所述机械臂（3）安装在回转机

体（2）上；所述回转机构用于驱动回转机体（2）相对于行走装置（1）回转。
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包口清理装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种清理金属冶炼的包内结渣的装置，也可用于用于熔炼炉炉口等其

它金属容器的结渣清理。

背景技术

[0002] 冶金行业包内或炉口内结渣的传统在线清理方式是依靠人工用长钢钎捅。为了降

低工人的劳动强度，减少安全隐患，后改用挖掘机带动破碎锤进行破碎，或用行车带动铁钩

钩挂的方式来清理。但是，破碎锤和钩挂适用于不同的结渣情况，如果使用不当，破碎锤破

碎容易破坏包壁永久层，缩短包的寿命，而钩挂也会存在操作不便、很难精确处理的问题。

发明内容

[0003] 本发明提出了一种包口清理装置，其目的是：针对不同的结渣情况灵活处理，提高

清理效率和效果。

[0004] 本发明技术方案如下：

[0005] 一种包口清理装置，包括破碎锤，还包括行走装置、机械臂、基体和清理钩；

[0006] 所述行走装置用于带动机械臂进行移动，所述基体为机械臂的末端；

[0007] 所述破碎锤和清理钩都设置在基体上，基体上还设置有用于驱动所述清理钩和破

碎锤相对移动的移动驱动机构。

[0008] 作为本清理装置的进一步改进：移动驱动机构包括转动驱动装置和丝杠；

[0009] 所述转动驱动装置安装在基体上，用于通过丝杠驱动破碎锤旋转；

[0010] 所述基体上还设置有与丝杠平行的滑轨，所述滑轨上安装有滑架，所述滑架与丝

杠螺纹连接，所述清理钩安装在滑架的前端。

[0011] 作为本清理装置的进一步改进：所述破碎锤的冲击端带有凸棱。

[0012] 作为本清理装置的进一步改进：还包括回转机体；

[0013] 所述回转机体通过回转机构安装在行走装置上，所述机械臂安装在回转机体上；

所述回转机构用于驱动回转机体相对于行走装置回转。

[0014] 相对于现有技术，本发明具有以下有益效果：（1）本装置同时带有破碎锤与清理

钩，清理钩在丝杠的驱动下可以前后移动，能够实现多种清理模式：单独使用破碎锤清理，

使用破碎锤边旋转、边冲击进行清理，单独驱动清理钩进行清理，还可以使用旋转的破碎锤

与前后移动的清理钩同时清理，可以根据不同的挂渣情况灵活选择，显著提高了清理效率

与效果，同时也能够避免使用单一清理方式带来的破坏包壁、操作不便等问题；（2）通过行

走装置、回转机构和机械臂可以实现破碎锤及清理钩的空间自由移动，便于多角度清理。

附图说明

[0015] 图1为本装置的整体结构示意图；

[0016] 图2为机械臂末端的破碎锤与清理钩等部分的局部示意图。
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具体实施方式

[0017] 下面结合附图详细说明本发明的技术方案：

[0018] 如图1和2，一种包口清理装置，包括行走装置1、通过回转机构安装在行走装置1上

的回转机体2、安装在回转机体2前端的机械臂3以及安装在机械臂3末端的破碎锤9与清理

钩8。

[0019] 所述行走装置1为履带式。

[0020] 所述回转机构基于齿轮传动或蜗轮蜗杆传动，用于驱动回转机体2相对于行走装

置1360度回转。

[0021] 所述机械臂3通过第一油缸和第二油缸分别实现起落和末端角度的控制，也可以

采用大臂加小臂的多自由度结构。

[0022] 机械臂3的末端还设置有用于驱动所述清理钩8和破碎锤9相对移动的移动驱动机

构。具体的，所述移动驱动机构包括转动驱动装置5和丝杠6。所述转动驱动装置5为液压马

达（也可以是大功率电机），它安装在机械臂3末端，用于通过丝杠6驱动破碎锤9旋转。所述

机械臂3末端还设置有与丝杠6平行的滑轨10，所述滑轨10上安装有滑架7，所述滑架7上的

螺纹套与丝杠6螺纹连接，所述清理钩8安装在滑架7的前端。

[0023] 丝杠6旋转时，可以驱动滑架7与清理钩8前后移动。当清理钩8移动到破碎锤9后侧

时，可以通过破碎锤9单独进行清理。当清理钩8在破碎锤9的后侧小范围往复移动时，破碎

锤9既可以对结渣冲击，也可以同时进行回转，借助冲击端上的凸棱清理结渣。当清理钩8移

动到破碎锤9的前侧时，可以在丝杠6的作用下前后往复移动钩渣。进一步的，当清理钩8在

破碎锤9的前端附近往复移动时，旋转冲击与钩渣操作可以同时进行，显著提高清渣效率与

效果。

[0024] 工作人员可以根据挂渣的情况，将清理钩8移动到不同的位置，使用不同的方式灵

活清理。
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图1

图2
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