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PYedmét vyndlezu ¥edi problém kompen-
sace teplotnich dilataci viteten vodorov-
nfeh vyvrtdvadek, pomoci natddivého ulo-
Yenf, jak tainé tak i vymezovaci taZné
matice posuvového Sroubu, kde na Jele tai- <
né matice posuvu je pevand upnut t¥men s
ramenem v ndm¥ je kyvnd uloZena matice C ;
teplotnf kompensace, ji% prochdz{ tainy '
roub teplotni kompensace, ovlddany bud
rudnim kolem, nebo elektromotorem pfi sa~
mo&inrém ¥{zeni pomoci ovlddale. o
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Predmét vyndlezu Feli problém kompensace, toplotn:(ch dilataoi vieten, . vodorovn:feh vy-
’ vrtéva.&ek.

"P¥i chodu vodorovné. vyvrtdvadky, venikd ve vi¥etenfku takové mofistvi tepla, ¥4 posu-
nuti kon&e vietepne ve amdru jeho osy, ovlivndné teplotnim roztafenim t3lesa v¥etenfku, po-
suvového Zroubu e vlastntho vietene, mﬁie doséhnout i n¥kolika desetin milimetru. To pie-
sahuje ndkolikandsobnd pripustné nepfesnosti obréb§ni. K potlaéeni téchto nepresnosti se
pouZivd odvddéni teple z vieteniku podchlazenym ole;jem. Tento zp&sob mé vSak mnoho nedo-
statkd. Zaii{zeni je velmi nédkladnéd, trvalou spotrebou energile navio‘zv,yéu;le provozni né-
klé,dy, Je nutno zvlddat znadné mnoZstvi cirkulujiciho oleje n konednd je tieba velmi prac-
n3, experimentélnd stanovit miste pF¥ivodu chledfofho oleje, proto¥e nevhodné volba chledi-
c:(oh m:fst, miZe vésti k nevyhovujicim vyslediim, .

Predm¥t vynélezu tuto vysokou nepfesnost, splsobenou tepelnou dilataoi vretene odstm-
nuje, je umfstdn na télese zadniho, opdrného lo¥iske vietene, ne v§loZniku vodorovné vyvr-
-tdvalky s posuvovim Sroubem a jeho podstata spodivé v tom, fe posuvovy§ Sroud pracovniho
' ﬁetam, uloZeny v tainé matiol posuvu pracovnfho vietena a ve vymesmovaci te¥né matici po-~
suvu pracovniho vi'-etem. Jeou tyto matice uloZeny natddivd v t&lese‘, zadn:(ho op§rného. 1lo-
Ziska, pracovniho posuvu vietena, pomooi pFirub, kde na vymezoveoi ta¥né matici, je upev-
nén trmen, 8 drdZkou pro vymezeni, a upinecimi ¥rouby, spojujfcimi tfmen, teZné matice po-
suvu, v ;Jedon celek, kde na ramenl t¥fmenu, je uloZens kyvnd na Jepu, matice tepelné kom-
pensace, s tainym Sroubem, jeZ vychdz{ = pFevodové sk¥fn§, ovldddn jednak ru¥nim kolem,
nebo elektromotorem, ovliddanym spinali, JeZ nastavuje samodinny ovladad, pies ¥iselnfk,
kde cely kompensdtor je umistdn kyvnd na 8epu, uloZendém v upevnovao:f.m remeni, pevné spoje—
ném s t8lesem, zadnfho opérného loZiska vi‘etena.,

Piedm3t vyndlezu odstranuje pouifvéni ohlazeni oleje, lze jim dosdhnouti kompenaace,
teplotni dilatace na pra.covnim vietenu v rozmezi jedné setiny mil:l.metru.

Prikladné provedeni piedm¥tu vyndlezu je schématiecky gnézornéno na. pfipojenyeh vfkre-
sech, kde na obr. 1, je znfzornin Yez, t¥lesem zadnfho opdrného loZiske, pracovn:fhé viete-
ne v 8dsti posuvového ¥roubu, na obr. 2, pek bodn{ pohled ‘se atrany vymezovaci ta%né mati-
ce a ns obr, 3, pak ¥elni pohled na umfstSn{ celého kompensdtoru teplotni dilatace.

Na obr. f, Je na schématickém ¥ezu, t¥lesem zadnfho, opSrného lo¥iska praoovn:(ho vie-
tene 2, v mistd Sdsti posuvového ¥roubu ], zndzorndno natd¥ivé uloZenf, jek tainé matice
posuvu 3, tak i vymesovaci tainé_ metice 4, jJeZ jsmou obd axidlné upnuty piirubami 5. Ne Ee-
le taZné matice posuvu 3, je upnut pevn& t¥men 6, s ramenem, pro kyvné ulo¥eni, matice‘tep-
iotni' ko_mpehaace 10. Ne &ele vymezovaci tafné matice 4, je pevnd upnut timen 7, majfei na
svém rameni, vymezovaci drd¥ku 8, s upinaeimi Srouby 9, pbmoc:f kterfoh jsou oba‘ti"nevny 6a
1, pevnd spojeny v jeden celek., Vymezovaci drdZka 8, slouZi k sékladnimm, axiflnimu vyme-
zeni, obou tainfch matic 3 a 4, na posuvovém Sroubu 1. Na obr. 2 & 3, je zndzorndno kywmé
ulo¥eni, matice teplotni kompensace 1_g,. ne Sepu 11. Touto matiei 10, proechds{ t_a._ini Sroub,
teplotni kompensace 12, ktery vychdzi z pFevodové skiin 13, Jsouce ovliéddén, bud rudnim
:kolem 15, nebo p¥i sa.m;'aliinném. $izen{ elektromotorem 14, ktery otd¥{i soudasnd Eiselnfkem
16, teplotndi kompenaéoa. Vlastni i‘:[zen:[,I teplotni kompensace je uskutednovéno, pomooi ovla-



. dade 18, ktery dle Gdajli teplomdry, umisténjch'na pouzdrech uloZeni pracovniho vietene kte-
réito za¥izeni je znémé. Ovliada¥ 18, pek prestavuje, ovlddaci spinade 17, v obou smSrech
dle udané teploty, jii odpovidd Umdrné, tepldtni prodloufeni konce osy, pracovniho viete-
ne. Viastni teplotni kompensace, pracovniho vietene 21, je tedy dosahovéno, dsteinym ne-
td8enim téén&ch matic l{a 4, porioof nich¥, bez ohledu na pracovni posuv, je pracovni vie-
teno pfi libovolném vysuvu, korigovéno dle vlasthihojotopleni. Korekce je provedens dle
aélky, pracovniho vietene afﬁhel natéfeni tainfch matic'3 a 4, 1 dle stoupdni zdvitu po-
suvového ¥roubu, kteréito hodnoty jsou pro kaZdou, vedorovaou vyvrtivaéku individuelni.
Cely teplotni kompensdtor je zavéSen, na epu pYevodové sk¥in 20, na upevnovecim rameni
19, pevnd spojeném s tdlesem 2, zadniho qpérného lo¥iskse, pracovnfho vietene 21. V pf{}adé

“%e dojde k porue elektrické Edsti teplotniho kompensitoru, nebo z ekonomickfeh dlivodd ne-
nf vhodné providét samodinnou teplotni.kompensaci, je tato provdddna pouze rudnim kolem 15,
dle Gdajd teplom$ru. Lze také misto pFevodové sk¥iné& 13, poufiti pouze prodloufené rameno
ze t¥menu 6, a toto rameno, aretovat v prom$nné poloze, dle ddajd teploméru.

Cely tgplotni koméensétor je znﬁéné jedﬂoduchi, pro svou montdZ vyfeduje pouze dpravu
t8lesa zadniho, opdrného lo¥iske pracovniho vietene & lze je3 pouZiti na véech‘drufioh vo-

dorownych vyvrtivedek.
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PEEDMET VYNALEZU

Kompensdtor teplotnich dilataci vieten vodo;ovnich vyvrtévadek, umistdny ne tSlese
zadnfho opdrného lo¥iska vietene na v§lo¥nfku vodorovand vyvrtdvalky s posuvovym Eréuﬁem,
vyznaleny tim, Ze posuvov§ Sroub (1) pracovniho vfetené'je wloZeny v tainé m?tici 3) ﬁo-
suv? pracoviiho vietena a ve vymezovaci taZné maticl (4) posuvu pracovnfho vietena, kde ty-
to matice jsou uloZeny natddivé v télese (2) zadniho opérného loZiska vietene (21) pomoei
p¥irud (5), & na vymezovecl taZné matici (4) je upevnén t¥men (7), opat¥eny drdZkou (8) 'é
pro vymezeni a upinacimi Zrouby (9) pro pevﬂg spojeﬁi s t¥menem (6) te¥né matice (3) posu-
vu, na jeho¥ rameni Qe kyvné uloZena na Sepu (11) matice (10) ta%ného Sroubu (12), spoje-
ného & prevodovou ski{ni (13), ktery je pro ovldddni sp¥afen s ruénimﬂkolem (15) nebo s
elektromotorem (14), zafazenym soulasn® do obvodu viazenyoh spinadl (17) & samodinného ovle-
dnde (18) a ovlddajfcim Biselnik (16), pFildemZ kémpensétor je umiétén kyvnd na Sepu (20)

upevnovacfho ramene (19), apojeného\pevné s télesém 2).
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