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Polohovadlo, zejména k automatizovanym

svafovacim pracovidtim

Reseni se tykad polohovadla, zejména
k automatickym svafovacim pracovidtim,
k prendseni svafovacich pripravk( mezi
prfipravnou a pracovni polohou. Podstatou
je, Ze klikovy ndhon je svou spodni gésti
ptipevnén k zdkladové desce posuvné nebo
vykyvné uloZené v rdmu a svou horni &4sti
Je spojen ozubenym prevodem s oto&nym no-
sidem svatovacich ptipravk(, pifidemZz v do-
sahu nosice svatfovacich pripravkd je umi-
stén polohovaci index a v dosahu zdkladové
desky je umisté&n zpevnovaci index, kde po-
lohovaci index a zpevnovaci index jsou ve
st¥idavém zdbéru bud s nosidem svafovacich
pfipravkl, nebo se zdkladovou deskou a oba

indexy Jjsou vzdjemné spfaZeny hydraulicky

nebo mechanicky.
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Vynélez se tyké polohovadla, zejména k automatizovanym
svafovacim pracovistim, k prenédSeni svaPovacich pfipravki mezi
pfipravnou a pracovni polohou. V pripravné poloze se zaklddé
souldstka do pifipravku a v pracovai pcloze se provédi na této‘
souddstce svarovaci operace, napifiklad svarovacim robotem.

Polohovadla jsou obvykle FeSena jako otolné o 180 ° mezi
p¥ipravnou a pracovni{ polohou. Pro otédleni se pouZivé obvykle
vzduchovy nebo hydraulicky vélec s ozubenou tyéi a pastorkema
Tento mechanismus prc otddeni nemd vhodny pribéh zrychleni
a brzdéni a neumoinuje presné zastaveni v zékladnich polohéch.
Je nutné pouzivat rdznych zpisobd tlumeni dob&hu. Jiny vhodnéj-
81 mechanismus pouZivé pro otédeni klikovy néhon s ojnici
a ozubenou ty¢i s pastorkem. M& vhodny prdb&h zrychleni a brzdé-
ni a méd dvé pevné dané zdkladni polohy, to je polohu pFipravnou
a pracovni, urdené mrtvymi polohami klikového mechanismu. Pra-
covni polohu viak nelze spolehlivé zaindexovat, protoZe uvedeny
mechanismus nemé dostatednou tuhost v mrtvych polohéch. Poloho-
Qadlo ﬁusi mit jes3té dald3{ tuhy index, ktery vymezuje presné
a bez vili pracovni polohu polohovadla. Pii pouZziti tohoto tu-
hého indexu Jje v3ak nutno v klidové poloze odpojit klikovy néhon
od vlastniho polohovadla, aby nedoflo ke kinematickému pieurfeni
polohy., D&je se tak obvykle vsazenim spojky na hiidel polohovas
dla, kterd v okamZiku indexovéni odpoj{ klikovy néhon. Spojka
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Uvedené nedostatky odstranuje polchovadlo zejména k au=
tomatizovanym svalovacim pracoviZtim, podle vyndlezu, jehoZ
podstatou je, Ze klikovy néhon je svou spodnl désti pripevnény
k zdkladové desce posuvn& nebo vykyvné uloZené v rdmu a
horni ¥&sti je spojen ozubenym prevodem s otodnym nosiégm
svalovacich piipravkd, pridemZ v dosahu noside svafovacich
pripravkl je umisté&n polohovaci index a v dosahu zékladové
desky je umist¥n zpevnovac{ index, kde polohovaci index a zpev=-
novaci index jsou ve st¥idavém zéb&ru bud s nosilem svarovacich
p¥ipravkd, anebo se zékladovou deskou & oba indexy jsou vzéjemn&
sp¥aZeny hydraulicky nebo mechanicky.

Vyhodou polohovadla podle vynélezu je, Ze nepot¥ebuje
spojku mezi klikovym néhonem a hiidelem polohovadla.‘Kbnstrukce
polohovadla je jednodu3si p¥i soudasném zejiXt&ni klidného roz~-
b&hu a dob&hu a pfesného indexovéni,.

Na p¥ipojeném vykresu je pfiklad konkrétniho provedeni po-
lohovadla podle vynélezu.

Polohovadlo zejména k autométizovanym svafovacim,praéovié-
tim obgahuje nosi& gvarovacich pfipravkd otolny kolem svislé ne-
bo vodorovné osy o 180 ° mezi pripravnou a pracovai polohou,
déle klikovy néhon, zékladovou desku, rém & indexy a vyznaluje
se tim, Ze klikovy néhon 1 je svou spodni &ésti piipevnény
k zékladové desce 2 posuvné nebo vykyvnd ulozené v rému 1a

horni &dsti je spojen ozubenym pievodem s otolnym nosidem 5
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svalovacich pripravki §, piidem? v dosahu noside 5 svarovacich
p¥ipravkd & je umistén.pblohovaci index 4 a v dosahu zékladové
desky 2 je umist&n zpevnovaci index 2 kde polohovaci index 4

a zpevnovaci index 3 jsou ve st¥idavém zdb&ru bud s nosigem 5
svaPovacich pFfipravki 8 anebo se zékladovou deskou 2 a oba
indexy 4, 3 jsou vzéjemn& pohybové spiaZeny hydraulicky nebo me-
chanickye. '

Polohovadlo podle vyndlezu pracuje takto:

V pracovni poloze polohovadla je klikovy ndhon v klidu v ndkteré
své mrtvé poloze a z8kladovéd deska 2 je uvolnéna, tim zplsobem,
Ye zpevnovaci index 3 zékladové desky 2 je povytafen a umoinuje
maly pohyb zékladové desky 2. Polohovadlo je v pracovni poloze
zpevnéno polohovacim indexem 4.

Otédeni polohovadla zadind dplnym uvolnénim polohovaciho
‘indexu 4 a soufasnym zaindexovanim zékladové desky 2 klikového
nédhonu 1. Polohovaci index 4 & zpevnovaci index 3 klikového ndho-
nu 1 jsou spolu spfaZeny mechanicky, hydraulicky nebo elektricky,
Jakmile nastane zaindexovdni klikového néhonu 1, zadne klikovy
mechanismus s ozubenym plfevodem 6 otédet polohovadlo o 180° do
opa&né polohy. Po zastaveni otéleni, které nastane jakmile se
klikovy néhon 1 dostane do mrtvé polohy, nastane zpevnéni nosidée 5
svafovacich pripravkd 8 polohovecim indexem 4 a soulasné uvolnéni
zékladové desky 2 klikového ndhonu 1 povytaZenim zpevnovaciho
indexu 3. Klikovy néhon 1 se miZe ustavit do vhodné polohy vidi
zpevnénému nosidi 5 svarovacich pFipravkd & a nedochdzi tim ke

kinematickému prewurdeni pracovnl polohy.




PREDMET VvYNLLEZU
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‘Polohovadlo, zejména k automatizovanym svafovacim praco-
vi¥tim, obsahujici nosi® svalrovacich pFipravkd otodny kolem
svislé nebo vodorovné osy 6 180° mezi pfipravnou a pracovai
polohou, déle klikovy nghon, zdkladovou desku, rém a indexy,
vyznadujici se tim, %e klikovy néhon /1/ je svou spodni d&sti
pfipevnény k zékladové desce /2/ posuvn® nebo vykyvn& ulo¥ené
v rému /7/ & horni &éstfi je spojen ozubenym pfevodem ,/6/
s otodnym nosifem /5/ svatfovacich pripravkd /8/, piiZem¥
v dosshu noside /5/ svarovacich pripravkd /8/ je umistén
polohovaci index /4/ a v dosahu zdkladové desky /2/ je umistén
zpevnovaci index /3/, kde polohovéci index /4/ a zpevnovaci
index /3/ jsou ve st¥idavém zébdru bud s nosiZem /5/ svatova-
cich pripravkd /8/ enebo se zékladovou deskou /2/ a jsou
vzéjemn& pohybov& spiaZeny hydraulicky nebo mechanicky.

1l vykres
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