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Appareil de préparation culinaire équipé de moyens de pesée.

Appareil de préparation culinaire comprenant:- un
boitier (100; 100A) avec au moins un pied d’appui (30),- une
cuve de travail,- des moyens de pesée (200) agencés pour
peser des aliments a préparer,caractérisé :en ce que lau
moins un pied d’appui (30) comprend des moyens de sus-
pension (300) comprenant : - une partie d’appui (310;
310A), - une partie d’ancrage (320; 320A), et - des
moyens de rappel élastiques, les moyens de suspension
(300) étant agencés pour permettre un débattement de la
partie d’appui (310; 310A),en ce que 'appareil de prépara-
tion comprend des moyens de butée pour limiter le débatte-
ment de la partie d’appui (310; 310A).et en ce que les
moyens de pesée (200) sont fixés entre la partie d’appui
(310; 310A) et le boitier (100; 100A).

Figure pour l'abrégé : Fig. 3
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Description

Titre de l'invention : Appareil de préparation culinaire équipé de
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moyens de pesée

Domaine technique de I'invention
La présente invention concerne de manicre générale un appareil de préparation
culinaire qui comprend une cuve de travail pour des aliments a préparer et des moyens

de pesée, agencés pour peser les aliments recus dans la cuve de travail.

Etat de la technique

Dans I’art antérieur des appareils de préparation culinaire, on connait par exemple le
document EP0O561259A1 qui divulgue un appareil de préparation culinaire équipé de
moyens de pesée, sous la forme de jauges de contraintes collées sur un barreau de
pesée. En contrepartie, ce systeéme peut présenter dans le temps des dérives dans la
précision des mesures de pesée, en raison de trop nombreuses ou trop importantes dé-
formations imposées par des mises en charge de 1’appareil.
Exposé de l'invention

Un but de la présente invention est de répondre aux inconvénients de I’art antérieur
mentionnés ci-dessus et en particulier, tout d'abord, de proposer un appareil de pré-
paration culinaire équipé de moyens de pesée dont la précision des mesures de pesée
dans le temps reste fiable et répétable.

Pour cela un premier aspect de I'invention concerne un appareil de préparation
culinaire comprenant :

- un boitier avec au moins un pied d’appui agencé pour reposer sur un plan de travail,

- une cuve de travail agencée pour recevoir des aliments a préparer,

- des moyens de pesée agencés pour peser des aliments a préparer recus dans la cuve
de travail,

caractérisé :

en ce que 1’au moins un pied d’appui comprend des moyens de suspension
comprenant :

- une partie d’appui sur le plan de travail,

- une partie d’ancrage reliée a une portion de fixation de pied du boitier, et

- des moyens de rappel élastiques disposés entre la partie d’appui et la partie
d’ancrage ,

les moyens de suspension étant agencés pour permettre un débattement de la partie
d’appui par rapport a la partie d’ancrage ,

en ce que I’appareil de préparation comprend des moyens de butée pour limiter le dé-

battement de la partie d’appui par rapport a la partie d’ancrage ,
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et en ce que les moyens de pesée sont fixés entre la partie d’appui et la portion de
fixation de pied du boitier.

Selon la mise en ceuvre ci-dessus, 1’appareil de préparation culinaire comprend, au
niveau du pied d’appui, des moyens de suspension avec une partie d’ancrage solidaire
du boitier et une partie d’appui mobile par rapport la partie d’ancrage. Des moyens de
butée sont prévus pour limiter le débattement de la partie d’appui, et les moyens de
pesée sont agencés entre la partie d’appui et la fixation de la partie d’ancrage sur le
boitier. Avec cette mise en ceuvre, une surcharge appliquée sur le boitier provoquerait
normalement une surcharge sur les moyens de pesée et une déformation allant au-dela
de la plage d’utilisation normale, mais les moyens de butée limitent le débattement et
donc préservent les moyens de pesée. Autrement dit, au-dela d’un effort seuil appliqué
sur le boitier, les moyens de butée entrent en action pour limiter le débattement et
empécher la surcharge de passer par les moyens de pesée. En d’autres termes, les
moyens de butée, quand ils limitent le débattement de la partie d’appui en raison d’une
surcharge sur le boitier, forment la chaine de transmission de la surcharge vers le plan
de travail, et « court-circuitent » le chemin de passage de 1’effort passant normalement
par les moyens de pesée lorsque les efforts en cause sont inférieurs a un effort seuil.

Selon un mode de réalisation, la partie d’appui comprend un patin d’appui agencé
pour reposer sur le plan de travail.

Selon un mode de réalisation, la partie d’ancrage comprend une ossature fixée,
encastrée sur le boitier qui supporte la partie d’appui selon une liaison qui laisse au
moins un degrés de liberté entre la partie d’ancrage et la partie d’appui. La liaison peut
étre une articulation avec des picces en mouvement les unes par rapport aux autres (par
exemple des liaisons glissiere, pivot, pivot glissant, rotule, avec ou sans jeu, des
liaisons qui ne tombent pas sous les définitions précédentes mais permettent un dé-
battement par rapport aux pieces). On peut envisager des articulations avec des picces
rigides qui ne se déforment pas ou se déforment peu et se déplacent les unes par
rapport aux autres, mais on peut aussi envisager des liaisons avec des picces €lastiques
qui se déforment, comme des lames ressort par exemple.

Selon un mode de réalisation, les moyens de suspension sont agencés pour permettre
un débattement axial de la partie d’appui par rapport a la partie d’ancrage selon une
direction normale au plan de travail, les moyens de butée comprenant des moyens de
butée axiaux pour limiter le débattement axial de la partie d’appui par rapport a la
partie d’ancrage au-dela d’une premicre force prédéterminée, notamment lors d’une
surcharge appliquée sur le boitier ou sur la cuve de travail. Le débattement axial est ty-
piquement provoqué par 1’application d’une quantité trop importante d’aliments dans
la cuve de travail, et/ou par un appui vertical généré par un utilisateur (pour fermer un

couvercle ou pour installer la cuve de travail si elle est amovible par exemple). La
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direction axiale est ici typiquement la verticale ou la direction d’application du poids.

Selon un mode de réalisation, les moyens de butée axiaux comprennent une partie de
butée solidaire du boitier ou de la partie d’ancrage, ladite partie de butée étant agencée
pour buter sur une portion de la partie d’appui afin de limiter le débattement axial de la
partie d’appui relativement a la partie d’ancrage. Un contact surfacique permet de
limiter les appuis ponctuels et les déformations de la matiere générées par des
pressions de contact trop grandes.

Selon un mode de réalisation, la portion de la partie d’appui forme une collerette pé-
riphérique définissant un contour de la partie d’appui sur lequel vient buter ladite partie
de butée. La mise en butée est fiable et ne requiert pas des surfaces de grandes
précisions, puisque tout le pourtour peut servir de butée.

Selon un mode de réalisation, les moyens de butée axiaux comprennent une partie de
butée solidaire du boitier ou de la partie d’ancrage, ladite partie de butée étant agencée
pour buter sur le plan de travail afin de limiter le débattement axial de la partie d’appui
relativement a la partie d’ancrage. La partie de butée peut directement entrer en contact
avec le plan de travail, ce qui peut procurer une structure simple.

Selon un mode de réalisation :

- le boitier ou la partie d’ancrage comprennent un puits de pied formant un habillage
au moins partiel pour le pied d’appui, avec un contour d’extrémité inférieure formant
les moyens de butée axiaux. Un tel puits de pied permet de masquer la majeure partie
du pied, pour proposer un appareil de belle apparence et facile a entretenir.

Selon un mode de réalisation, I’appareil de préparation culinaire comprend des
moyens de butée axiaux secondaires comprenant :

- une butée secondaire de pied solidaire de la partie d’appui,

- une butée secondaire de boitier solidaire du boitier,

la butée secondaire de pied étant agencée pour entrer en butée avec la butée se-
condaire de boitier pour limiter le débattement axial de la partie d’appui en dessous
d’une deuxic¢me force prédéterminée, notamment lors d’une absence de charge
appliquée sur le boitier ou la cuve de travail.

Selon un mode de réalisation, la butée secondaire de pied comprend un épaulement
agencé pour interagir avec un épaulement de la butée secondaire de boitier. Les
épaulements mentionnés peuvent s’étendre radialement vers I’ intérieur comme vers
I’extérieur dans le cas de pieces de révolution.

Selon un mode de réalisation, les moyens de suspension sont agencés pour permettre
un débattement latéral de la partie d’appui par rapport a la partie d’ancrage selon une
direction latérale ou tangentielle au plan de travail, les moyens de butée comprenant
des moyens de butée latéraux entre le pied d’appui et le boitier pour limiter le dé-

battement latéral de la partie d’appui par rapport a la partie d’ancrage, notamment lors
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d’un déplacement latéral de 1’appareil de préparation culinaire sur le plan de travail.
Limiter le débattement radial, transverse ou latéral permet de garantir I’absence de
surcharges ou de perturbations lors d’un déplacement latéral (I’ utilisateur faisant
glisser I’appareil sur le plan de travail) ou lors dans le cas d’une préparation avec un
outil de travail tournant qui génere des vibrations latérales en raison d’un balourd ou
d’un déséquilibre dans les masses en rotation.

Selon un mode de réalisation, les moyens de butée latéraux sont agencés sur la paroi
latérale du puits de pied du boitier ou de la partie d’ancrage, la partie d’appui étant
agencée pour buter sur ladite paroi latérale du puits de pied afin de limiter le dé-
battement latéral de la partie d’appui relativement a la partie d’ancrage. Autrement dit,
c’est la paroi interne latérale du puits de pied (typiquement en forme de tube) qui sert
de butée a la partie d’appui.

Selon un mode de réalisation, les moyens de rappel €lastiques comprennent un
ressort de compression agencé pour exercer un effort de suspension prédéterminé pour
repousser la partie d’appui de la partie d’ancrage selon une direction normale au plan
de travail.

Selon un mode de réalisation, la partie d’ancrage comprend un logement axial pour le
ressort de compression, et le ressort de compression forme un logement ou un posi-
tionnement pour une partie supérieure de la partie d’appui, ces éléments étant agencés
pour imposer une position neutre ou position d’équilibre a la partie d’appui rela-
tivement a la partie d’ancrage, selon au moins une direction latérale ou tangentielle au
plan de travail. On peut envisager des pions de centrage ou des puits ou lamages de
centrage pour recevoir le ressort de compression.

Selon un mode de réalisation, le ressort de compression est agencé entre les moyens
de pesée et la partie d’appui.

Selon un mode de réalisation, la partie d’ancrage comprend au moins un barreau de
pesée agencé pour se déformer en flexion lors de I’application d’une charge sur le
boitier ou la cuve de travail. Un tel barreau de pesée forme typiquement une poutre
avec une premicre extrémité fixée au boitier et une deuxicme extrémité fixée ou reliée
a la partie d’appui. Le barreau de pesée peut comprendre une partie amincie pour
favoriser une zone a déformabilité locale, ou sera fixé un capteur de déformation par
exemple.

Selon un mode de réalisation, le barreau de pesée est directement {ixé sur la portion
de fixation de pied du boitier. On peut prévoir une liaison de type encastrement, avec
une fixation par vis.

Selon un mode de réalisation, les moyens de pes€e comprennent au moins une jauge
de contrainte ou un capteur d’effort, ou un capteur piézoélectrique.

Selon un mode de réalisation, I’appareil de préparation culinaire peut comprendre des
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moyens de travail comprenant au moins un outil de travail et un moteur d’entrainement
agencé pour entrainer 1’outil de travail en mouvement dans la cuve de travail de sorte a
travailler les aliments a préparer recus dans la cuve de travail, et/ou des moyens de
cuisson agencés pour cuire ou chauffer les aliments a préparer recus dans la cuve de
travail.

Selon un mode de réalisation,

Description des figures

D'autres caractéristiques et avantages de la présente invention apparaitront plus
clairement a la lecture de la description détaillée qui suit d'un mode de réalisation de
I'invention donné a titre d'exemple nullement limitatif et illustré par les dessins
annexés, dans lesquels :

[Fig.1] représente une vue de face d’un appareil de préparation culinaire sur un plan
de travail, comprenant des pieds d’appui avec des moyens de suspension ;

[Fig.2] représente une vue de dessous de 1’appareil de préparation culinaire de la
[Fig.1];

[Fig.3] représente une vue en coupe d’un pied d’appui de I’appareil de préparation
culinaire de la [Fig.1] ;

[Fig.4] représente le pied d’appui de la [Fig.3], lorsque 1’appareil de préparation
culinaire est soulevé du plan de travail ;

[Fig.5] représente le pied d’appui de la [Fig.3], lorsque 1’appareil de préparation
culinaire repose sur le plan de travail, sous des conditions normales de chargement ;

[Fig.6] représente le pied d’appui de la [Fig.3], lorsque 1’appareil de préparation
culinaire repose sur le plan de travail, sous des conditions de chargement avec une
surcharge ;

[Fig.7] représente un pied d’appui selon une mise en ceuvre alternative du mode de
réalisation de la [Fig.3], lorsque ’appareil de préparation culinaire est soulevé du plan
de travail ;

[Fig.8] représente la mise en ceuvre alternative de la [Fig.7], lorsque 1’appareil de
préparation culinaire repose sur le plan de travail, sous des conditions normales de
chargement ;

[Fig.9] représente la mise en ceuvre alternative de la [Fig.7], lorsque 1’appareil de
préparation culinaire repose sur le plan de travail, sous des conditions de
chargement avec une surcharge.

Description détaillée de mode(s) de réalisation

La [Fig.1] représente de maniere générale un appareil de préparation culinaire
comprenant un corps de base 20 coiffé par un couvercle 10, et reposant sur un plan de

travail via des pieds d’appui 30. Un boitier 100 forme la carcasse de I’appareil de pré-
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paration culinaire et présente une paroi externe dotée d’un écran d’affichage et de
commande 40.

L’appareil de préparation culinaire peut comprendre une cuve de travail pour
recevoir des aliments a préparer. Dans certaines mises en ceuvre, on peut prévoir des
moyens de travail avec un ou plusieurs outils de travail pour effectuer diverses
opérations (malaxage, hachage, découpage, mélange...). Dans certaines mises en
ceuvre, on peut prévoir des moyens de chauffage pour cuire ou réchauffer les aliments.

La [Fig.2] représente I’appareil de préparation culinaire de la [Fig.1] vu de dessous,
pour bien montrer les quatre pieds d’appui 30 répartis sous la face inférieure du boitier
100.

La [Fig.3] représente une coupe d’une premiére mise en ceuvre des pieds d’appui 30
de I’appareil de préparation culinaire. D’une maniere générale, le pied d’appui 30
comprend des moyens de suspension 300 qui comprennent :

- une partie d’ancrage 320 reliée et fixée au boitier 100, et

- une partie d’appui 310 mobile par rapport a la partie d’ancrage 320, et agencée pour
contacter le plan de travail,

- des moyens de rappel élastiques, ici un ressort de compression 331.

Le boitier 100 comprend un puits de pied 120 qui regoit presque complétement le
pied d’appui 30, dont seule la partie inférieure dépasse du boitier 100.

Dans le détail, la partie d’ancrage 320 comprend :

- un barreau de pesée 321,

- un plot d’ancrage 322,

dans lequel le barreau de pesée 321 est fixé d’une part sur une portion de fixation de
pied 110 du boitier 100, et supporte d’autre part le plot d’ancrage 322. Une zone
évidée est prévue approximativement au milieu du barreau de pesée 321.

La partie d’appui 310 comprend quant a elle :

- un patin d’appui 311 agencée pour contacter le plan de travail,

- une entretoise 312 recevant le patin d’appui 311,

- une douille 313 dans laquelle I’entretoise 312 est clipsée.

Le ressort de compression 331 est intercal€ entre la partie d’ancrage 320 et la partie
d’appui 310, et il est recu dans une gorge circulaire interne du plot d’ancrage 322, et
sur un bossage supérieur de I’entretoise 312.

Comme cela sera expliqué en détail figures 4 a 6, la partie d’appui 310 peut se
déplacer par rapport a la partie d’ancrage 320 et ’appareil de préparation comprend
des moyens de butée pour limiter le débattement de la partie d’appui 310 par rapport a
la partie d’ancrage 320.

D’une maniere générale, les moyens de butée sont prévus pour limiter le débattement

de la partie d’appui 310 par rapport a la partie d’ancrage 320.
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Dans le cas d’une surcharge axiale (selon la direction verticale de la [Fig.3]), le
boitier 100 entre en butée avec la partie d’appui 310. Dans le détail, la portion in-
férieure du puits de pied 120 est agencée pour contacter la surface épaulée supérieure
de I’entretoise 312. Cela sera détaillé [Fig.6].

Dans le cas d’une surcharge latérale (selon une direction horizontale de la [Fig.3]), le
boitier 100 entre en butée avec la partie d’appui 310. Dans le détail, une surface interne
de portion inférieure du puits de pied 120 est agencée pour contacter une surface
latérale de la douille 313.

Dans le cas ou I’appareil est soulevé du plan de travail, la partie d’ancrage 320 entre
en butée avec la partie d’appui 310. Dans le détail, un épaulement radial du plot
d’ancrage 312 entre en contact avec un épaulement radial de la douille 313. Cela sera
détaillé [Fig.4].

Des moyens de pesée 200 sont également intégrés au pied d’appui 30, ici sous la
forme de jauges de contraintes collées sur le barreau de pesée 321 au niveau de sa
partie évidée pour maximiser les déformations dans cette zone.

Comme expliqué ci-dessus, I’appareil de préparation comprend des moyens de butée
pour limiter le débattement de la partie d’appui 310 par rapport a la partie d’ancrage
320, et les figures 4 a 6 représentent trois situations de chargement de 1’appareil de pré-
paration culinaire.

La [Fig.4] représente le pied d’appui de la [Fig.3], lorsque I’appareil de préparation
culinaire est soulevé du plan de travail. Dans ce cas de figure, aucune effort n’est
appliqué a la partie d’appui 310, si bien que le ressort de compression 331 est com-
pletement détendu. Pour éviter que la partie d’appui ne sorte trop du puits de pied 120,
un €paulement radial du plot d’ancrage 322 entre en butée avec un épaulement radial
de la douille 313. En effet, une surface supérieure 322¢ du plot d’ancrage 322 est en
contact avec une surface inférieure 313e de la douille 313.

On peut noter que le ressort de compression 331 contribue a centrer latéralement la
partie d’appui 310 dans le puits de pied 120, si bien qu’un jeu latéral est régulicrement
réparti entre la face interne laté€rale du puits de pied 120 et la face latérale de la douille
313.

La [Fig.5] représente le pied d’appui de la [Fig.3], lorsque I’appareil de préparation
culinaire repose sur un plan de travail, sous des conditions normales de chargement.
Dans ce cas, le ressort de compression 331 se trouve légerement comprimé et un jeu
est visible :

- entre la surface supérieure 322¢e du plot d’ancrage 322 et la surface inférieure 313e
de la douille 313 ;

- entre une surface supérieure 312e de I’entretoise 312 et la surface inférieure 120e
du puits de pied 120 ;
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- entre une surface latérale de 1’entretoise 312 et une surface latérale inférieure du puits
de pied 120 .

En conséquence, tout le poids appliqué sur I’appareil de préparation culinaire passe
par le pied d’appui 30, et en particulier par la partie d’ancrage 320. En conséquence, le
barreau de pesée 321 supporte en flexion I’intégralité du poids et permet aux moyens
de pesée de mesurer une force ou une variation de force appliquée sur le boitier pour
en déduire la masse des aliments recus dans la cuve de travail.

La [Fig.6] représente le pied d’appui de la [Fig.3], lorsque I’appareil de préparation
culinaire repose sur le plan de travail, sous des conditions de chargement avec une
surcharge. Dans ce cas, le ressort de compression 331 est comprimé au-dela d’une
force prédéterminée par la course (par exemple une force seuil de 50 N) et

- un jeu est visible entre la surface supérieure 322¢ du plot d’ancrage 322 et la
surface inférieure 313e de la douille 313 ;

- aucun jeu n’est visible entre la surface supérieure 312e de ’entretoise 312 et la
surface inférieure 120e du puits de pied 120.

En conséquence, tout I’effort supérieur a la force seuil de 50 N ne passe pas par le
pied d’appui (et ne passe pas par la partie d’ancrage 320 en particulier), mais par le
puits de boitier 120 qui est en butée avec la partie d’appui 310.

En conséquence, le barreau de pesée 321 ne supporte que la force seuil appliquée par
le ressort de compression 331 dont la course est limitée par la mise en butée du puits
de pied 120 avec la partie d’appui 310. La surcharge des moyens de pesée 200 est
évitée, car aucune déformation excessive du barreau de pesée 321 n’est possible. La
précision de mesure est améliorée, ainsi que la répétabilité au cours du temps.

La situation d’une surcharge latérale n’est pas représentée, mais dans le cas ol
I’ utilisateur fait glisser 1’appareil de préparation culinaire sur le plan de travail, une
surcharge latérale peut étre appliquée sur la partie d’ancrage 320 et en particulier sur le
barreau de pesée 321. Cette situation est €vitée par le montage décrit, car la paroi
latérale de la douille 313 va entrer en butée avec la paroi latérale intérieure du puits de
pied 120, en raison de I’€lasticité du ressort de compression 331. L’effort latéral sera
donc repris par le boitier 100 et ne passe pas par le barreau de pesée 321.

La [Fig.7] représente un pied d’appui selon une mise en ceuvre alternative du mode
de réalisation de la [Fig.3], lorsque 1’appareil de préparation culinaire est soulevé du
plan de travail.

Selon cette mise en ceuvre alternative, le boitier I00A comprend toujours un puits de
pied 120A. Les moyens de suspension comprennent la partie d’ancrage 320A, le
ressort de compression 331 et la partie d’appui 310A. La partie d’appui 310A
comprenant un patin d’appui 311A, et le ressort de compression 331 sont montés dans

une douille mobile 315, montée coulissante dans le puits de pied 120A, et comprenant
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un fond 315f. La partie d’ancrage 320A comprend un plot d’appui 325A en regard du

fond 315f de la douille coulissante 315.
Lorsque 1’appareil de préparation culinaire est soulevé du plan de travail comme sur

la [Fig.7], un épaulement supérieur 315ep de la douille coulissante 315 entre en butée
avec la surface supérieure du puits de pied 120A. Par ailleurs des ergots 311Ae du
patin d’appui 311 A sont engagés avec des ergots 315er de la douille mobile 315 pour
empécher le patin d’appui 311 de s’échapper de la douille mobile 315 sous I’action du
ressort de compression 331. Aucun effort ne passe dans le barreau de pesée 321A si
bien que les moyens de pesé€e 200 ne sont pas sollicités.

La [Fig.8] représente la mise en ceuvre alternative de la [Fig.7], lorsque 1’appareil de
préparation culinaire repose sur plan de travail, sous des conditions normales de
chargement. Dans ce cas, le fond 315f de la douille mobile 315 entre en contact avec le
plot d’appui 325A et le ressort de compression 331 est légerement contraint et transmet
I’intégralité des efforts au barreau de pesée 321A. Les moyens de pesée peuvent
mesurer le poids appliqué a I’appareil.

La [Fig.9] représente la mise en ceuvre alternative de la [Fig.7], lorsque I’appareil de
préparation culinaire repose sur le plan de travail, sous des conditions de chargement
avec une surcharge. Dans ce cas, la face inférieure du puits de pied 120A entre en
butée avec une couronne de la face supérieure du patin d’appui 311A, si bien que la
surcharge provoquant cette mise en butée passe par le boitier 100A et non par la partie
d’ancrage 320A des moyens de suspension. Ainsi, le barreau de pesée 321A et les
moyens de pesée 200 ne subissent aucune déformation excessive.

En résumé, dans les deux modes de réalisation, les moyens de butée (la surface in-
férieure du puits de pied et/ou la surface interne latérale du puits de pied) permettent de
garantir qu’aucune surcharge allant au-dessus de la force seuil de compression du
ressort ne sera appliquée aux moyens de pes€e. La force seuil étant celle appliquée par
le ressort lors de sa compression maximale autorisée par les moyens de butée.
Application industrielle

Un appareil de préparation culinaire selon la présente invention, et sa fabrication,
sont susceptibles d'application industrielle.

On comprendra que diverses modifications et/ou améliorations évidentes pour
I'homme du métier peuvent étre apportées aux différents modes de réalisation de
I’invention décrits dans la présente description sans sortir du cadre de l'invention.

En particulier, on peut noter que le boitier ou une portion de la partie d’ancrage peut
tres bien €tre congue pour entrer en butée avec le plan de travail et non avec la partie
d’appui.

Par ailleurs, dans le premier mode de réalisation, la douille 313 pourrait présenter un
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épaulement supérieur qui s’étend radialement vers I’extérieur pour s’engager avec la
portion supérieure du puits de pied 120.

[0068]  Les moyens de rappel €lastiques peuvent étre prévus sous forme d’un ressort de com-
pression, ou une lame ressort, ou un ressort a gaz...

[0069]  En ce qui concerne les moyens de pesée, on peut prévoir tout autre capteur d’effort,

ou autre forme pour le barreau de pesée.
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[Revendication 2]

[Revendication 3]
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Revendications

Appareil de préparation culinaire comprenant :

- un bofitier (100 ; 100A) avec au moins un pied d’appui (30) agencé
pour reposer sur un plan de travail,

- une cuve de travail agencée pour recevoir des aliments a préparer,

- des moyens de pesée (200) agencés pour peser des aliments a préparer
recus dans la cuve de travail,

caractérisé :

en ce que ’au moins un pied d’appui (30) comprend des moyens de
suspension (300) comprenant :

- une partie d’appui (310 ; 310A) sur le plan de travail,

- une partie d’ancrage (320 ; 320A) reliée a une portion de fixation de
pied (110) du boitier (100 ; 100A), et

- des moyens de rappel élastiques disposés entre la partie d’appui (310 ;
310A) et la partie d’ancrage (320 ; 320A),

les moyens de suspension (300) étant agencés pour permettre un dé-
battement de la partie d’appui (310 ; 310A) par rapport a la partie
d’ancrage (320 ; 320A),

en ce que ’appareil de préparation comprend des moyens de butée pour
limiter le débattement de la partie d’appui (310 ; 310A) par rapport a la
partie d’ancrage (320 ; 320A),

et en ce que les moyens de pesée (200) sont fixés entre la partie d’appui
(310 ; 310A) et la portion de fixation de pied (110) du boitier (100 ;
100A).

Appareil de préparation culinaire selon la revendication 1, dans lequel
les moyens de suspension (300) sont agencés pour permettre un dé-
battement axial de la partie d’appui (310 ; 310A) par rapport a la partie
d’ancrage (320 ; 320A) selon une direction normale au plan de travail,
les moyens de butée comprenant des moyens de butée axiaux pour
limiter le débattement axial de la partie d’appui (310 ; 310A) par rapport
a la partie d’ancrage (320 ; 320A) au-dela d’une premiere force prédé-
terminée, notamment lors d’une surcharge appliquée sur le boitier (100 ;
100A) ou sur la cuve de travail.

Appareil de préparation culinaire selon la revendication 2, dans lequel
les moyens de butée axiaux comprennent une partie de butée solidaire
du boitier ou de la partie d’ancrage (320 ; 320A), ladite partie de butée

étant agencée pour buter sur une portion de la partie d’appui (310 ;
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[Revendication 5]

[Revendication 6]

[Revendication 7]

[Revendication 8]

[Revendication 9]
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310A) afin de limiter le débattement axial de la partie d’appui (310 ;
310A) relativement a la partie d’ancrage (320 ; 320A).

Appareil de préparation culinaire selon la revendication 3,

dans lequel la portion de la partie d’appui (310 ; 310A) forme une
collerette périphérique définissant un contour de la partie d’appui (310 ;
310A) sur lequel vient buter ladite partie de butée.

Appareil de préparation culinaire selon la revendication 2, dans lequel
les moyens de butée axiaux comprennent une partie de butée solidaire
du boitier ou de la partie d’ancrage (320 ; 320A), ladite partie de butée
étant agencée pour buter sur le plan de travail afin de limiter le dé-
battement axial de la partie d’appui (310 ; 310A) relativement a la partie
d’ancrage (320 ; 320A).

Appareil de préparation culinaire selon I’une des revendications 2 a 5,
dans lequel :

- le boitier (100 ; 100A) ou la partie d’ancrage (320 ; 320A) com-
prennent un puits de pied formant un habillage au moins partiel pour le
pied d’appui (30), avec un contour d’extrémité inférieure (120e) formant
les moyens de butée axiaux.

Appareil de préparation culinaire selon I’une des revendications 2 a 6,
comprenant des moyens de butée axiaux secondaires comprenant :

- une butée secondaire de pied solidaire de la partie d’appui (310 ;
310A),

- une butée secondaire de boitier solidaire du boitier (100 ; 100A),

la butée secondaire de pied étant agencée pour entrer en butée avec la
butée secondaire de boitier pour limiter le débattement axial de la partie
d’appui (310 ; 310A) en dessous d’une deuxieme force prédéterminée,
notamment lors d’une absence de charge appliquée sur le boitier (100 ;
100A) ou la cuve de travail.

Appareil de préparation culinaire selon la revendication 7, dans lequel la
butée secondaire de pied comprend un épaulement agencé pour interagir
avec un épaulement de la butée secondaire de boitier.

Appareil de préparation culinaire selon I’une des revendications 1 a 8§,
dans lequel les moyens de suspension (300) sont agencés pour permettre
un débattement latéral de la partie d’appui (310 ; 310A) par rapport a la
partie d’ancrage (320 ; 320A) selon une direction latérale ou tangentielle
au plan de travail, les moyens de butée comprenant des moyens de butée
latéraux entre le pied d’appui (30) et le boitier (100 ; 100A) pour limiter
le débattement latéral de la partie d’appui (310 ; 310A) par rapport a la
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[Revendication 15]

[Revendication 16]

[Revendication 17]
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partie d’ancrage (320 ; 320A), notamment lors d’un déplacement latéral
de I’appareil de préparation culinaire sur le plan de travail.

Appareil de préparation culinaire selon la revendication 9 dans sa dé-
pendance a la revendication 6, dans lequel les moyens de butée latéraux
sont agencés sur la paroi latérale du puits de pied du boitier ou de la
partie d’ancrage (320 ; 320A), la partie d’appui (310 ; 310A) étant
agencée pour buter sur ladite paroi latérale du puits de pied afin de
limiter le débattement latéral de la partie d’appui (310 ; 310A) rela-
tivement a la partie d’ancrage (320 ; 320A).

Appareil de préparation culinaire selon I’une des revendications 1 a 10,
dans lequel les moyens de rappel élastiques comprennent un ressort de
compression (331) agencé pour exercer un effort de suspension pré-
déterminé pour repousser la partie d’appui (310 ; 310A) de la partie
d’ancrage (320 ; 320A) selon une direction normale au plan de travail.
Appareil de préparation culinaire selon la revendication 11, dans lequel
la partie d’ancrage (320 ; 320A) comprend un logement axial pour le
ressort de compression (331), et le ressort de compression (331) forme
un logement ou un positionnement pour une partie supérieure de la
partie d’appui (310 ; 310A), ces éléments étant agencés pour imposer
une position neutre ou position d’équilibre a la partie d’appui (310 ;
310A) relativement a la partie d’ancrage (320 ; 320A), selon au moins
une direction latérale ou tangentielle au plan de travail.

Appareil de préparation culinaire selon 1’'une des revendications 11 a 12,
dans lequel le ressort de compression (331) est agencé entre les moyens
de pesée (200) et la partie d’appui (310 ; 310A).

Appareil de préparation culinaire selon I’une des revendications 1 a 13,
dans lequel la partie d’ancrage (320 ; 320A) comprend au moins un
barreau de pesée (321 ; 321A) agencé pour se déformer en flexion lors
de I’application d’une charge sur le boitier (100 ; 100A) ou la cuve de
travail.

Appareil de préparation culinaire selon la revendication 14, dans lequel
le barreau de pesée (321 ; 321A) est directement {ixé sur la portion de
fixation de pied (110) du boitier (100 ; 100A).

Appareil de préparation culinaire selon I’une des revendications 1 a 15,
dans lequel les moyens de pesée (200) comprennent au moins une jauge
de contrainte ou un capteur d’effort, ou un capteur piézoélectrique.
Appareil de préparation culinaire selon I’une des revendications 1 a 16,

comprenant des moyens de travail comprenant au moins un outil de
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travail et un moteur d’entrainement agencé pour entrainer I’outil de
travail en mouvement dans la cuve de travail de sorte a travailler les
aliments a préparer recus dans la cuve de travail, et/ou des moyens de
cuisson agencés pour cuire ou chauffer les aliments a préparer recus

dans la cuve de travail.
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