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(57)摘要

本发明涉及一种照明灯，尤其涉及一种手术

室可自由切换模式的照明灯。本发明的目的是提

供一种方便移动的手术室可自由切换模式的照

明灯。本发明提供了这样一种手术室可自由切换

模式的照明灯，包括有第一支撑板、第一活动块、

第一转轴、第一磁铁、第一LED灯等，第一支撑板

的材质为铁，第一支撑板下部前后两侧均转动式

设有第一转轴，第一转轴内侧之间设有第一活动

块，第一活动块的材质为铁，第一转轴外侧均设

有第一磁铁，第一活动块内侧左部间隔设有用于

照明的第一LED灯。本发明通过推动第二支撑杆

移动，在万向轮的作用下，能够使该手术室可自

由切换模式的照明灯移动到指定位置，从而方便

人们移动该手术室可自由切换模式的照明灯。
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1.一种手术室可自由切换模式的照明灯，包括有第一支撑板（1）、第一活动块（2）、第一

转轴（3）、第一磁铁（4）、第一LED灯（5）和第一玻璃板（6），第一支撑板（1）的材质为铁，第一

支撑板（1）下部前后两侧均转动式设有第一转轴（3），第一转轴（3）内侧之间设有第一活动

块（2），第一活动块（2）的材质为铁，第一转轴（3）外侧均设有第一磁铁（4），第一活动块（2）

内侧左部间隔设有用于照明的第一LED灯（5），第一活动块（2）内侧右部设有第一玻璃板

（6），其特征是，还包括有转换机构（7）、连接机构（8）和支撑机构（9），第一活动块（2）右侧设

有用于转换作用的转换机构（7），第一支撑板（1）上侧设有连接机构（8），连接机构（8）上设

有用于方便移动的支撑机构（9）。

2.按照权利要求1所述的一种手术室可自由切换模式的照明灯，其特征是，转换机构

（7）包括有第二转轴（71）、第二活动块（72）、第二玻璃板（73）、第二磁铁（74）和第三磁铁

（75），第一活动块（2）右侧中部下侧转动式设有第二转轴（71），第二转轴（71）上设有第二活

动块（72），第二活动块（72）的材质为铁，第二活动块（72）右侧中部设有第二玻璃板（73），第

二活动块（72）上部中间设有第二磁铁（74），第一活动块（2）右侧中部下侧设有第三磁铁

（75），第三磁铁（75）位于第二转轴（71）的下侧，第二活动块（72）转动时会与第三磁铁（75）

接触。

3.按照权利要求2所述的一种手术室可自由切换模式的照明灯，其特征是，连接机构

（8）包括有第一支撑杆（81）、第一连接扣（82）、第二连接扣（83）、第一支撑块（84）、第三活动

块（85）和第一弹簧（86），第一支撑板（1）上侧中部转动式设有第一支撑块（84），第一支撑块

（84）外侧左部设有第二连接扣（83），第二连接扣（83）左侧设有第一支撑杆（81），第一支撑

杆（81）下侧设有第一连接扣（82），第一支撑块（84）内部下侧的前后两侧均滑动式设有第三

活动块（85），第三活动块（85）内侧均卡住第一支撑板（1），第三活动块（85）外侧与第一支撑

块（84）之间均设有第一弹簧（86）。

4.按照权利要求3所述的一种手术室可自由切换模式的照明灯，其特征是，支撑机构

（9）包括有第二支撑杆（91）、第一活动杆（92）、第一支撑架（93）、支撑腿（94）和万向轮（95），

第一连接扣（82）内侧下部设有第二支撑杆（91），第二支撑杆（91）底部设有第一活动杆

（92），第一活动杆（92）下侧螺纹式设有第一支撑架（93），第一支撑架（93）外侧下部间隔设

有四个支撑腿（94），支撑腿（94）底部外侧均转动式设有万向轮（95）。

5.按照权利要求4所述的一种手术室可自由切换模式的照明灯，其特征是，还包括有用

于固定作用的吸附机构（10），吸附机构（10）包括有第二支撑块（101）、限位杆（102）、第二支

撑架（103）、第二弹簧（104）、吸盘（105）、活动架（106）和第四磁铁（107），第一支撑架（93）底

部设有第二支撑块（101），第一支撑架（93）底部中间设有限位杆（102），限位杆（102）位于第

二支撑块（101）的内侧，限位杆（102）上侧滑动式设有第二支撑架（103），第二支撑架（103）

顶部中间与第一支撑架（93）之间设有第二弹簧（104），第二弹簧（104）绕在限位杆（102）上，

第二支撑架（103）底部设有吸盘（105），第一支撑架（93）下部滑动式设有活动架（106），活动

架（106）的材质为铁，第二支撑架（103）上部前后两侧均与活动架（106）连接，第一支撑架

（93）下部左右两侧均设有第四磁铁（107），活动架（106）向下移动时会与第四磁铁（107）接

触。

6.按照权利要求5所述的一种手术室可自由切换模式的照明灯，其特征是，还包括有用

于防止第一活动杆（92）松动的扣紧机构（11），扣紧机构（11）包括有挡板（111）、第二活动杆
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（112）、第四活动板（113）、第一限位柱（114）、第三弹簧（115）、第三活动杆（116）、第二限位

柱（117）、第四弹簧（118）、第五活动块（119）、第五弹簧（1110）、支撑柱（1111）、第三转轴

（1112）和第四活动杆（1113），第一支撑架（93）上侧设有挡板（111），活动架（106）顶部前后

两侧均设有第二活动杆（112），挡板（111）内侧下部的左右两侧均前后对称设有第一限位柱

（114），横向同侧的两个第一限位柱（114）之间均滑动式设有第四活动板（113），第二活动杆

（112）向下移动时会与同侧的第四活动板（113）接触，第四活动板（113）外侧的左右两侧与

挡板（111）之间均设有第三弹簧（115），第三弹簧（115）均绕在同侧的第一限位柱（114）上，

挡板（111）内侧上部的左右两侧均前后对称设有第二限位柱（117），横向同侧的两个第二限

位柱（117）之间均滑动式设有第三活动杆（116），第三活动杆（116）外侧的左右两侧与挡板

（111）之间均设有第四弹簧（118），第四弹簧（118）均绕在同侧的第二限位柱（117）上，第三

活动杆（116）内侧中部均滑动式设有第五活动块（119），第五活动块（119）向内侧移动时会

与第一活动杆（92）接触，第三活动杆（116）内侧中部与同侧的第五活动块（119）之间均设有

两个第五弹簧（1110），挡板（111）内部前后两侧的中部均设有一组支撑柱（1111），每组支撑

柱（1111）的数量为二，每组支撑柱（1111）之间均转动式设有第三转轴（1112），第三转轴

（1112）上均设有第四活动杆（1113），第四活动板（113）外侧中部均与同侧的第四活动杆

（1113）内侧下部接触，第三活动杆（116）外侧中部均与同侧的第四活动杆（1113）内侧上部

接触。

7.按照权利要求6所述的一种手术室可自由切换模式的照明灯，其特征是，还包括用于

辅助照明的照明机构（12），照明机构（12）包括有第二支撑板（121）、第三玻璃板（122）、第二

LED灯（123）、第三LED灯（124）、第六活动块（125）和第六弹簧（126），第一支撑块（84）右侧设

有第二支撑板（121），第二支撑板（121）内侧上部设有第三玻璃板（122），第二支撑板（121）

顶部间隔设有第二LED灯（123），第二支撑板（121）内侧下部滑动式设有第三LED灯（124），第

二支撑板（121）内侧下部右侧的前后两侧均滑动式设有第六活动块（125），第六活动块

（125）均卡住第三LED灯（124），第六活动块（125）顶部与第二支撑板（121）之间均设有第六

弹簧（126）。

8.按照权利要求1所述的一种手术室可自由切换模式的照明灯，其特征是，第一支撑板

（1）上侧中部间隔开有凹槽。
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一种手术室可自由切换模式的照明灯

技术领域

[0001] 本发明涉及一种照明灯，尤其涉及一种手术室可自由切换模式的照明灯。

背景技术

[0002] 手术室是为病人提供手术及抢救的场所，是医院的重要技术部门，目前，由于传统

的照明装置大部分都是固定装置，不方便调节高度和角度，如果需要对特殊部位进行照明

时，就需要借助到其它的辅助照明工具，导致医护人员在手术时容易影响操作。

[0003] 专利申请CN215079920U，授权公告日为20211210，公开了一种新型手术室照明装

置，包括安装座、电动推杆、移动板、支撑杆和角度调节器，所述电动推杆设于安装座上，所

述移动板设于电动推杆底部，所述支撑杆设于移动板底部，所述角度调节器设于支撑杆底

部，所述角度调节器包括固定板、横向电机、转动盘、灯轴支撑架、旋转灯轴、连接板、弧形轨

道架、固定架、旋转电机、滑动柱和灯板，所述固定板设于支撑杆底部，所述横向电机设于固

定板上且输出轴转动贯穿固定板，所述转动盘转动设于固定板底部且与横向电机输出轴连

接，所述灯轴支撑架设于转动盘上，所述旋转灯轴转动贯穿设于灯轴支撑架上。本发明涉及

手术室照明灯设计领域，具体是指一种新型手术室照明装置。上书专利虽然能够方便人们

对灯板的角度和高度进行调节，但是上述专利在使用时，还是需要先将安装座固定在指定

位置，导致后续在换地方使用时，又需要人们将其拆卸下来，再将其搬至其它位置，使得整

个过程人们在移动上述专利时比较麻烦。

[0004] 因此，针对上述不足之处，提供了一种方便移动的手术室可自由切换模式的照明

灯。

发明内容

[0005] 为了克服人们在使用大部分现有的新型手术室照明装置时，人们在将其移动时比

较麻烦的缺点，本发明的目的是提供一种方便移动的手术室可自由切换模式的照明灯。

[0006] 本发明通过以下技术途径实现：

一种手术室可自由切换模式的照明灯，包括有第一支撑板、第一活动块、第一转

轴、第一磁铁、第一LED灯、第一玻璃板、转换机构、连接机构和支撑机构，第一支撑板的材质

为铁，第一支撑板下部前后两侧均转动式设有第一转轴，第一转轴内侧之间设有第一活动

块，第一活动块的材质为铁，第一转轴外侧均设有第一磁铁，第一活动块内侧左部间隔设有

用于照明的第一LED灯，第一活动块内侧右部设有第一玻璃板，第一活动块右侧设有用于转

换作用的转换机构，第一支撑板上侧设有连接机构，连接机构上设有用于方便移动的支撑

机构。

[0007] 更为优选的是，转换机构包括有第二转轴、第二活动块、第二玻璃板、第二磁铁和

第三磁铁，第一活动块右侧中部下侧转动式设有第二转轴，第二转轴上设有第二活动块，第

二活动块的材质为铁，第二活动块右侧中部设有第二玻璃板，第二活动块上部中间设有第

二磁铁，第一活动块右侧中部下侧设有第三磁铁，第三磁铁位于第二转轴的下侧，第二活动

说　明　书 1/7 页

4

CN 115013748 A

4



块转动时会与第三磁铁接触。

[0008] 更为优选的是，连接机构包括有第一支撑杆、第一连接扣、第二连接扣、第一支撑

块、第三活动块和第一弹簧，第一支撑板上侧中部转动式设有第一支撑块，第一支撑块外侧

左部设有第二连接扣，第二连接扣左侧设有第一支撑杆，第一支撑杆下侧设有第一连接扣，

第一支撑块内部下侧的前后两侧均滑动式设有第三活动块，第三活动块内侧均卡住第一支

撑板，第三活动块外侧与第一支撑块之间均设有第一弹簧。

[0009] 更为优选的是，支撑机构包括有第二支撑杆、第一活动杆、第一支撑架、支撑腿和

万向轮，第一连接扣内侧下部设有第二支撑杆，第二支撑杆底部设有第一活动杆，第一活动

杆下侧螺纹式设有第一支撑架，第一支撑架外侧下部间隔设有四个支撑腿，支撑腿底部外

侧均转动式设有万向轮。

[0010] 更为优选的是，还包括有用于固定作用的吸附机构，吸附机构包括有第二支撑块、

限位杆、第二支撑架、第二弹簧、吸盘、活动架和第四磁铁，第一支撑架底部设有第二支撑

块，第一支撑架底部中间设有限位杆，限位杆位于第二支撑块的内侧，限位杆上侧滑动式设

有第二支撑架，第二支撑架顶部中间与第一支撑架之间设有第二弹簧，第二弹簧绕在限位

杆上，第二支撑架底部设有吸盘，第一支撑架下部滑动式设有活动架，活动架的材质为铁，

第二支撑架上部前后两侧均与活动架连接，第一支撑架下部左右两侧均设有第四磁铁，活

动架向下移动时会与第四磁铁接触。

[0011] 更为优选的是，还包括有用于防止第一活动杆松动的扣紧机构，扣紧机构包括有

挡板、第二活动杆、第四活动板、第一限位柱、第三弹簧、第三活动杆、第二限位柱、第四弹

簧、第五活动块、第五弹簧、支撑柱、第三转轴和第四活动杆，第一支撑架上侧设有挡板，活

动架顶部前后两侧均设有第二活动杆，挡板内侧下部的左右两侧均前后对称设有第一限位

柱，横向同侧的两个第一限位柱之间均滑动式设有第四活动板，第二活动杆向下移动时会

与同侧的第四活动板接触，第四活动板外侧的左右两侧与挡板之间均设有第三弹簧，第三

弹簧均绕在同侧的第一限位柱上，挡板内侧上部的左右两侧均前后对称设有第二限位柱，

横向同侧的两个第二限位柱之间均滑动式设有第三活动杆，第三活动杆外侧的左右两侧与

挡板之间均设有第四弹簧，第四弹簧均绕在同侧的第二限位柱上，第三活动杆内侧中部均

滑动式设有第五活动块，第五活动块向内侧移动时会与第一活动杆接触，第三活动杆内侧

中部与同侧的第五活动块之间均设有两个第五弹簧，挡板内部前后两侧的中部均设有一组

支撑柱，每组支撑柱的数量为二，每组支撑柱之间均转动式设有第三转轴，第三转轴上均设

有第四活动杆，第四活动板外侧中部均与同侧的第四活动杆内侧下部接触，第三活动杆外

侧中部均与同侧的第四活动杆内侧上部接触。

[0012] 更为优选的是，还包括用于辅助照明的照明机构，照明机构包括有第二支撑板、第

三玻璃板、第二LED灯、第三LED灯、第六活动块和第六弹簧，第一支撑块右侧设有第二支撑

板，第二支撑板内侧上部设有第三玻璃板，第二支撑板顶部间隔设有第二LED灯，第二支撑

板内侧下部滑动式设有第三LED灯，第二支撑板内侧下部右侧的前后两侧均滑动式设有第

六活动块，第六活动块均卡住第三LED灯，第六活动块顶部与第二支撑板之间均设有第六弹

簧。

[0013] 更为优选的是，第一支撑板上侧中部间隔开有凹槽。

[0014] 本发明提供了一种手术室可自由切换模式的照明灯，具备的优点是：
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1、本发明通过拉动第一活动杆转动，能够对第一LED灯的高度进行调节，再通过正

反转动第一支撑板和第一活动块，从而对第一LED灯的朝向进行多次调节，使第一LED灯能

够准确的将光线的照射在指定位置。

[0015] 2、本发明通过推动第二支撑杆移动，在万向轮的作用下，能够使该手术室可自由

切换模式的照明灯移动到指定位置，从而方便人们移动该手术室可自由切换模式的照明

灯。

[0016] 3、本发明通过拉动第二活动块转动，能够使第二活动块和第二玻璃板不再挡住第

一玻璃板，从而方便人们将第一LED灯散出的光线在进行聚集和不进行聚集之间进行切换，

进而方便人们使用。

[0017] 4、本发明通过按动活动架向下移动，能够使吸盘与地面接触，从而使吸盘吸住地

面，进而对该手术室可自由切换模式的照明灯进行固定。

[0018] 5、本发明在第二活动杆、第四活动板、第四活动杆、第五弹簧和第五活动块的配合

下，能够使第四活动杆与第五活动块一起夹住第三活动杆，从而对第三活动杆进行卡住，进

而防止第三活动杆发生松动。

附图说明

[0019] 图1为本发明的立体结构示意图。

[0020] 图2为本发明的剖视立体结构示意图。

[0021] 图3为本发明的转换机构立体结构示意图。

[0022] 图4为本发明的连接机构立体结构示意图。

[0023] 图5为本发明的连接机构剖视立体结构示意图。

[0024] 图6为本发明的A处放大立体结构示意图。

[0025] 图7为本发明的支撑机构立体结构示意图。

[0026] 图8为本发明的支撑机构剖视立体结构示意图。

[0027] 图9为本发明的吸附机构立体结构示意图。

[0028] 图10为本发明的吸附机构部分立体结构示意图。

[0029] 图11为本发明的B处放大立体结构示意图。

[0030] 图12为本发明的扣紧机构立体结构示意图。

[0031] 图13为本发明的扣紧机构剖视立体结构示意图。

[0032] 图14为本发明的C处放大立体结构示意图。

[0033] 图15为本发明的照明机构立体结构示意图。

[0034] 图16为本发明的照明机构剖视立体结构示意图。

[0035] 图17为本发明的D处放大立体结构示意图。

[0036] 图中附图标记的含义：1、第一支撑板，2、第一活动块，3、第一转轴，4、第一磁铁，5、

第一LED灯，6、第一玻璃板，7、转换机构，71、第二转轴，72、第二活动块，73、第二玻璃板，74、

第二磁铁，75、第三磁铁，8、连接机构，81、第一支撑杆，82、第一连接扣，83、第二连接扣，84、

第一支撑块，85、第三活动块，86、第一弹簧，9、支撑机构，91、第二支撑杆，92、第一活动杆，

93、第一支撑架，94、支撑腿，95、万向轮，10、吸附机构，101、第二支撑块，102、限位杆，103、

第二支撑架，104、第二弹簧，105、吸盘，106、活动架，107、第四磁铁，11、扣紧机构，111、挡
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板，112、第二活动杆，113、第四活动板，114、第一限位柱，115、第三弹簧，116、第三活动杆，

117、第二限位柱，118、第四弹簧，119、第五活动块，1110、第五弹簧，1111、支撑柱，1112、第

三转轴，1113、第四活动杆，12、照明机构，121、第二支撑板，122、第三玻璃板，123、第二LED

灯，124、第三LED灯，125、第六活动块，126、第六弹簧。

具体实施方式

[0037] 以下结合说明书附图进一步阐述本发明，并结合说明书附图给出本发明的实施

例。

[0038] 实施例1

一种手术室可自由切换模式的照明灯，包括有第一支撑板1、第一活动块2、第一转

轴3、第一磁铁4、第一LED灯5、第一玻璃板6、转换机构7、连接机构8和支撑机构9，参看图1‑

图8所示，第一支撑板1上侧中部间隔开有凹槽，第一支撑板1的材质为铁，第一支撑板1下部

前后两侧均转动式设有第一转轴3，第一转轴3内侧之间设有第一活动块2，第一活动块2的

材质为铁，第一转轴3外侧均设有第一磁铁4，第一活动块2内侧左部间隔栓接有第一LED灯

5，通过第一LED灯5开启，能够发出光线对室内进行照明，第一活动块2内侧右部设有第一玻

璃板6，第一活动块2右侧设有转换机构7，第一支撑板1上侧设有连接机构8，连接机构8上设

有支撑机构9。

[0039] 转换机构7包括有第二转轴71、第二活动块72、第二玻璃板73、第二磁铁74和第三

磁铁75，参看图3所示，第一活动块2右侧中部下侧转动式设有第二转轴71，第二转轴71上设

有第二活动块72，第二活动块72的材质为铁，第二活动块72右侧中部设有第二玻璃板73，在

第二玻璃板73的作用下，能够方便人们将光线在聚集与不聚集之间进行切换，第二活动块

72上部中间设有第二磁铁74，第一活动块2右侧中部下侧设有第三磁铁75，第三磁铁75位于

第二转轴71的下侧，第二活动块72转动时会与第三磁铁75接触。

[0040] 连接机构8包括有第一支撑杆81、第一连接扣82、第二连接扣83、第一支撑块84、第

三活动块85和第一弹簧86，参看图4、图5和图6所示，第一支撑板1上侧中部转动式设有第一

支撑块84，第一支撑块84外侧左部焊接有第二连接扣83，第二连接扣83左侧设有第一支撑

杆81，第一支撑杆81下侧设有第一连接扣82，第一支撑块84内部下侧的前后两侧均滑动式

设有第三活动块85，第三活动块85内侧均卡住第一支撑板1，第三活动块85外侧与第一支撑

块84之间均设有第一弹簧86。

[0041] 支撑机构9包括有第二支撑杆91、第一活动杆92、第一支撑架93、支撑腿94和万向

轮95，参看图7和图8所示，第一连接扣82内侧下部设有第二支撑杆91，第二支撑杆91底部设

有第一活动杆92，第一活动杆92下侧螺纹式设有第一支撑架93，第一支撑架93外侧下部间

隔焊接有四个支撑腿94，支撑腿94底部外侧均转动式设有万向轮95，在万向轮95的作用下，

能够方便该手术室可自由切换模式的照明灯发生移动。

[0042] 当人们需要使用该手术室可自由切换模式的照明灯时，首先推动第二支撑杆91移

动，在万向轮95的作用下，从而带动该手术室可自由切换模式的照明灯移动到指定位置，然

后松开第二支撑杆91，再拉动第一活动杆92转动，使第一活动杆92向上移动，从而带动第二

支撑杆91、第一连接扣82、第一支撑杆81、第二连接扣83、第一支撑块84、第一支撑板1、第一

活动块2和第一LED灯5向上移动，进而对第一LED灯5的高度进行调节，调节好之后，松开第

说　明　书 4/7 页

7

CN 115013748 A

7



一活动杆92，然后开启第一LED灯5，使第一LED灯5发出光线，从而使光线通过第一玻璃板6

和第二玻璃板73向外射出，期间第二玻璃板73会对第一LED灯5散出的光线进行聚集，使光

线集中进行照明，再通过正反转动第一支撑板1，从而带动第一活动块2和第一LED灯5正反

转动，进而对第一LED灯5的朝向进行初步调节，期间第一支撑板1会挤压第三活动块85向外

侧移动，第一弹簧86压缩，使第三活动块85松开第一支撑板1，当第三活动块85与凹槽对齐

时，第一弹簧86恢复原状，第一弹簧86带动第三活动块85向内侧移动，使第三活动块85卡住

第一支撑板1，调节好之后，松开第一支撑板1，然后通过正反转动第一活动块2，从而带动第

一LED灯5正反转动，进而对第一LED灯5的朝向进行二次调节，调节好之后，松开第一活动块

2，在第一磁铁4的磁力作用下，能够吸住第一支撑板1，从而对第一转轴3和第一活动块2进

行稳定，当人们不需要将第一LED灯5散出的光线进行聚集时，可以推动第二活动块72转动，

从而带动第二玻璃板73和第二磁铁74转动，使第二活动块72和第二玻璃板73不再挡住第一

玻璃板6，从而使第一LED灯5发出的光线通过第一玻璃板6向外射出，进而对室内进行照明，

当第二磁铁74与第一活动块2分离时，第二磁铁74松开第一活动块2，当第二活动块72与第

三磁铁75接触时，第三磁铁75吸住第二活动块72，然后松开第二活动块72即可，当人们需要

将第一LED灯5散出的光线进行聚集时，拉动第二活动块72反转复位，从而带动第二玻璃板

73和第二磁铁74反转复位，使第二活动块72和第二玻璃板73重新挡住第一玻璃板6即可，当

第二活动块72与第三磁铁75分离时，第三磁铁75松开第二活动块72，当第二磁铁74与第一

活动块2接触时，第二磁铁74吸住第一活动块2，然后松开第二活动块72即可，当人们不需要

使用该手术室可自由切换模式的照明灯时，关闭第一LED灯5，然后拉动第一活动杆92反转，

使第一活动杆92向下移动复位，从而带动第二支撑杆91、第一连接扣82、第一支撑杆81、第

二连接扣83、第一支撑块84、第一支撑板1、第一活动块2和第一LED灯5向下移动复位，再松

开第一活动杆92，然后再次推动第二支撑杆91移动，从而将该手术室可自由切换模式的照

明灯移走即可。

[0043] 实施例2

在实施例1的基础之上，还包括有吸附机构10，吸附机构10包括有第二支撑块101、

限位杆102、第二支撑架103、第二弹簧104、吸盘105、活动架106和第四磁铁107，参看图1、图

9、图10和图11所示，第一支撑架93底部焊接有第二支撑块101，第一支撑架93底部中间设有

限位杆102，限位杆102位于第二支撑块101的内侧，限位杆102上侧滑动式设有第二支撑架

103，第二支撑架103顶部中间与第一支撑架93之间设有第二弹簧104，第二弹簧104绕在限

位杆102上，第二支撑架103底部设有吸盘105，吸盘105在与地面接触后，能够吸住地面，从

而对该手术室可自由切换模式的照明灯进行固定，第一支撑架93下部滑动式设有活动架

106，活动架106的材质为铁，第二支撑架103上部前后两侧均与活动架106连接，第一支撑架

93下部左右两侧均设有第四磁铁107，活动架106向下移动时会与第四磁铁107接触。

[0044] 当人们将第一LED灯5的高度调节好后，可以按动活动架106向下移动，从而带动第

二支撑架103和吸盘105向下移动，第二弹簧104拉伸，当吸盘105与地面接触时，吸盘105会

吸住地面，从而对该手术室可自由切换模式的照明灯进行固定，当活动架106与第四磁铁

107接触时，第四磁铁107会吸住活动架106，然后人们即可松开活动架106，当人们需要拉动

第一活动杆92反转时，先将吸盘105的一端掀起，使空气进入吸盘105内，然后拉动活动架

106向上移动，使活动架106与第四磁铁107分离，从而使第四磁铁107松开活动架106，再松
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开活动架106，此时第二弹簧104恢复原状，第二弹簧104带动第二支撑架103、吸盘105和活

动架106向上移动复位，然后人们即可拉动第一活动杆92反转。

[0045] 还包括有扣紧机构11，扣紧机构11包括有挡板111、第二活动杆112、第四活动板

113、第一限位柱114、第三弹簧115、第三活动杆116、第二限位柱117、第四弹簧118、第五活

动块119、第五弹簧1110、支撑柱1111、第三转轴1112和第四活动杆1113，参看图1、图12、图

13和图14所示，第一支撑架93上侧焊接有挡板111，活动架106顶部前后两侧均设有第二活

动杆112，挡板111内侧下部的左右两侧均前后对称设有第一限位柱114，横向同侧的两个第

一限位柱114之间均滑动式设有第四活动板113，第二活动杆112向下移动时会与同侧的第

四活动板113接触，第四活动板113外侧的左右两侧与挡板111之间均设有第三弹簧115，第

三弹簧115均绕在同侧的第一限位柱114上，挡板111内侧上部的左右两侧均前后对称设有

第二限位柱117，横向同侧的两个第二限位柱117之间均滑动式设有第三活动杆116，第三活

动杆116外侧的左右两侧与挡板111之间均设有第四弹簧118，第四弹簧118均绕在同侧的第

二限位柱117上，第三活动杆116内侧中部均滑动式设有第五活动块119，第五活动块119在

与第一活动杆92接触后，能够将第一活动杆92卡住，从而防止第一活动杆92松动，第五活动

块119向内侧移动时会与第一活动杆92接触，第三活动杆116内侧中部与同侧的第五活动块

119之间均设有两个第五弹簧1110，挡板111内部前后两侧的中部均设有一组支撑柱1111，

每组支撑柱1111的数量为二，每组支撑柱1111之间均转动式设有第三转轴1112，第三转轴

1112上均设有第四活动杆1113，第四活动板113外侧中部均与同侧的第四活动杆1113内侧

下部接触，第三活动杆116外侧中部均与同侧的第四活动杆1113内侧上部接触。

[0046] 当活动架106向下移动时，活动架106带动第二活动杆112向下移动，当第二活动杆

112与第四活动板113接触时，第二活动杆112挤压第四活动板113向外侧移动，第三弹簧115

压缩，使第四活动板113挤压第四活动杆1113转动，从而使第四活动杆1113挤压第三活动杆

116向内侧移动，第四弹簧118拉伸，进而通过第五弹簧1110带动第五活动块119向内侧移

动，当第五活动块119与第一活动杆92接触时，第一活动杆92挡住第五活动块119移动，使第

五活动块119停止移动，当第三活动杆116继续向内侧移动时，第五弹簧1110压缩，第四活动

杆1113与五活动块119一起夹住第三活动杆116，从而对第三活动杆116进行卡住，进而防止

第三活动杆116发生松动，当活动架106向上移动复位时，活动架106带动第二活动杆112向

上移动复位，当第二活动杆112与第四活动板113分离时，第三弹簧115恢复原状，第三弹簧

115带动第四活动板113向内侧移动复位，当第四活动板113与第四活动杆1113分离时，第四

弹簧118恢复原状，第四弹簧118带动第三活动杆116向外侧移动复位，使第三活动杆116挤

压第四活动杆1113反转复位，从而使第四活动杆1113与第四活动板113接触，期间第五弹簧

1110会缓慢复位，当第五弹簧1110恢复原状后，第三活动杆116通过第五弹簧1110带动第五

活动块119向外侧移动，当第五活动块119与第一活动杆92分离时，第五活动块119松开第三

活动杆116即可。

[0047] 还包括照明机构12，照明机构12包括有第二支撑板121、第三玻璃板122、第二LED

灯123、第三LED灯124、第六活动块125和第六弹簧126，参看图1、图15、图16和图17所示，第

一支撑块84右侧焊接有第二支撑板121，第二支撑板121内侧上部设有第三玻璃板122，第二

支撑板121顶部间隔设有第二LED灯123，第二支撑板121内侧下部滑动式设有第三LED灯

124，通过开启第二LED灯123和第三LED灯124，能够对室内进行辅助照明，第二支撑板121内
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侧下部右侧的前后两侧均滑动式设有第六活动块125，第六活动块125均卡住第三LED灯

124，第六活动块125顶部与第二支撑板121之间均设有第六弹簧126。

[0048] 当人们在使用该手术室可自由切换模式的照明灯时，可以拉动第三LED灯124向右

移动打开，使第三LED灯124挤压第六活动块125向上移动，第六弹簧126压缩，从而使第六活

动块125松开第三LED灯124，当第三LED灯124移动至最右侧后，此时第六弹簧126恢复原状，

第六弹簧126带动第六活动块125向下移动复位，使第六活动块125卡住第三LED灯124，然后

开启第二LED灯123和第三LED灯124，即可使第二LED灯123和第三LED灯124发出光线对室内

进行辅助照明，当人们不需要对室内进行辅助照明时，关闭第二LED灯123和第三LED灯124，

然后推动第三LED灯124向左移动关闭，使第三LED灯124挤压第六活动块125向上移动，第六

弹簧126压缩，从而使第六活动块125松开第三LED灯124，当第三LED灯124向左移动复位后，

此时第六弹簧126恢复原状，第六弹簧126带动第六活动块125向下移动复位，使第六活动块

125卡住第三LED灯124即可。

[0049] 尽管已经示出和描述了本发明的实施例，对于本领域的普通技术人员而言，可以

理解在不脱离本发明的原理和精神的情况下可以对这些实施例进行多种变化、修改、替换

和变型。
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