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Przedmiotem wynalazku jesit urządzenie hy¬
drauliczne, służące do oddziaływania na narzę¬
dzia zawieszone na ciągniku i obejmujące cylin¬
der podnośnika, którego tłok poddany jest dr/i-dr
laniu zmienneglo ciśnienia oleju, wytwarzanego
przez pulsator.

Urządzenie według wynalazku różni się od
znanych przede wszystkim tym, że zastosowany
jest w nim pulsator, dotychczas bowiem pulsa-
tor nie był umieszczany w układach zawiesze¬
nia ciągnika. Wymieniony pulsaitor jest zaopa¬
trzony w tłok, umieszczony w obudowie oraz su¬
waki sterujące, osadzone w tym tłoku. Do pul¬
satora pompa tłoczy olej o niskim .ciśnieniu na¬
tomiast w pulstatorze następuje raptowne pod¬
wyższenie ciśnienia oleju, który jest tłoczony z
pulsatora do cylindra podnośnika, w którym
uinieszczony jest tłok. Drgania tłoka podnośni¬
ka,: spowodowane działaniem zmiennego ciśnie¬
nia woleju, przenoszone są przez układ dźwigni

* Właściciel patentu oświadczył, że twórcą wy¬
nalazku jest mgr imż. Roman Zalewski.

na narzędzie, które wykonuje ruch drgający w
czasie pracy tego narzędzia przy regulacji siło¬
wej, lub regulacji siłowo-dociążeniowej.

Drgania narzędzia mają na celu zmniejszenie
oporów skrawania, jakie stawia gleba prcujące-
mu narzędziu, wskutek wykonywania przez nie
ruchu drgającego w płaszczyźnie pionowej oraz
polepszenie jakości uprawy gleby.

Urządzenie według wynalazku jest uwidocz¬
nione na rysunku, na którym fig. 1 przedstawia
schematycznie działanie pulsatora w układnie
hydraulicznym ciągnika, a fig. 2—4 — cztery po¬
stacie wykonania pulsatora.

W układzie przedstawionym na fig. 1 ze zbior¬
nika 1 olej przepływa przez filtr magnetyczny 2,
a następnie przez pompę 3, przy czyni olej po¬
dawany jest pod ciśnieniem przewodami 17, 13
i 15 do cylindra 8, działając na jego tłok, powo¬
dujący podnoszenie lub opuszczanie narzędzia.
W układzie tym znajduje się zawór odcinający
4, zabezpieczający pompę 3 przed impulsami ci¬
śnienia z pulsatora oraz zawór sterowany 5,



\2moż^^aji^^f^pi^^73X^r^eitkra^ulsatocra.
Ponadto układ ten zawiera zawór odcinający 6,
otwierany przez popychacz 7, umożliwiający
przepływ olejiu do pulsatora 9.

19 w tym czasie połączona jest ze zlewem prze¬
wodami 44 i 25 do trwale połączonej ze zlewem
przestrzeni 41.

Niiskie ciśnienie panujące w przewodzie 26
Przesunięcie nie uwidocznionej na fysNpk&i,^ £j27, który połączony jest z przewodami 28,

dźwigni ręcznej przez kierowcę ciągpfika* powo¬
duje uruchomienie popychacza 7f%m6ry ojfewierą
zawór oddalający 6. *■-* /

W przypadku otwarcia zawoiiwNoddnająćegoi' j&
olej poci ciśnieniem wytwarzanym przez ponajpę
3, przedostaje się przewodami 11 i 16 do'pul-:
saitora 99 wytwarzając wysokie ciśnienie w jego
przestrzeni ^ ^s^f^d^^Lią^ ^pp1vistaw£j£fe in>-)
pulsów ciśnieniowych w przewodach 12, 13, 15,

17. Impulsy te dzt!ałają^\tf^^|i^3rą«'ij. Olej
z pulsatora 9 wraca natetęijjWie * do Zbiornika 1
przewodami 10.

fig. 2 olej pod ciśnieniem, które wytwarza pomr
pa 3 z kółkami zębatymi, znajdująca się w ukła-

'^crfpodn^śiaika hydraulicznego, dopływa poprzez

prz^bętaje się do przestrzeni 30 i 32, za<trzy-
mującfs^wak roboczy 45 i suwak sterujący 38
w* praw^ft skrajnym położeniu.

t.., Przestraejl 21 oraz przestrzeń 46 są połączone
''przewodami 43 i 37 ze zlewem. Podczas przesuw

• ■**wainia się tłoka 22 w kierunku prawego zwrot¬
nego położenia, zostaje przesuwany suwak ste-
rpjący> W\:$\ kje^#i^|r -pr^iwnym do ruchu
tłoka 22 "dó^ki^gb^foźenia^ przy którym na-

,Ż6tępfije l^ł|ic£en^przewodu 40 z przewodem 43
i doprowadzenie ciśnienia oleju do przestrzeni
21, znajdującej się z prawej strony suwaka. ix>

pomocniczego suwaka sterującego 20.
Pomocniczy suwak sterujący 20 pod wpływem

naporu cieczy przesuwa suwak sterująca 24^ *;w
zawór odcinający przestrzeni f 3ą^ssśtorą}pcą?<<;,j^W* kWWi!s]^ wytoczenie łączy przewodem
bezpośrednio z pompy 3 pod zawór zwrotny^ 4, 28 f prźes^zenią 20 i przewodem 31 z przestrze-
zasilający przeistrzeń tego pulsatora 14. CiM^o ei&%j32 oraz odprowadza ciecz do zlewu przewo-
wykonaniu pracy odpływa z przestrzeni ft YT6 **m 25. Umożliwia to przesunięcie suwaka ro-
do zbiornika oieju^Pu^^tejn, o.^daiamu jecł-, f^&&X^^fcnostronnym, powoduje "kilkakrotny7,wzrost- ct^ "...^wak róifeócźy^ 45, Lpa*zesuwąjąc się
śnienia oleju w układzie.

Pulsację ciśnienia otrzymuje :sie prż^ przesad
wainiu tłoka pulsatora w prawo w jego prze¬
strzeni X4>j witetfy gdy przestrzeń 29 * połączona
jest ze al^wem, a niskie ciśnienie cieczy podal-
wanej przez pampę; panuje w przestrzeni 34. Po
dojścfti; tłoka 22 do z1vrotnegb położenia, jego
ruehr^iewo otrzymuje |j^ przez doprowadzenie
cieczy^ pd -ciśnieniem do przestrzeni 19 oraz
doprowadzenie - do zlewu cieczy -z ■'■ przestrzeni
34. Wtedy następuje A<Ą^^mm^' ^

. strzeni,; 21 ^przewodem, 12 zr j*pjmipy: .zejbatep 3
przez.rzawórf zwrofny 4, Po.dipjśau..tłqką 22,ćp
lewego, zw/rotnego położenia ..cyjd,,^^pracy .powta¬
rza sie, i,przy każdym cyklu pujsaitor,da/je; krót¬
kotrwały wzrost ciśmepoia.. oleju„....w^, cylj^nfipzę
podnośnika.

USłaid rozrządu twilsatora śteftije sa\móc&yn-
ne^ 'włączanie ciśnienia^ raz do przestrzeni^ 19.
drufei' '^aJzf do' przestrzeni"J 341 oraz; łajeż^ "feolejńb
lte •^zfestó^rii^' 2e rzle^em. rP,rzyi pclhżśtiiiiy'śk-
wika" roDoćzego 4l5 -w* i>i*awym; śferajńynr półc¬
ieniu, ! niskie'ciśnienie dostaje' się ftrzewodem 26
do1 przewodu 20,*a tymsaińym do i>r£es1:rzeni $4,
powodując' ruch1" tłoka 22' w*rpfcawo. -'' ;

'n Mc^h v'terir jes€ możHwy, ^hiew&£ przestrzeń

się w lewo,
odTciiia ciśnienie oleju z przestrzeni 34 skierowu¬
jąc; gojdoipr^eislrgeni 19. Przewód 26 zostaje po¬
łączony z przewodem 44, a przewód 29 z prze-

. wpdem 3& ten ostatn^;Ze. zl^wJe^rpr^wjędjemr 37.

. . Przewód,^4:zostaj4e;odic4^ty ,^o4^iprzęwod^ z\$-
wowego 33r ;Tłok 22, osiąga Prawią, zwisptne^ pcf-

.łożenie i następuje iimama kierun^iegorruchu,
zaczyna przesuwać, sigf- w; {t^w^^ P9Ą: wpływam
ciśnienia ipanującego w przestrzeni I9r W-_tyvp-

•czacie pomocniczy-s^u-wpak ^r^acy,-^-znajduje
się w lewyan skrajnym ipołożepip. :Pj^Jsatpr wy¬
konuje, jałowy skok* Podczas, ;Zi^^n4ą. się tłoto
22 do lewego skrajnego .pcłcamia,; suw^k^ ^teru-
jący 24 zaczyna wykon^wa^: ru£h .względny w
stosunku do tłoka 22 łącząc ^'^w^>mjnc^^
cje przewód 27. z. przewodem ?8fj w;, teri r sppsób
zostaje doprpwadzqnę, ciiśnienię ,dp ^^ptrzena , $Q
j przestrzeni, $2^: :)\-.v: r-^■';-:■;»•.- ^ ]-.[:'.-■-■:

Napó> cieczy na czoJówą powiefzchnt^r^. m-
- waka pomocniczego' 38 iłowoduje^ jego rucjfr
względny w" prawo. Przewód 43,* ia ^atem (prze¬
strzeń 46 i 21 łączy się jprtoeiwodeni; 3? ?& złe^
;wem 36,! następuje ;octt>lokowarnie suwaka t»roho/r
czego *45. Suwak roboczy 45 przesuwa-się .w^pra-
w^ skirajtrie iK^ożehie i przełącza ■ ciśłiieni© cie¬
czy z pii»zesitrzeńi - 34 do przestraeni . 19,, łącząc
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pt&e8tofi6eft>'3&'2£ slewem-pi:odłączając przestrzeń
19 od; powodów ^zlewo^ych. Tłok 22 osiąga le¬
we zwrotte położenie; ;zaczyna .przesuwać się
w^pisawb fr" pulsaitar: "mul^plikiij^: ciśnienie.
'«' 'Gdy tkifa^zbliżą^isię do prawego'zwrotnego
położenia następuje. pKZBsnnięcie suwaka* pomoc-*
niczego 38 w lewe skrajne położenie i odłączenie
ciśnienia '£ó' i^rześtrzeni 21 i 46. r Ciśnienie cieczy
w przestrzeni 21 wywołuje' przesunięcie
suwaków -BO i 24,: w;-lewe;:-;skrajine ^położenie
i odbloikowąnie;suWiaka, roboczego 45. Spadające
ciśnienie w: przestrzeni 28 powoduje, -że, suwak
45 ^przesuwa się w lewe .skrajne jtfożenie skie-r

» powując ciśnienie oleju do przestrzeni. 19% W ten
sposób tłok 22 osiąga- prawe zwrotne- położenie.
Cykk pracy pulsatora powtarza się............. v ■.. .
p Na -: .£®jc.: 3: przedstawiona,-. jest .schematycznie

druga/postać wykonania pulsataa według wyu
nałazku; • - ;■ :> • ;-*.- C-P. ^rr -..••. .... . ....
j/rTt^k^SP pracuje; w cylindrze, Część 43 .tłoka

£9; pracuje - w tulei 14*v Tuleja ta sjtanowi prze?.
straeń,FW której przy ruchu tłoka £5 od lewego
don prawego- martwego położenia następuje
wzrost ciśnienia, Przy przeciwnym ruchu tłoka
69 ustępuje samonapełnianie przesltrzeni 14 ole¬
jem ! o niskim ciśnieniu, płynącym z pompy
przez* zawór zwrotny 4. Ruch ten powstaje pod
wpływem parcia oleju w przestrzeni 45 przy
połączonej wtedy; przestrzeni 55 ze zlewem.

Układ ro-zrządu, który wywołuje wyżej opi¬
sane ruchy, itłoka? działa, następująco: przy prze¬
suwaniu się tłoka. £9, w .kierunku prawego zwrcth
nego położenia, tłoczek 66 znajduje, się w pra¬
wym skrajnym położeniu. Olej pod niskim ci¬
śnieniem przewodem 51 dostaje się do przestrzec
ni 52y a sitąd przewodem 5,8 dostaje się do prze¬
strzeni 55. W tym czasie przestrzeń 45 połączonja
jest przez przewód 44 z przestrzenią .49 w su¬
waku roboczym i następnie , przewodem 48 ze
zlewem. Przy- zbliżaniu się, tłoka 69. do^ prawem
go r skrajnego . położenia, przestrzeń 66 suwaka
sterującego: 70 łączy przewody 65 -i 67, umożli*-
wiaj ąc ojopływ ciśnieńja do przestrzeni 46. Prze¬
strzeń 63* sjuwaka. sterującego', 70 Jączy przewód
$2% uzv/przeiwoden-i 61, co powoduje odblokowanie
suwaka,J57 d przesunięcie go w lewe skrajne po^
łożenie. Następuje wtedy połączenie przewodu
51 zr przewodem 44 i skierowarnie 'ciśnienia cle-
jiTdo przestrzeni 45, ofaź połączenie przestrzeni
55 że' zlewem przewodańii 58 i 53. Tłok 69 prze¬
suwając się w lewoi powoduje to, że pulsator
wykonuje ruch jałowy. Ciecz z przestrzeni 55
przepompowana jest do zlewu. Przy zbliżaniu'

się tłoka ff9 do lewego^ z^ro^negp-po2o«senia ^arr
stępuje połączenie przestrzeni 56.-. 3. ciśnięni.ena
oleju przewodaani 64 ; 62, a odblokowanie; prze*
sitrzeńi 46 przez połączenie przewodu €7 ;^ pFze^
wodem 68, co umożliwia przesunięcie suwpka
roboczego 57 w prawe skrarjine•,położenie, .. r

Przewód 51 przez-przestrzeń 52 połączony ,zopt
staje przewodem- 58 z - przestrzenią .5£u.,., Ptfzęł-
strzeń 45 zostaje połączona ze zlewem., T^qk,j5£f
osiąga lewie zwrotne położenie i zaczyna |>rze^
suwac się wprawo, w kierunku prawego; zwrot¬
nego położenia. . Pulsator daje chwilowe przy-
rojstyv ciśnienia, Następnie opisany cykl .pracy
powtarza .się. .
'Pulsator ten wyposażony jesit dodatkowo w.

dyszę rozruchową 59.
Fig. 4 przedstawia trzecią postać wykonania

pulsatora według wynalazku. -
W pulsatorze tym możemy regulować wydatek

i częstotliwość impulsów w zależności cd wiei-
kości przesunięcia, popychacza 18. Tłok 78 pra¬
cuj ąey w cylindrze wykonuje ruchy posuwiste
zwrotne, przekazywane, na tłoczek 95, pracujący
w cylindrze i4, w którym następuje zwiększenie
ciśnienia. Cylinderek 14 napełnia się cieczą pod
niskim ciśnieniem przez zawór zwrotny 4 i zar
mykany jest w czasie suwu pracy pulsaitora
Tłok 78 wykonuje ruchy pod wpływem parcia
oleju pod niskim ciśnieniem w przestrzeni 85.
Ciśnienie w przestrzeni 85 wzrasta okresowo
tzn. wtedy, gdy przestrzeń ta nie" łączy się ze
zlewem, co zapewnia układ rozrządu. Przestrzeń
75 połączona' jest na stałe (przez zawór odcina^
Jacy) ż pompą podającą olej pod niskim* Ciśnie--
niem. Przy odpowiednim; ustawieniu rozrządu
tłok 78 zostaje przesunięty w kierunku lewego
zwrotnego położenia; Ciecz z przestrzeni 85 zo¬
staje wypompowana do zlewu. Mamy wtedy
jałowy ruch tłoka 78 pulsatora jednostronnego
dzdałania. ■*■ ł '-

Trzy"działaniu samocfzyninym rozrządu tłok 78
przesuwa się w kierunku* prawego zwrotnego
położenia. Olej pod ■■■ nisfcitm ciśnieniem5 dostaje
sięv do przestrzeni 85 przewodem 90? szczeliną
między krawędziami"suwaka? 88 i krawejdfcią- wy-'
toczenia w^ tłoku 88 óraż przewodem -86*. Suwak
79 znajduje się w prawyim. skrajnym* położeniu.-
Przy dalszym prześuwiainiu się" tłoka" 78 w kie^
runku prawego zwrotnego punktu, krawę}dż 88
pokrywa si^ z'krawTędzią* 89 i wtedy 'zostaje odL
cięty dopływ oleju pod niskim' diśnieiiiem do
przestrzeni 85, a powstająca szdzelina^ między
krawędzią suwaka 91 i krawędzią wytoczenia 92
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umożliwia dopływ oleju do przestrzeni *94 przez
Otwór 93. Następuje -początkowe dławienie w
szczelinie między krawędziami 88 i 89, a potem
zamknięcie szczeliny, ten. odcięcie ciśnienia,
które zmniejsza się w przestrzeni 83.

To zmniejszenie ciśnienia umożliwia przesu¬
nięcie suwaka 79 w lewe skrajne położenie (su¬
wak opiera się o popychacz 82). Następuje po¬
łączenie przestrzeni 85 ze zlewem 71 przez prze¬
wody 86 i 72.

Ciśnienie w przestrzeni 83 również spada do
zera. Tłok 78 przesuwa się w kierunku lewego
zwrotnego .położenia, wtedy zmniejsza się szcze¬
lina między krawędziami 77 i 76 oraz 92 i 91.
Ciśnienie w przestrzeni 94 utrzymuje suwak 79
w lewym zwrotnym położeniu.

W pewnym momencie następuje zamknięcie
szczeliny między krawędziami 77 i 76 i odcięcie
od zlewu przestrzeni 85. Możliwe jest minimal¬
ne wypompowanie cieczy z przestrzeni 85 szcze¬
liną 84. Równolegle z zamknięciem .szczeliny
między krawędziami 77 i 76 następuje otwarcie
szczeliny między krawędziami 88 i 89. Nastę¬
puje wyrównanie ciśnienia w przestrzeni 83 z
ciśnieniem w przestrzeni 94 wskutek połączenia
się jej ze zlewem szczeliną między krawędziami
74 i 73.

Przy takim układzie sił działających na- su¬
wak 79, następuje przesunięcie go w prawe
skrajne-położenie. Wtedy olej pod niskim ci¬
śnieniem .przewodami 90 i 86 dostaje się do prze¬
strzeni 85, a tłok 78 znajduje się w lewym
zwrotnym położeniu i uzyskujemy początek su-,
wu pracy pulsatora czyli ruch w kierunku pra¬
wego zwrotnego położenia.

Przy zbliżaniu się tłoka 78 do prawego zwrot¬
nego położenia następuje zmniejszenie szczeli¬
ny międizy krawędziami 88 i 89 oraz odcięcie
przestrzeni 94 od zlewu przez zlikwidowanie
szczeliny między krawędziami 74 i 73. *W pe¬
wnym momencie zachodzi wyrównanie szczeliny
między krawędziami 88 i 89 ze szczeliną mię¬
dzy krawędziami 74 i 73 oraz wyrównanie szcze¬
liny między krawędziami 88 i 89 ze szczeliną
między krawędziami 91 i 92, a zatem na¬
stępuje wyrównanie ciśnień panujących w prze¬
strzeniach 83 i 94. Przy dalszym przesuwaniu
się tłoka 78, zostaje zlikwidowana szczelina mię¬
dzy krawędziami 88 f 89 oraz odcięte ciśnienie
oleju' od przestrzeni 85 i 83. Olej pod ciśnie¬
niem; zostaje skierowany do przestrzeni 94 i po-
^rtódii^ ^r^swnięcie suWaka 79 W lewe sterajne

położenie; uzyskuje się wtedy prawe zwrotne
położenie tłoka 78. Następnie cykl pracy powta¬
rza się. Wsuwając popychacz 82 ogranicza się
skok suwaka 79 a tym samym skok tłoka 78,
przez co otrzymuje się inną częstotliwość pracy
pulsatora oraz inny wydatek.

Czwarta postać wykonania pulsatora według
wynalazku przedstawiona jest na fig. 5.

Tłok 96 wykonuje ruchy posuwiste zwrotne.
Przy ruchu tłoka 96 w prawo do prawego mar¬
twego położenia następuje wzrost ciśnienia w
przestrzeni 14. Ciecz z pompy przy ruchu po¬
wrotnym tłoka 96 przewodem 12 płynie przez *
zawór awrotny 5. Olej pod niskim ciśnieniem
wytwarzanym przez pompę tłoczony jest przez
zawór odcinający do przestrzeni 101. Przestrzeń
97 połączona jest na stałe ze zlewem. Ruchy po¬
suwisto - zwrotne wykonuje tłok 96 samoczyn¬
nie wskutek okresowego pojawiania się" oleju
pod niskim tiśnientiem w przestrzeni 105, co
osiągalne jest dzięki systemowi rozrządu pul¬
satora. Gdy przesuwający się w prawo tłok (na
skutek parcia oleju na ściankę) w przestrzeni
205 zbliiża się do prawego zwrotnego położenia'
— przewód 102 łączy się z otworkiem 117* T^mi
otworkami, a dalej otworem 119 olei dostaje się
do praestrzeni 122.'

W tym czasie przestrzeń 111 połączona jest
przewodami 110, 116 i 103 ze zlewem, co umo¬
żliwia przesunięcie suwaka 106 w lewo. Prze¬
strzeń 121 łączy otwór 115 z otworem 98, tj. ze
zlewem. Panujące stale ciśnienie w przestrzeni
101 powoduje zmianę kierunku ruchu tłoka 96.
Tłok 96 zaczyna przesuwać się w lewo. Pulsator
wykonuje ruch jałowy, w czasie którego nastę¬
puje wypompowanie cieczy z przestrzeni 105;
gdy tłok 96 zbliża się do lewego zwrotnego po¬
łożenia, otwór 102 pokrywa się z otworkiem 114
i 116. Ciśnienie przewodem 110 dostaje się do
przestrzeni 111. Przesunięcie suwaka 106 jest
możliwe, ponieważ otworek 117 pokrywa się z
przewodem 100, a więc ze zlewem. Przesunięty
w prawo suwak 106 łączy przestrzeń 109 z prze¬
strzenią 105 i z przestrzenią 101 przez otwory
104 i 108 oraz odcina przewód 115 od zlewu 97.

Tłok 96 wykonuje ruch roboczy w prawo rifc
skutek różnicy sił działających na ndego i na¬
stępnie cytel pracy powtarza się. Przy każdym
cyklu pracy następuje wzrost ciśnienia w prze¬
strzeni 24, a zawór 4 w tyih czasie jest zato-
kmięty. ,.■■■■■■;»■■ i..
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v Z astrze żejiia patentowe

1. Urządzenie hydrauliczne do oddziaływania
na narzędzia zawieszone na ciągniku, zinar
mienne tym, że w obiegu hydraulicznym tego
urządzenia między pompą (3) i cylindrem (8)
majduje się pulsator (9), stanowiący urządze¬
nie zwiększające ciśnienie oleju (fig. 1).

2. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
że pulsaitor (9) ma tłok o dwóch średnicach,
z których przednia część ma mniejszą śre¬
dnicę, a tylna większą, przy czym na obwo¬
dzie tego tłoka są wykonane trzy rowki.

3. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
że w cylindrze (42) pulsatora znajduje się
tłok (22), w którym umieszczone są trzy su¬
waki ■tarujące (38, 45 i 24) \ttigr2y? *

4. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tyifr,
że w tłcku pulsatora zastosowane są dwa su¬
waki siteruface (57) (fig. 3).

I. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
że w cylindnc pulsatora umieszczone są dwa
ttoki, jeden główny (73), we wnętrzu którego

umieszczony jest suwak sterujący (79) i dru¬
gi pomocniczy (95), posiadający z obydwóch
stron zakończenia kuliste (fig. 4).

6. Urządzenie według zastrz. 2 i 5, znamienne
tym, że suwak sterujący (79) (fig. 4) ma dwa
otwory przelotowe poprzeczne (87, 93) i dwa
otwory podłużne łączące stię z otworami prae>
lotowynii o jednakowych średnicach orai
trzy pienścienie osadzone na suwaku, dwa na
końcach i jeden w części środkowej.

7. Urządzenie według zasrtjrz. 1, znamienne tym,
że w cylindrze pulsatora znajduje sdę tłok
(96) (fig. 5), w którym umieszczona jesttuleja
rozrządu (107), a wewnątrz niej tylko jeden
suwak sterujący (106) mający jeden podłuż¬
ny otwór osiowy przelotów/ (119) oraz dwa
poziome otwory przelotowe na końcach su¬
waka wgłębienia pierścieniowe (121).

Zakłady Mechanicme „Ursus"

Eaetępea: inż. Józef Felkner
rzecznik patentowy
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