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Je znamo, Ze pr¥i vysokych otdckdch rotoru neni ruéni zapra-
dani prakticky jiZ proveditelné.

Pro zautomatizovani zaprddani bylo jiZ navrZeno, aby bylo
pouZito impulsu, umérnych otdckdm rotoru, pro ¥izeni zapradaciho
déje, zejména pro rizeni privodu vldken a odtahu prize. Za tim
Ucelem bylo zejména navrZeno, aby rotorovy sprddaci stroj mél im-
pulsovy generdtor pro vytvareni impulsi Gmérnych otadkam
rotoru,pri ¢emZ impulsovy generdtor je spojen se zarizenim pro
rizeni zapfadaciho déje.

Z &s.autorského 176 148 je zndmo, Ze zapradaci déj se prova-
di v dobé rozbihdni rotoru od jeho zastaveni aZ na spradaci pra-
covni otdcky. Z &s.autorského osvédéeni &. 166 584 je dale znamo,
Ze spina¢ blokového obvodu, ktery potom #idi spfadaci provoz, je
sprazen s cidlem pro sledovani otac¢ek spradaciho rotoru.

Konec¢né je z ¢és.patentového spisu ¢. 200 187 dale znamo, Ze
prijima¢ impulst je opatren ¥idici sekci, spojenou s prvnim hna-
cim motorem pro poddvani vldken a s druhym hnacim motorem odtahu
a zpétného vedeni prize.

Ulohou vyndlezu je ddle zdokonalit zarizeni za tim tcelen,
aby povaha a.jakost mista zapredeni byla lépe prizpusobena povaze
a jakosti sprdadané prize. Vyndlez proto vychdzi ze za¥izeni pro
rizeni zapradaciho déje u rotorovych bezv¥etenovych spridacich
stroji podle otacek rotoru, s generdatorem impulsu pro vytvareni
impulst umérnych otdackdm rotoru, pri¢emZ generdtor impulsl sestéa-
va z rotujiciho vysilace impulsi a 2z prijimade impulst, ktery je
od vysilace impulsl prostorové oddélen a je upraven na pojizdném
zaprddacim automatu a opatfen ¥idici sekci, spojenou s prvnim
hnacim motorem pro poddvdni vlidken a s druhym hnacim motorem
odtahu a zpétného vedeni prize, a resi danou dlohu tim, Ze podle
vyhodného provedeni vyndlezu je vystup prijimace impulst pripojen
na vedeni stejnosmérného napéti, uUmérného otadkam rotoru, ke kte-
rému Jje pripojen prvni spina¢ pro zapindni a vypinani prvniho
hnaciho motoru a druhy spinaé¢, 3jakoZz i tfeti spinaé pro zapinani
a vypinadni druhého hnaciho motoru. -

Podle dalSiho provedeni vyndlezu jsou prfed hnaci motory za-
pojena nastavovaci ustroji pro fizeni jejich otacéek, a to pred
prvni hnaci motor prvni nastavovaci dstroji pro nastaveni mnoz-
stvi predem poddvanych vldken a ‘druhé nastavovaci udstroji pro
stanoveni rychlosti rozbéhu poddvani vldken, a pred druhy hnaci
motor treti nastavovaci tustroji pro stanoveni rychlosti rozbéhu
odtahu prize a ¢&tvrté nastavovaci udstroji pro stanoveni rychlosti
rozbéhu zpétného vedeni prize.

Podle dalsiho provedeni vyndlezu jsou k vedeni stejnosmérné-
ho napéti pripojeny komparatory pro srovnavani, umérného otacdkam
rotoru, se stanovenymi hodnotami nastavenymi na fidicich &lenech,
pripojenych na komparatory, za kterymi jsou zapojeny spinace,
které jsou spojeny s hnacimi motory pres zesilovaé napéti.

Podle jiného provedeni vyndlezu obsahuje pfijimaé impulsu
¢islicové analogovy prevodnik pro preménu prijatych impulsa na
elektrické napéti Umérné otackdm rotoru, a ¥idici &leny sesta-
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vajici z nastavitelnych elektrickych odport, pric¢emZ nastavovaci
Ustroji tvori nastavitelné elektrické odpory.

Pritom je vvhodné, kdyZ prvni nastavovaci udstroji Jje bud
pres druhé nastavovaci ustroji, nebo pres deélic¢ napéti a ndasobic
napéti spojen se zesilovacéem napéti prvniho hnaciho motoru a tre-
ti nastavovaci uUstroji je spojeno pres treti spinac¢ se zesilova-
&¢em napéti druhého hnaciho motoru a pres dals$i spina¢ se zesilo-
va¢em napéti, pric¢emZ do jednoho elektrického obvodu druhého hna-
ciho motoru je zarazen zpoZdovaci &len. :

Podle 2zvlastniho provedeni vyndlezu je druhy hnaci motor
s prijimac¢em impulsu spojen vedenim, které obsahuje druhy spinac,
zesilovaé napéti a &tvrté nastavovaci ustroji.

Dalsi provedeni zaleZi v tom, Ze zpoZdovaci élen pro pro-
dlouZeni rozbéhové doby je tvoren funkénim ménicem.

Je také vyhodné, kdyZz Fidici éleny a nastavovaci udstroji pro
nastaveni nebo korelaci faktori uUmérnosti nebo predbézZného poda-
vani vldken jsou tvoreny koeficientovou jednotkou.

Podle dal$iho vytvoreni vyndlezu jsou pred hnacimi motory
pro Jjejich Fizeni predfazeny délice napéti, které Jsou ener-
getickym vedenim spojeny se snimacem otdc¢ek pro vytvoreni elek-
trického napéti, umérného otdckdm, upravenym v uUstfednim hnacim
istroji. '

Podle jesté dal&iho ' vytvoreni vyndlezu obsahuje uUstredni
hnaci dstroji prvni snima¢ otdcek pro vytvoreni elektrického na-
péti, timérného otddkdm, ktery je prvnim energetickym vedenim spo-
-. jen. s .ndsobiéi napéti pro.. Fizeni prvniho hnaciho motoru a déale

" obsahuje druhy snima¢ otacek, ktery je druhym energetickym vede-
nim spojen s dals$im ndsobicem napéti pro ¥izeni druhého hnaciho
motoru.

Podle jesté dals$iho provedeni vyndlezu je na vedeni stejnos-
o 2 3 » ~ » - v . 0 v g I
mérného napéti pres spina¢ pripojena pamét pro provozni hodnotu
¥idici veliciny. "

Zvlast 1udelné provedeni vyndlezu zdlezi v tom, 2Ze vedeni
stejnosmérného napéti je se vstupem éislicové-analogového druhého
spinac¢e spojeno pres &tvrté nastavovaci ustroji, vytvorené jako
koeficientova jednotka,a pres invertor.

Zarizeni podle vyndlezu je spojeno s celou radou vyhod:

ProtoZe zpravidla nemaji vSechna sprddaci mista rotorového
spfddaciho stroje soucasné pretrh prize, je moZno provést zapre-
deni pojizdnym zapfadacim zarizenim, které casové po sobé obslu-
huje véts$i podet spfaddacich mist. Pro poddvani vlaken a pro odtah
pfize, popripadé pro zpétné vedeni zapradaného konce prize pri
zaprddani se s vyhodou pouziva zvlastnich hnacich zarizeni.

Pro rizeni zapféddaciho déje 1lze odebirat velid¢iny umérné
provozni rychlosti odtahu pfize, provozni rychlosti podavani vla-
ken a provoznim otadc¢kdm rotoru, od duUstfedniho hnaciho zarizeni
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rotorového spradaciho stroje, privddét je zaprddacimu zarizeni
a pouzivat je jako dalsi ridici veliéiny.

Prechod od zaprdadaciho provozu na normdlni provoz probihéd
pritom hladce  a Zadané veli¢iny poddvani vldken a odtahu prize
nemusi byt na zapradacim zarizeni nastavovdny rucéné, takZe vyna-
lez znamenad pokrok ve sméru. automatizace zapradaciho déje.

Také obsluha nékolika sprddacich stroju zapridacim zarize-
nim, prechdzejicim od jednoho spfddaciho stroje ke druhému, je
mozna, aniz by Zadané hodnoty musely byt vZdy znovu ruéné nasta-
vovany. . ‘

I kdyZ v souCasné dobé je tendence pouzZivat ¢éislicovych
¥idicich za¥izeni, je u zarizeni podle vyndlezu 2zv1ast hospodar-
né, provadi-li se frizeni zapradaciho déje analogovym zpUsobem.

Vyhody dosazZené vyndlezem zdleZeji- zejména v tom, 3e se
povaha a jakost zapredeného mista co nejpresnéji prizplusobi pova-
ze a jakosti spradané prize, pricemZ pri zméné provoznich otacek
rotoru nebo pri vyméné partie nemusi byt zpravidla provadéno 2Zad-
né prestaveni nebo nové nastaveni na zapradacim zarizeni nebo na
ridicim zarizeni. Proto je vyndlez s vyhodou také vhodny pro
automatizaci zapradaciho déje.

Zapradaci uUstroji podle vyndlezu maji tak dobrou jakost, Ze
je zbytecné jejich dodateéné &isténi.

Vyndlez bude nyni popsan na nékolika provedenich v souvis-
losti s pripojenymi vykresy, kde na obr.la, 1lb, lc jsou ve stej-
ném ¢asovém méritku prubéh otdcek rotoru, odtahové rychlosti pri-
ze, zejména rychlosti 2zpétného vedeni zapraddaného konce prize,
a rychlosti podavani vldken a na obr.2 az 4 jsou blokova schéma
¥idicich zarizeni podle vyndlezu. :

Ze znazornéni na obr. la, 1lb a 1lc je patrno, Ze zapradaci
déj muZe byt definovdn pevné predem stanovenymi otéckami ni, D,
D3, Dy, rotoru 1 a provoznimi otdckami ny, rotoru 1, ddle provoz-
ni rychlosti VAp odtahu prize, provozni rychlosti VEp podavani

vldken a popripadé polomérem rotoru.

Podle zkuSenosti miZe byt nejspolehlivéji zapredena prize
pri otacdkdch rotoru 1 v hodnoté 30 000 aZ 40 000 otacek za
minutu. Proto by otac¢ky n, az n, mély leZet v tomto rozsahu oté-
cek. Vv tomto rozsahu 3je rozbihdni rotoru 1 podle zkusSenosti
i nezavisle na provoznich otaékach n,, velmi rovnomérné, takze
otacky n, az n, mohou byt pro uUcely rizeni pevné predem stano-
veny. pri pouZiti pojizdného zapradaciho zarizeni se otadky roto-
ru obsluhovaného spradaciho mista prendSeji na zapradaci zarizeni
pfes kanal s informaénimi daty. Vyména informaci se provadi
s vyhodou bezdotykové.

Obr. 2 znazornuje blokové schéma ridiciho zafizeni podle vy-
ndlezu pro analogové rizeni zapfadaciho déje podle podle obr.1la,
lb, 1lc. Na spradacim misté 1b je spradaci rotor 1 se sbérnou
drazkou la pro vlékna.
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Ze spradaciho rotoru 1 se snimacéem 2 odebiraji ¢islicové
impulsy, Umérné otdckdm rotoru 1, a jsou translatorem 3, prena-
Seny od sprddaciho mista 1lb bezdotykové ve vstup ¢islicové analo- -
gového prevodniku 4a prijimace 4 impulsu, ktery na svém vystupu
doddva stejnosmérné napéti, Gimérné otackdm rotoru 1.

Prvni hnaci motor 5 slouZi k pohonu nezndazornéného znamého
poddvani vldken a druhy hnaci motor 6 slouZi k pohonu nezndzorné-
ného zndmého zarizeni pro odtah prize a pro zpétné vedeni prize.
Druhy hnaci motor 6 je vytvoren jako reversac¢ni motor. Hnaci mo-
tory 5 a 6 jsou konstruovany tak, Ze maji kratkou rozbéhovou dobu -
a jejich otacky se potom nastavi Umérné k p¥ipojenému stejnosmér-
nému napéti.

Na vedeni 7 stejnosmérného napéti Jje v disledku spojeni
s vystupem prijimace 4 impulst stdle stejnosmérné napéti, Umérné
otdcékdm rotoru 1. Toto stejnosmérné napéti ma& napriklad positivni
polaritu. Na druhém vedehi 8 je konstantni stejnosmérné napéti
opacné polarity. VysSka tohoto napéti je prinejmen$im rovna vysce
maximdlniho napéti na vedeni 7.

Ridici vstup kompariatoru 10 je spojen s vedenim 7, druhy ri-
dici vstup je pres fidici ¢len 11 s danymi koeficienty spojen
s druhym vedenim 8. Spojovany vstup 1l0a kompardtoru 10 Jje také
spojen s druhym vedenim 8. Jakmile soucet napéti na fidicich
vstupech komparatoru 10 klesne pod hodnotu 0, pripoji se spojova-
ny vstup 10a na vystup 10b. Ridici ¢len 11 se nastavi tak, Ze
komparator 10 p¥epoji préavé tehdy, kdyz rotor 1 pfi rozbéhu do-
sédhne otdcek n,, obr. la, a vedeni 7 md prislusSné vysoké napéti.

Jakmile komparator 10 prepojil, nabudi se tim zarfazend pamét
12, kterd sepne ¢islicové analogovy prvni spina¢ 13. Spojovany
vstup prvniho spinace 13 je s vedenim 7 spojen pres treti nasta-
vovaci uUstroji 30 s urcenymi komponenty. Vystup spinace 13 je
spojen s prvnim hnacim motorem 5 pres prvni nastavovaci ustroji
14 a druhé nastavovaci ustroji 15 s urcenymi koeficienty a pres
zesilovaé 16 napéti. Druhé nastavovaci ustroji 15 slouzi k nasta-
vovdni provozni rychlosti VEx poddavani vlaken, obr. 1lc. Prvni
-nastavovaci Ustroji 14 slouzi jesté Kk nastavovani predbézZného
privodu vlaken.

Stejnym zpusobem jako u kompardtoru 10 jsou s vedenimi 7
a 8 také spojeny ridici vstupy kompardtort 17, 26 a 19. Totéz
plati pro spojované vstupy, které jsou vesmés spojeny s druhym
vedenim 8. Ridici ¢&len 18 se nastavi tak, Ze kompardtor 17 pravé
prepne, kdyZz rotor 1 pri rozbéhu dosdhl otaéek n,, obr. la. Vy-
stup komparétoru 17 je spojen s vymazdvacim vstupem paméti 12.
Jakmile Jje dosaZeno otdacek n; rotoru 1, dostane vystup kompa-
ratoru 17 napéti, pamét 12 se vymaZe, a t1m je skoncen predbeézny
p¥ivod vlaken.

Ridici élen 20 je nastaven tak, Ze kompardtor 19 se pravé
prepoji, kdyZ rotor 1 pfi rozbéhu dosdhne otaéek n,, obr. la.
Vystup kompardtoru 19 je spojen s paméti 21. Jakmile md vystup
komparatoru 19 napéti, nabudi se pamét 21 a druhy spinaé 22, za
nim zarazeny, se zapoji. Spojovany vstup druhého spinace 22 je
pres ¢tvrté nastavovaci udstroji 45 s urcenymi koeficienty spojen
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s druhym vedenim 8. Vystup druhého spinace 22 je pfes zesilovad
23 napéti spojen s druhym hnacim motorem 6. Jakmile je zrizeno
spojeni k druhému vedeni 8, rozbéhne se druhy hnaci motor 6 za
ucelem zpétného vedeni prize proti sméru odtahu prize. Mérié 24
délky prize, vytvoreny jako krokové ustroji, je spojen s ¥idicim
vstupem poc¢itade 25. Dosdhne-li se predem urceného poctu kroku,
ktery odpovidéd Zadané nazpét podané délce prize, dostane vyma-
zdvaci vstup paméti 21 pres poc¢itac¢ 25 napéti od druhého vedeni
8, takZe se pamét vymaZe a druhy spinaé 22 se rozepne. Po vypo-
jeni druhého spinace 22 zustane druhy hnaci motor 6 ihned stat,
¢ehoZ lze dosdhnout napfiklad uzitim zndmého brzdiciho zar¥izeni.

Ridici &len 27 s uréenymi koeficienty je nastaven tak, Ze
komparator 26 pravé prepne, kdyZ rotor 1 pri rozbéhu dosdhne otéa-
cek Dy, obr. la. Po prepnuti komparatoru 26 je na jeho vystupu
napéti, &¢imZ se nabudi pamét 28, za nim zafazend, takZe se zapoji
treti spina¢ 29. Jeho spojovany vstup je pfes treti nastavovaci
Ustroji 30 s urcenymi koeficienty spojen s vedenim 7. Po zapojeni
tretiho spinace 29 je na uzlu 29a napéti, které je o &initel men-
§1i neZ jednic¢ka niZsi neZ napéti vedeni 7. Jedna vétev vedeni 7
vede pres dalsi spinac¢ 29b ke vstupu druhého nastavovaciho tdstro-
ji 15 a druhd vétev vede pred zpo3dovaci ¢&len 31 prvniho radu
a pres zesilovac¢ 23 napéti k druhému hnacimu motoru 6.

Jakmile uzlovy bod 29a md@ napéti, sepne dalsi spinac¢ 29b,
takZe prvni hnaci motor § dostane napéti od vystupu tretiho na-.
stavovaciho ustroji 30 pfes druhé nastavovaci dstroji 15 a zesi-
lovaé 16 napéti. Prvni hnaci motor 5 uvede poddvani vlaken rychle
na rychlost, ktera je k okamZitym otdckdm rotoru 1 ve stejném po-
méru jako Jje provozni rychlost VEg, obr.lc, k provoznim otdckam
ng rotoru 1, obr. la. Na tretim nastavovacim dstroji 30 se nasta-
vi provozni rychlost VAp odtahu prize, obr. 1lb. ZpoZzdovaci &len
31 2zplosti stoupani vstupniho napéti druhého hnaciho motoru 6
napriklad podle exponencidlni funkce. Tim se prodlouZi rozbéhova
doba odtahu prize oproti rozbéhové dobé poddvani vldken.

P¥i sepnuti spinade 32 se vymaZe pamét 28, takZe se treti
spina¢ 29 opét rozepne a hnaci motory 5 a 6 se zastavi. To nasta-
ne po preddni zapredené prize do spradaciho mista a po soudasném
prepojeni podavani vlaken na pohon podavani vl1Aken na spfadacim
misté.

Nastaveni fidicich ¢&lenu 11, 18, 20, 27 a &tvrtého nasta-
vovaciho ustroji 45 s urcenymi koeficienty pro otadky n., az ny
rotoru a pro rychlost zpétného vedeni zaprddaného konce pr¥ize mu-
si byt zpravidla provadéno jen jednou. V pfipadé nutné regulace
se za UcCelem zmény prutahu a zakrouceni pfize nové nastavuji pou-
ze druhé nastavovaci ustroji 15 a tf¥eti nastavovaci ustroji 30.

Podle jiného provedeni by mohlo byt blokové schéma podle
obr.2 pozméneéno tak, Ze treti nastavovaci ustroji 30 se umisti
mezi uzlovym bodem 29a a zpozdovacim &lenem 31. Po zapojeni tre-
tiho spinace 29 je potom na uzlu 29 napéti fidiciho &lenu 27. PFi
tom se provozni rychlost odtahu pfize nastavi na tretim nastavo-
vacim uUstroji 30 a provozni rychlost podavani vlaken se nastavi
na druhém nastavovacim ustroji 15. Pomér mezi otadkami rotoru
1, rychlosti odtahu prfize a rychlosti podavani vlaken zlUstava
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pritom konstantni. P¥i daném zakrouceni a pri daném ' pratahu je
mozné tedy také u tohoto provedeni zapojeni ménit otacky rotoru-
1, aniZ by bylo treba ménit nastaveni na zap¥adacim zarizeni.

Pokud ma byt ménén prumér sbérné draziky la vldken rotoru 1,
miZe byt zménéno nastaveni prvniho nastavovaciho ustroji 14 a po-
¢itace 25. JelikoZ pruméry rotoru 1 se zpravidla méni po stup-
nich, bylo by moZné provadét zménu nastaveni také pres spolecny
stupriovity spinac.

Hnaci motory 5 a 6 jsou v ¢innosti v pribéhu zapriadaciho dé-
je. Po zapfedeni je privod vldken a odtah prize obstardvan nezna-.
zornénymi prislusnymi hnacimi za¥izenimi sprddaciho stroje.

U ridiciho zafizeni podle obr. 3 se do velké miry pouZiva
stejnych stavebnich ¢lend ve stejném zapojeni ke stejnému ucelu,
jak tomu je u zarizeni podle obr. 2. Prislusné stavebni dily jsou
zde opatreny stejnymi vztahovymi znacdkami jako obr. 2, takiZe je
- zbyte¢né popisovat a vysvétlovat funkci zapojeni téchto staveb-
nich élenu.

Na rozdil od zapojeni a usporadani podle obr.2 odpadd u pro-
vedeni podle vyndlezu podle obr. 3 zpoZdovaci &len 31. Misto toho
je zarazen zpozdovaci &len 29¢ vyssiho Ffadu do vedeni, vedouciho
od vystupu ¢&islicové analogového dalsiho spinace 29b k vystupu
druhého nastavovaciho uUstroji 15 s urcenymi koeficienty.

Jakmile je na uzlovém bodé 29a napéti, sepne dalsi spinacé
29b, takZe pri rozbéhnuti druhého hnaciho motoru 6 pro odtah pri-
ze soudasné dostane napéti také prvni hnaci motor 5 pro podavani
vlaken. ZpoZdovaci &len 29c je nastaven tak, Ze v prubéhu omeze-
ného éasového obdobi po spus$téni podavani vldken je pomér okamZi-
tych hodnot rychlosti podavani vldken k okamzitym hodnotam ridici
velié¢iny veétsi neZ ten pomér jeji provozni hodnoty k provozni
hodnoté ¥idici veliciny, kterého je dosaZeno po rozbéhové fazi.

U provedeni vyndlezu podle obr. 3 se poddvéani vldken po
spusténi tedy v pribéhu omezeného casového obdobi zesili, aby se
zabrdnilo vzniku tenkych mist v p¥izi. Odtah pr¥ize se naproti to-
mu po kratkém rozbéhovém obdobi primo Umérné otackam rotoru.

Priklad provedeni vyndlezu podle obr. 4 zndzornuje, jak jizZ
bylo uvedeno, blokové schéma jiného ridiciho za¥izeni podle vyna-
lezu. I u tohoto zarizeni se do velké miry pouZiva stejnych
stavebnich ¢lenu ve stejném zapojeni ke stejnému ucelu jako u za-
¥izeni podle obr. 2. Prislusné stavebni ¢leny jsou i zde opatfeny
stejnymi vztahovymi znackami, 3jako na obr.2. Aby se zabranilo
zbytecnému opakovdni, nebude popisovdna a vysvétlovana funkce
a zapojeni téchto stavebnich ¢lend. Odchylky oproti zapojeni pod-
le obr. 2 se tykaji usporadani mezi prvnim nastavovacim udstrojim
14 a zesilovacCem 16 napéti na strané jedné, jakoZ i usporadani
zapojeni mezi &islicové analogovym tretim spinadem 29 a zpozZdova-
cim c¢lenem 31 na strané druhé. Kromé toho je jinak provedeno
zpétné vedeni konce prize.

Na rotorovém spradacim stroji 33a jsou k nezndzornénym poho-
nim podavadni vldken a odtahu prize pripojeny prvni snimac¢ 33 otéa-
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¢ek, popripadé druhy snima¢ 34 otddek, které davaji napéti Gmérné
otackam, a tim i rychlosti poddvani vldken, popripadé odtahu v1a-
ken. Tato napéti jsou pfes pohyblivé prvni energetické vedeni
35, popripadé druhé energetické vedeni 36 privadéna k pojizdnému
zapradacimu zarizeni 36a. Témito napétimi jsou zesilovade 16
a 23 rizeny tak, Ze rychlost podavani vldken a rychlost odtahu
prize u pojizdného =zapraddaciho zarizeni 36a Jje stejna jako

u rotorového spradaciho stroje, kdyZ rotor 1 bézi svymi provozni-
mi otackami ng.

KdyZ zapraddaci zarizeni 36a odstrani pretrh pfize na jednom
spradacim misté, napriklad na spfddacim misté 1b, bé&Zi rotor 1
nejdfive jesté s provoznimi otdc¢kami ng. Stejnosmérné napéti,
které je nyni na vedeni 7 a je Umérné otdckdm rotoru 1, je pripo-
jeno na pamét 37 pfes spinaé 38, sepnuty pres mechaniku zaprada-
ciho zarizeni 36a. Pred zabrzdénim rotoru 1 se opét rozepne spi-
na¢ 38, takZe v paméti 37 zistane v plné vysi uloZeno napéti,
které aZz dosud bylo na vedeni 7. Délic¢e napéti 39, popripadé 40
se pri sepnuti prvniho spinace 13, popripadé tretiho spinacde 29
vytvori pomér mezi okamZitou hodnotou napéti na vedeni 7 a mezi
napétim uloZenym v paméti 37, které je tumérné provoznim otackam
rotoru 1. Pomérnd napéti, kterd jsou na vystupech délié&d napéti,
se v nasobicich 41, 42, popripadé 43 napéti ndsobi napétim prvni-
ho vedeni 35, popfipadé druhého vedeni 36. ProtoZe vystupy naso-
bié¢d 41 a 42 napéti jsou spojeny se vstupem zesilovace
16 napéti, a prvni energetické vedeni 35 Jje spojeno se
vstupy nasobicu 41 a 42, je na vstupu zesilovacde 16 napéti, které
je k napéti na prvnim energetickém vedeni 35 ve stejném poméru,
v jakém jsou okamZzité otdcky rotoru 1 k jeho provoznim otackam
np. ProtoZe na druhé strané je vystup dalsiho ndsobide 43 napéti
pres zpoZdovaci ¢&len 31 spojen se vstupem zesilovée 23 a druhé -
energetické vedeni 36 je pripojeno na vstup ndsobide 43 ,je také
na vstupu zesilovacde 23 napéti, které je k napéti na vedeni 36 ve
stejném poméru, v jakém jsou okamZité otdcky rotoru 1 k provoznim
otackam ng. Pres vymazavaci vstup 44 se pamét 37 po zapredeni sa-
moc¢inné vymaZe a po sepnuti spinace 38 se opét pripoji na vedeni
7.

Misto paméti 37 miZe byt 2za stejnym tGdelem prifazen bliZe
neznazornénému centrdlnimu hnacimu zarizeni pro otaceni rotoru
1 snima¢ 47 otacek, ktery vytvadri napéti uUmérné otaékdm. Za pomo-
ci ¢éarkované zndzornéného energetického vedeni 48 je snimaé 47
otddek spojen s délici 39, 40 napéti, prifazenymi zapradacimu za-
Fizeni 36a a ndleZejicimi hnacim motorum 5 a 6 pro podavani vla-
ken a pro odtah prize, coZ znamend, Ze na vstupech déliéi 39
a 40 napéti je stdle k dispozici napéti Umérné provoznim otddkam
ng rotoru 1.

Kdyby v jednotlivych pripadech ¢&inilp v dusledku délky vede-
ni nebo 2z jinych divodi potiZe pfivadéni stejnosmérnych napéti
pfes energetickad vedeni 35, 36 a 48, bylo by moZné podle dalsiho
provedeni také provadét zndmou &islicové analogovou transformaci.

V blokovém schéma na obr. 4 je spinany vstup &islicové ana-
logového druhého spinace 22 spojen pfes &tvrté nastavovaci tstro-
ji 45 s urcenymi koeficienty a invertor 46 a vedenim 7. Tim je
. zaruceno, Ze rychlost zpétného vedeni zapradaného konce prize do
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rotoru 1 je uUmérnd k otackam tohoto rotoru 1.

Vyndlez neni omezen na popsané a zndzornéné priklady prove-

deni. Podle dalsiho provedeni by mohly napriklad hnaci motory
vytvaret spolec¢né s jejich vstupnimi zesilovac¢i vlastni reguladéni
obvody. :

1'

PATENTOVE NAROKY

Zarizeni pro ~rizeni zaprddaciho déje u rotorovych bez-
vretenovych  spradacich stroji podle otac¢ek rotoru, s
generdtorem impulsd pro vytvareni impulst uUmérnych otackam
rotoru, pricemZ generdator impulsu sestdvd z rotujiciho vysi-
lace impulsi a 2 prijimace impulsu, ktery je od vysilace
impulsti prostorové oddélen a Jje upraven na pojizdném
zaprddacim automatu a opatfen ¥idici sekci, spojenou s prvnim
hnacim motorem pro podavani vldken a s druhym hnacim motorem
odtahu a zpétného vedeni p¥ize, vyznacujici se tim, Ze vystup
prijimace (4) impulsi je pripojen na vedeni (7)
stejnosmérného napéti, umérného otdc¢kdm rotoru (1),ke kterému
je pripojen prvni spina¢ (13) pro zapindni a vypindni prvniho
hnaciho motoru (5) a druhy spinac¢ (22), jakoz i treti spinac
(29) pro zapindni a vypindni druhého hnaciho motoru (6).

Zarizeni podle bodu 1, vyznacujici s etim, Ze pred hnaci
motory (5,6) jsou 2zapojena nastavovaci uUstroji pro ¥izeni
jejich otacek, a to pred prvni hnaci motor (5) prvni
nastavovaci dustroji (14) pro nastaveni mnoZstvi predem
poddvanych vldken a druhé nastavovaci dstroji (15) pro
stanoveni rychlosti rozbéhu podavani vlaken, pr¥ed druhy hnaci
motor (6) treti nastavovaci dustroji (30) pro stanoveni
rychlosti rozbéhu odtahu prize a ctvrté nastavovaci dstroji
(45) pro stanoveni rychlosti rozbéhu zpétného vedeni prize.

Zarizeni podle bodi 1 nebo 2, vyznacujici se tim, Ze k vedeni
(7) stejnosmérného napéti jsou pripojeny komparatory (10, 17,
19, 26) pro srovnavani napéti, umérného otdc¢kam rotoru (1),
se stanovenymi hodnotami nastavenymi na ¥idicich ¢lenech (11,
18,20, 27), pripojenych na komparatory (10, 17, 19, 26), za
kterymi jsou zapojeny spinace (13, 22, 29),které jsou spojeny
s hnacimi motory (5,6) pres zesilovac¢ (16,23) napéti.

Zarizeni podle bodl 1 nebo 2, vyznacujici se tim, Ze prijimac
(4) impulst obsahuje ¢islicové analogovy prevodnik (4a) pro
preménu prijatych impulsl na elektrické napéti uUmérié otackam
rotoru (1), a ¥idici ¢leny (11, 18, 20, 27) sestavaji z
nastavitelnych elektrickych odpor1, pri¢emZz nastavovaci
ustroji (14, 15, 30, 45) tvori nastavitelné elektrické
odpory.

Zarizeni podle bodd 3 nebo 4, vyznacujici se tim, Ze prvni
nastavovaci dustroji (14) Jje bud pres druhé nastavovaci
ustroji (15), nebo pres déli¢ (39) napéti a nadsobi¢ (41)
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napéti spojen se zesilovadem (16) napéti prvniho hnaciho
motoru (5) a t¥eti nastavovaci dstroji (30) je spojeno pres
treti spinac¢ (29) se =zesilovacem (23) napéti druhého hnaciho
motoru (6) a pres dalsi spina¢ (13,29b) se zesilovadem (16)
napéti,pricemZz do jednoho elektrického obvodu druhého hnaciho
motoru (6) je zarazen zpozZdovaci &len (31,29c).

Zarizeni podle bodu 1 aZ 3, vyznacujici se tim,Ze druhy hnaci
motor (6) Jje s prijimacem (4) impulsd spojen vedenim, které
obsahuje druhy spinac¢ (22), zesilovaé (23) napéti a d&tvrté
nastavovaci ustroji (45).

Zatizeni podle bodu 5, vyznadujici se tim. Ze zpoZdovaci ¢&len
(31) pro prodlouzZeni rozbéhové doby je funkénim ménicem.

Zarizeni podle bodd 3 nebo 4, vyznac¢ujici se tim, zZe ridici
¢leny (11, 18, 20, 27) a nastavovaci udstroji (14,15,30,45)
pro nastaveni  nebo korelaci faktori  umérnosti nebo
predbéZného podadvani vldken jsou tvoreny koeficientovou
jednotkou.

Zarizeni podle bodid 1 aZ 8, vyznacujici se tim, Ze pred
hnacimi motory (5,6) jsou pro jejich ¥#izeni predrazeny délicde
(39,40) napéti, které jsou energetickym vedenim (48) spojeny
se snimacem (47) otdcek pro vytvoreni elektrického napéti,
umérného otackdm, upravenym v uUstrednim hnacim dstroji (33a).

Zarizeni podle bodu 1 aZ 8, vyznadujici se tim, 2Ze ustredni
hnaci Wdstroji (33a) obsahuje prvni snimaé¢ (33) oté&cek pro
vytvoreni elektrického napéti, umérného otdckam, ktery je
prvnim energetickym vedenim (35) spojen s nédsobidi (41,42)
napéti pro fizeni prvniho hnaciho motoru (5) a dale obsahuje
druhy snima¢ (34) otdcek, ktery je druhym energetickym
vedenim (35) spojen s dalsim ndsobic¢em (43) napéti pro rizeni
druhého hnaciho motoru (6).

Zarizeni podle bodu 1, vyznacujici se tim, Ze na vedeni (7)
stejnosmérného napéti je = pres spina¢c (38) pripojena pamét
(37) pro provozni hodnotu fidici veliéiny.

Zarizeni podle bodu 1 aZ 5, vyznacdujici se tim, Ze vedeni (7)
stejnosmérného napéti ' je se vstupem ¢islicové analogového
druhého spinace (22) spojeno pres &tvrté nastavovaci udstroji
(45), vytvorené jako koeficientovd jednotka, a pres invertor
(46).

4 vykresy
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