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Navrhnuté rieSenie sa tyka zariadenia
pre mechanizovany posun krytov a podob-
nych prvkov obrdbacich strojov.

‘Pracovny kryt sa pohybuje po vodiacej
kolaji na kladkach, z ktorych jedna je po-
héafland elektromotorom. Pohéiland kladka
mé pevne pripojené ozubené koleso, ktoré-
ho zuby zapadaji do ozubenia na vodiacej
kolaji. Ozubenie zaistuje spolahlivy rozbeh
z kludovej polohy. Dal3i pohyb po hladkej
vodiacej kolaji zaistuje pohéiiand kladka.
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krytov a podobnych prvKov,» iivgrebuyeh.

zariadeni obsluhovanymi priemyselnymi ma-
nipuldtormi a robotmi, pripadne na pdsun
technologickych paliet vo vyrobnych systé-
moch alebo obrédbacich centrdch a paliet
medzioperacnej dopravy po stanovenych
drahach.

Cely rad uZivatelov vyrobnych zariadeni
a obrdbacich strojov pristupuje k rieSeniu
operatnej manipuldcie s obrobkami pomo-
cou priemyselnych manipuldtorov a robo-
tov. Instalaciou priemyselnych manipuléto-
rov alebo robotov je potrebné stufasne rie-
git rad nédvdznych dloh a slstavu wjrobné
zariadenie — priemyselny manipulétor (ro-
bot) vybavit potrebnym doplnkovym zaria-
denim pre automatizdciu vedlajSich tkonov
prevdadzanych doposial rutne.

Jednou z potrebnych rekonStrukcii na
vyrobnom zariadeni je mechanizdcia od-
suvu krytov pracovného priestoru. Zname
rieSenia vyuZivaji na odsun krytov pneu-
maticky alebo hydraulicky valec. Odsun
krytov. zabezpetuje piestna ty€ pripevnend
priamo k pracovnému krytu alebo nekonec-
ny prenosovy prvok napr. ocelové lano pri-
pevnené k piestnej ty&i a ku Krytu. Vyrob-
na a konstrukénd ndrofnost znamych rie-
Seni najmé vyroba valcov, piestnych ty€¢i a
rozvodu tlakového média v podstatnej mie-
re prekd¥a zavaddzaniu priemyselnych ma-
nipuldtorov a robotov.

Pri medzioperaénej preprave technolo-
gickych paliet vo vyrobnych strojoch od
jedného pracoviska k druhému sa pouZiva-
li bud systémy karuselové, t. j. technolo-
gické palety pevne upnuté na otofnom sto-
le, alebo systémy rieSené nekoneénou reia-
zou pohéiianou ozubenym kolesom. U toho-
to systému si palety upnuté na dopravnej
retazi a na ka’Ydom pracovisku sa kotvia
zariadenia mimo retaz.

Pri priamych vyrobnych systémoch sa po-
sivanie technologickych paliet uskuteCriuje
tieZ pomocou priamoc¢iarych hydraulickych
motorov.

Nevyhoda uvedenych rieSeni je mald moz-
nost prispésobovania a prestavovanie do-
pravného systému, ako je napriklad zvécSe-
nie alebo rozSirenie systému alebo zmena
smeru pohybu technologickych paliet.

Uvedené nevyhody zndmych rieSeni ne-
mé zariadenie na posivanie krytov a po-
dobnych prvkov, ktorého podstata spociva
v tom, Ze je tvorend hnacou jednotkou pev-
ne spojenou s telesom zariadenia, ktorého
vystup je opatreny pastorkom spoluzabera-
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jucim s prvym ozubenym kolesom, uloZenym
s kladke# .a druhym o‘zu] er,p’r,‘ qulesom na
¢ape uloZenom v telese gariadenia. Prvé o-

‘“zuberekUlegy,"R1adka a druhé ozubené ko-

leso st pevne spojené, kladka je v styku s
vodiacou kolajou a druhé ozubené koleso je
spoluzaberajice s ozubenym hrebefiom, pev-
ne spojenym s vodiacou kolajou. Je vhodné,
ked druhé ozubené koleso mé& ozubenie s
ostrymi zubami a hnacia jednotka je tvo-
rend elekiromotorom a zariadenie je pev-
ne spojené s pracovnym Kkrytom.

Priklad zariadenia na postivanie krytov a
podobnych prvkov podla vyndlezu je zné-
zorneny na priloZzenych vykresoch. Obr. 1
predstavujec schematicky néacdrtok zariade-
nia v narysnej rovine, obr. 2 predstavuje
schematicky néfrtok zariadenia v bokory-
se.

Celé zariadenie obsahuje kladku 16, pas-
torok 14, ozubené koleso 15, druhé ozube-
né koleso 17, pripadne aj elektromotor, mo-
Zu byt uloZené v samostatnej prevodovke 20,
upevnenej bud na kryte 11, alebo na stro-
ji a v tom pripade je s pracovnym Kkrytom
11 spojend vodiaca kolaj 18 s ozubenym
hreberiom 12.

Pracovny kryt 11 sa pohybuje po vodia-
cej kolaji 18 pomocou kladky 16, otacaji-
cej sa na Cape 19. Pohon kladky zabezpe-
¢uje hnacia jednotka 13, najdastejSie elek-
tromotor, pomocou ozubeného mechanizmu,
pozostavajiceho z pastorku 14, pevne spo-
jeného s hnacou jednotkou 13, ozubeného
kolesa 13, pevne spojeného s kladkou 16.
V koncovych polohdch spolahlivy rozbeh
kladky 16 zabezpeluje ozubeny hrebeil 12
s ostrymi hlavami zubov, do ktorého zabe-
rd druhé ozubené koleso 17, pevne spoje-
né s kladkou 18.

Na znazornenom priklade sa krutiaci mo-
ment elektromotora, na ktorého hriadeli je
pevne upevneny pastorok 14, prendSa na
kladku 16 pomocou ozubeného kolesa 1.
Kladka 16 je otofne uloZend v pracovnom
kryte 11 pomocou dapu 19. Rotadny pohyb
kladky 16, po vodiacej kolaji 18, zabezpe-
¢uje priamodiary pohyb pracovného krytu
i1, Krajné polohy krytu si zabezpefené
systémom koncovych spinafov na obrdzku
nenakreslenych.

Zariadenie sa méZe s tlspechom vyuZivat
najméd u vyrobnych zariadeni obsluhovany-
mi priemyselnymi manipuldtormi a robot-
mi v automatickych vyrobnych systémoch
alebo obrédbacich centrdch na prestvanie
technologickych paliet po pevnych alebo
menitelnych drahach.



241322

PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie na posiivanie Kkrytov a po-
dobnych prvkov, napr. technologickych pa-
liet, pozostdvajice z hnacej jednotky a vo-
diacej kolaje, vyznadujiice sa tym, Ze jeho
hnacia jednotka (13) je pevne spojend s
telesom (20) a jej vystup je opatreny pas-
torkom (14) spoluzaberajicim s prvym ozu-
benym kolesom (15]) uloZenym s kladkou
(16) a druhym ozubenym kolesom (17) na
Cape {19) uloZenym v telese (20) zaria-
denia, pri¢om prvé ozubené koleso (15),
kladka (16) a druhé ozubené koleso (17])
st pevne spojené, kladka (16) je v styku
s vodiacou kolajou (18} a druhé ozubené
koleso (17) je spoluzaberajuce s ozubenym

hrebefiom (12], ktory je pevne spojeny s vo-
diacou kolajou [18). )

2. Zariadenie podla bodu 1 vyznadujice
sa tym, Ze ozubeny hrebeti {12) a druhé.
ozubené koleso (17} majd ozubenie s ostry-
mi hlavami zubov.

3. Zariadenie podla bodov 1 a 2, vyzna-
Cujiace sa tym, Ze hnacia jednotka (13} je
tvorena elektromotorom. ,

4. Zariadenie podla bodov 1 aZ 3, vyzna-
Cujtice sa tym, Ze je pevne spojené s pra-
covnym krytom (11).

5. Zariadenie podla bodov 1 aZ 3, vyzna-
¢ujtce sa tym, Ze je pevne spojené s vlast-
nym strojom.

1 list vykresowv
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