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vynédlez sa tyka zariadenia na vytvaranie medzier medzi telesami usporiadanych
v radoch, ktoré je potrebné pre automatické ukladanie telies do figGr pri ukladani ma-
nipulétormi,

Doteraz zné4me zariadenie pre vytvéranie medzier medzi telesami sG prekladade, ktoré
pracujG ne principe uchopenia a prelofenia telesa o poZladovan( vzdialenost. Prekladade
8G zlo%ité prevddzkovo nérolné zariadenia, s ktorymi moZno ukladat Gzky sortiment telies,
Balsim znémym zariadenim pomocou ktorého sa vytvéraja medzery medzi telesami sG za sebou
radené dopravniky. Ich nevyhodou je, %e nevytvéraja medzery medzi telesami s dostato&nou
presnostou, Dalsie znéme zariadenia na vytvédranie medzier pracuja na principe zosfivania
telies z pohyblivého ro$tu pomocou zaréfky, ktord pri zosGvani telies na dalsie zariade-
nie je pevnd, pri vytvarani medzery medzi telesami sa posCiva spolu s pohyblivym roXtom,
Nevghodou tohto zarijadenia je, Ze teleséd s menSou stabilitou pri zosdGvani sa preklépaja,
zlo%zitost samotnej kon¥trukcie celého zariadenia, o podstatne zvySuje cenu zariadenia
a prevédzkové naklady,

{%elom vyndlezu je odstrénit tieto nedostatky a vytvorit zé&roveh také zariadenie
pre vytvéranie medzier medzi telesami, ktoré by umoZfovalo &o najraciondlnej§iu manipu-
léciu s telesami, jeho jednoduchos¥, stabilitu telies pri vytvérani medzier, presnost
manipulécie, &o sG zékladné podmienky pri manipulécii s telesami pri néslednom uklada-
ni telies do figGr pomocou manipulétora, prifom takto uloZené telesd do figlr sG stabil-
nejdie, najmd v¢lisky ukladané na pecné vozy, prifom tymto spdsobom uloZené vylisky sa
vypalujt s vysS5im G¥inkom,

zariadenie podla vyndlezu je rieSené tak, e teles& prichadzajGce od predchédza-
Jteich zariadeni v radoch ur&eného po&tu s nepravidelnymi medzerami na val&ekovy doprav-
nik, ktor¢ potrebny pofet radov telies dopravi do miesta vytvérania medzier, val&ekovy
dopravnik je umiestneny na pohyblivom réme, ktory pomocou akdného &lena umoZihuje pohyb
valfekového dopravnika vo vertikélnom smere. Na pevnom réme sa pohybuje ro¥t v horizon-
tédlnej rovine pomocou ak&ného ¥lena, Ro8t sa pohybuje medzi val&ekmi val&ekového doprave
nika., Spustenim valXekového dopravnika telesd dosadnG na rodt., Pohybom ro3tu v smere
k nastavenému dorazu uchyteného na pevnom réme a natl4danim telies na doraz sa rdzne
velkosti medzier medzi telesami kompenzujG, zdvihnutim val&ekového dopravnika teles& do-
sadnG na valfeky a ro¥t sa presunie na hranu prvého telesa, spustenim val&ekového doprave
nika a posunom rodtu sa teleséd presunG do miesta vytvdrania medzier. Dal3im zdvihom
val&ekového dopravnika a presunom ro¥tu na hranu druhého telesa, spustenim val&ekového
dopravnika a posunom ro¥tu sa vytvori pofadované medzera, velkost medzery medzi tele-
sami urluje ak&ny &len pohonu ro¥tu, ktory je ovlédany koncovymi snima&mi polohy alebo
programovym odmeriavanim vzdialenosti,

zariadenie podla vynélezu je univerzélne pre rdzne sortimenty telies, umoZiuje
vytvérat medzery medzi telesami lubovolnych rozmerov, zabezpeSuje vysokG presnost roz-
radenia telies v ddsledku ich predchédzajGceho zrovnania na pevnom doraze, &o doteraz
znéme zariadenia neumoZpovali,

Priklad prevedenia zariadenia podla vynélezu je zobrazeny pomocou priloZenych vy-
kresov, kde na obr, 1 je zobrazeny nérys zariadenia, na obr., 2 je zobrazeny pddorys za-
riadenia, kde "a* oznaluje smer prisunu telies na valdekovy dopravnik, *b" smer odsunu
rozradenych telies z valekového dopravnika, Na obr, 3 a% 19 je zobrazen& schéma &in-
nosti zeriadenia, Na obr, 3 sG zobrazené teless prisunuté na valdekovy dopravnik s ne-
pravidelnymi medzerami, na obr, 4 je zobrazen¢ valéekovy dopravnik v dolnej polohe,
telesé dosadnuté na ro3te, na obr. 5 8G zobrazené teless zrovnané o doraz pomocou rod-
tu, na obr. 6 je zobrazeny valtekovy dopravnik v hornej polohe a na hom dosadnuté zrove
nané telesé, na obr, 7 je zobrazeny rodt presunuty na hranu prvého telesa, na obr, 8
je znézorneny vallekovy dopravnik v dolnej polohe, teles& dosadnuté na rodte, na obr., 9
sG znézornené telesé presunuté ro¥tom do miesta rozradenia, na obr, 10 je zobrazeny
valekovy dopravnik v hornej polohe a na fom dosadnuté telesd, obr., 11 zobrazuje presu=
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nuty rodt na hranu druhého telesa, obr, 12 zobrazuje valtekovy dopravnik v dolnej polo-
he na hom prvé teleso, ostatné dosadnuté na rodte, obr, 13 zobrazuje vytvorenie poZa~
dovanej medzery medzi prv¢m telesom a druhym pomocou posunu ro¥ta, obr. 14 zobrazuje
valdekovy dopravnik v hornej polohe, na fom dosadnuté teles4, obr. 15 zobrazuje valde-
kovy dopravnik v hornej polohe, rodt presunuty na hranu Stvrtého telesa, obr, 16 zobra-
zuje vallekovy dopravnik v dolnej polohe, Stvrté teleso dosadnuté na roste, obr. 17
zobrazuje val¥ekovy dopravnik v dolnej polohe, vytvorenie medzery medzi tretim a Ztvrtym
telesom presunom roStu, obr, 18 zobrazuje val¥ekovy dopravnik v hornej polohe a na nom
dosadnuté rozradené telesd, obr. 19 zobrazuje valdekovy dopravnik v hornej polohe, roz-
radené telesé s( dosadnuté, rost je v zékladnej polohe,

V pevnom réme 1 je upevneny akin¢ &len 6 pre vydkové nastavenie pohyblivého rému
5, v ktorom s v loZiskéch uloZené valieky val&ekového dopravnika 2. Na pevnom réme 1
je nastaveny doraz 4 pre vymedzenie dréhy telies 8 a na opalnej strane pevného rému 1
je druhy ak&ny &len 7 pre horizont&lny posun rod3tu 3, ktorého vidlice zasahujG medzi
valdeky val&ekového dopravnika 2.

Po presunuti telies 8 na vallekovy dopravnik 2 a jeho spusteni do dolnej polohy
teles4 8 dosadni na ro3t 3. Posunom rodtu 3 k nastavenému dorazu 4 teles§ 8 sa zrovna-
ja do stvislého radu, zdvihnutim valekového dopravnika 2 zrovnané telesé 8 dosadni na
valdeky val&ekového dopravnika 2 a ro¥t 3 sa presunie na hranu prvého telesa 8. Spuste-
nim valekového dopravnika 2 telesd 8 dosadnd na ro3t 3, st presunuté do miesta rozra-
denia., zdvihnutim val¥ekového dopravnika 2 teless 8 dosadnf nan a ro¥t 3 sa presunie na
hranu druhého telesa 8, Spustenim vallekového dopravnika 2 a presunom rodtu 3 vytvori-
me poZadovan( medzeru medzi telesami 8,

PREDMET VYNALEZU

zariadenie na vytvaranie medzier medzi telesami usporiadanych v radoch pozosté-
vajlce z rému, dorazu uchyteného na réme, vyznatuje sa tym, Ze na pevnom réme (1) je
upevneny ak&ny &len (6) pre vydkové nastavovanie pohyblivého rému (5), v ktorom sa
v loZiskéch uloZené valleky val&ekového dopravnika (2) a na pevnom réme (1) je nasta-
veny doraz (4) pre vymedzenie dréhy telies (8) a na opa&nej strane pevného rému (1) je
druhy akény &len (7) pre horizontélny posun ro3tu (3), ktorého vidlice zasahujG medzi
valdeky val&ekového dopravnika (2).

2 vykresy
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