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Die Erfindung betrifft einen Transport- und/oder Lager-
behélter (1), insbesondere aus Kunststoff, fiir Transport-
guter, wie beispielsweise Dosen, Flaschen oder Becher,
mit einem Tragkérper (2), der zumindest durch einen
Boden (3) gebildet ist, welcher eine Aufstandsflache fir die
Transportgiiter ausbildet und einer parallel zum Boden (3)
verlaufenden, mit Durchbriichen (27) fiir die Transportguter
versehenen, plattenférmigen Positioniervorrichtung  (4),
wobei die Positioniervorrichtung (4) Gber Gelenksanordnun-
gen (5) mit dem Boden (3) oder mit, am Boden (3)
angeordneten Wandelementen (6), in einem Abstand (33)
zum Boden (3) verbunden und in einer zum Boden (3)
senkrechten Richtung, verstellbar gelagert ist.
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Die Erfindung betrifft einen Transport- und/oder Lagerbehalter, insbesondere aus Kunststoff,
fur Transportgiter wie beispielsweise Dosen, Flaschen oder Becher, wie er im Oberbegriff des An-
spruches 1 beschrieben ist.

Es sind bereits verschiedene Behalter fir den Transport und die Lagerung von Transportgitern
wie Dosen, Flaschen oder Becher aus Kunststoff bekannt, bei denen die Wandelemente einstickig
mit dem Boden verbunden oder tber Gelenksanordnungen verschwenkbar am Boden angelenkt
sind. Die Wandelemente und die Boden weisen dabei zumeist Einformungen auf, welche der
AuRenkontur des zu transportierenden Gutes angepaRt sind. Gemeinsam mit den Gutern selbst
wird dadurch eine Zentrierung derselben erreicht und eine Bewegung in eine undefinierte Zwi-
schenlage der Giter verhindert. Um jedoch eine sichere Halterung der Guter zu erreichen, muf
der Behdlter eine gewisse Mindesthéhe aufweisen. Dies bewirkt insbesondere bei starr am Boden
angeordneten Wandelementen eine Bauhohe, die das Transportvolumen im Leerzustand nachteilig
erhoht.

Bei iber Gelenksanordnungen am Boden angeordneten Wandelementen wird das Transport-
volumen im Leerzustand minimiert. Dabei sind jedoch oft aufwendige Gelenkskonstruktionen
erforderlich, die die Fertigungskosten derartiger Transportbehalter negativ beeinflussen.

Der Erfindung liegt nunmehr die Aufgabe zugrunde, einen Transport- und/oder Lagerbehélter
zu schaffen, der in einfacher Weise kostengiinstig hergestellt werden kann und unter Beibehaltung
einer maglichst effektiven Zentrierung des Transportgutes eine platzsparende Ausfihrung des
Transportbehaiters, insbesondere im Falle des Leertransportes, erreicht werden soll.

Die Aufgabe der Erfindung wird durch die im Anspruch 1 wiedergegebenen Merkmale gelost.
Die Uberraschenden Vorteile dieser erfindungsgeméaRen Losung liegen darin, dafl durch die ver-
stellbare Lagerung der Positioniervorrichtung diese einerseits in eine bodennahe Position ver-
schwenkt werden kann, wodurch speziell beim Ubereinander bzw. Ineinanderstapeln der Trans-
portbehaiter das Transportvolumen, insbesondere im Leerzustand, minimiert wird und andererseits
durch ein Verschwenken der Positioniervorrichtung in eine bodenferne Position eine wirksame
Zentrierung der Transportguter erreicht wird.

Eine vorteilhafte Ausfiihrungsvariante ist in Anspruch 2 beschrieben, wodurch die einzeinen
Transport- und/oder Lagerbehalter bundig aneinander gereiht werden kénnen und somit das Tran-
sportvolumen optimiert wird.

Von Vorteil ist dabei eine Ausbildung nach Anspruch 3, wodurch die Verbindung der Positio-
niervorrichtung mit der Gelenksanordnung in einfacher Weise und damit kostengiinstig hergestellt
werden kann.

Eine Ausfiihrung nach Anspruch 4 ist deshalb von Vorteil, da die Gelenksanordnung in kosten-
gunstiger und einfacher Weise mit dem Boden oder den Wandelementen verbunden werden kann.

Vorteilhaft ist auch eine Weiterbildung nach Anspruch 5, wodurch die Positioniervorrichtung in
leicht herstellbarer Weise an den Wandelementen angeordnet werden kann, bzw. dafl diese An-
ordnung gleichzeitig die fur eine Stapelung der Transportbehalter notwendigen Wandelemente
schafft.

Eine weitere gunstige MaRnahme beschreibt die Ausfuhrungsvariante nach Anspruch 6, wo-
durch die Befestigungslaschen und damit die gesamte Positioniervorrichtung innerhalb des Trans-
portbehalters positioniert wird. Dies ist besonders wichtig, da fur eine moglichst effektive Nutzung
des vorhandenen Transportvolumens die Lage der Positioniervorrichtung zum Transportbehalter,
bzw. der Transportguter zum Transportbehalter, entscheidend ist.

Eine Ausfithrung nach Anspruch 7 hat den Vorteil, dai die Positioniervorrichtung vom Trans-
portbehalter in einfacher Weise getrennt werden kann, wodurch die Transportbehaiter und die
Positioniervorrichtungen jeweils fur sich raumsparend gestapelt und damit transportiert werden
kénnen.

Eine Weiterbildung nach Anspruch 8 ermdglicht in einfacher Weise, daR die Positioniervorrich-
tung in verschiedene Hohenlagen, relativ zum Transportbehalter, verstelit werden kann.

Von Vorteil ist weiters eine Variante nach Anspruch 9, bei der die Befestigungslasche und da-
mit das Distanzelement zusatzlich zur Positioniervorrichtung verschwenkt werden kann.

Vorteilhaft ist aber auch eine Ausbildung nach Anspruch 10, weil dadurch die Gelenksanord-
nungen kostenglinstig und in einfacher Weise hergestelit werden kénnen.

Eine weitere vorteilhafte Mafnahme ist im Anspruch 11 beschrieben, durch weiche eine
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duRerst stabile Gelenksanordnung geschaffen wird, wodurch die Lebensdauer eines derartigen
Transportbehalters erhoht wird.

Gunstig ist dabei eine Weiterbildung nach Anspruch 12, wodurch die das Gelenk ausbildenden
Teile des Transportbehalters gegen selbsttatiges Losen gesichert sind.

Eine Ausfihrung nach Anspruch 13 hat den Vorteil, daR einerseits die Transportbehalter még-
lichst platzsparend im Leerzustand (bereinander gestapelt werden kénnen und andererseits ein
Zwischenraum zwischen der Positioniervorrichtung und dem Boden verbleibt, wodurch eine Reini-
gung der Transportbehalter in einfacher Weise durchftihrbar ist.

Méglich ist aber auch eine Variante nach Anspruch 14, wodurch auch hdhere Transportguter
wie Flaschen wirkungsvoll positioniert und zentriert werden kénnen und damit ein undefinierter
Zwischenzustand wahrend des Transportes vermieden wird.

Ginstig ist eine Weiterbildung nach Anspruch 15, wodurch die Transportbehalter in mit Trans-
portgtern beschicktem Zustand Ubereinander gestapelt und dabei zentriert werden kénnen, wo-
durch ein Abgleiten eines auf den Wandelementen oder den Transportgiitern aufsitzenden oberen
Transportbehalters vermieden wird.

Von Vorteil ist aber auch eine Weiterbildung nach Anspruch 16, weil das Transportgewicht der
Transportbehalter verringert wird, wodurch eine bessere Auslastung von Transportfahrzeugen er-
reicht werden kann.

Auch ist eine Ausfithrung nach Anspruch 17 mdéglich, wodurch die Stapelung der einzelnen
Transportbehélter Ubereinander erleichtert wird und gleichzeitig eine bereichsweise Zentrierung
konischer Transportgater im Transportbehalter realisiert wird.

SchlieRlich ist noch eine Ausfiihrung nach Anspruch 18 méglich, wodurch die Positioniervor-
richtung durch eine Ubertotpunktsperre selbsttatig in der oberen Transportiage gehalten wird.

Weiters ist eine Ausbildung nach Anspruch 19 von Vorteil, da dadurch eine Héhenverstellung
der Positioniervorrichtung in zwei oder mehr Héhenlagen moglich ist und eine Ubertotpunktsperre
der Positioniervorrichtung erzielbar ist.

Vorteilhaft ist auch eine Ausbildung nach den Anspriichen 20 und 21, da einerseits eine die
Transportguter stabilisierende Stellung der Positioniervorrichtung und andererseits eine platzspa-
rende Leertransport- bzw. Reinigungsstellung realisierbar ist.

Zum besseren Verstandnis der Erfindung wird diese anhand der in den Zeichnungen darge-
steliten Ausflihrungsbeispiele naher erléutert.

Es zeigen:

Fig.1  einen erfindungsgeméfen Transport- und/oder Lagerbehélter in perspektivischer

Darstellung;

Fig.2  zwei erfindungsgemaRe, im Transportzustand Ubereinander angeordnete Transport-

und/oder Lagerbehélter im Querschnitt;

Fig.3  den erfindungsgem&Ren Transport- und/oder Lagerbehélter, geschnitten, gemaR den

Linien lil - Il in Fig. 2;

Fig.4  eine Ausfithrungsvariante einer Gelenksanordnung eines erfindungsgemafen Trans-

port- und/oder Lagerbehélters im Querschnitt;

Fig.5 eine weitere Ausfuhrungsvariante einer Gelenksanordnung eines erfindungsgeméaRen

Transport- und/oder Lagerbehalters im Querschnitt;

Fig.6 eine Arretiervorrichtung einer Gelenksanordnung eines erfindungsgemafRen Trans-

port- und/oder Lagerbehalters, geschnitten, in der Seitenansicht;
Fig. 7  die erfindungsgemafe Arretiervorrichtung, geschnitten, gemaR den Linien VIl - VIl in
Fig. 6;

Fig.8  eine andere Ausfuhrungsvariante einer Gelenksanordnung eines erfindungsgemaRen
Transport- und/oder Lagerbehaiters im Querschnitt;

Fig.9 die erfindungsgeméaRe Gelenksanordnung, geschnitten, gemaR den Linien 1X - 1X in
Fig. 8;

Fig. 10 eine Verbindungseinrichtung eines erfindungsgemafen Transport- und/oder Lager-

behaiters in der Seitenansicht;

Fig. 11 die erfindungsgem&Re Verbindungseinrichtung, geschnitten, gemaR den Linien

XI - Xl'in Fig. 10.
In der Figur 1 ist ein Transport- und/oder Lagerbehaiter 1 in perspektivischer Darstellung
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gezeigt. Dieser besteht aus einem Tragkérper 2, welcher zumindest einen Boden 3 umfadt und
einer Positioniervorrichtung 4, die tber Gelenksanordnungen 5 mit dem Tragkérper 2 verbunden
ist. Der Tragkorper 2 bzw. der Boden 3 ist im vorliegenden Ausfuhrungsbeispiel mit Wandelemen-
ten 6, welche Seitenwande 7 und Stirnwande 8 ausbilden, versehen, weiche am Boden 3 bewe-
gungsfest angeordnet, insbesondere an diesem angeformt, angeklebt oder angeschweilt sind. Der
Tragkorper 2 wird durch eine, die Stirnwande 8 auflen umfassende Lange 9 und ein im rechten
Winkel zu dieser verlaufende, die Seitenwande 7 aufen umfassende Breite 10 begrenzt. Eine
Symmetrielangsachse 11 verlduft dabei paraliel zur Lange 9 und halbiert die Breite 10. Die Wand-
elemente 6 und der Boden 3 umgrenzen einen Innenraum 12, wobei der Boden 3 eine diesem
abgewandte Auflageflache 13 besitzt. Die Wandelemente 6 verlaufen weiters beispielsweise
rechtwinkelig zum Boden 3 und weisen eine Oberseite 14 auf, die der Auflageflache 13 abgewandt,
parallel zu dieser verlaufend um eine Wandhohe 15 beabstandet ist. An der Oberseite 14 der
Seitenwande 7 und/oder der Stirnwande 8 sind, diese iiberragend, Befestigungslaschen 16 ange-
formt, angeklebt oder angeschweilt, welche die Oberseite 14 in entgegengesetzter Richtung zur
Auflagefische 13 um eine Laschenhohe 17 (iberragen. Die Befestigungsiaschen 16 sind beispiels-
weise symmetrisch zur Symmetrielangsachse 11 und einer im rechten Winkel zur dieser verlaufen-
den, die Lange 9 halbierenden Symmetriequerachse 18 angeordnet, wobei eine dem Innenraum
12 abgewandte LaschenauRenseite 19 biindig bzw. ebenflachig mit einer dem Innenraum 12 eben-
falls abgewandten AuRenseite 20 der Seitenwande 7 verlauft.

Die Befestigungslaschen 16 sind mit einander zugewandten Flachen jeweils um einen gleichen
Abstand 21 von der Symmetriequerachse 18 voneinander distanziert und weisen eine parallel zur
Lange 9 bzw. zum Abstand 21 gemessene Laschenbreite 22 auf. An einer von der Oberseite 14
abgewandten und von dieser um die Laschenhohe 17 distanzierten Laschenoberseite 23, sind mit
der Befestigungslasche 16 schwenkbar verbundene, beispielsweise angeformte, angeklebte oder
angeschweilte Distanzelemente 24 angeordnet, wobei der Ubergang von der Befestigungslasche
16 zum Distanzelement 24 als Gelenk 25, vorzugsweise in Form eines Filmscharnieres 26, ausge-
fuhrt ist. Die im Innenraum 12 befindliche Positioniervorrichtung 4 ist plattenférmig ausgestaltet und
weist Durchbriiche 27 zur Aufnahme der in Form von Dosen, Flaschen oder Bechern ausgebilde-
ten Transportgtter auf.

Sie wird durch eine beispielsweise paraliel zu den Wandelementen 6 und rechtwinkelig zur Auf-
lageflache 13 verlaufende Stirnflache 28 umgrenzt, welche den Wandelementen 6 zugewandt ist.
An die Stirnfliche 28 angeformt, anklebt oder angeschweilt befinden sich die Distanzelemente 24,
welche im Ubergang zur Stirnflache 28 ebenfalls mit einem vorzugsweise ein Gelenk 25 ausbil-
denden Filmscharnier 26 schwenkbar an diese angeordnet sind. Die plattenférmige Positioniervor-
richtung 4 besitzt eine parallel zur Lange 9 verlaufende Plattenlange 29 und eine im rechten Winkel
zu dieser verlaufende Plattenbreite 30. Diese weisen ein geringeres MaR auf als die entsprechen-
de Lange 9 bzw. Breite 10 des Tragkodrpers 2. Eine dem Boden 3 benachbarte und parallel zu
diesem verlaufende Plattenunterseite 31 der Positioniervorrichtung 4 ist von einer dieser zuge-
wandten Innenseite 32 des Bodens 3 um einen minimalen Abstand 33, welcher zwischen 5 mm
und 20 mm, insbesondere 10 mm, betragt, distanziert. Wie nun in strichlierten Linien dargestellt,
kann die Positioniervorrichtung 4 durch die Filmscharniere 26 in eine parallel zum Boden 3 befind-
liche obere Lage verschwenkt werden, wobei die Plattenunterseite 31 nunmehr von der innenseite
32 des Bodens 3 in einer maximalen Distanz 34 beabstandet ist, welche zwischen 30 mm und
100 mm, bevorzugt 60 mm, betragt.

Es ist jedoch auch maglich, sowohl den minimalen Abstand 33 als auch die maximale Distanz
34 und damit eine aus der Differenz der beiden sich ergebende Schwenkhohe 35 beliebig zu
dimensionieren.

Wie eingangs bereits angedeutet kann der Tragkorper 2 ohne Seitenwande 7 und ohne Stirn-
wande 8 ausgebildet werden, wobei in diesem Fall die Befestigungslaschen 16 direkt am Boden 3
angeordnet waren und somit die Funktion der Wandelemente 6, z.B. fur das Ubereinanderstapeln
oder zur Versteifung der Transport- und/oder Lagerbehalter 1, erfullen wirden. Auch ist es mog-
lich, den Transport- und/oder Lagerbehaiter 1 bzw. den Boden 3 kreisformig oder oval auszubilden,
wobei die Gelenksanordnungen 5 beispielsweise in einem Winkel von 90° zueinander versetzt
angebracht werden konnten. Die Durchbriiche 27 sind im vorliegenden Ausfuhrungsbeispiel kreis-
formig ausgebildet, konnen jedoch auch je nach Querschnitt der Transportguter beliebige Umril3-
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formen wie ovale, dreieckige, rechteckige oder vieleckige aufweisen.

in der Figur 2 sind zwei Ubereinander angeordnete Transport- und/oder Lagerbehalter 1 im
Querschnitt gezeigt, wie sie beispielsweise beim Transport angeordnet sind. Im Innenraum 12 des
unteren Transport- und/oder Lagerbehélters 1 sind dabei Transportgiter 36 wie z.B. Becher 37
oder aber auch Flaschen oder Dosen angeordnet, welche auf der Innenseite 32 aufstehen. Diese
beispielsweise rotationssymmetrischen Transportgiiter 36 weisen in deren Zentrum verlaufende
Symmetrieachsen 38 auf, die um eine Teilung 39 voneinander beabstandet sind. Eine im rechten
Winkel zur Innenseite 32 und parallel zur Symmetrieachse 38 verlaufende Hohe 40, welche die
Transportgiiter 36 in threr Hohenerstreckung begrenzt, dient der Beabstandung des oberen Trans-
port- und/oder Lagerbehaiters 1 von dem darunterliegenden. Dabei liegt die Auflageflache 13 des
Bodens 3 des oberen Transport- und/oder Lagerbehalters 1 auf einer der Innenseite 32 abgewand-
ten und parallel zu dieser verlaufenden Oberseite 41 der Transportgiter 36 bindig auf.

In der Figur 2 wurde jedoch zum Zwecke der besseren Sichtbarmachung der Details ein gerin-
ger Spalt zwischen der Oberseite 41 und der Auflageflache 13 eingezeichnet. Von der Auflagefia-
che 13 erstrecken sich entgegengesetzt zum Innenraum 12 die Auflageflache 13 Uberragenden
Zentrierfortsatze 42. Die Wandelemente 6, insbesondere die Seitenwande 7, verlaufen in Richtung
der Wandhodhe 15 in Bezug auf den Innenraum 12 konisch erweitert, in einem Winkel 43, welcher
durch eine ebenflachige Verlangerung der Auflageflache 13 und der AuRenseite 20 begrenzt wird
und beispielsweise zwischen 30° und 80° betragt. An der Oberseite 14 befinden sich die Distanz-
elemente 24, welche uber die Gelenke 25 in Form der Filmscharniere 26 mit den Seitenwanden 7
verbunden sind. Dadurch kann die Gelenksanordnung & lediglich durch das Distanzelement 24
gebildet werden, wobei das Gelenk 25 direkt an der Oberseite 14 angeordnet ist. Der Ubergang
der Distanzelemente 24 zur plattenférmigen Positioniervorrichtung 4 ist ebenfalls in Form von
Filmscharnieren 26 ausgestaltet.

Befindet sich die plattenformige Positioniervorrichtung 4 in der maximalen Distanz 34 von der
Innenseite 32, so ist der Transport- und/oder Lagerbehalter 1 im Transportzustand und die Trans-
portguter 36 im Transport- und/oder Lagerbehalter 1 zentriert. Wie in strichlierten Linien dargestellt,
kann die Positioniervorrichtung 4 in eine bodennahe Lage verschwenkt werden, wobei der minima-
le Abstand 33 zwischen der Plattenunterseite 31 und der Innenseite 32 begrenzt wird. Durch die
konisch veriaufende Erweiterung der Wandelemente 6 lassen sich die Transport- und/oder Lager-
behalter 1 auch im nichtbefuliten Zustand, d.h. ohne Transportgiiter 36, ineinander stapeln, wobei
der Boden 3 des Transport- und/oder Lagerbehaiters 1 entweder auf der plattenformigen Positio-
niervorrichtung 4, dem Distanzelement 24 oder dem Wandelement 6 aufgesetzt wird.

Wie nun besser in Figur 3 ersichtlich, sind die Transportgiter 36 bzw. deren durch die Teilung
39 beabstandeten Symmetrieachsen 38 so in der Positioniervorrichtung 4 angeordnet, dai durch
UmriRlinien 44 der Transportglter 36 umgrenzte Zwischenrdume 45 mdglichst gering gehaiten
werden. In diese Zwischenraume 45 greifen im Bereich der Oberseite 41 der als Becher 37 ausge-
bildeten Transportgiter 36 die Zentrierfortsatze 42 ein. Diese sind im vorliegenden Ausfiuhrungs-
beispiel als Zentrierzapfen 46 ausgestaltet, welche den Transportgltern 36 zugewandte Krum-
mungsflachen 47 aufweisen, die den UmriBiinien 44 der Becher 37 entsprechend nachgeformt
sind. Einander zugewandte Zapfenstirnflachen 48 der Zentrierzapfen 46 konnen voneinander
distanziert sein. Es ist jedoch auch maglich, dafl die Zentrierzapfen 46 zu einem gemeinsamen
Zapfen zusammengeformt sind, welcher gleichzeitig mehr als zwei Transportgiter 36 beabstandet.
Weiters ist es moglich den Zentrierzapfen 46 mit einem kreisférmigen bzw. ovalen UmriR auszubil-
den, wobei dieser die Transportgiter 36, insbesondere die Becher 37, an Berlihrungspunkten,
welche auf die Transportguter 36 umhuilenden Hullfischen liegen, voneinander distanzieren wirde.

In der Figur 4 ist ersichtlich, daf® das Filmscharnier 26, welches das Distanzelement 24 und die
Befestigungslasche 16 aneinander zugewandten Kanten, beispielsweise in Form einer Material-
verdickung 49, verbindet, in einem Schnittbereich der Innenseite 32 des Wandelementes 6 und
einer dieser zugewandten und in einem Neigungswinkel 50 schrag zu dieser in Richtung des
Bodens 3 und des Innenraums 12 verlaufenden Flache 51 liegt. Diese Materialverdickung 49 kann
durch eine einstiickige Verbindung der Befestigungslasche 16 mit dem Distanzelement 24 aber
auch durch Verkleben oder Verschweien hergestellt werden. In einem Endbereich 52, in dem das
Distanzelement 24 und die plattenférmige Positioniervorrichtung 4 aneinander grenzen, weisen
diese Hinterschneidungen 53 auf. Diese werden gebildet durch einander zugewandte Stirnflachen
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54, welche bei einer im minimalen Abstand 33 befindlichen Lage der Positioniervorrichtung 4in
einem Offnungswinkel 55 zueinander geneigt verlaufen. Der Schnittpunkt, der im Offnungswinkel

- 55 zueinander verlaufenden Stirnflachen 54, liegt in jenem Bereich, in dem die Plattenunterseite 31

der plattenférmigen Positioniervorrichtung 4 an der Fléache 51 des Distanzelementes 24 angrenzt.

Dadurch wird eine Freistellung erreicht, wodurch verhindert wird, daR die Stirnflachen 54 der
Positioniervorrichtung 4 und des Distanzelementes 24 sich berGhren, wodurch eine Klemmung an
den Stirnfischen 54 und eine daraus resultierende Zugbelastung des Filmscharnieres 26 verhindert
wird, welches sich zwischen der Positioniervorrichtung 4 und dem Distanzelement 24 befindet. Die
Ausbildung des Gelenkes 25 bzw. des Filmscharnieres 26 und eine Vermeidung einer zu grofden
Zugbelastung auf das Gelenk 25 kann in jeder dem Durchschnittsfachmann bekannten Form erfol-
gen.

In strichlierten Linien ist eine Zwischenlage der plattenformigen Positioniervorrichtung 4 ge-
zeigt. Diese stellt sich ein, wenn die Positioniervorrichtung 4 zum Zwecke der Beschickung vom
minimalen Abstand 33 dem Boden 3 entgegengesetzt wegbewegt wird. Dabei ist zu ersehen, dald
das Wandelement 6 und/oder die Befestigungslasche 16 sich entgegengesetzt zum Innenraum 12
elastisch verformt, wobei diese Verformung einer maximalen Auslenkung 56 entspricht, bei welcher
das Distanzelement 24 in einer in etwa parallel zum Boden 3 befindlichen Lage ist. Ebenso wie das
Wandelement 6 und/oder die Befestigungslasche 16 erfahrt die plattenformige Positioniervorrich-
tung 4 eine elastische Verformung, welche bei in horizontaler Lage befindlichem Distanzelement
24 ebenso ihr Maximum erreicht. Wird nun die Positioniervorrichtung 4 weiter vom Boden 3 weg-
bewegt, so federn sowohl das Wandelement 6 und/oder die Befestigungslasche 16 und die platten-
formige Positioniervorrichtung 4 in ihren urspringlichen Zustand zuriick. Dadurch wird bei der in
strichlierten Linien gezeichneten Zwischenlage der plattenformigen Positioniervorrichtung 4 ein
Totpunkt erreicht, bei welchem sich bei Uberschreiten desselben eine Ubertotpunktsperre ergibt,
weshalb die plattenformige Positioniervorrichtung 4 nicht selbsttatig in die bodennahe Lage
schwenkt.

In der Figur 5 ist der Transport- und/oder Lagerbehaiter 1 mit einer Stirnwand 8 gezeigt, welche
gitterformig ausgebildet ist und Durchbriiche 57 aufweist. Ebenso konnen die Seitenwand 7 sowie
der Boden 3 mit derartigen Durchbriichen 57 versehen sein, was eine Reduzierung des Tarage-
wichtes des Transport- und/oder Lagerbehalters 1 bewirkt. Wie weiters zu ersehen, ist die Befesti-
gungslasche 16 an der Innenseite 32 der Seitenwand 7 angeordnet, beispielsweise angeklebt oder
angeschweift und tiberragt die innenseite 32 in Richtung des Innenraumes 12.

Das Gelenk 25 ist wiederum in Form eines Filmscharnieres 26 ausgebildet. Ein Berlhrungs-
punkt 58 zwischen dem Distanzelement 24 und der plattenformigen Positioniervorrichtung 4 wird
dadurch gebildet, daB der Endbereich 52 des Distanzelementes 24 und der plattenférmigen Positi-
oniervorrichtung 4 mit einem prismenférmigen Stirnbereich 59 versehen ist. Dieser wird durch zwei
vom Berithrungspunkt 58 weg, sich um einen Prismenwinkel 60 erweiternde Stirnflachen 54,
begrenzt. Dadurch wird sowohl an der dem Boden 3 zugewandten Seite als auch an der diesem
abgewandten Seite des Gelenkes 25 die Hinterschneidungen 53 verwirklicht, welche eine Klem-
mung der Stirnflachen 54 beim Verschwenken der plattenformigen Positioniervorrichtung 4 und
damit eine Zugbelastung des Gelenkes 25 vermeiden.

In den gemeinsam beschriebenen Figuren 6 und 7 ist eine weitere Méglichkeit der Anordnung
der Befestigungslasche 16 an der Innenseite 32 des Wandelementes 6 gezeigt. Diese ist dabei
l6sbar mit dem Wandelement 6 Gber eine Fiihrungsanordnung 61 verbunden. Die Fuhrungsanord-
nung 61 besteht dabei aus zwei L-formig ausgebildeten, die innenseite 32 in Richtung des Innen-
raumes 12 Uberragende, symmetrisch um eine im rechten Winkel zum Boden 3 verlaufende Sym-
metrieebene 62 angeordnete Fiihrungsstege 63. Die Fuhrungsstege 63 umfassen teilweise eine
dem Innenraum 12 zugewandte Innenflache 64 der Befestigungslasche 186, welche parallel zur
Innenseite 32 des Wandelementes 6 verlauft. Sie umfassen weiters Stirnseiten 65 der Befesti-
gungslasche 16, welche im rechten Winke! zur Innenflache 64 parallel zueinander, einander abge-
wandt verlaufen. Diese begrenzen eine parallel zur Innenseite 32 gemessene Innenbreite 66 der
Befestigungslasche 16, welche geringer ist als eine, durch einander zugewandte, rechtwinkelig zur
Innenseite 32 und symmetrisch zur Symmetrieebene 62 verlaufende Fuhrungsflachen 67 begrenz-
te Innenweite 68 der Filhrungsanordnung 61, welche parallel zur Innenbreite 66 gemessen wird.

Dadurch wird ein Spiel 69 geschaffen, welches in etwa den halben Wert der Differenz der
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Innenweite 68 und der Innenbreite 66 aufweist. Eine parallel zur Innenseite 32 verlaufende, der
Innenflache 64 zugewandte Fuhrungsflache 70, des L-fsrmigen Fuhrungssteges 63, ist dabei
ebenso in etwa um das Spiel 69 von der Innenflache 64 beabstandet. Eine derart ausgebildete
Fuhrungsanordnung 61 kann jedoch auch in Form einer Schwalbenschwanzfuhrung oder in Form
jedes gangigen Fuhrungsprofiles ausgebildet sein.

Die Befestigungslasche 16 besitzt weiters in einem zwischen der Fiithrungsanordnung 61 und
dem Boden 3 befindlichen Bereich eine Rastvorrichtung 71, welche ein selbsttatiges Herausgleiten
der Befestigungslasche 16 aus der Fiithrungsanordnung 61 verhindert. Die Rastvorrichtung 71 wird
durch zwei symmetrisch um die Symmetrieebene 62 angeordnete und mit der Befestigungslasche
16, z.B. einstlickig verbundene Federschenkel 72, gebildet, welche durch eine ebenfalls symmet-
risch um die Symmetrieebene 62 verlaufende Ausnehmung 73 voneinander distanziert sind. An
den Federschenkeln 72 ist entgegengesetzt zur Ausnehmung 73 je eine Rastnase 74 angeordnet,
beispielsweise einstlickig verbunden, welche die Stirnseiten 65 entgegengesetzt und rechtwinkelig
zur Symmetrieebene 62 um eine Rastnasenhdhe 75 Uberragen. Diese ist so dimensioniert, daf sie
sich Gber die durch die Fuhrungsflachen 67 begrenzte Innenweite 68 der Fiihrungsanordnung 61
hinweg erstreckt und eine parallel zum Boden 3 verlaufende, den Fithrungsstegen 63 zugewandte
Anschiagfiache 76 ausbildet.

Wird nun versucht, die Befestigungslasche 16 entgegengesetzt zum Boden 3 aus der Fiih-
rungsanordnung 61 herauszubewegen, so berithrt die Anschlagfliche 76 eine, dem Boden 3
zugewandte Stirnfldche 77 der Fuhrungsstege 63, wodurch verhindert wird, dal die Befestigungs-
lasche 16 aus der Fihrungsanordnung 61 entgegengesetzt zum Boden 3 herausgleiten kann. Soll
jedoch die Befestigungslasche 16 und damit die Positioniervorrichtung 4 aus der Fihrungsanord-
nung 61 herausbewegt werden, so wird in Richtung der Symmetrieebene 62 eine Kraft auf die
Federschenkel 72 ausgeibt, wodurch diese elastisch in Richtung der Symmetrieebene 62 bis zu
einem Abstand verformt werden, welcher gleich oder geringer ist als die Innenweite 68. Die Befes-
tigungslasche 16 besitzt weiters an ihrem dem Distanzelement 24 zugewandten Ende Fortsatze
78, welche ebenso wie die Rastnasen 74, die Stirnseiten 65 der Fihrungsstege 63 entgegenge-
setzt zur Symmetrieebene 62 Uberragen.

Die Fortsatze 78 weisen den Fiihrungsstegen 63 und dem Boden 3 zugewandte, beispielswei-
se rechtwinkelig zur Symmetrieebene 62 verlaufende, Anschiagfiichen 79 auf, welche paraliel zu
diesen verlaufenden Oberflachen 80 der Fuhrungsstege 63 zugewandt sind. Ist die Befestigungs-
lasche 16 in der Fuhrungsanordnung 61 eingefithrt, so sind die Anschlagfiachen 79 der Fortsatze
78 und die Oberfléichen 80 der Fuhrungsstege 63 in einer einander berlhrenden Stellung. Durch
die Ausbildung der Fortsétze 78 kann die Befestigungslasche 16 bzw. kénnen die Anschlagflachen
79 nur bis zu den Oberflachen 80 der Fithrungsstege 63 in die FUhrungsanordnung 61 eingefiinrt
werden. Durch die Ausbildung der Befestigungslasche 16 mit den Rastnasen 74 wird verhindert,
daB die Befestigungsiasche 16 nicht versehentlich aus der Fithrungsanordnung 61 herausbewegt
wird. Die Rastvorrichtung 71 kann jedoch auch in jeder beliebigen den Durchschnittsfachmann
naheliegenden Weise ausgebildet werden.

in den Fig. 8 und 9 ist eine weitere Ausfuhrungsvariante des Transport- und/oder Lagerbehél-
ters 1, insbesondere der Gelenksanordnung 5, gezeigt. Diese weist wiederum die Befestigungsla-
sche 16 auf, welche an der Innenseite 32 eines Wandelementes 6, beispielsweise der Stirnwand 8,
diese in Richtung des Innenraumes 12 Uberragend, angeordnet ist. Sie kann an der Innenseite 32
durch Verkleben oder Verschweilen bewegungsfest angeordnet sein. Die Befestigungslasche 16
besitzt an ihrem dem Boden 3 abgewandten Ende das Gelenk 25, Uber welches das Distanzele-
ment 24 drehbeweglich angelenkt ist. Das Gelenk 25 wird durch einen zylindrisch geformten La-
gerbolzen 81 gebildet, welcher rotationssymmetrisch um eine Lagerachse 82, die im Zentrum des
Lagerbolzens 81 verlauft, angeordnet ist. Er ist weiters beispielsweise aus Metall hergestellt und in
Lagerbocken 83 bewegungsfest angeordnet. Diese sind, bevorzugt einstickig mit der Befesti-
gungslasche 16 verbunden, insbesondere an diese angeformt oder angeklebt bzw. mit dieser
verschweilt und Uberragen die parallel zum Boden 3 verlaufende Laschenoberseite 23 um eine
Lagerbockhéhe 84.

Im rechten Winkel zur Lagerbockhthe 84 wird der Lagerbock 83 durch eine parallel zur La-
schenoberseite 23 gemessene Lagerbockbreite 85 begrenzt, wobei die Differenz der Laschenbrei-
te 22 und der Summe der beiden Lagerbockbreiten 85 eine Lagerbreite 86 ergibt. Innerhalb eines
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durch die Lagerbreite 86 und die Lagerbockhéhe 84 umgrenzten Lagerungsbereiches 87 findet
sich ein Gegenlager 88, welches mit dem Distanzelement 24 einstickig verbunden oder verklebt
bzw. verschweillt ist. Dieses besitzt eine, beispielsweise als symmetrisch um die Lagerachse 82
angeordnete Bohrung, ausgebildete Lageraufnahme 89, welche die Oberfléche des Lagerbolzens
81 mit Ausnahme einer schiitzférmigen Offnung 90 umgibt. Die schlitzformige Offnung 90 verlauft
iiber eine parallel zur Lagerbreite 86 gemessene, das Gegenlager 88 auflen umgrenzende, Ge-
genlageriange 91. Befindet sich nun das Distanzelement 24 Uber der Lageraufnahme 89 in dreh-
beweglichem Eingriff mit dem Lagerboizen 81, so weist die schlitzformige Offnung 90 eine Schlitz-
breite 92 auf, welche gréRer ist als wenn der Lagerbolzen 81 nicht in der Lageraufnahme 89 ange-
ordnet wére. Das bedeutet, dai? ein Bohrungsdurchmesser 93 fur die Aufnahme des Lagerbolzens
81 geringer ist als ein Bolzendurchmesser 94. Soll nun das Distanzelement 24 in drehbeweglichen
Eingriff mit der Befestigungslasche 16 gebracht werden, so wird die schlitzfsrmige Offnung 90 bzw.
deren Schiitzbreite 92 bis zum MaR des Bolzendurchmessers 94 aufgeweitet und der Lagerbolzen
81 in die schiitzformige Offnung 90 eingefuhrt. Bei Erreichen der Lageraufnahme 89 federt die
schiitzformige Offnung 90 zuriick und bt gemeinsam mit der Lageraufnahme 89 eine Vorspann-
kraft auf den Lagerbolzen 81 auf. Dadurch wird verhindert, dal® der Lagerbolzen 81 aus dem
Gegenlager 88 des Distanzelementes 24 selbsttatig herausgleitet. Eine derartige Ausbildung kann
ebenso beim Gelenk 25 zwischen dem Distanzelement 24 und der plattenférmigen Positioniervor-
richtung 4 gebildet werden.

Weiters ist es méglich, an die Lagerbécke 83 symmetrisch um die Lagerachse 82 je einen dem
anderen zugewandten Lagerbolzen 81 anzuformen, weicher wiederum in eine Lageraufnahme 89
in drehbeweglichem Eingriff gebracht werden kann. Auch kann der Lagerboizen 81 mit dem Ge-
genlager 88 fest verbunden sein und in Lageraufnahmen 89 der Lagerbocke 83 in drehbewegli-
chen Eingriff gebracht werden. Bei dieser Variante wére dann die schlitzformige Offnung 90 in den
Lagerbdcken 83 angeordnet.

Wie weiters ersichtlich, kann an der AuRenseite 20 des Wandelementes 6 beispielsweise der
Stirnwand 8 ein Griff 95 angeordnet sein, welcher sowoh! einstickig mit dem Wandelement 6,
beispielsweise durch Anformen, Verschweiflen oder Verkieben, aber auch drehbeweglich oder
Uber eine l6sbare Verbindungseinrichtung angeordnet sein kann. Der Griff 95 kann jedoch auch
durch Durchbriiche in den Wandelementen 6 gebildet werden. Der Boden 3 weist Durchbriche 57
auf, durch die das Taragewicht des Transport- und/oder Lagerbehélters 1 minimiert wird. An der
Auflageflache 13 sind Versteifungsrippen 96 angeformt, angeklebt oder angeschweifit, weiche
diese um eine Rippenhshe 97 entgegengesetzt zum Innenraum 12 Uberragen. Diese ist vorzugs-
weise groRer als eine im rechten Winkel zur Auflageflache 13 gemessene Fortsatzhdhe 98 der
Zentrierfortsatze 42. Die Versteifungsrippen 96 bilden eine parallel zum Boden 3 verlaufende
Aufstandsflache 99 aus, iiber die der Transport- und/oder Lagerbehalter 1 auf einer Aufstandsebe-
ne 100 aufgestelit wird.

Durch diese Ausbildung wird verhindert, da der Transport- und/oder Lagerbehaiter 1 auf den
Zentrierfortsatzen 42 aufgestellt wird, wodurch es zu undefinierten Zwischenpositionen des Trans-
port- und/oder Lagerbehalters 1 kommen konnte.

Uberdies wird, wie bereits beschrieben, eine Ubertotpunktsperre der plattenférmigen Positio-
niervorrichtung 4 in ihrer vom Boden 3 entfernteren Lage erreicht, da die Summe zweier jeweils
parallel zur Flache 51 verlaufenden, die beiden Lagerachsen 82 des Distanzelementes 24 distan-
zierenden Distanzen 101 und einen parallel zur plattenférmigen Positioniervorrichtung 4 verlaufen-
den, dessen Lagerachsen 82 distanzierenden Abstand 102 groRer ist, als eine parallel zum Boden
3 verlaufende, die beiden Lagerachsen 82 der einander gegenuberliegenden Befestigungslaschen
16 distanzierenden Weite 103. Wird nun die plattenformige Positioniervorrichtung 4 von der unte-
ren Lage in die obere Lage bewegt, so erfahren die Wandelemente 6 eine elastische Verformung
entgegengesetzt zum Innenraum 12. Diese ist am groRten, wenn die Lagerachse 82 des zwischen
der Befestigungslasche 16 und dem Distanzelement 24 angeordneten Gelenkes 25 und die Lager-
achse 82 des zwischen der Positioniervorrichtung 4 und dem Distanzelement 24 angeordneten
Gelenkes 25 in einer zum Boden 3 parallelen Ebene liegen.

SchlieRlich ist in den gemeinsam beschriebenen Fig. 10 und 11 eine Verbindungseinrichtung
104 gezeigt, welche zwei nebeneinander befindliche Transport- und/oder Lagerbehalter 1 mitein-
ander verbindet. Dadurch wird insbesondere wahrend des Transportes verhindert, daft Ubereinan-
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der und aneinander gereihte Transport- und/oder Lagerbehaiter 1 verrutschen, bzw. wird dadurch
eine kompakte Transporteinheit geschaffen. Die Verbindungseinrichtung 104 wird durch einen
Verbindungsbigel 105, welcher Uber einen Drehboizen 106 an Wandelemente 6, beispielsweise
an der Stirnwand 8, angeordnet ist und einem Verbindungszapfen 107, welcher beispielsweise an
der Stirnwand 8 des benachbart angeordneten Transport- und/oder Lagerbehaiters 1 angeordnet
ist, ausgebildet. Der Verbindungszapfen 107 ist mit dem Wandelement 6 einstickig verbunden,
beispielsweise an dieses angeformt, angeklebt oder angeschweilit und Uberragt die AuRenseite 20
in entgegengesetzter Richtung zum Innenraum 12. Er ist weiters beispielsweise zylindrisch ausge-
bildet und wird durch einen Verbindungsschlitz 108 bereichsweise umfat. Dieser ist im Verbin-
dungsbugel 105 angeordnet. Weiters kann der Verbindungsbiigel 105 mit einem Griffelement 109
versehen sein, durch welches eine leichte Betatigung der Verbindungseinrichtung 104 méglich ist.
Die Verbindungseinrichtung 104 kann aber auch durch einen linear verschiebbaren Verbindungs-
bugel 105 und/oder im Innenraum 12 befindlich ausgestaltet sein.

Der Transport- und/oder Lagerbehslter 1 wurde in den Figuren zum Zwecke der besseren
Sichtbarmachung von Ausfithrungsdetails unmaRstablich dargestelit. Weiters ist es moéglich, samt-
liche beschriebene Ausfithrungsdetails miteinander zu kombinieren. Selbstverstandlich ist es auch
mdglich, dal einzelne in den Unteranspriichen oder der Beschreibung angefiihrte Merkmale bzw.
Merkmalskombinationen eigensténdige Erfindungen darstellen kénnen.

PATENTANSPRUCHE:

1. Transport- und/oder Lagerbehalter, insbesondere aus Kunststoff, fiir Transportgiter, wie
beispielsweise Dosen, Flaschen oder Becher, mit einem Tragkérper, der zumindest durch
einen Boden gebildet ist, welcher eine Aufstandsflache fur die Transportguter ausbildet
und einer parallel zum Boden verlaufenden, mit Durchbriichen fur die Transportglter ver-
sehenen, plattenférmigen Positioniervorrichtung, dadurch gekennzeichnet, daf die Positi-
oniervorrichtung (4) tber Gelenksanordnungen (5) mit dem Boden (3) oder mit am Boden
(3) angeordneten Wandelementen (6) in einem Abstand (33) zum Boden (3) verbunden
und in einer zum Boden (3) senkrechten Richtung verstellbar gelagert ist.

2. Transport- und/oder Lagerbehalter nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daR die
plattenférmige Positioniervorrichtung (4) in einem durch den Boden (3) und die Wandele-
mente (6) umgrenzten Innenraum (12) angeordnet ist.

3. Transport- und/oder Lagerbehalter nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB
die Gelenksanordnungen (5) Distanzelemente (24) aufweisen, die durch streifenférmige
Fortsatze ausgebildet und mit der Positioniervorrichtung (4) einstickig verbunden, bei-
spielsweise an Stirnflachen (28) der Positioniervorrichtung (4) angeformt, angeklebt oder
angeschweift sind.

4. Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriche 1 bis 3, da-
durch gekennzeichnet, dal die Gelenksanordnungen (5) Befestigungslaschen (16) aufwei-
sen, Uber die die Distanzelemente (24) mit dem Boden (3) oder den Wandelementen 6)
verbunden sind.

5. Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriche 1 bis 4, da-
durch gekennzeichnet, dal die Befestigungslaschen (16) mit dem Boden (3) oder mit den
Wandelementen (6) bewegungsfest verbunden, insbesondere angeformt, angeklebt oder
angeschweil3t sind.

6. Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriche 1 bis 5, da-
durch gekennzeichnet, daR die Wandelemente (6) dem Innenraum (12) zugewandt Fiih-
rungsanordnungen (61) fur die Befestigungslaschen (16) der Gelenksanordnungen (5) auf-
weisen,

7. Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 6, da-
durch gekennzeichnet, daR die Positioniervorrichtung (4) Uber die Befestigungslaschen
(16) in den Fuhrungsanordnungen (61) lésbar gehaltert und mittels Rastvorrichtungen (71)
gegen selbsttatiges Lésen gesichert ist.

8. Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 7,
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dadurch gekennzeichnet, daid die Distanzelemente (24) mit der Positioniervorrichtung (4)
und/oder den Befestigungslaschen (16) gelenkig verbunden sind.

Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 8, da-
durch gekennzeichnet, daf} die Befestigungslaschen (16) mit dem Boden (3) bzw. den
Wandelementen (6) gelenkig verbunden sind.

Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 9, da-
durch gekennzeichnet, daft ein Gelenk (25) der Gelenksanordnung (5) zwischen dem Dis-
tanzelement (24) und der Befestigungslasche (16) bzw. der Positioniervorrichtung (4)
durch ein Filmscharnier (26) gebildet ist.

Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriche 1 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, dail das Gelenk (25) der Gelenksanordnung (5) zwischen dem
Distanzelement (24) und der Befestigungslasche (16) bzw. der Positioniervorrichtung (4)
durch zumindest einen Lagerbolzen (81) gebildet ist, welcher zentrisch in einer Lagerauf-
nahme (89) des Distanzelementes (24) und/oder der Befestigungslaschen (16) und/oder
der Positioniervorrichtung (4) angeordnet ist.

Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriche 1 bis 11,
dadurch gekennzeichnet, daB die Lageraufnahme (89) eine schlitzformige Offnung (90)
besitzt und im unverformten Zustand einen Durchmesser begrenzt, welcher geringer ist als
ein Bolzendurchmesser (94) des Lagerbolzens (81) und im verformten, die schlitzformige
Offnung (90) aufweitenden Zustand eine Klemmkraft auf den Lagerbolzen (81) ausiibt.
Transport- und/oder Lagerbehaiter nach einem oder mehreren der Anspruche 1 bis 12,
dadurch gekennzeichnet, dafd ein minimaler Abstand (33) zwischen dem Boden (3) und
der Positioniervorrichtung (4) zwischen 5 mm und 20 mm, insbesondere 10 mm, betragt.
Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 13,
dadurch gekennzeichnet, da eine maximale Distanz (34) zwischen Boden (3) und der
Positioniervorrichtung (4) zwischen 30 mm und 100 mm, bevorzugt 60 mm, betragt.
Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriche 1 bis 14,
dadurch gekennzeichnet, dal eine vom Innenraum (12) abgewandte Auflagefiache (13)
des Bodens (3) Zentrierfortsatze (42) aufweist.

Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriuche 1 bis 15,
dadurch gekennzeichnet, daf der Boden (3) und/oder die Wandelemente (6) gitterformig
ausgebiidet sind.

Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 16,
dadurch gekennzeichnet, dail die Wandelemente (6) in Bezug auf den Innenraum (12) in
Richtung einer Wandhohe (15) konisch erweitert verlaufen.

Transport- und/oder Lagerbehaiter nach einem oder mehreren der Anspriche 1 bis 17,
dadurch gekennzeichnet, daR eine parallel zum Boden (3) verlaufende, zwei Lagerachsen
(82) von einander gegeniberiiegenden Befestigungslaschen (16) distanzierende Weite
(103) kleiner ist, als die Summe zweier jeweils parallel zur Flache (51) verlaufender, die
Lagerachsen (82) der Distanzelemente (24) distanzierender Distanzen (101) und eines
Abstandes (102), welcher die Lagerachsen (82) der Positioniervorrichtung (4) distanziert.
Transport- und/oder Lagerbehaliter nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 18,
dadurch gekennzeichnet, da die Wandelemente (6) in eine vom Innenraum (12) abge-
wendete Richtung elastisch verformbar ausgebildet sind.

Transport- und/oder Lagerbehéliter nach einem oder mehreren der Anspriche 1 bis 19,
dadurch gekennzeichnet, dad die Positioniervorrichtung (4) im Transportzustand fur Trans-
portgiiter (36) in der maximalen Distanz (34) von einer innenseite (32) des Bodens (3) an-
geordnet ist.

Transport- und/oder Lagerbehalter nach einem oder mehreren der Anspriiche 1 bis 20,
dadurch gekennzeichnet, daf die Positioniervorrichtung (4) in einer bodennahen Lage in
einem minimalen Abstand (33) zur Innenseite (32) des Bodens (3) angeordnet ist.
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