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Znane i stosowane przyrzady do pomiaru
kata obrotu walu skladajg sie zasadniczo z tar-
‘czy wyskalowanej w stopniach katowych i
wskazéwki, przy czym jedna z tych cze$ci skia-
dowych jest przymocowana do walu, a druga
jest utrzymywana w pozycji statej dzieki zwig-
zaniu jej w rozny sposdb z ukladem nierucho-
mym. Najcze$ciej stosowano w praktyce roz-
wigzanie, w ktérym tarcza i wskazéwka sta-
nowity dwie odrebne czeSci montazowe przy-
rzagdu. Powigzanie tych cze$ci w jeden uklad,
bylo wynikiem pozniejszych udoskonalen przy-
rzadu, jednak metoda pomiarowa pozostawata
weigz ta sama. Tarcze i wskazéwke nalezalo
ustawi¢ centrycznie wzgledem walu, w plasz-
czyznach pionowych do jego osi. Wynik pomia-
ru ustalono na podstawie kata przesuniecia
czgdci, zwigzanej z watem wzgledem drugiej
czeSci, zajmujacej pozycje nieruchomg.

*) Wlaéciciel patentu odwiadezyl, ze tworeg
wynalazku jest inz. Jan Plewinski.

Zakres stosowania tych przyrzadéw do po-
miaru kata obrotu walu byl ograniczony, po-
niewaz nie zawsze mozna bylo instalowaé przy-
rzagd na wale.

Aparat wedilug wynalazku do pomiaru zmia-
ny katéw polozenia elementéw wahadiowych
i obrotowych wykorzystuje libelke poziomnicy
jednokierunkowg lub dwukierunkowag do usta-
lania warto$ci dowolnego kata obrotu elementu,
poruszajgcego sie wokol osi, przy czym kat
obrotu jest odczytywany na podzialce katowej
tarczy w miejscu, wykazanym przez wskazéwke.

Dzialanie aparatu opiera si¢ na nowej meto-
dzie pomiarowej, innej niz stosowane dotych-
czas w znanych przyrzadach pomiarowych tego
rcdzaju. Zakres stosowania aparatu jest znacz-
nie szerszy, gdyz mozna wykorzystaé go nie
tylko do pomiaru kata obrotu walu, ale takze

"do pomiaru kgta obrotu diwigni lub innego

elementu, poruszajgcego sie wokotr osi obrotu.
Przez zastosowanie libelki, mozna sprowadzié
tarcze do ukladu poziomego i ulatwié odezyty-
wanie wyniku pomiaru.



Na rysunku fig. 1 przedstawia aparat. do po-
miaru zmiany katéw polozenia przyrzadéw wa-
hadlowych i obrotowych wedlug wynalazku w
widoku z géry, a fig. 2 — szczeke samocentru-
jacg uchwytu w przekroju poprzecznym. Aparat
skiada si¢ z dwoéch gléwnych zespoléw A i B.
W zespole A uwidoczniono tarcze nastawng z
podziatka katows 4, wskazéwke 3, libelke 5. po-
ziomnicy oraz zacisk 1, stuzacy do unierucho-
mienia tarczy. Wskazéwka 3 jest polgczona po-
przez przekladnie stozkowg o przelozeniu 1:1
z zespolem B. Zesp6l A mozna obracaé wokoétl
osi waltka, osadzonego na stale w zespole B.
O$ walka stanowi o§ wzdluzng aparatu. W ze-
spole B uwidoczniono uchwyt wraz z wymien-
nymi szczekami 2 oraz pokretlo 6, stuzgce do
przesuwu szczek uchwytu.

Aparat przymocowuje si¢ szczekami uchwytu
do elementu obrotowego lub wahadlowego. Jesli
aparat ma byé przymocowany do czopa walu,
to nalezy poslugiwaé sie szczekami samocentru-
jacymi o przekroju poprzecznym w ksztalcie
litery V. (fig. 2). Zesp6l A ustawia si¢ w po-
lozeniu poziomym za pomoca libelki 5, a ha-
stepnie nastawia sie tarcze 4 tak, aby wska-
zéwka 3 pokazywala punkt zero na skali ka-
towej tarczy 4. W tym polozeniu unieruchamia
sie tarcze zaciskiem 1. Te pozycje aparatu u-
waza sie za wyjSciowg. Po obrocie elementu
o dowolny kat q, sprowadza si¢ ponownie ze-
sp6t A do poziomego polozenia wyko-rzystujac
libelke 5 /Wskazéwka pokaze wtedy na skali
. tarczy kat, o jaki obrécit sie dany element
wzgledem pozycji wyjciowej. JeSli kat obrotu
elementu jest wiekszy miz 360°, to o = n. 360 + B,
gdzie n — oznacza liczbe pelnych obrotéw ele-
mentu, a f — kat, odezytany na skali.

Spos6b poshlugiwania sie aparatem przy usta-
wianiu elementu obrotowego lub wahadlowego
pod wymaganym katem wzgledem pozycji wyj-
Sciowej rézni sie tym od poprzedniego, ze po
ustawieniu aparatu w pozycji wyjsciowej, na-
stawia sie zesp6t A tak, aby wskazéwka poka-

Bitk 1085. 21. 6. 60. 100+25. 85,

zywala na skali zalozony kat ustawienia ele-
mentu, po czym obraca sie element wraz z
przymocowanym aparatem do chwili, kiedy li-
belka 5 wskaze poziome ustawienie zespolu A.
Jest to’szukane polozenie elementu wzgledem
pozycji wyjSciowej.

Przy dokonywaniu pomiaru kata obrotu watuy,
‘mozna przymocowaé aparat bezposrednio do
walu lub do kazdego dostepnego elementu,
zwigzanego z walem i poruszajgcego  sie¢ w
plaszczyzZnie, prostopadlej do osi obrotu. Wa-
runkiem otrzymania dokladnego. wyniku po-
miaru jest rownolegle ustawienie osi wzdluznej
aparatu wzgledem osi obrotu lub pokrycie sie
tych osi. -

Aparat jest bardzo czuly, gdyz reaguje na
odchylki katowe tak, jak libelka poziomnicy,
a przy tym jest lekki, latwy w obstudze i po-
siada prostg konstrukcje. Aparat nadaje sie
szczegblnie do wykorzystania przy synchroni-
zacji dzialania mechanizméw maszyny.

Zastrzezenia patentowe

1. Aparat do pomiaru zmiany katéw polozenia

. elementéw wahadlowych i obrotowych, skla-
dajacy sie z dwoch zespoléw i posiadajgcy
ruchomg tarcze z podzialtkg katowa, wska-
z6wke, zacisk, wymienne szczeki uchwytu
i pokretio do przesuwu szczek uchwytu, zna-
mienny tym, ze w zespole (A) posiada libel-
ke (5), stuzacg do ustalania wartoéci dowol-
nego kata obrotu elementu poruszajacego sie
wokol osi, przy czym kat obrotu jest odezy-
tywany na podzialce katowej tarczy (4) w
miejscu wskazanym przez wskazowke (3).

2. Aparat wedlug  zastrz. 1, znamienny tym,
ze posiada dwie szczeki samocentrujgce o
przekroju poprzecznym w ksztalcie litery V,
ktére sluzg do prawidlowego zamocowania
aparatu na czopie walu obrotowego.
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