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Descrigao referente a patente def
inveng3o de W. Glunther GmbH, algf
ma, industrial e comercial, com |
sede em Virnsberger Strasse 51,

D-8500 Nirnberg 80, Replblica Fe
deral Alema, (inventor: Rolf Ba-
chmann, residente na Alemanha ;
Ocidental), para "SENSOR DE ACE-!

LERACAO OU DE DESACELERACAO".

DESCRIGAO

A presente invengao refere-se a um

sensor de aceleragdao ou de desaceleragdo com uma carcaga que pos.

- - - !
sul varias reentrdncias paralelas com a forma de tunel na qual |
em pelo menos uma das reentrincias se monta um comutador de Reed,
e em pelo menos outra das reentrancias se montam dois Imanes per!
I
!
|
e feita de tal forma que dois pdlos da mesma espécie ficam um em}

manentes com a forma de barra um a seguir aoc outro na direcgao
dos seus eixos longitudinais. A colocagao dos Imanes permanentes

frente do outro e pelo menos um dos Imanes permanentes & deslocd
vel na direcgdo longitudinal. O ou os comutadores de Reed estdo E
montados de tal maneira que, quando o Iman magnético deslocavel :
se desloca, eles sdao actuados pelo seu campo magnéetico.

Sensores deste tipo especialmente com
um comutador de Reed e apenas uma reentrancia em forma de tlnel
cam os Imanes permanentes nela montados de maneira deslocavel sag
por exemplo descritos na memdria da Patente Alema Nimero
33 38 287. Eles sao utilizados, entre outros, em dispositivos de
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seguranga para velculos automdveis. Esses dispositivos de segu-
ranga podem por exemplo consistir num saco insuflavel com ar sob
pressdo ou com outro gas que & instalado na zona do volante da
direcgao e que, no caso de se verificar um acidente de viagao,
se insufla rapidamente e, dessa forma, evita o embate do condu-
tor de encontro ao volante. O ar sob pressdao necessirio para a

|
!
|
!
i
insuflagdo do saco & contido numa garrafa de ar comprimido que ?
normalmente & fechada com uma valvula magnética. No caso de um ;
acidente de viagdo, a vadlvula magnética abre-se e a via para a i
passagem do ar comprimido fica aberta de modo que este pode pas-:
sar da garrafa de armazenagem para o mencionado frasco. A vélvu-I

la magnética pode ser accionada por um sensor previamente propo§|

to de maneira a abrir. O sensor pode por exemplo ligar imediata-!

mente um sistema de desbloqueio por exemplo uma ignigao de tiriﬁa
tor ou tamb&m um outro sistema electrdnico de desbloqueio. i

O mencionado dominio de utilizagao :
para esses sensores sO se refere a titulo de exemplo. S3o igual-:
mente conhecidos outros dominios de utilizagéo, por exemplo, me-
didores de acelerag¢ido para centrifugas e semelhantes.

Os sensores do tipo descrito sdo ne-

i
|
|
!
|
;
r
;

cessarios em grande nimero de pegas. Por isso, pressupde-se que }

Os sensores devam ocupar um espago O mais pequeno possivel e quef

0 seu comportamento de resposta varie apenas em limites aperta- '

dos. Além disso, espera-se que o dominio de resposta, ou seja as!

aceleragbes ou as desaceleragCes em que o comutador de Reed & fe,
chado, seja regulavel de acordo com exigéncias de maneira que na
turalmente o valor reqgulado seja mantido o mais possivel de ma-
neira exacta. As exigéncias s0 se podem manter dificilmente com
as construgdes tradicionais. Procura-se entdo gue um maior niime-
ro de pecas de sensores sejam fabricados, estas sejam medidos e %
sejam escolhidas correspondentemente com os resultados das medi-j
goes.

A invengao tem como objectivo desen-
volver os sensores de aceleragao ou de desaceleragdo anteriormen
te conhecidos de modo que seja possivel uma fabricagdo mais exac
ta e econdmica em que entdo também deve ser menor a base do valor

de resposta regulado.
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Para se alcangar o referido objecti-
vo parte-se dos conhecidos sensores com uma carcaga que possul

varias reentrdncias, por exemplo, duas reentrincias com a forma

de tlnel paralelas uma 3 outra em que em uma reentrancia & alojgi

do um comutador de Reed e na outra reentrincia sdo alojados dois

Imanes permanentes com a forma de barra de maneira descrita (me-i

moria descritiva da Patente Alemd Nimero 33 38 287). A solugdo

consiste na combinagdo das seguintes caracteristicas:

~ as reentrancias para a montagem do comutador de Reed sao dota-
das com uma tampa que se pode tirar transversalmente ao eixo
longitudinal da saliéncia; i

- as reentradncias para a montagem dos Imanes permanentes deslocé%
veis sdo fechadas nos seus lados anteriores que ficam do lado 1
de fora cada uma com um parafuso de ajustamento.

As caracteristicas referidas origi-
nam as seguintes vantagens:

Por meio da tampa que normalmente fe
cha a reentrancia para a montagem do comutador de Reed, o comuta
dor de Reed & facilmente inserivel de fora ao proceder-se a mon-
tagem dos sensores. Desta forma, & possivel instalar-se o comuta
dor de Reed dentro de limites apertados e a carcaga pode ser fa-
bricada por meio de autdmatos de montagem em consequéncia da sua
construgao de novo tipo. Depois da insercao do comutador de Reed,
assenta-se a tampa de modo que o comutador de Reed & fixado na
sua posigao de maneira nao removivel. Por meio do parafuso de
ajustamento igualmente previsto pode colocar-se agora o iman per
manente deslocdvel na sua posigdo de partida Optima, de maneira
gue se pode regular exactamente a sua posicdo relativa em rela-

¢do ao comutador de Reed. Este ajustamento pode realizar-se por

simples rotagao do mencionado parafuso do lado anterior. Quando |
o Iman deslocavel & colocado numa posicao de partida Optima, en-'
tao prende-se o parafuso de ajustamento o que, por exemplo, se
pode prever que se faga com cera dura, verniz, resina ou seme-
lhante.

O sensor de aceleragao ou de desace-
leragao de acordo com a presente invengdo pode ser construido em

principio de forma que ele possua apenas um comutador de Reed e
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um Iman com a forma de barra deslocadvel em reentrincias com a

forma de tiinel paralelas uma & outra. Esta construgdo normal em i
principio basta para realizar o processo de ligagdo necessario.

Porém, em muitos casos, @ pretendido, por razodes de redundéncia&
ligar varios comutadores de Reed independentes uns dos outros.

Pelas mesmas razOes pode também pretender-se ter & disposigao va
rios Imanes permanentes deslocaceis. Neste casos, a carcaga pode
fabricar-se com pecas duplas ou miltiplas, caso em que a coloca-
¢do pode ser acertada de tal modo que varios comutadores de Reed
possam ser influenciados e ligados por meio de um Gnico iman per

manente.

£ também possivel, para aumentar a

segurang¢a, montar varios Imanes permanentes em diferentes reen-
tr3ncias que actuam sobre o mesmo comutador de Reed ou sobre o
mesmo grupo de comutadores de Reed. i

E especialmente vantajoso que a tam-|
pa, que se encontra sobre as reentrancias para o comutador ou os
comutadores de Reed, tenha a forma de tampa dobravel que esta 1i
gada com a carcag¢a por meio de uma ou varias charneiras de peli-
cula. Desta maneira, a tampa dobravel pode fabricar-se como uma
GUnica pega vazada por injecgdo o que reduz tanto os custos como
também os limites de tolerdncia para as variagdes das dimensoes.
Como material para a fabricagao da carcaga deste tipo interessam
polimeros orgdnicos duros e de preferéncia resistentes ao choque,
por exemplo, poliamidas, em especial, poliamidas reforcadas com
fibras de vidro.

De acordo com um outro aperfeigoamen
to da presente invengao, reivindica-se que a reentrancia para o
alojamento dos Imanes permanentes seja subdividida em dois espa-
gos parcelares por tras um do outro por um estreitamento, em ca-
da um dos quais & colocado um dos dois Imanes permanentes.

Por meic de um estreitamento deste
tipo, que se pode facilmente estabelecer na fabricagao da carca-
¢a de acordo com o processo de vazamento com pulverizagdo conse-
gue-se que o Iman que estd fixo e actua como iman de travagem
possa ser facilmente colocado na posigao prevista sem que se ve-
rifiquem desvios na posigido. O Iman permanente deslocavel fica
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entdo no espago parcial restante, na maior parte das vezes maior,
no qual se pode deslocar sem estorvos. ;
E especialmente vantajoso que o es- ;
treitamento seja uma parede intermédia. Neste caso, & possivel !
encher o espago parcial para os Imanes permanentes deslocaveis

com um lIquido amortecedor por intermédio do que se fica & dispgg

i

sicdo com um meio adicional para influenciar o comportamento &

deslocagcao destes Imanes e, por consequéncia, o comportamento deg
ligagaoc do sensor global. Para aproveitar a acglo deste liquido !
amortecedor, & conveniente que exista uma folga entre a superfi—’
cie da camisa do Iman permanente deslocavel e a superficie inte-|
rior do espacgo parcial que o aloja para a passagem do liguido de!
amortecimento., Se uma desaceleragdo ou uma aceleragdo de valor E
suficiente actuar sobre o sensor, entao, o Iman permanente deslg;
cavel & obrigado a deslocar-se por causa da sua inércia. De acor
do com o valor da mencionada folga assim como tambem de acordo
com a viscosidade do liquido de amortecimento, o Iman permanente
desloca-se na direcgao do eixo longitudinal do espago parcial que
lhe & destinado. A deslocagdo do Iman permanente tem como conse-
quéncia uma alteragao do campo com ele associado que actua final
mente sobre o comutador de Reed e faz ligar este. Para a afina-
¢ao mais exacta da acgdo de amortecimento prefere-se ainda ali-
sar ou polir os Imanes permanentes na sua superficie. Também do
grau de alisamento ou de polimento pode calcular-se como se podei
regular a acgao de amortecimento de modo a obter-se um valor prgi
tendido.

A invencdo & em seguida esclarecida
mais completamente por meio dos desenhos anexos., Eles represen-
tam: :
a Pigura 1, um corte esquematico longitudinal de uma forma de rg:
alizagdao do sensor;

a Figura 2, um corte transversal do sensor de acordo com a Figu-
ra 1 com a tampa fechada;

a Figura 3, um corte transversal através da Figura 1 com a tampa
parcialmente aberta;

a Figura 4, um corte transversal atraves de um outro sensor com

varios espacos para Imanes e comutadores de Reed.

12:02:12



|

0 sensor de aceleragao ou desacelera
gdo representado nos desenhos das Figuras 1 a 3 & designado glo-:
balmente pelo nimero (1). Consiste na carcaga (2) que possui dua
reentrancias (3 e 4) com a forma de tlinel paralelas uma a outra.!
As formas de realizagido representadas em corte transversal nas
Figuras 2 e 3 possuem inferiormente respectivamente duas reen- !
trancias (22, 23) paralelas uma & outra; na forma de realizagao |
de acordo com a Figura 4 existem ao todo quatro reentrdncias. :

Na reentrdncia (3) encontra-se no egg
tado montado pronto um comutador de Reed (17) com bandeiras de
ligagao (18, 19) e, na reentrdncia (4), encontram-se montados
dois Imanes permanentes (5 e 6) com a forma de barra no estado i
montado pronto. O iman permanente (5) tem a forma de Iman perma-|
nente nao deslocavel, fixo; o Iman permanente (6), no‘exemplo de‘
realizagao representado, pode deslocar-se. Os Imanes permanentes
estdo montados de tal maneira que dois pdlos com o mesmo tipo de
magnetismo fiquem opostos um ao outro, por exemplo, os polos N.
A disposigdo global & tal que o comutador de Reed & accionado
quando o iman permanente (6) sai do sitio pelo seu campo magnéti
CO.

A reentrancia (3), que serve para
alojar o comutador de Reed &, de acordo com a presente invengéo,
dotado de uma tampa (7) que se pode abrir transversalmente ao ei
xo longitudinal da reentréncia (3). Na forma de realizagao prefe
rida representada no desenho, a tampa tem a forma de tampa dobra
vel que estd ligada com a carcaga (2) por meio de uma charneira
de pellicula (8) de maneira impossivel de desfazer. De acordo com
o tamanho da carcaga ou da tampa, pode ser vantajoso montar uma
finica charneira de pelicula {(8) que & aplicada ao longo de todo
o comprimento da tampa; ou pode ser vantajoso montar varias chagl
neiras mais pequenas colocadas umas por tras das outras.

A reentrincia (4) para o alojamento
dos Imanes permanentes (6) deslocaveis &, de acordo com a presen
te invencdo fechada na sua parte anterior (9) que fica por fora
com um parafuso de ajustamento (10). No exemplo de realizagao
preferido representado na Figura 1, a reentradncia (4) que serve
para o alojamento dos Imanes permanentes (5 e 6) & subdividida
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em dois espagos parciais (12 e 13) gue ficam por tras um do ou- §
tro por um estreitamento, de preferéncia, por uma parede intermés
dia (11). Em cada um destes espagos parciais estd colocado um
dos dois Imanes permanentes (6 e 5).

A subdivisao da reentrincia (4) nos
dois espagos parciais (12 e 13) tem diversas vantagens. Isso PeEi
mite que um dos espacgos (13) seja dimensionado que serve para o
alojamento dos Imanes permanentes fixos (5) de tal maneira que
este espago concorda exactamente com o volume ou com as dimensBeb
do Iman permanente (5). Desta maneira, a posicao deste Iman per-
manente & fixada, o que & de grande importidncia para a exactidéo%
dos valores respectivos. A subdivisao permite ainda encher o es-
pago (12) com um ligquido de amortecimento (20) o que permite uma
outra possibilidade de influenciar o comportamento de deslocagido
do Iman (6) e, por consequéncia, o comportamento de ligagdo do
sensor. Neste caso, & no entanto necessario utilizar um Iman per
manente ligeiramente mais fino ou - como alternativa a isso - es
colher o diametro interno do espacgo parcial (12) ligeiramente
maior. Em todo o caso, entre a superficie da camisa (14) do Iman
permanente deslocavel (6) e a superficie interna (16) deve exis-
tir uma folga {16) para a passagem do liquido de amortecimento |
(20). Se o iman permanente (6) se desloca ao aparecimento de um
momento de aceleragao ou de desaceleragdo na direcgao do eixo
longitudinal (21) do espago parcial (16), o que & apenas possi-
vel de maneira comparativamente lenta, de modo que uma travagem

ndo provocasse a actuagao do Iman permanente. A deslocagdo mais |
lenta deste Iiman permanente atrasa a resposta do sensor. !

Como ligquido de amortecimento (20), i
interessam em primeiro lugar Oleos de silicone que podem ser es-'
colhidos de acordo com a viscosidade pretendida. Os Oleos de sili
cone tém, em relagdo aos outros liquidos, por exemplo, parafinas,
a vantagem de possuirem um coeficiente de temperatura relativa-
mente pequena da viscosidade de tal modo que os sensores cheios
com dleo de silicone podem ser empregados a temperaturas compre-
endidas entre cerca de -409 C.

Pelo que diz respeito ac intervalo

‘//|de temperatura em que os sensores devem ser empregados, tém tam-~

-7 -
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bém de ser escolhidos os materiais de construgao do iman que in-
teressam. B essencial que o material de construg¢ac do iman tenha
um coeficiente de temperatura da forga de coercitividade relati4
vamente pequeno; sobre o valor da forga coerciva em si, ele nao
interessa muito porque os comutadores de Reed ja reagem a campo%
magnéticos relativamente fracos. Relativamente a estas circuns-
tdncias os Imanes de AlNiCo, em ensaios correspondentemente rea-
lizados deram os melhores resultados.

Na Figura 4, estao representadosdoiT
sensores (1 e 1') montados paralelamente um ao outro, costas com
costas. A construgao permite uma abertura dos respectivos senso-
res (7, 7') em torno de charneiras (8, 8') e assim a acessibili-
dade aos comutadores de Reed (17, 17') e aos espagos do comuta-

dor de Reed (3 e 3').
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Sensor de aceleracgao ou de desacele-
ragdo com uma carcaga que possui varias reentrancias em forma de

tiinel paralelas, em que em pelo menos uma das reentrancias se co

loca um comutador de Reed e em pelo menos uma outra reentridncia

se colocam dois Imanes permanentes com a forma de barra por tras

i
um do outro na direcgdo do seu eixo longitudinal de tal maneira

que

- dois pdlos do mesmo nome dos imanes permanentes ficam em fren-
te um do outro,

- pelo menos um dos Imanes permanentes e deslocavel na direccao
longitudinal e

- o ou os comutadores de Reed sac accionados pelo campo magnéti-
co devido a deslocagao do ou dos Imanes permanentes,

caracterizado por compreender as seguintes caracterIisticas espe-

cificas:

- as reentrancias (3, 3') para o alojamento dos comutadores de
Reed sao respectivamente dotadas com uma tampa (7, 7') que se
pode retirar transversalmente ao eixo longitudinal (21) da re-
entrdncia ou se pode abrir;

- as reentrincias (4, 4') para o alojamento dos Imanes permanen-
tes deslocaveis (6, 6') sado fechadas no seu lado anterior (9,
9') que fica do lado de fora com um parafuso de ajustamento
(10, 10').

Sensor de acordo com a reivindicagao
1, caracterizado pelo facto de a tampa (7) ser uma tampa dobra-
vel que & ligada com a carcaga (2) por meio de uma ou mais char-
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neiras de pelicula (8).

a l

|
|
!

Sensor de acordo com as reivindica-

¢oes 1 ou 2, caracterizado pelo facto de
a reentrancia (4) para o alojamento dos Imanes permanentes (5, 6)
ser subdividida em dois espagos parciais (12, 13) que ficam por
tras um do outro por um estreitamento em cada um dos quais se co!

loca um dos dois iImanes permanentes (5, 6).

Sensor de acordo com a reivindicagao

3, caracterizado pelo facto de oestreitamento (1ll) ser uma pare-

de intermedia.

Sensor de acordo com as reivindica-

¢Oes 3 ou 4, caracterizado pelo facto de o espago parcial (12)

para o alojamento do Iman deslocavel (6) ser cheio com um liqui-
do de amortecimento (20) e, entre a superficie da camisa (14) do
iman permanente (6) e a superficie interna (15) do espago parci—%

al (12) existir uma folga (16) para a passagem do liquido de amor

tecimento.

- 10 -
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Sensor de acordo com as reivindica-
¢Oes 3, 4 ou 5, caracterizado pelo facto de a superficie (1l4) do
Iman permanente deslocavel (6) ser alisada ou polida.

Sensor de acordo com uma das reivin—|
dicagdes anteriores, caracterizado pelo facto de serem montados ;
mais do que duas reentrincias paralelas uma a outra (3) paranmié
do que um comutador de Reed (17) assim como eventualmente mais

do que dois pares de Imanes permanentes (5, 6) numa Unica carca-

ga.

A requerente reivindica a prioridade

do pedido alemdao apresentado em 11 de Maio de 1988, sob o n9. G
88 06 240.6.

Lisboa, 10 de Maio de 1989

- 11 -
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RESUMO

"SENSOR DE ACELERACAQ OU DE DESACELERACAO"

A invencdo refere-se a um sensor de
aceleragio ou de desaceleragdo com uma carcaga que possui varias
reentrdncias em forma de tiinel paralelas, em que pelo menos uma
das reentriancias se coloca um comutador de Reed e em pelo menos
uma outra reentrincia se colocam dois Imanes permanentes com a
forma de barra por tras um do outro na direcgdo do seu eixo lon-
gitudinal de tal maneira que
- dois pdlos do mesmo nome dos Imanes permanentes ficam em fren-
te um do outro,

- pelo menos um dos Imanes permanentes & deslocavel na direcgao
longitudinal e

~ 0 ou os comutadores de Reed sdo accionados pelo campo magnéti-
co devido 3 deslocacdo de outros imanes permanentes,

que compreende as seguintes caracteristicas especificas:

- as reentrincias (3,3') para o alojamento dos comuta-
dores de Reed sao respectivamente dotadas com uma tampa (7,7')
gque se pode retirar transversalmente ao eixo longitudinal (21)
da reentrincia ou se pode abrir;

- as reentrancias (4,4') para o alojamento dos imanes
permanentes deslociveis (6,6') sao fechados no seu lado anterior
(9,9') que fica do lado de fora com um parafuso de ajustamento
(10,10').

Figura 1
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