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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do sa-
moczynnego pomiaru migzszo$ci kl6d - transporto-
wanych na przeno$niku rolkowym w linii prze-
cierania drewna ma pilarkach tas§mowych i tarczo-
wych z przesuwnym woézkiem.

W przemys$le tartacznym duze znaczenie ma pra-
widlowy i szybki pomiar migzszosci przecieranych
kl6d z mozliwo$cia samoczynnego rejestrowania
wielko$ci mierzonych, dla okreSlenia wydajnosci
pracy pilarek i otrzymywanej tarcicy, co stwarza
podstawe do racjonalnej gospodarki tartaku.

W tym celu stosowane sg do okreSlania masy
przetarcia réznego rodzaju analogowe urzgdzenia
pomiarowe migzszo$ci kiéd, w ktérych mierzone
sg czas przemieszczania klody ma przenosniku rol-
kowym, wzdluznym wzgledem organu pomiarowego
dlugosci, jako odwzorowanie jej dtugosci i $rednica
klody przeksztalcona w wielko§é elektryczng pro-
porcjonalng do kwadratu tej Srednicy. Wielkcsci
zmierzone sg nastepnie zliczane w liczniku pomia-
rowym migzszos$ci kiéd.

W jednym z takich urzgdzen pomiarowych, do
okreslania dlugosci, przemieszczanej klody a za-
razem do okreslania czasu pracy licznika pomiaro-
wego zastosowano fotoelekiryczng komoérke akty-
wizowang Zrédlem §wiatla dla wykrywania po-
czatku i konca transportowanej klody.

~Komoérka fotoelektryczna i Zrédlo $wiatla usta-
lone sg naprzeciw siebie po obu stronach przenos-
nika na drodze przemieszczania klody. Fotoelekt-
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ryczna komoérka polgczona jest ze wzmacniaczem
pradu fotoelektrycznego sterujgcego za pomocs
elektrycznego przekaznika pracg silnika licznika
pomiarowego.

Srednica klody mierzona jest dotykowymi dzwig-
niami doprowadzanymi do styku z powierzchnig
przemieszczanej klody prostopadle do jej osi wzd-
luznej za pomocs sprezyn naciggowych lub dotyko-
wymi dZwigniami zamocowanymi wahadlowo do-
ciskanymi sprezynami do powierzchni bocznych
przemieszczanej ktody, ktérych wielko§é przesuwu,
obrotu diwigien zalezna jest od S$rednicy klody.

Ruch diwigien jest przenoszony dalej krzywoli-
niowo lub prostoliniowo za pomoca lgcznikéw na
uklady kwadratujgcych potencjometréw lub suwa-
kowych rezystoré6w elektrycznych majgcych ksztalt
segmentéw lukowych lub majgcych znaczng ilo$§é
oddzielnych elektryeznych opornikéw charakteryzu-
jacych si¢ kazdy inng wartoscig rezystancji, po-
lgczonych migdzy soba sasiednimi stopniami réw-
nolegle i zamykanych kolejno laeznikiem w czasie
pomiaru Srednicy klody.

Ruch przesuwny dotykowych dzwigien i lgczni-
kéw powoduje 2zmiane wielko$ci elektrycznych,
rezystancji powodujacej przeplyw w obwodzie prg-
dowym pomiarowego licznika migzszo$ci pradu
0 mnatezeniu proporcjonalnym do kwadratu Sred-
nicy mierzonej klody.

Czas pracy tego licznika okreSlany jest kom6rka
fotoelektryczng, w efekcie czego otrzymuje sie wiel-
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ko§é migzszo$ci danej klody. W celu otrzymywa-
nia jednakowych natezern pradu odpowiadajacych
okreS§lonym S$rednicom kl6d, réwnolegle polgczone
stopniowe oporniki elektryczne sa zasilane stabili-
zowanym napieciem poprzez stabilizator.

Opisane wyzej rozwigzania urzadzen pomiarowych
migzszoéci kl6d sg skomplikowane w budowie
i przy dluzszym okresie ich uzytkowania doklad-
no$¢ pomiarowa tych urzadzen si¢ zmniejsza na
skutek slabszego docisku sprezymami dotykowych
dzwigien do powierzchni kiéd. Niedogodno$¢ urza-
dzenia stanowi takze elektryczny rezystor zlozony
ze znacznej ilosci opornikéw, ktére mnalezy dobie-
raé rezystanc;am&od-powxadajqcyml migzszosci od-
cinkéw klody: wedlug krzywej parabolicznej okres-
lanej: iloczynem przekroju klody i jej dlugosci, przy
czym od 1losc1 tych opormkorw zalezy dokladnosé
pomiaru mlazszoécx Jedmakze ilo§¢é ta ograniczona
jest wzgledami konstrukcyjnymi.

Oprécz tego, przy znacznej ilosci elementéw po-
miarowych dotykowych, urzadzenia zajmujg znacz-
ng przestrzen w plaszczyznie poziomej w linii
przecierania kiéd, co ma ujemny wplyw na ogélng
wydajno$§é hali tartacznej.

Celem wynalazku jest usuniecie mniedogodnosci
opisanych wurzgdzenn pomiarowych. Podstawowym
zadaniem wynalazku jest zbudowanie uproszczo-
nego, szybko dzialajgcego urzadzenia do pomiaru
migzszosci klody, samoczynnie realizujgcego po-
miar Srednicy klody w srodku jej diugosci w mo-
mencie chwilowego jej zatrzymania, wykorzystu-
jacego do sterowania ukiladem pomiarowym oraz
okreSlania dlugosci klody, znany organ ustalania

w osi odniesienia pomostu zaladowczego $Srodka
dlugosci transportowanej klody mna przeno$niku
rolkowym.

Dla rozwigzania tego zadania, zgodnie z wyna-
lazkiem znany organ ustalania srodka dlugosci tran-
sportowanej klody na przenosniku rolkowym w osi
odniesienia pomostu zaladowczego zaopatrzono
W czasowy czilon nastawiania czasu proporcjonal-
nego do dlugosci mierzonej klody, napedzany syn-
chronicznie walkiem napedowym rolkowego prze-
nosnika poprzez znany organ ustalania $rodka diu-
gosci klody okreSlanej znanymi fotoelektrycznymi
przeslonami wykrywania poczatku i konca mierzo-
nej klody, przy czym jedna z przeslon jest ustalona
na poczatku przenosnika na drodze przemieszcza-
nia kléd dla wprowadzenia nastawy czasu propor-
cjonalnej do dlugosci klody a druga ustalona jest
w osi odniesienia dla wyzwolenia nastawionego
czasu potrzebnego do ustalenia $rodka klody w osi
odniesienia i zatrzymania ruchu przenosnika z usta-
long klodg oraz spowodowania pomiaru S$rednicy
klody i zadzialania czasowego czlonu polgczonego
elektirycaznie ze znanym pomiarowym: licznikiem
migzszo$ci.

Urzgdzenie wyposazone jest w elektropneuma-
tyczny organ pomiaru S$redmic kléd. w $rodku ich
dlugosci w chwili zatrzymania ruchu: przeno$nika
zaopatrzony w pneumatyczny silownik majgcy do-
tykowy element ustawiony prostopadle do osi
wzdluznej klody i doprowadzany do styku z nig

i w elektryczny suwakowy rezystor polgczony elek-
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jacy szczotkowy suwak przytwierdzony do dotyko-
wego elementu dla wprowadzenia nastawy rezy-
stancji odpowiadajgcej Srednicy  mierzonej klody
i wywolujgcej w obwodzie pradowym pomiarowe-
go licznika przeplyw pradu o natezeniu proporcjo-
nalnym do kwadratu s$Srednicy mierzonej klody
w czasie nastawionym przez czasowy czlon. Urzg-
dzenie zaopatrzone jest w elektropneumatyczny za-
wor sterowania pracg pneumatycznego silownika,
przy czym zawor ten polgczony jest z pomiarowym
organem S$rednic przewodem doprowadzajgcym do-
niego sprezone powietrze i polgczony jest elektrycz-
nie z organem wustalania $rodka dlugosci ktlody,
ktéry nim steruje. Dla zwiekszenia dokladnosSci po-
miaru, elektryczny suwakowy rezystor ma zmien-
ne, zalezne od Srednicy klody, zageszczenie nawi-
niecia druté6w oporowych na nieprzewodzZgcym
rdzeniu.

Rozwigzanie urzgdzemia pomiarowego migzszosci
kléd wedlug wynalazku, dzieki wykorzystaniu zna-
nego organu ustalania $rodka diugosci klody w osi
odniesienia pomostu zaladowczego, umozliwia jed-
noczesne ustalenie klody w osi odniesienia dla jej
zaladowania na woézek przesuwny p11ark1 oraz do
dokonania pomiaru jej migzszosci.

‘Opracowane wurzgdzenie pomiarowe -umozliwia
ustalanie migzszosci ktody w spos6b automatyczny,
bezpieczny, a W szczegblnosci bardzo szybki przy

"réwnoczesnym zachowaniu wymaganej dokladnosci

pomiaru migzszosci, mimo dokonywania pomiaru
Srednicy klody w jednym przekroju. Dokladnos$é ta
uzyskiwana jest dzieki odpowiedniemu nawinieciu,
zgeszezeniu drutéw oporowych na nieprzewodza-
cym rdzeniu rezystora.

Jednoczesne wykorzystanie fotoelektrycznych prze-
ston i napedu organu ustalania sSrodka klody, do
dokonywania pomiaru migzszosci ktéd, umozliwia
uproszczenie konstrukcji tego urzadzenia przez
zmniejszenie potrzebnych elementéw oraz wprowa-
dzenie kompleksowej automatyzacji tego odcinka
procesu technologicznego, a zatem i podniesienie
wydajnoSci calej linii przecierania kléd. Urzadze-
nie pomiarowe wedlug wynalazku jest nieskompli-
kowane w budowie i dzigki zastosowaniu prostych
elementéw jest niezawodne w pracy.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyk-
ladzie wykonania ma rysunku, ktéry przedstawia
schemat ogélny urzgdzenia pomiarowego migzszosci
kiéd transportowanych mna przenosniku rolkowym.

W sklad urzgdzenia wchodzi znany organ 1 usta-
lania $rodka dlugo$ci transportowanej klody 2,
ktéry powoduje zatrzymanie ruchu klody 2 w mo-
mencie, gdy jej Srodek znajdzie sie¢ w szczegdllnym
punkcie pomostu zaladowczego. W tym celu
w plaszczyZnie prostopadlej do osi wzdluznej rol-
kowego przenosnika 3, na drodze przemieszczania
ktody 2, ustalone sa znane fotoelektryczne prze-
stony 4 i 5 skladajgce sie ze Zrédel Swiatla 6 i 7
i fotoelektrycznych opornikéw 8 i 9 ustawionych

naprzeciw siebie po obu stronach przenosnika 3.

Przestony 4 i 5 polaczone sg elektrycznie z orga-
nem 1, ktérym sterujg a organ ten z kolei steruje
czasowym czlonem 10. Organ 1 i polgczony z nim
walkiem czasowy czlon 10 powigzane sa synchro-
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nicznie z napedowym walkiem 11 rolkowego prze-
nosnika 3 w celu ich napedzania.

Przeslona 4 ustalona na poczatku przenosnika 3
‘wykorzystywana jest do wprowadzenia nastawie-
nia czasu potrzebmego na przejscie mierzonej klody
‘2 o régnej dlugosci przez t3 przeslone, przy czym
w organie 1 polgczonym przekladniag dwukrotnie
zmniejszajacq predko$é obrotowa napedowego wal-
ka 11 przenoénika 3 nastawiany jest czas dwukrot-
nie mniejszy  w celu ustalenia klody 2 srodkiem
‘w osi odniesienia 12, punktu szczegélnego pomostu,
a w czasowym czlonie 10 nastawiany jest czas be-
dacy odwzorowaniem dlugosci klody 2, proporcjo-
nalny do jej dlugoSci dla obliczenia migzszosci ca-
‘lej klody 2. Druga przeslona 5 ustalona jest w osi
odniesienia 12 i sluzy do wyzwolenia nastawionych
czaséw, w momencie przeciecia czolem klody -2
tej przestony 5, potrzebnych do ustalenia S$rodka
‘klody 2 w osi odniesienia 12 pomostu zaladowczego
i zatrzymania ruchu przenosnika 3 po zrealizowa-
~ niu nastawionego czasu okreflajgcego Srodek klody
‘2 oraz spowodowania dokonania pomiaru Srednicy
Kklody 2 oraz potrzebnego do zadzialania czasowe-
go czlonu 10 :dla obliczenia migzszosci. Organ 1
polaczony jest elektrycznie z elektvopmeuxhatycz—
.nym zaworem 13 sterowania pomiarowym elektro-
pneumatycznym organem 14 majgcym dotykowy
-element 15 pomiaru S$rednic kiéd 2, z ktérym ten
zawér 13 polgczony jest rurowym przewodem 16
‘doprowadzajacym sprezone powierze.

Elektropneumatyczny organ 14 sklada sie z pneu-
matycznego nurnikowego silownika 17, ktérego
nurnik jest polaczony elastycznie naciggows spre-
zyna 18 z obudowg silownika 17 w celu wycofa-
nia nurnika w polozenie wyjSciowe po zamknieciu
doplywu sprezonego powietrza i ktéry to nurnik
.stanowi dotykowy element 15 ustawiony prostopad-
le do osi wzdluznej mierzonej klody 2 a zarazem
do osi wzdluznej przenosnika 3. Do dotykowego
.elementu 15 nurnika przytwierdzony jest lgcznik 19
prowadzony suwliwie w zewnetrznej prowadnicy
obudowy sitownika 17, dzieki czemu nurnik zabez-
pieczony jest przed obrotem.

Organ 14 wyposazony jest takze w elekiryczny

suwakowy rezystor 20 majgcy uzwojenie o zmien-
nym,
‘zageszczeniu nawiniecia drutéw oporowych na nie-
przewodzgcym rdzeniu w Kksztalcie jednostronnej
krzywej parabolicznej.

Szczotkowy suwak 21 tego rezystora jest przyt-
‘wierdzony do lgcznika 19 nurnikowego silownika 17
-dla nastawiania réznej rezystancji odpowiadajgcej
mierzonej S$rednicy klody 2. Pomiarowy organ 1
-§rednic jest polaczony elekirycznie z pomiarowym
licznikiem 22 migzszosci kiéd 2, z ktérym polaczo-
ny jest elektrycznie czasowy czlon 10 okres$lania
czasu pracy tego licznika w zaleznosci od diugosci
klody 2, przy czym obwody elektryczne tych orga-
‘néw 1 i 14 oraz licznika 22 zasilane sg stabilizo-
wanym napieciem dla uzyskania wiekszej doklad-
nos$ci pomiaru migzszosci ktéd 2.

W celu dokonywania pomiaréw migzszosci pod-
Igcza sie obwody elektryczne urzadzenia do stabili-
zowanego zZrodla energii elektrycznej. Organ 1 usta-
lania $rodka dlugosci tramsportowanej klody 2 na

zaleznym wod S$rednic mierzonych Kkiéd 2, .
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rolkowym przeno$niku 3 wraz z fotoelektrycznymi
przestonami 4 i 8 przygotowany jest w ten spos6b
do pracy. W chwili przeciecia czotem klody % stru-
mienia $wietlnego wysylanego przez Zrédlo Swiatla
6 fotoelektrycznej przestony 4, zmiana rezystancji
fotoelektrycznego opornika 8 powoduje wlgczenie
do pracy organu 1 i czasowego czlonu 10 wpra-
wianych w ruch napedowym watkiem 11 rolkowego
przenosnika 3. ;

W ten spos6b . w organie 1 mastawia sie czas
przejscia klody+2 o polowe swej dlugosci przez
przestone 4 a w czasowym czlonie 10 nastawia sie
czas proporcjonalny do dlugosci kiody 2. W mo-
mencie przeciecia czolem klody 2 strumienia §wietl-
nego wysylanego przez Zrédlo Swiatla 7 fotoelek-
trycznej przeslony 5, zmiana rezystancji jej foto-
elektrycznego opornika 9 spowoduje wyzwolenie na-
stawionego czasu w organie 1 i po uplywie tego
czasu <zostanie zatrzymany ruch przenodnika 3
z klodg 2 ustawiong swym- Srodkiem w osi odnie-
sienia 12 pomostu zaladowczego. W tym samym
momencie organ 1 spowoduje zadzialanie elektro-
pneumatycznego zaworu 13 i czasowego czlonu 10.
Zawoér ten zrealizuje wprowadzenie rurowym prze-
wodem 16 sprezonego powietrza do elektropneuma-
tycznego organu 14 pomiaru $rednic kiéd 2.

Dotykowy element 15 nurnikowego silownika 17
zostaje natychmiast doprowadzony do styku z po-
wierzchnig mierzonej klody 2, co prowadzi jedno-
czesnie do przesuwu za pomocg lgcznika 19 szczot-
kowego suwaka 21 elektrycznego suwakowego rezy-
stora 20, ktéry to suwak zajmuje okreSlone poloze-
nie na rezystorze 20 mastawiajgc rezystancje odpo-
wiadajaca mierzonej Srednicy klody 2, w Srodku jej
dlugosci.

Nastawiona rezystancja powoduje przeplyw
w obwodzie pradowym pomiarowego licznika 22
pradu o natezeniu proporcjonalnym do kwadratu
$rednicy klody 2, przy czym, przy mniejszych Sred-
nicach kléd 2 nastawiona zostanie wieksza rezy-
stancja i w obwodzie pradowym licznika 22 poply-
nie pragd o mniejszym natezeniu a przy wiekszych
Srednicach ki6d 2, nastawiona zostanie mniejsza

- rezystancja powodujaca przeplyw pradu o wiekszym
45

natezeniu. Przeplywajacy przez licznik 22 prad po-
woduje liczenie migzszosci klody 2 w czasie okres-
lonym czasowym czlonem 10 proporcjonalnym do
dlugosci klody 2.

Po uplywie mastawionego czasowym czlonem 10
czasu, czlon ten spowoduje zatrzymanie pomiaro-
wego licznika 22 migzszo$ci, wycofanie w polozenie
wyjsciowe dotykowego elementu 15 pomiaru S$red-
nic k16d 2 oraz skasowanie uprzedniego nastawie-
nia czasu. Urzadzenie przygotowane jest znéw do
nastepnego pomiaru migzszosci kiéd 2.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnego pomiaru mig-
zszo$ci k16d transportowanych na przenoéniku rolko-
wym, wyposazonym Ww organ ustalania w okreSlo-
nym punkcie §rodka dtugosci transportowanej ktody,
zaopatrzone w elektryczny pomiarowy licznik mig-
zszo$ci kl6d zasilany stabilizowanym napieciem,
znamienne tym, ze znany organ (1) ustalania srod-
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ka dlugosci transportowanej klody (2) na rolkowym
przeno$niku (3) zaopatrzony jest w czasowy czlon
(10) mastawienia czasu proprocjonalnego do diu-
go$ci mierzonej klody (), ktéry jest sterowany
tym organem i polgczony jest synchronicznie z na-
pedowym walkiem (11) rolkowego przenosnika (3)
poprzez organ (1) ustalania $rodka dlugosci, i wy-
posazone - jest w elektropneumatyczny organ (14)
pomiaru S$rednic ki6d () w S$rodku ich dlugosci
w chwili zatrZzymania organem (1) ruchu przeno$-
nika (3), zawierajgcy elektryczny suwakowy rezy-
stor (20) dla nastawiania rezystancji odpowiadaja-
cej S$rednicy mierzonej klody (2) i wywolujgcej
w obwodzie  prgdowym znanego pomiarowego licz-
nika- (22) migzszosci polaczonego elektrycznie z tym
rezystorem (20) przeplyw pradu o natezeniu. pro-
porcjonalnym do Kkwadratu S$rednicy mierzonej
klody (2) w czasie okresSlonym czasowym czlonem

(10) oraz jest wyposazone w elektropneumatyczny.

zawor (13) sterowania pracg elektropneumatyczne-
go organu (14), z ktérym polgczony jest przewodem
(16) doprowadzajagcym sprezone powietrze, a poza
tym jest polaczony elektrycznie z organem (1) usta-

10

15

20

8
lania $rodka dlugo$ci ki6d () w osi odniesienia-
(12), ktéry steruje tym zaworem (13).

2. Urzagdzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze elektropneumatyczny pomiarowy organ (14)
drednic k16d (2) zaopatrzony jest w pneumatyczny
nurnikowy sitownik (17), ktérego nurnik stanowi
dotykowy element (15) pomiaru Srednic ustawiony
prostopadle do osi wzdluznej kté6d (2), a poza tym
sitownik (17) ma naciggowa sprezyne (18) przy-
twierdzong do nurnika i obudowy silownika (17)
w celu wycofania nurnika w polozenie wyjsciowe:
i zaopatrzony jest w przytwierdzony do dotykowe-
go elementu (15) i szczotkowego suwaka (21) Ilgcz-
nik (19), ktéry jest prowadzony suwliwie w zew-
netrznej prowadnicy obudowy sitownika (17) dla
umoiliwiénia nastawiania rezystancji na rezystorze
(20) i zabezpieczenia przed obrotem nurnika.

3. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze elektryczny suwakowy rezystor (20) ma
zmienne, zalezne od Srednicy kléd (2), zageszcze-
nie nawiniecia drutéw oporowych na nieprzewo-
dzgcym rdzeniu majacym ksztalt jednostronnej
krzywej parabolicznej.

u=const A

Typo L6dZ, zam. 644/72 — 200 egz.

Cena 21 10,—
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