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APPAREIL DIDACTIQUE POUR LA COORDINATION
DE MOUVEMENTS CORPORELS -

La présente invention se rapporte a un appareil didactique selon la
revendication I du brevet principal, c'est-a-dire comportant un socle repo-
sant sur le sol et supportant un clavier pédestre équipé de repose-pieds
mobiles ainsi que des moyens de mise en mouvement de chacun de ces
repose-pieds, cet appareil didactique étant un appareil de régulation destiné
a faciliter la coordination harmonique des mouvements corporels et étant
conforme aux parties caractérisantes des revendications 3,5,6, et 7 du brevet
principal. Un tel appareil de régulation est susceptible d'étre utilisé dans le
domaine des arts chorégraphiques pour la coordination harmonique des
mouvements corporels.

‘ De méme qu'on ne pense pas en mots, mais en images, de méme
on ne connait pas en sensations, Mais en mouvements.

En vertu de cet axiome, la présente invention a pour but de
réaliser un appareil de régulation d'un type nouveau, permettant a son
utilisateur de développer son sens synthétique de ['espace et du temps.

Cetrappareil comporte un dispositif mécanique articulé et moto-
risé, capable de produire dans six directions, durant une période appropriée,
un ensemble de déplacements relatifs inversement orientés‘ deux a deux,
permettant au danseur, soutenu et guidé par les deux plates-formes mobiles
{'une par rapport a l'autre constituant le périphérique interactif de cet
appareil, de construire l'éspace en un ensemble de. mouvements corporeisr
répartis en cycles a deux périodes inversement assimilables, et cela, quelles
que soient les valeurs choisies pour les unités pratiques de longueur et de
temps.

Pour cet appareil, qui est conforme aux parties- caractérisantes
des revendications 1,3,5 a 7 du brevet principal, les moyens de motorisation
des repose-pieds sont constitués par quatre vérins hydrauliques & double
effet.

Selon une forme de réalisation de cet appareil, son socle porte, a
I'avant de l'appareil, une borne fontaine qui supporte elle-méme quatre
servo-valves assurant l'alimeritation en fluide hydraulique des quatre vérins a
double effet. o '

Préiérentiellement, chacun des chéssis articulés qui supporte
respectivement un des repose-pieds, est solidaire d'une embadse mobile apte a

transmettre a ce chassis articulé des mouvements de rotation vers la gauche
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2
ou vers la droite de !'appareil, chaque embase mobile se gbmposant:

- d'une part, de deux barres paralleles maintenues par deux
entretoises et fixées par une de leurs extrémités sur une console solidaire
d'une colonnerarticuléé autour d'un pivot fixé sur le plancher du socle j

- d'autre part, d'un chariot a coulisses apte a glisser le long des
barres paralleles et simultanément de pivoter autour d'un tourillon solidaire
d'un chariot a galets capable de rouler sur un rail en arc de cercle fixé sur,
le plancher.

L'invention sera bien comprise, et ses avantages et autres carac-
téristiques ressortiront, au cours de la description suivante d'un exemple non
limitatif de réalisation, en référencé au dessin schématique annexé repré-.
sentant cet appareil en perspective.

Cet appareil suivant l'invention comprend deux plates-formes
motorisées | congues pour &tre maintenues, a chaque instant, en contact
avec les deux pieds du danseur. Chaque plate-forme 1 est solidaire d'un
chéssis articulé en parallélogramme 2 et capable :

- de maintenir la plate-forme 1 constamment parallele au plan de
1'"horizon ; . ’

- de transmettre a la plate-forme 1 des mouvements de trans-
lation vers le haut et simultanément vers l'avant ou bien vers le bas et
simultanément vers l'arriére de l'appareil.

Chaque chéssis articulé 2 se compose, comme celui du brevet
principal : . C
- d'essieus 20 maintenus paralleles et solidaires deux a deux ;
- de biellettes 21 maintenues paralléles et solidaires deux a deux
par des entretoises 22 ; chaque extrémité de chacune des biellettes 21 est

articulée autour d'un tourillon 23 présent a chaque extrémité de chacun des

essieus 20. - ) ’ .

Les mouvements de translation de chaque chéssis articulé 2 sont
entretenus grice aux efforts transmis par un fluide hydraulique a un vérin 3
3 double effet, fixé par sa t&te 24 sur l'essieu articulé avant haut 25 et par
I'extrémité de sa tige sur l'essieu articulé arriére bas 26.

Chaque chéssis artjculé 2 est solidaire d'une embase mobile 4
capable de transmettre au chassis articulé 2 des mouvements de rotation
vers la gauche ou bien vers la droite de l'appareil. Chaque embase mobile 4

se compose :
- de deux barres paralléles 5 maintenues par deux entretoises et
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3
fixées par une de leurs extrémités sur une console 6 solidaire d'une colonne 7
articulée autour d'un pivot fixé sur le plancher 8 ; )

- d'un chariot a coulisses 9 capable de glisser le long des barres
paralléles 5, et simultanément de pivoter autour d'un tourillon solidaire d'un.
chariot a galets 10 capable de rouler sur un rail en arc de cercle 11 fixé sur
le'plancher 8. '

Les mouvements de rotation de chaque embase mobile 4 sont
entretenus :

- d'une part, grace aux efforts transmis par le fluide hydraulique
au vérin 12 & double effet, fixé par sa téte sur le chariot a coulisses 9 et
par 'extrémité de sa tige sur la console articulée 6 ;

' - d'autre part, grdce au balancier de guidage 13 fixé par une de
ses extrémités sur le chariot a galets 10 et.articulé par son autre extrémité
autour d'un tourillon 14 fixé sur le plancher 8. '

L'alimentation en fluide hydraulique des'quatre vérins 3,12 est
assurée par des conduites flexibles 27,28 depuis quatre servo-valves 15
branchées et fixées sur une borne fontaine 16 solidaire du plancher 8 a
I'avant de 'appareil et elle-méme reliée par conduites flexibles & une unité
centrale non représentée.

Un dispositif €lectronique non représenté, relié par cébles aux
servo-valves 15 assure le pilotage automatique des deux pl'ates—formes 1.
Le socle 17 de I'appareil repose sur le sol. Ce socle 17 est
composé : . '

- d'une part, d'un biti en bois lamellé-collé constitué de quatre
traverses de ceinture assemblées deux & deux par leurs extrémités sur quatre
pieds‘d‘angle 18 de forme cubique ;

- d'autre part, d'un plancher 8 constitué de trois planches en

aluminium de forme carrée.

Enfin, un escalier 19 d'accés aux plates-formes I, constitué de
deux limons en aluminium et de deux marches en bois lamellé-collé, est fixé

sur le plancher & a l'arriére de l'appareil.
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A
REVENDICATIONS

1 - Appareil didactique selon la revendication | du brevet prin-

cipal, c'est-a-dire comportant un socle (17) reposant sur le sol et supportant
un clavier pédestre équipé de repose-pieds mobiles (1), ainsi que des moyens
de mise en mouvement de chacun de ces repose-pieds, cet appareil didac-
tique étant un appareil de rééulation destiné a faciliter la coordination
harmonique des mouvements corporels et étant conforme aux parties carac-
térisantes des revendications 3,5,6, et 7 du brevet principal, caractérisé en.
ce que les moyens de motorisation des repose-pieds (1) sont constitués par
quatre vérins hydrauliques identiques a double effet (3,12).

2 - Appareil didactique selon la revendication 1, caractérisé en ce
que le socle (17) porte a l'avant de ['appareil une borne fontaine (16) qui
supporte elle-méme quatre servo-valves (15) assurant I'alimentation en fluide
hydraulique de ces quatre vérins (3,12). o

3 - Appareil selon I'une des revendications | ou 2, caractérisé en
ce que chacun des chéassis articulés (2), qui supporte respectivement un des
repose-pieds (1), est solidaire d'une embase mobile (4) apte a transmettre a
ce chéssis articulé (2) des mouvements de rotation vers la gauche ou vers la
droite de l'appareil, chaque embase mobile (4) se composant :

- d'une part, de deux barres paralleles (5) maintenues par deux
entretoises et fixées par une de leurs extrémités sur une console (6) solidaire
d'une colonne (7) articulée autour d'un pivot fixé sur le plancher (8) du socle
(17) ;

- d'autre part, d'un chariot a coulisses (9) apte a glisser le long

des barres paralleles (5) et simultanément de pivoter autour d'un tourillon

" solidaire d'un chariot a galets (10) capable de rouler sur un rail en arc de

cercle (11) fixé sur le plancher (8).

4 - Appareil selon la revendication 3, caractérisé en ce que les
mouvements de rotation de chaque embase mobile (4) éont entretenus :

- d'une part, grace aux efforts transmis par le fluide hydraulique a
un des vérins (12) & double effet, celui-ci étant fixé par sa téte sur le
chariot a coulisses (9) et par I'extrémité de sa tige sur la console articulée
(6) 3 .

- d'autre part, grdce a un balancier de guidage (13) fixé par une
de ses extrémités sur le chariot a galets (10) et articulé par son autre
extrémité sur un tourillon (14) fixé sur le plancher (8).

5 - Appareil selon I'une des revendications | a 4, caractérisé en
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ce que le socle (17) supporte, & l'arriere de l'appareil, un escalier (19)

d'acces aux repose-pieds (1).
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