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Sterowane programowo urzadzenie do automatycznego okreglania trajextorii
szycia linii skéw transformatorowych pamieci statych maszyn cyfrowych

Przedmiotem wynalazku jest sterowane programowo urzadzenie do automatycznego okreélania trajektorii
szycia linii stéow transformatorowych pamieci statych maszyn cyfrowych, zwtaszcza do réwnoczesnego
okreslania trajektorii szycia na wigcej niz jednym stanowisku montazowym.

Dotychczas informacje o trajektoriach szycia linii stow transformatorowych pamieci statych podawane
byty w formie tabulogramu w sposéb umowny wedtug okreslonego algorytmu. Stosowane maszyny cyfrowe
i inne urzadzenia cyfrowe posiadajg blok pamigci statej, w sktad ktdrego wchodzi kilka do kilkunastu réznych
pakietow pamieci statej. Kazdy rodzaj pakietu wykonany jest w oparciu o oddzielny tabulogram. W celu
okreélenia trajektorii szycia dla wybranego pakietu pamigci na stanowisku montazowym nalezato kolejno
odczytywaé i odpowiednio interpretowacé informacje zapisane w tabulogramie. Informacije te otrzymywane byty
wiec w sposob posredni. Taki sposob okreslania trajektorii stwarzat mozliwos¢ btednego odczytu informacji, byt
ucigzliwy i pracochtonny.

Celem niniejszego wynalazku jest wyeliminowanie z procesu szycia pakietéw pamiegci statej tabulograméw
a tym samym uniknigcie btedoéw wynikajacych z posredniego sposobu podawania informacji o trajektorii szycia,
zmniejszenie pracochtonnosci operacji szycia oraz zwiekszenie niezawodnosci pamigci statej..Cel ten osiggnigto
poprzez skonstruowanie sterowanego programowo urzadzenia do automatycznego okreslania trajektorii szycia
linii stéw transformatorowych pamieci statych.-W urzadzeniu tym kezdemu z n stanowisk montazowych
odpowiada jeden z n generatoréw impulséw pojedynczych. Generatory te potgczone sa odpowiednio z n licznika-
mi impulséw. Kazdy licznik impulsow posiada m wyj$é, ktére faczg sie z m wejsciami informacyjnymi
n rejestrow adresowych. Kazdy z tych rejestrow rowniez ma m wyjsc. Wyjscia te facza sie z n x m wejsciami
pierwszego kanatu selektorowego oraz z n x m wejsciami n deszyfratorow wspétrzednych. Pierwszy kanat
selektorowy posiada m wyjs¢ adresowych oraz k wejsé taktujacych, przy czym zachodzi zalezno$é n =2k,
Wyijscia adresowe pierwszego kanatu selektorowego potaczone s3 z m wejsciami adresowymi bloku pamieci
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wzorcowych, natomiast wejscia taktujace tego kanatu tacza sie z k wyjsciami taktujagcymi bloku sterowania.
Rownoczesnie wyjscia taktujace bloku sterowania potaczone sg z k wejsciami taktujacymi drugiego kanatu
Selektorowego wraz z k wejsciami taktujacymi dekodera. Kazde z wyjsc drugiego kanatu selektorowego potgczo-
ne jest zwejs’ciem‘ dynamicznym odpowiadajacej pamieci wzorcowej w bloku pamiegci wzorcowych. llos¢
przeszywanych rdzeni ferrytowych réwna jest ilosci wyjs¢ informacyjnych danego wykonania pamieci wzorcowej
Wyjécia informacyjne wszystkich pamieci wzorcowych, w bloku pamigci wzorcowych potaczone sa z sobg
réwnolegle. tacza sie one z potaczonymi ze soba réwnolegle wejsciami informacyjnymi n rejestréw danych.
Wejscia strobujgce poszczegéinych rejestrow danych potaczone sg z odpowiadajgcymi im n wyjsciami dekodera.
Wyijscia rejestréw danych potaczone sa z n uktadami wyswietlania okreslajacymi trase przeszycia linii stow.
_ Poszczegblne deszyfratory wsp6trzednych potaczone sg z n‘ukladami wyswietlania wspétrzednych poczatku
" ikonca trajektorii szycia lini stéw. Kazdy z ukfadéw wyswietlania okreslajagcych trase przeszycia lini stow
stanowi zbiér punktéw swietinych. Kazdy punkt $wietlny odpowiada jednemu rdzeniowi ferrytowemu i jest
umieszczony bezposrednio przy tym rdzeniu.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia schemat blokowy urzadzenia do automatycznego okreélania trajektorii szycia linii stéw, a fig. 2,— fragment
stanowiska montazowego pokazujgcy pakiet z rdzeniami ferrytowymi oraz ukfad wyswietlania okreslajacy trasg
przeszycia linii stéw. W przyktadowym wykonaniu urzadzenie bedace przedmiotem wynalazku przeznaczone jest
do automatycznego okre$lania trajektorii szycia linii stow na 4 stanowiskach montazowych. Na kaidym
" stanowisku moze by¢ prowadzony proces montazu 16 wykonari transformatorowych pamigci statych, polegajacy
na przeszyciu szeregu rdzeni ferrytowych przewodami stanowigcymi linie stéw. Trasg przeszycia okrefla sie
w oparciu o 16 wykonar pamieci wzorcowych, tworzacych blok pamigci wzorcowych BPW. Wybér odpowiednie-
go wykonania pamigeci wzorcowej dla danego stanowiska nastepuje poprzez ustalenie odpowiednich stanéw
logicznych na wejséciach informacyjnych drugiego kanatu selaktoroyvego KS2. Kazdej linii stéw w danym
wykonaniu pamieci przyporzadkowany jest jeden adres, przy czym wszystkie adresy utoZone s3 w sposéb
narastajacy. Zadanie adresu zadanej linii nastepuje poprzez ustalenie odpowiednich sygnatéw logicznych na
wyijéciach jednego z licznikéw impulséw LI1,...LIn, przyporzadkowanego danemu stanowisku. Wybdr kaidej
kolejnej linii nastepuje przez zwigkszenie stanu licznika o ,,jeden’” na drodze zliczania pojedynczych impulséw
pochodzacych z odpowiadajacego generatora impulséw Gl1,...GIn, uruchamianego kaidorazowo przez operatora.
Stan wyj$é poszczegéinych licznikéw LI1,..,LIn wpisywany jest do odpowiadajacych im réwnolegtych rejestréw
- adresowych RA1,...,RAn. Adresy wpisane do rejestréw adresowych RA1,...,RAn podawane s3 na wejicia
informacyjne pierwszego kanatu selektorowego KS1 oraz na wejscia deszyfratoréw wspéirzednych DW1,...DWn.
Z deszyfratorami wspotrzednych DW1,...DWn potgczone sq uktady wyswietlania UWW1,...UWWn wskazujgce
wspotrzedne poczatku i korica trajektorii szycia wybranej linii stowa. Wspdtrzedne te wyswietlane zostajq
w sposéb alfanumeryczny na monitorze umieszczonym na stanowisku montazowym. Zadaniem pierwszes;0
kanatu selektorowego KS1 jest cykliczne przesy tanie poszczegolnych adreséw na wejscia adresowe bloku pamieci
wzorcowych BPW. Kolejnosé wyprowadzania adreséw okreslana jest stanem wejs¢ taktujgcych kanatu seloktoro-
wego KS1, potaczonych z blokiem sterowania BS. W podanym przyktadzie na wejécia taktujgce kanatu KS1
podawane sg z bloku sterowania BS sygnaty taktujace w postaci czterech dwubitowych kombinacji zero-jedynko-
wych, odpowiadajacych kolejnosci wyprowadzania poszczegdlnych adreséw z pierwszego kanatu selektrowego
KS1 na wejscia adresowe bloku pamigci wzorcowych BPW. Te same sygnaty taktujace sa jednoczeénie podawane
na wejscia taktujgce drugiego kanatu selektorowego KS2 i dekodera DEC. Po podaniu danego adresu na wejécie
adresowe bloku pamigci wzorcowych BPW, blok sterowania BS wysyta do kanatu KS2 z zadanym opéznieniem
czasowym sygnat startu pamieci wzorcowej. Kazde wyjscie drugiego kanatu selektorowego KS2 potaczone jest
z odpowiadajgcym mu wejsciem dynamicznym jednej pamigci wzorcowej w bloku pamigci wzorowych BPW.
Wygenerowany przez blok sterowania BS sygnat startu ziloczynowany z sygnatami na wejsciach informacyjnych
i wejéciach taktujacych drugiego kanatu selektorowego KS2 pojawia si¢ na wejéciu dynamicznym uprzednio
wybranego wykonania pamieci wzorcowej, inicjujac cykl pracy tej pamigci wzorcowej. Odczytana z wybranej
pamigci wzorcowej informacja zostaje przestana na wejscia informacyjne rejestréw danych RD1,...RDn.
Informacja ta wpisana zostaje tylko do tego z rejestréw danych RD1,...RDn, na wejsciach ktérego pojawia sie
sygnat strobujacy. Sygnat strobujacy generowany jest na tym wyijsciu dekodera DEC, ktére przyporzadkowane
jest okreslonej kombinacji sygnatéw taktujacych na wejsciach taktujacych dekodera. Po wpisaniu do “wybranego
z rejestréw danych RD1,...,RDn informacja ta zostaje przestana do tego z uktadéw wyswietlania UWT1,...UWTn
okreslajagcych trase przeszycia linii stéw, ktéry odpowiada ‘danemu rejestrowi danych. Kazdy z uktadow
wyjswietlania UWT1,...UWTn stanowi zbiér miniaturowych zaréwek Z. Kazda zaréwka Z odpowiada jednemu
rdzeniowi ferrytowemu R szytej na stanowisku montazowym pamieci statej i umieszczona jest bezposrednio
przy tym rdzeniu. Zapalenie zardwki przy rdzeniu oznacza, Zze rdzer ten nalezy przeszyé linig stowa LS.
Natomiast brak swiecenia zar6wki oznacza, ze rdzeri przyniej usytuowany nie jest przeszywany ta linig stowa.
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Urzadzenie wedtug wynalazku eliminuje tabulogramy z procesu szycia pamigci statej, a tym samym
likwiduje btedy wynikajgce z posredniego sposobu podawania informacji o trasie szycia oraz poprawia warunki
bhp. Proces szycia prowadzony przy pomocy urzadzenia jest znacznie mniej pracochlonny niz procesy znane
dotychczas. Pamigé stata tak wykonana wykazuje wieksza niezawodnosé.

Zastrzezenia patentowe

1. Sterowane programowo urzadzenie do automatycznego okreslania trajektorii szycia linii stéw transfor-
matorowych pamiegci statych maszyn cyfrowych, znamienne tym, ze posiada generatory impulséw
pojedynczych (GI1,...GIn) przyporzadkowane n stanowiskom montazowym i taczace si¢ odpowiednio z licznika-
mi impulséw (LI1,...LIn) z ktérych kazdy posiada m wyj$é potaczonych z m wejsciami informacyjnymi odpowia-
dajacych rejestrow adresowych (RAT1,...RAn) z ktérych kazdy réwniez ma m wyjs$é, awyjscia te taczg sie
z n x m wejéciami pierwszego kanatu selektorowego (KS1) oraz z n x m wejsciami deszyfrator6w wspdtrzednych
(DW1,...DWn) przy czym pierwszy kanat selektorowy (KS1) posiada m wyjs¢ adresowych, ktére taczy sie
" z mwejsciami adresowymi bloku pamigci wzorcowych (BPW), a k wejé¢ taktujacych pierwszego kanatu selekto-
rowego (KS1), gdzie n = 2<, taczy si¢ z k wyjsciami taktujacymi bloku sterowania (BS), przy czym wyjscia
taktujgce bloku sterowania (BS) tqcza sie rowniez z k wejsciami taktujacymi drugiego kanatu selektorowego
(KS2) oraz z k wejsciami dekodera (DEC), a kazde z wyj$¢ drugiego kanatu selektorowego (KS2) taczy sie
z wejsciem dynamicznym przyporzadkowanej mu pamigci wzorcowej w bloku pamieci wzorcowych (BPW), przy
“czym © jlo$é przeszywanych rdzeni ferrytowych réwna jest ilosci wyj$é informacyjnych danego wykonania
pamieri wzorcowej, a wyjsécia ihformacyjne wszystkich wykonart pamieci wzorcowych potaczone s3 réwnolegle
i taczq sie z potaczonymi ze sobg réwnolegle wejsciami informacyjnymi ‘rejestréw danych (RD1,...,RDn),
awejécia strobujace poszczegdinych rejestréw danych (RD1,...RDn) pofaczone s3 z przyporzadkowanymi im
n wyjsciami dekodera (DEC), natomiast wyjscia rejestrow danych (RD1,...RDn) potaczone sq z uktadami
wyswietlania (UWT1,...UWTn) okre$lajacymi trase przeszycia linii stéw, natomiast wspdtrzedne poczatku
i korica trajektorii szycia linii stéw wskazywane sq przez uktady wyswietlania (UWW1,...,UWWn) potaczone
z odpowiadajacymi deszyfratorami wsp6trzednych (DW1,...DWn). ,‘

2. Urzadzenie wedtug zastrz. 1,znamienne tym, ze kazdy z uktadéw wyswietlania (UWT1,...UWTn)
okreslajacych trase przeszycia linii stéw, stanowi zbiér punktéw s$wietinych, przy czym kaidy punkt §WIetIny
odpowiada jednemu rdzeniowi ferrytowemu i usytuowany jest bezpoﬁrednlo przy tym rdzeniu. . '
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