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Wynalazek  dotyczy elektrycznego- przyrzadu
przelaczajgcego takiego rodzaju, w ktéorym uzy-
wa sig wielu cienkich sprezyn stykowych umo-
cowanych na jednym koncu jedna nad druga
i porozdzielanych izolatorami dla utworzenia
tzw. =zespolu sprezyn, uruchamianego przez
dzwignie, stupek lub tp. narzad i posiadajgcego
szczegoblne zastosowanie w przekaznikach elek-
tromagnetycznych, wybierakach i w podobnym
wyposazeniu dla telefonii automatycznej oraz
w ukladach sygnalizacji elektrycznej...

Takie znane zespoly sprezyn w przekaznikach
dzielg sie na dwa rodzaje. Pierwszy rodzaj
' zespotéw posiada kotki z metalu lub z materiatu
izolacyjnego, ktére stluzg mechanicznie do lacze-
nia tzw. sprezyn diwigniowych, tworzacych ze-
spét tak, by ruch kotwicy przekaznika przenosit
sie na nie przy zachowaniu ich izolacji. Ten ro-
dzaj zespoldéw sprezyn ma te wade, ze wymaga
produkowania wielu rodzajéw kolk6w podno-
szacych i klopotliwej czynnoSci przymocowy-

wania ich do sprezyn dzwigniowych. Drugi ro-
dzaj zespoldw sprezyn jest uruchamiany narzg-
dem w ksztalcie grzebienia z twardego, elek-
trycznie izolujacego materialu, ktdérego zeby
wchodzg w szczeliny w sprezynach stykowych
i wspélpracuja ze sprezynami diwigniowymi.
W jednym ze znanych wykonan zespolu spre-
zyn tego rodzaju, ktére posiada dwa lub wiecej
uklady stykéw, wprowadzono zespolenié pewnej
liczby narzadéw, stanowigcych dodatek do
elektrycznie przewodzacych sprezyn, aby slu-
zyly one jako $rodki utrzymujgce zeby we wla-
§ciwej, odnosnie sprezyn diwigniowych, pozycji
czynnej. Inne znane wykonanie zespoiu spre-
zyn, uruchamianych grzebieniem, bez wprowa-
dzenia jakiegokolwiek narzgdu dodatkowego,
wymaga czeSciowego zamykania szczelin w sprg-
zynach dzwigniowych, dla uchwycenia grzebie-
nia i sprezyn dzwigniowych. Jest to dokony-
wane, kiedy grzebienn zostanie ustawiony po do-
konaniu czynnoS$ci zginania na jezyku, tworzg-
cym cze$¢ kazdej z wymienionych sprezyn.



Przedmiotem wynalazku jest prosty zespot
sprezyn, uruchamiany grzebieniem trwaly i da-
jacy sie szybko i latwo budowaé.

- Zgodnie z wynalazkiem w zesp6l! sprezyn,
uruchamiany grzebieniem, zawierajacym jeden
lub wiecej ukladéw stykowych, z ktérych kazdy
zawiera jedna sprezyne dzwigniowa i polgczona
Zz nig co najmniej jedna, w zasadzie nierucho-
ma, sprezyne stykows, jest uruchamiany przez
sity zewnetrzne, przylozone do narzadu grzebie-
niowego z materialu izolacyjnego, przystosowa-
nego do wspoélpracy ze sprezyna lub sprezynami
dzwigniowymi i przywracanego do pierwotnego
stanu dzieki elastyczno$ci sprezyn dzwignio-
wych, przy czym narzad - grzebieniowy jest
utrzymywany w pozycji roboczej przez urzadze-
nie obchwytujace, umieszczone miedzy narzy-
dem grzebieniowym a zewnetrznymi sprezyna-
mi dzwigniowymi zespolu, ktéry zawiera jeden
lub wiecej ukladéw stykéw miedzy narzadem
grzebieniowym a sprezyna podnoszaca ukladu
oraz dodatkowa spreizyng. Wymieniony narzad
grzebieniowy ma taki ksztalt, ze mozna go wlo-
zyé lub wyjaé z zespolu sprezyn przez zgiecie
jednej lub wiecej sprezyn w kierunku przeciw-
nym do ruchu roboczego sprezyny lub sprezyn
dzwigniowych.

Narzad grzebieniowy ma czolo i stope o ta-
kich wymiarach w odniesieniu do szczelin w ze-
wnetrznych sprezynach, posiadajacych wiecej
niz jeden uklad stykéw lub jeden uklad sty-
kéw, wprowadzony w sprezyne dZwigniowas, oraz
posiadajgcych dodatkows sprezyne dzwigniows,
#e jest on utrzymywany w polozeniu roboczym,
wsuniecie za§ lub usuniecie narzadu grzebienio-
wego z ukladu sprezyn moze byé przeprowa-
dzane przez zginanie jednej lub wiecej sprezyn
w kierunku przeciwnym do ruchu roboczego
spretyn dzwigniowych, przy czym w zaleznofci
od- polozenia i rozmiaréw szczelin w pozostalych
spreiynét:h w odniesieniu do szczelin w wy-
mienionych zewnetrznych sprezynach dzwignio-
wych, narzad grzebieniowy moze byé¢ przecia-
gniety przez szczeliny tak, aby przyjat pozycie
robocza.

Czolo narzadu grzebieniowego jest tak uksztat-
towane, ze przy polozeniu roboczym grzebienia
nie moze przej$é przez szczeline w zewnetrznej
sprezynie podnoszacej. W sprezynach innych
niz zewnetrzna dzwigniowa, czolo narzadu grze-
bieniowego podczas czynno$ci przé%iagania jest
przysuwane do szczeliny w zewnetrznej sprezy-
nie dzwigniowej w takim kierunku, Ze czoto
moze przej$é przez wymieniong szczeline.

Wykonanie wynalazku przedstawiono na ry-
sunku, przy czym fig. 1—3 przedstawiaja zesp6t
sprezyn przekazZnika elektromagnetycznego, po-
siadajacy wieksza liczbg ukladéw stykowych,
fig. 4 i 5 za§ —zespol sprezyn przekaznika tego
samego typi.l z dwoma jedynie ukladami styko-
wymi. Fig. 1 przedstawia widok zespolu z boku
przekaznika, fig. 2 — przekréj wzdtuz linii A—A
na fig. 1, a fig. 3 — widok zespotu od strony czo-
lowej, fig. 4 i 5 przedstawiaja widok z boku
i przekr6j zespotu przekazZnika wzdluz linii B—B
na fig. 4. .

W przykladzie wedtug fig. 1—3 zesp6l spre-
zyn zawiera 4 uklady stykowe w nastepujacej
kolejnosci od dolu do géry: aktywny, przela-
czajacy, aktywny i pasywny. Sprezyny stykowe,
ktére sa znanymi sprezynami dwustykowymi,
rozwidlonymi, oznaczono liczbami 10— 18 s3 po
rozdzieleniu izolatorami 19 zaci$niete miedzy
plytkami metalowymi 20 i 21. Zanim zesp6t spre-
zyn zostanie zestawiony i osadzony na czopowym
narzadzie 22, sztywny grzebien 23 wykonany z
izolacyjnego stalego materialu, jest weciggany na
swoje miejsce poprzez rézne szczeliny 24 w spre-
zynach 10— 18. Celem lepszego uwidocznienia
szcze'in czedci - sprezyn wokél mich w  poblizu
grzebienia sg przedstawione w przekroju. Szcze-
liny te sa mieco szersze od grzebienia 23, ktérego
grubo$é jest jednolita. Krawedzie szczelin we
wszystikich sprezynach dzwigowych 10, 13, 15, i 18
sa przesuniete w odniesieniu do innych w celu
utworzenia wspélpracujacych powierzchni odpo-
wiednio dla zebomw 25, 26, 27 i 28 grzebienia.
Szczeliny w sprezynach 10 i 18 sq nieco wezsze
od pozostaltych, tak, ze ruch grzebienia w lewo
jest ograniczony stykiem wystepéw 291 30z tytu
grzebienia z tylnymi krawedziami szczelin w spre-
zynach 10 i 18, podczas gdy ruch grzebienia
w prawo jest ograniczony stykiem preednich
krawedzi tych samych szczelin z tylem wcieé po-
wyzej zebéw 25 i 28. Oprécz tego ruch grzebie—
nia do dotu jest ograniczony przez zab 31, ktdéry
powinien dotykaé¢ gérmej powierzchni sprezyny 18.
Skladanie zespotu sprezyn wedtug wynalazku za-
czyna sie od mawlekania grzebienia w szczeliny
sprezyn. Przy podstawie grzebiemia, lezacej w pra-
wo, zab 31 wklada sie w szczeline 24 w sprezy-
nie 10 i podstawe grzebienia porusza sie w lewo
az wystep 30 znajdzie sie nad sprezyng 10. Na-
stepnie podstawe grzebienia znéw porusza sie
w prawo az do zetknigcia wystepu 30 z tylng kra-
wedzig szezeliny w sprezynie 11. Lekkie pchnie-
cie grzebienia do géry przesuwa go swobodnie
przez szczeliny w sprezynach az gérny koniec,



tworzacy wystep 30 i zgb 31, napotkajg sprezy-
ne 18. Zarnacza sie, ze poziomy wymiar wymie-
nionego konca jest wiekszy niz dlugosé szczeliny
w sprezynie 18, tak, ze grzebien jest zabezpie-
czony od bezpoSredniego Przejécia przez te szcze-
line. Grzebien wsuwa sie do szczeliny w sprezy-
nie 18 przez zgiecie wszystkich sprezyn ku do-
towi i kiedy sprezyny sa odpowiednio zgiete, naj-
pierw zab 31, a pézniej w miare prostowania
sie sprezyn cale zakonczenie grzebienia moze
przej$¢ przez szczeling. Przy koncu nawlekania
sprezyny stykowe sa odprezone i one oraz grze-
bien zajmujg potozenia jak na fig 1. Zgb 31 nie
dopuszcza, by grzebieh spadt zbyt daleko. Jefli
zachodzi potrzeba zdjecia grzebienia, nalezy za-
chowaé odwrotng kolejno§é czynnosci.

Po osadzeniu grzebienia w zespole sprezyn ten
ostatni przymocowuje sie do narzadu czopowe-
go 22 przekaznika, ktéry jest zaopatrzony w blok
zderzalzowy 32, dla uproszczenia przedstawiony
tylko ma fig. 2. Zesp6t zawiera state sprezyny 11,
12, 14, 16 i 17 o wysiegach, ktére =zapewniajg
wspéldziatanie z ramionami w bloku zderzako-
‘wym. Z wymienionych sprezyn 11, 14 i 16, jako
wlaczone do aktywnych jednostek stykowych lub
do czynnej czeSci jednostek przestawnych, sg na-
pigte ku dolowi, podczas gdy sprezyny 12 i 17, ja-
ko wlaczone do jednostki pasywnej lub do bier-
nej czesci jednostki przestawnej, sg napiete ku goé-
rze. Sprezyny 12 i 17 sg jednak odsuniete nieco
od wystepéw bloku przez nacisk do dolu wspét-
dzialajacych z nimi sprezyn dzwigniowych 13
i 18. Gdy cewka przekaznika (nie przedstawiona
na rysunku) zostala przymocowana do narzadu
czopowego W znany sposob, kotwicg 33 w losztal-
cie litery V, wyposazong w sworzen 34 z brazu
fosforowego, osadza sie na ostrzu 35 narzadu czo-
powego 22 i ta czynno$é powoduje nieznaczne
podniesienie grzebienia, tak, ze zeby 25—28 do-
tykaja swoich wtasciwych sprezyn dzwignio-
wych.

Kiedy cewka przekaznikowa jest wzbudzana,
kotwica jest przyciagana w kierunku strzatki O.

.Na skutek tego grzebien zostaje przesunigty ku
gérze i uruchamia zespd! sprezyn, przy czym
‘sprezyny 10, 13 i 15 aktywnych zespoléw styko-
wych stykajg sig odpowiednio z ustalonymi spre-
Zynami 11, 14 i 16, ktére odsuwajg sie nieco od
wystepéw bloku zderzakowego. Gdy elektroma-
gnes rozmagnesowuje sie¢ kotwica wraca do polo-
zenia, przedstawionego na fig. 1 przez nacisk
sprezyn dzwigniowych, dzialajacy na grzebien.

Aby podnie§¢é skuteczno§é i trwalosé zespolu
sprezyn bprzekaznika, konstrukcja przewiduje
zmniejszenie tarcia do minimum. Zgodne z tym

wierzcholkowepovw:iemchnﬁe zebbw 25—28 s3
nachylone w celu zmniejszena powierzchni styku
zgba z odpowiednia sprezyna 1 unikmiecia styka-
nia sie go z krawedzig szczeliny, ktéra moze byé
ostra lub chropowata. Inne wazne zagadniexiie
zwigzane z. ograniczeniem tarcia 'dotyczy stopy 25
grzebienia, na ktérej jest skoncentrowany nacisk
zespolu sprezyn. Z tego wzgledu stopa ta posiada
tukows powierzchnie styku z kotwica 33, tak, ze
przy ruchu kotwicy przekazmikowej 33 stopa ko-
tysze si¢ na swej powierzchni lukowej zamiast
suwa¢é sie po powierzchni kotwicy. ‘

Fig. 4 i 5 przedstawiaja zespél stykéw prze-
kaznika tego samego typu, co uprzednio opisany,
zawierajacy jeden uklad przedstawiony lub pa-
sywno-aktywny i jeden pasywny. Uklad prze-
stawny zawlera sprezyny 40, 41 i 42, podczas gdy
pasywny zawiera sprezyny 43 i 44. Sprezyny
Iacznie z izolatorami sq potaczone w pakiet, jak
w przyktadzie poprzednim. '

Szczeliny w sprezynach dawigniowych 41 i 44
sg krotsze i leza na jednej linii ze szezelinami
innych sprezyn. Grzebien jest wsuwany na swe
miejsce przed osadzeniem zespolu sprezyn na na-
rzadzie czopowym, w sposéb podobny do opisa-
nego w przykladzie poprzednim, aby umozliwié
.wspétprace pochylych zebéw 46 i 47 ze sprezy-
nami dZwigniowymi. Oprécz tego kiedy grzebieh
jest na miejscu, jego ledwo zauwazalny ruch na
boki jest ograniczony, w lews strone dzieki zet-
knieciu sie wystepéw 49 i 50 z tylnymi krawe-
dziami szczelin w dzwigniowych sprezynach 40
i 44, a w prawa strone — dzieki zetknieciu sig
czotowych krawedzi tych samych szezelin z tylnymi
czeSciami zaglebien nad zebami 46 i 47. Zab 48
nie pozwala, aby grzebien wysunal! sie z ze-
spolu przy jego normalnej pracy. Kiedy zespét
sprezyn i blok zderzakowy 51 s3 osadzone ma na-
rzgdzie czopowym, a kotwica zhajduje sie-w po-
lozeniu normalnym, sprezyny 40 i 43 sq napiete
ku goérze bez przeszkéd ze strony ramion bloku
zderzakowego. Dzialanie kotwicy powoduje, ze
sprezyny 41 i 44 sa zginane ku gorze, po czym
‘sprezyny 40 i 43 napotykaja blok zderzakowy,
podczas gdy sprezyna 41 za poSrednictwem kon-
taktow styka sie ze sprezyng stalg 42, ktéra zo-
staje nieco wychylona z zetkniecia sie z blokiem
zderzakowym.

Grzebien 45, przedstawiony na fig. 4 jest row-
niez odpowiedni do uzycia w zespolach sprezyn,
posiadajacych jeden spoczynkowy, czynny lub
przestawny -uklad stykowy lub dwa z kazdego ty-
pu ukladéw lub jeden z kazdego typu ljomnie
z jednym innego typu. Np. zespél dwuprzestawny
winien posiadaé dodatkowa napinang ku dolowi
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spmyne stykowa, osadzona nad sprezyng 44,
ktéra winna posiada¢ w tym przypadku styki po
obu stromach. Dodatkowa sprezyna powinna nor-
mhalhie spoczywaé na bloku zderzakowym i po-
siadaé¢ dbuga saczeline, by przepusizczaé zab 48
i Wystep 50. Zespét sprezyn, zawierajacy dwa
uktady spoczynkowe, powinien zawieraé usuwa-
jaca sprezyne 42 z wstawiona do czesci zaciska-
jacej mala metalowy czeScia roazstawna, aby
uﬂ:tzymy'wac we w'laéciwych pozycjach inne spre-
Zymy.

w przypadku zespolu sprezyn, zawierajgcego
tylko jeden uktlad stykéw, grzebien jest umie-
s'zczaﬁy przy sprezynie dzwigniowej wymienio-
monego ukladu i sprezynie dodatkowej. Z dru-
giej strony grzeblen uzyty w zespole sprezyn,
zaw1era1acym dwa lub wigcej uklady stykéw,
jest um1eszczany przy sprezynach dzwigniowych
W nizszym i wyzszym ukladzie stykéw.

Zastrzezenia patentowe

1. Elektryczny przyrzad przelaczajacy, zawiera-
jacy jéden lub wiekszj liczbe ukladdéw sty-
kowych;, zbudowanych w postaci spreZyh
déwigniowych, zespolonych 2z jedng Iub
wigkszg liczBd spregyn nieruchomych, Zna-
mienny tym, e zawiéra nargad grzebienio-
wy (23 lub 45) z mdterialu izolacyjnego, po-
laekdny zaczepowo z jedng lub Wickszg licz-
ba sprezyn diwignidowych, napedzany silg
Zewngtrzng { sprowadzahy w polokenie pier-
wotne sprezystoScia Spregyn diwighiowych,
a poza tym jest wyposazonhy w urzgdzehia
zaczepowe, kitére w preypadku, gdy zespol
ten rawiera wieksza liczbe ukladéw styko-
wych dlbo jeden wylacznie uklad stykowy
i sprezyhe dodatkoww jest utnieszczone mig-
dey harzgdem greebieniowym a zewnetrz-
nymi sprezynami diZwighioWwymi zespolu, prey
tikym narzad erzebieniowy ma ksztatt, umo-
sliwiajacy wsuwanie i wysuwanie tego na-
rzadu z zespolu spreiyn przéz odgiecie jednej
lub wiekszej liczby sprezyn w kierunku prze-
ciwnym do ruehu roboczego sprezyny dZwi-
gnfowej.

2. - EBlekiryeény przyrzad przélgczajagcy wedthig
zastrz. 1, znamienny tym, Ze narzad grzebie-
nidwy (23 lub 45) jest zaopatrzony w czolo
i stope, ktérych wymiary w stosunku do
szezelin, wykonanych w zewnetrznych spre-
¢ynhch dzwignidwych i w przypadku wiek=-

szej liczby ukladéw stykowych lub w przy-
padku jednego wylacznie ukladu, zaopatrzo-
nego w dodatkowa sprezyne dzvvlgmowa, sg
dobrane w ten sposéb, iz narzad grzebienio-
wy jest irzymany w polozeniu roboczym,
i zaleznie od potozenia i wymiaréw szczelin
w sprezynach pozostatych moze byé po kai-
dym usunigeciu z zespolu sprezyn wsuniety
z powrotem przez szczeliny do polozenia ro-
boczego. )

. Elektryczny  przyrzad przelaczajacy wedlug
~ zastrz. 1 i 2, znamienny tym, ze czolo narza-

du grzebieniowego (23 lub 45) jest tak
uksztaltowane, iz w polozeniu roboczym te-
go narzadu nie moze z powodu swych roz-
miar6éw przej§¢é przez szczeling w sprezynie
zewnetrznej, lecz dzieki dtugo$ci szczelin
w sprezynach pozostalych moze byé przepro-
wadzone przez te szczeline, przy odpowie-
dnim kierunku przeciagania narzadu grze-
bieniowego do szczeliny w sprezynie zew-
netrznej.

. Elektryczny przyrzad przelaczajacy wedlug

zastrz. 1—3, znamienny tym, Ze narzad grze-
bieniowy (23 lub 45) jest zaopatrzony w zgby,
ktore zaczepiaja o gladkie powierzchnie
sprezyn i przenosza sile zewnetrznag, przy-
lozona do narzadu grzebieniowego na spre-
zZyny i pewodujg ruchy dzwigniowe.

. Elektryczny przyrzad przelaczajacy wedlug

zastrz. 1—3, znamienny tym, ze szczeliny
w zewnetrznych sprezynach dzwigniowych,
umozliwiajace utrzymanie narzadu grzebie-
niowego (23 lub 45) w polozeniu roboczym sa
krotsze niz szczeling w sprezynach [pozosta-
lyeh, ktére umoeliwiaja manipulowanie na-
rzadem grzebieniowym (23 lub 45) W polozeniu
roboczym.

. Elddtryczny przyrzad prreigctajacy wedtug

zastrz. 1—3, zmamienny tym, ze narzad grze-
bieniowy (23 lub 45) jest osadzony z nieznacz-
ngq swobodq ruchu w swym poloZeniu robo-
ezym, a jego stopa jest zakrzywiona w ten
Sposéb, iz przy tukowym ruchu zaopatrzone-
go w trzpien ramienia kotwicy przekaZnika
stopa ta toczy sie po powierzchni tego ra-
mienia bez poslizgu.

Automatic Telephone & Electric
Company Limited
Zastepca: Kolegium Rzeeznikow Patentowych
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