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청

청  1 

(a) 사  단말   싱값  수신 여 상  사  단말  를 산 는 단계;

(b) 상  에   신  득 는 단계;

(c) 상   신 과   신  비 여, 상   신 과 사도가 

  만 는   신  는지 여 를 는 단계; 

(d) 상    신  는 경우에는, 상    신  가지는 를

 상  를 보 는 단계를 포 는 실내   .

청  2 

1 에 어 , 상  (a) 단계는

상  사  단말  가 도     싱값들  수신 고, 상  싱값  여 PDR 알고

리 에 라 상  를 산 는 단계를 포 는 것  특징  는 실내   .

청  3 

1 에 어 , 상  (a) 단계는

상   에 산  간  연결  여 동  생 는 단계를 포 는 것  특징

 는 실내   .

청  4 

1 에 어 , 상  (b) 단계는,

상  에  상  사  단말  복수   단말 들  수신   신  를

, 각  단말  당  단말  수신   신  를 연 시  상  

 신  득 는 단계를 포 는 것  특징  는 실내   .

청  5 

1 에 어 , 상  (b) 단계는,

상   상   신  연 시  는 단계를 포 , 상  연 시   

  신  라  맵  는 것  특징  는 실내   .

청  6 

1 에 어 , 상  (d) 단계는

상   상  를 동   단 고, 상  를 상   연결시키는 단계

를 포 는 것  특징  는 실내   .
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청  7 

6 에 어 , 상  (d) 단계는

상  연결시킨  상  간  거리차 가 가 도  동  보 는 단계를 포 는

것  특징  는 실내   .

청  8 

1 에 어 , 

상  (d) 단계에  상    신  없는 경우 또는 상  를 보  후에는, 단계

(a) 내지 (d)를 수 상 복 수 는 것  특징  는 실내   .

청  9 

사  단말   싱값  수신 여 상  사  단말  를 산 는  산 ;

상  에   신  득 는 신  득 ;

상   신 과   신  비 여, 상   신 과 사도가 

  만 는   신  는지 여 를 는 사도 ; 

상    신  는 경우에는, 상    신  가지는 를 

 상  를 보 는  보 를 포 는 실내   .

청  10 

9 에 어 , 상   산 는

상  사  단말  가 도     싱값들  수신 고, 상  싱값  여 PDR 알고

리 에 라 상  를 산 는 것  특징  는 실내   .

청  11 

9 에 어 , 상   산 는

상   에 산  간  연결  여 동  생 는 것  특징  는 실내

  .

청  12 

9 에 어 , 상  신  득 는

상  에  상  사  단말  복수   단말 들  수신   신  를

, 각  단말  당  단말  수신   신  를 연 시  상  

 신  득 는 것  특징  는 실내   .

청  13 

9 에 어 , 상  신  득 는
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상   상   신  연 시  , 상  연 시     신

 라  맵  는 것  특징  는 실내   .

청  14 

9 에 어 , 상   보 는

상   상  를 동   단 고, 상  를 상   연결시키는 것

특징  는 실내   .

청  15 

14 에 어 , 상   보 는

상  연결시킨  상  간  거리차 가 가 도  동  보 는 것  특징  

는 실내   .

청  16 

특  실내 공간에 어  신 를 생시키는 복수   단말 들;

상  복수   단말 들  생 는  신 들  수신 고, 그 내 에 비   

싱값  득 는 사  단말; 

상  사  단말  수신  싱값   상  사  단말  를 산 고, 상  사  단말

 수신   신 들  를   신  득 고, 상   신 과 사

도가   만 는   신  는지 여 에 라 상  를 보 는

실내   를 포 는 실내   시스 .

 

 술  야

본  실내   술에  것 , 보다 상 게는, 실내 공간  동 는 사  단말  수신[0001]

는  신  여 실내 를 는 실내   , ,  시스 에  것

다. 

 경  술

근 실내  식 술  스마트폰  보   어 실내 비게 ,   고 비스, [0003]

트워크 비스 등 민간 야에 고  뿐만 아니라 ( , 신고 )  비스  

( , , 경찰  등)   니 링 등 공공 야  야가 는 다. 러  실내 

식 술  사  실내 를 식 고, 지  를 는 술 , IOT 시 가 도래 에 

라 각  들  비 는 스들  과 연결 는 시 가 도래 고 고, 라  IOT 상  

어 각 스들  실내  식과  술  폭  수 가 상 는 술 야 다.

래  실내    술에는  무 랜  근거리통신(WLAN/Wi-Fi)  술,  지  시스  [0004]

(MagneticSystems)  술,  역  무 통신(Ultra-Wideband;  UWB)  술,  근거리  식별

(RadioFrequencyIdentification; RFID)  술  다. 특 , 래  무 랜 근거리통신(WLAN/Wi-Fi)  

술에 는, 실내 지도를 별도   다  당 지도를 여 실내 를 는 식 었다. 체

, 미리  실내 지도를 여 WiFi/BT 거 린트 스(fingerprint DB)를  탐색 식 또

는 동  탐색 식  다. 
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체 ,  탐색(Static search) 식  진 에 춰  (WiFi/BT  RSS(Received Signal[0005]

Strength))를 수집 고, 후 다른  동 여 를 수집 는 식 다. 동  탐색(Dynamic search)

식  거 린트(fingerprint)를 만들 공간  지도에 동 경 를 생 고, 진 동 경 를 라 동

, 동  를 수집 는 식 다. 동  탐색 식에 는  수집  가 동시에 수집

어야  문에, PDR(Pedestrian Dead Reckoning) 술  통  략  를 고, 를 진 

동 경 에 매 여 략  를 보 다. 그러나, PDR 술  도를 누 여 를 는 술 므

, 단 간에 는 매우 나, 시간  지날수   차가 커지는 경  다.

 같  래    식에 는 거 린트 스, , 각 특  에   신[0006]

  라  맵(radio map)  생  는 실내공간에  실내 지도가 수  었 나,

 많  공간에   실내지도는 없거나 또는 라도 략  경우가 많다. 라 , 래 

술  여 실내 를 는 에는 계가 다.

술문헌

특허문헌

(특허문헌 0001) 등 특허 10-1161103  [0008]

(특허문헌 0002) 미 등 특허 9,258,681  

 내

결 는 과

본   실내 지도 없  슬램(WiFi Simultaneous Localization And Mapping; WiFiSLAM)  [0009]

여 라  맵  생 는 실내    공 는  다.

본   사  단말에 내  를  PDR 술  통 여 사  재 를  후, 사[0010]

 단말  수신 는  신 과   신  사도를  사  재 

를 보 여 라 맵  생 는 실내    공 는  다.

과  결 수단

상   달   본  1 , 실내   , (a) 사  단말  [0012]

싱값  수신 여 상  사  단말  를 산 는 단계; (b) 상  에   신

 득 는 단계; (c) 상   신 과   신  비 여, 상   신

과 사도가   만 는   신  는지 여 를 는 단계; 

(d) 상    신  는 경우에는, 상    신  가지는 를

 상  를 보 는 단계를 포 다.

람직 게, 상  (a) 단계는 상  사  단말  가 도     싱값들  수신 고, 상[0013]

 싱값  여 PDR 알고리 에 라 상  를 산 는 단계를 포  수 다.

람직 게, 상  (a) 단계는 상   에 산  간  연결  여 동  생[0014]

는 단계를 포  수 다.

람직 게, 상  (b) 단계는, 상  에  상  사  단말  복수   단말 들  수신[0015]

 신  를 , 각  단말  당  단말  수신   신  

를 연 시  상   신  득 는 단계를 포  수 다.

람직 게, 상  (b) 단계는, 상   상   신  연 시  는 단계를 포 ,[0016]

상  연 시     신  라  맵   수 다.
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람직 게, 상  (d) 단계는 상   상  를 동   단 고, 상  를 상[0017]

 연결시키는 단계를 포  수 다.

람직 게, 상  (d) 단계는 상  연결시킨  상  간  거리차 가 가 도  동[0018]

 보 는 단계를 포  수 다.

람직 게, 상  (d) 단계에  상    신  없는 경우 또는 상  를 보  후[0019]

에는, 단계 (a) 내지 (d)를 수 상 복 수  수 다.

상   달   본  2 , 실내   , 사  단말   싱값[0020]

 수신 여 상  사  단말  를 산 는  산 ; 상  에   신

 득 는 신  득 ; 상   신 과   신  비 여, 상  

 신 과 사도가   만 는   신  는지 여 를 는 

사도 ;  상    신  는 경우에는, 상    신  가지

는 를  상  를 보 는  보 를 포 다.

람직 게, 상   산 는 상  사  단말  가 도     싱값들  수신[0021]

고, 상  싱값  여 PDR 알고리 에 라 상  를 산  수 다.

람직 게, 상   산 는 상   에 산  간  연결  여 동[0022]

생  수 다.

람직 게, 상  신  득 는 상  에  상  사  단말  복수   단말 들[0023]

수신   신  를 , 각  단말  당  단말  수신   신

 를 연 시  상   신  득  수 다.

람직 게, 상  신  득 는 상   상   신  연 시  , 상  연[0024]

시     신  라  맵   수 다.

람직 게, 상   보 는 상   상  를 동   단 고, 상  [0025]

를 상   연결시킬 수 다.

람직 게, 상   보 는 상  연결시킨  상  간  거리차 가 가 도[0026]

동  보  수 다.

상   달   본  3 , 실내   시스 , 특  실내 공간에 어[0027]

 신 를 생시키는 복수   단말 들; 상  복수   단말 들  생 는 

 신 들  수신 고, 그 내 에 비   싱값  득 는 사  단말;  상  사  단말

 수신  싱값   상  사  단말  를 산 고, 상  사  단말  수신  

신 들  를   신  득 고, 상   신 과 사도가  

만 는   신  는지 여 에 라 상  를 보 는 실내   를

포 다.

 과

상   같  본 에 , 실내 지도 없 도, PDR 술과  신  여 라 맵[0029]

생 고, 를 여 사  실내 를  수 는 과가 다. 또  PDR 술  차를 과

 보  수 다. 

도  간단  

도 1  본  람직  실시 에 른 실내   시스 에  도 다.[0031]

도 2는 본   실시 에 른 사  단말  실내   에  블 도 다.

도 3  본   실시 에 른 실내   에  름도 다.
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도 4는 실내 공간에   단말 들  런스 포 트를 나타내는 시도 다.

도 5는 PDR 술    도 다.

도 6 내지 9는  를 보 는    도 다.

 실시   체  내

, 본    특징, 그리고 그것들  달 는  첨 는 도 과 께 상 게 후술 어 [0032]

는 실시 들  참  질 것 다. 그러나 본  에  개시 는 실시 들에 는 것  아니

라  다른 다양  태   것 , 단지 본 실시 들  본  개시가 도  , 본 

는 술 야에  통상  지식  가진 에게  주를 게 알 주   공 는 것 , 본

 청  주에    뿐 다.   체에  걸쳐  동  참  는  동   를

지 다. " /또는"  언  아 들  각각  나 상  든  포 다.

비  1, 2 등  다양  ,  /또는 들  술   사 나, 들 , [0033]

/또는 들  들 어에  지 않  물 다. 들 어들  단지 나  ,  또

는 들  다른 ,  또는 들과 별  여 사 는 것 다. 라 , 에  언 는

1 , 1  또는 1  본  술  사상 내에  2 , 2  또는 2 

 수도  물 다.

또 , 각 단계들에 어 식별 ( 를 들어, a, b, c 등)는  편 를 여 사 는 것  식별 는[0034]

각 단계들  순 를 는 것  아니 , 각 단계들  문맥상 게 특  순 를 재 지 않는 상 

 순  다르게 어날 수 다. , 각 단계들   순  동 게 어날 수도 고 실질  동시

에 수  수도   순  수  수도 다.

본 에  사  어는 실시 들    것  본  고  는 것  아니다. 본 [0035]

에 ,  단수  문 에  특별  언 지 않는  복수 도 포 다. 에  사 는 “포 다

(comprises)" /또는 “포 는(comprising)"  언  , 단계, 동  /또는 는 나 상  다

른 , 단계, 동  /또는  재 또는 가를 지 않는다.

다른 가 없다 , 본 에  사 는 든 어( 술  과  어를 포 )는 본  는 술[0036]

야에  통상  지식  가진 에게 공통   수 는 미  사  수  것 다. 또 

사 는 사 에 어 는 어들  게 특별  어 지 않는  상  또는 과도 게 

지 않는다.

또 , 본  실시 들  에 어  공지 능 또는 에  체   본  지를[0037]

게 릴 수 다고 단 는 경우에는 그 상   생략  것 다. 그리고 후술 는 어들  본

 실시 에  능  고 여  어들  는 사 , 운  도 또는  등에 라 달

라질 수 다. 그러므  그 는 본  에 걸  내   내 야  것 다.

도 1  본  람직  실시 에 른 실내   시스 에  도 다.[0039]

도 1  참 , 실내   시스 (100)   단말 (110), 사  단말(120),  실내  [0040]

(130)를 포 다.

 단말 (110)는  신 를 생시키는 , 실내 공간에  수 고, 람직 게, 복수[0041]

  단말 들(110)  실내 공간에 비  수 다.

사  단말(120)  실내 공간  동 는 사 가 지 는 단말 ,  단말 (110)  [0042]

신 를 수신 고, 그 내 에 들  비 는 다. 람직 게, 사  단말(120)  실내 공간에 

각  단말 (110)  생   다른 신  를 가지는  신 를 수신  수 다. 그리

고 그 내 에 비  가 도   스   등  를 통 여 각각에  싱값  득 여 실

내   (130)에 공  수 다. 를 들어, 사  단말(120)  사 가 원 는 다양  어 리

(Application) 그램 다운 드 아 게 사 고 삭 가 가능  운 체 를   스마트폰

(smart phone)  수 다. 또 , 사  단말(120)   사 는 / 상통 ,  통신
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등  능뿐만 아니라,  스 능  갖  든  폰 또는 통  능  없 나  

가능  든 태블릿 PC(Tablet PC)를 포 는 통신   람직 다.

실내   (130)는 사  단말(120)과 트워크를 통 여 연결 어 실내    수 는[0043]

다. 람직 게, 실내   (130)는 사  단말(120) , 사  단말(120)  들

득  싱값  사  단말(120)  수신   신 를 공 아, 실내 지도가 없는 상태에  사  단

말(120)  실내 공간에  를  수 다. 체 , 실내   (130)는 싱값들  

 PDR 술  여 사  단말(120)  를 산  수 고,  신   

를 보 여 라  맵  생 고, 를 여 사  단말(120)  실내 를 다.

도 2는 본   실시 에 른 사  단말  실내   에  블 도 다.[0045]

도 2를 참 , 사  단말(120)  가 도 (121),  스  (122),    신  수신[0046]

(123)를 포 고, 실내   (130)는 PDR 듈(131),  신 처리 듈(132),   보

(133)를 포 다. 여 에 , PDR 듈(131)  스  검 (211),  (212),   산

(213)를 포 고,  신 처리 듈(132)  신  득 (221),  사도 (222)를 포 다.

에 는, 도 3  참 여, 사  단말(120)  실내   (130)  각  통 여 수 는 본[0047]

  실시 에 른 실내   에 여 다.

, 본  실내   , 람직 게, 도 4에 도시  경에  수  수 다. 도 4를 참[0048]

, 복수   단말 들(110)  실내 공간에 어 고, 사 가 사  단말(120)  비  상태에

 실내 공간  동 , 각 런스 포 트(400) 지 들에  사  단말(120)  가 다. , 사

 단말(120)   신 를 주  수신 고, 주  수시   신 에 라 각 런스

포 트(400) 지 들에   신  어 실내 공간에  라  맵   수 다.

실내   (130)  PDR 듈(131)   산 (213)는 사  단말(120)   싱값[0049]

수신 여, 사  단말(120)  를 산 다(단계 S310). 보다 체 , PDR 듈(131)  스  검

(211)는 사  단말(120)  가 도 (121)  득  싱값  수신 여, 도 5  (a)에 도시  

같 , 스  검 고, PDR 듈(131)   (212)는 사  단말(12)  스  (122)

득  싱값  수신 여, 도 5  (b)에 도시   같 ,  고, PDR 듈(131)   산

(213)는 스  검 (211)   (212)를 통 여 득  스 과 에 라, 도 5  (c)에 도시

빨간색 그래  같 , 사  단말(120)  를 산 다. , PDR 듈(131)에 는 사  단말(120)

 득  싱값들  여 PDR(Pedestrian Dead Reckoning) 알고리 에 라 사  단말(120)  

가 산 다.

그러나, PDR 알고리  시간  지남에 라 거리 차가 누 어  커지므 , 사  단말(120) 실 는[0050]

도 5  (c)에 도시  검   그래  같  동 고 나, PDR 알고리  통 여  사  단말

(120)  는 거리 차가  커  도 5  (c)에 도시  빨간색 그래  같  산 는 것  볼 수 다. 

또 ,  산 (213)는 산   에 산  간  연결  여,도 5  (c)에[0051]

도시   같 ,  사  단말(120)  동  생  수  다.  ,  산  각각  는 드가

고, 연  드는 링크  연결 어 동  생  수 다. 

람직 게, 실내   (130)는 PDR 듈(131)  통 여 를 산  후, 실내 지도가 는지[0052]

여 에 라  보  결  수 다.  실시 에 , 실내 지도가 는 경우, 실내  

(130)는 동  탐색(Dynamic search) 식  를 보 여 라  맵  생  수 고, 다른 실시

에 , 실내 지도가 없거나 또는 라도 략  경우, 실내   (130)는 에   본 

에 른 실내    통 여 를 보 여 라  맵  생  수 다. 동  탐색 식

여  를  보 고  라  맵  생 는  에  여는  본  에  상 게  지

않는다. 

신  득 (221)는 에   신  득 다(단계 S320).  체 , 사  단말[0053]

(120)   신  수신 (123)는 복수   단말 (110)   신 들  수신 고, 신

 득 (221)는 사  단말(120)   신  수신 (123)  수신   신 들  를 공
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아  신  득 다. , 신  득 (221)는 아래  [  1]과 같 , 각  단말

(110)  당  단말 (110)  수신   신  를 연 시   신  득

 수 다. 를 들어, [  1]  참 ,  1에   단말  AP1 내지 AP4  생  각 

 신  는 -41, -48, -63, -64 다.

 1

[0054] AP1 AP2 AP3 AP4

1 -41 -48 -63 -64

람직 게, 신  득 (221)는   신  연 시   수 고, 를 [0056]

라  맵   수 다.

사도 (222)는  신 과   신  비 여,  신 과 사[0057]

도가    만 는    신  는지  여 를  다(단계  S330).

람직 게, 사도 (22)는 재 에   신 과 사도가 가    

 신  찾  수 고,  신  사도가   만 는 개  지  동

 간주  수 다. , 동  에 는 각  단말 (110)들  수신 는  신  

들  사  것 므 , 본  러  특  여  지  동  지 지 여 를 단 는 것

다.

 보 (133)는, 에   신 과 사도가   만 는  [0058]

 신  는 경우,   신  가지는 를  를 보 다

(단계 S340). 람직 게,  보 (133)는  를 동   단 고, 를

 연결시키고, 연결시킨  간  거리차 가 가 도  동  보  수 

다. 

를 들어, 도 6  참 , 도 6  (a)에 도시   같  PDR 듈(131)  PDR 알고리   [0059]

를 산 여 동  생 고,   신 처리 듈(132)  신  득 (221)   사도 

(222)가  신  사도를 ,  신  사   지  ,  보

(133)는, 도 6  (b)에 도시   같 ,  신  사   지  연결  수 다. 도 6

(b)에  빨간색  연결   지   신   사   지 에 당 다. 그 다 ,  

 보 (133)는  신   사 여 연결   지 에 여 거리차 가 가 도  동

 보 고, 를 통 여 도 6  (b)에 도시  동  도 6  (c)에 도시  동  보  수 다.

도 6  (c)에  빨간색  시  그래 는 본 에 여,   신  여 를

보  결과 고, 도 6  (c)에  검 색  시  그래 는 실내 지도가 는 경우, 동  탐색 식  

여 를 보  결과 다. 를 통 여, 실내 지도 없   신  는 본 에 라

득  라  맵도 도가  알 수 다. 

 실시 에 , 에   신 과 사도가   만 는   신[0060]

 없는 경우, 또는 단계 S340  수 여 가 보  후에는, 사  단말(120)  동에 라

단계 S310 내지 S340  수 상 복 수  수 고, 단계 S310 내지 S340  복 수 에 라 각 

런스 포 트(400)에  득   신   아래  [  2]과 같  라  맵   수 다.

여 에 , 라  맵  실내 공간  각 특  에   신   것  미 고, 라  맵

 , 사  단말(120)  수신 는  신  를  사  단말(120)  가 

수 다. 

 2

[0061] AP1 AP2 AP3 AP4 …

1 -41 -48 -63 -64 …

2 -49 -46 -66 -65 …

3 -47 -50 -63 -56 …

… … … … … …
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를 들어, [  2]를 참 , 사  단말(120)   1에 ,  단말  AP1 내지 AP4 각각[0063]

수신   신  는(Received Signal Strength Indicator; RSSI) -41, -48, -63, -64 고,  2

에 ,  단말  AP1 내지 AP4 각각  수신   신  는 -49, -46, -66, -65 다. 

도 7 내지 9는  를 보 는    도 다.[0065]

에 는, 도 7 내지 9를 참 여, 사도 (222)를 통 여 사   신  는 것[0066]

 경우에,  보 (133)를 통 여 수 는 를 보 는 에 여 보다 상 게 

다. 

도 7  참 , 도 7  (a)는 PDR 듈(131)  통 여 산  , 사 가 도 4에 도시  실내 공[0067]

간  퀴 돌아 동  (START POINT)에 다시 도달 에도 고 산  에 차가 생

것  볼 수 다.보다 체 , 도 8  (a)를 참 , 늘색 드 3 , 실 는 사  단말(120)

동  를 동  경우에 산  들 , PDR 알고리  거리 차에 라  어진 것  볼

수 다.

PDR 알고리 에 른 거리 차를 보  여,  신 처리 듈(132)  신  득 (221)는 사[0068]

 단말(120)   신 를 수신 여 사  단말(120)  에   신  득

고, 사도 (222)는 에   신 과   신 간  사도를 

다. 보다 체 , 사도 (222)는 아래  [식 1]  통 여, 어 는  신

(RSSI)과 재 수신   신  사도를 률  계산 고, 가   률  갖는 를 동

 간주  수 다. 

[식 1] [0069]

여 에  P(X), P(RSSI), P(X|RSSIpresent), P(RSSIprevious|X)는 각각 사  단말   X에  률, 신[0070]

RSSI가 수신  률, 신  RSSIpresent가 수신 었   사 단말   X에  률, 사  단말   X

에   RSSIprevious  수신  률  미 다. 

또 , 사도 (222)는 사  단말(120)  동  고 여, , 사  단말(120)  쪽 [0071]

만 동 고 는 경우, 사도를 계산  후 차  여 그 순 가 뀐 것   스 순 를 수

수 다.

사도 (222)를 통 여 에   신 과 사도가   만 는 [0072]

  신  는 것  는 경우,  보 (133)는 도 7  (b)  같   신

 사   지 들 간  연결  고, 체 , 도 8  (b)에 시   같 ,  신

 사   지 들 간  연결   수 다. 

그 다 ,  보 (133)는, 도 8  (c)에 도시   같 , 연결   지 간  차 가 가 [0073]

도  동   수 고, 를 들어, 가우스-뉴 (Gauss-Newton Method)  여 차 를 

 는 동  찾아질 수 다. 

보다 체 ,  보 (133)는 다양  수  알고리  여 동   수 다.[0074]

람직 게,  보 (133)는 알고리  변수를 씩 변 시키   신  사  

지  간  거리차 가     지 복 수  수 다. 를 들어, 도 9를 참 , 도 9

(a), (b), (c),  (d)는 그 순  복수   결과 , 도 9  (a)  (d)를 비 여 보 , 복수

에 라  신  사   지 간  거리차 가 어들어 거  게 보  것  볼 수 

다.

공개특허 10-2018-0029818

- 11 -



, 본 에 , PDR 알고리 에 라 산  에  나타나는 거리 차는 에  [0075]

 신   통 여 보 고, 체  사   신   가지는  지  동   간

주 여  지 간  연결  고, 동   도 , ,  지 간  거리차 가 가 도

보 다. 

편, 본   실시 에 른 실내    또  컴퓨   수 는 매체에 컴퓨 가 [0077]

 수 는 드  는 것  가능 다. 컴퓨 가  수 는 매체는 컴퓨 시스 에 여 질

수 는 가 는 든 류  를 포 다.

컨 , 컴퓨 가  수 는 매체 는 (ROM), 램(RAM), 시 - (CD-ROM),  , 드 스크,[0078]

스크, 동식 , 비 리(Flash Memory),    등  다.

또 , 컴퓨   수 는 매체는 컴퓨  통신망  연결  컴퓨 시스 에 산 어, 산 식  [0079]

 수 는 드  고 실  수 다.

술  본 에 른 실내   , ,  시스 에  람직  실시 에 여 지만,[0081]

본  에 는 것  아니고 특허청   상    첨  도   안에  여러

가지  변 여 실시 는 것  가능 고  또  본 에 다.

 

100: 실내   시스  [0083]

110:  단말    120: 사  단말 

130: 실내    121: 가 도  

122: 스    123:  신  수신

131: PDR 듈     132:  신 처리 듈

133:  보   211: 스  검

212:     213:  산

221: 신  득   222: 사도 

도

도 1
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도 2

도 3

공개특허 10-2018-0029818

- 13 -



도 4
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도 5
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도 6

공개특허 10-2018-0029818

- 16 -



도 7

공개특허 10-2018-0029818

- 17 -



도 8
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도 9
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