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(54) Skii pékového prevodu

Vyndlez se tykd oboru strojnich souddsti
‘a oboru srmatur. UZelem vyndlezu je zjedno~
dulen{ vyroby skFi{n¥ pdkového pFevodu pro
ovlddéni srmatur. Uvedeného ifelu se dosahu- -8
Jje tim, Ze sk¥fn pdkového pFevodu sestdvd w
ze dvou postrenic, mezi kterymi jsou uloZe- -
ny tfmen a rozpdrke. . e
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Vyndlex se tfkd skiin¥ pdkového prevodu vratného posuvného pohybu pohybového ¥roubu,
metice nebo pistnice ne kyvny pohyb péky, zejméne pro ovlddéni armatur.

U pdkovjch prevadd s kyvevjym pohybem ovlddeci péky vznikejf v pfevodu radidlnf sily,
které plsobi na konec posuvného pohybového #roubu nebo pistnice nebo na posuvnou matici.
Z ddvodu spolehlivé fumkce je nutno tyto sily zachytit vlastni sk¥ini pédkovéhc p¥evodu,

U snémysh konstrukcf pdkovynh pFevodd se tyto redidini sfly pFendlelf nepfiklad ne
t¥leso a viko t¥lesa prodloufenymi Zepy matice. Konce Zepu jsou opatfeny kledkemi nebo .
saykedly, kterymi je Zep veden ve vodicich drdikdch t¥lese s vika. Nevihodou t&chto konstruk- '
¢ jsou vysoké néroky na technologii vyroby vedenf, kde je uvafovédna jek vzdjemnd rovinnost

. ploch, tek 1 Jodiéh peralelnost. Protofe toto vedeni je vytvo¥eno ve dvou dflcich, jejichZ
funkin{ plochy jsou omezeny Styimi vodicimi plochemi svézanymi loZisky pro uloZeni nédboje
péky, nelsze vysoké poiadavky na pPesnost vjroby zajistit.

Nevghody snésého BeSeni odstrefuje vyndlez, kterym je skFif pdkového prevodu vretného
posuvného pohybu pohybového ¥roubu, matice nebo pistnice ne kyvevy pohyd péky zejméne pro
ovliddén{ armatur, v ni¥ je uloZens kyvnéd péka spojend s Zepem ulofenfm na pohybovém Sroubu,
matici nebo pfstnici, jeho# konce jsou uloZeny posuvn¥ v protilehlyech vedenich, a jehoZ
podstata spodivé v tom, %e sestdvd ze dvou postranic, v nichi je uloZens pdka a jsou v nich
upravena vedeni, piifemi mezi postranicemi jsou u koncd veden{ ulofeny t¥men a rozpdrke.

Dals{ podstatou vyndlezu je, ¥e vedeni je upraveno ve tvaru dréZek, Deld{ podstatou
vyndlesu je, ke vedeni je opatfenc vodicimi liXtemi. Kone¥n¥ je podstatou vyndlezu, Ze
mesi ti¥menem a rospirkou jgou ulofeny kryty pievodu. . '

Vyntle:em se dosshuje zjednoduSeni vyroby sk¥ind pédkového pFevodu, vyhovujic{ nérokim
ne presnost vedeni pon:\mych af1d.

P¥{klad konkrétniho néudeni vyndlezu je schematicky gndzornén ne vykrese, predste-
vujfcim na obr, | tdstedny nérysovy osovy Fer pdkovym pfevodem ovldddni srmatury e uplatné-
ngm vyndlezem 8 na obr. 2 bokorysny Fez I - I ptevodem z obr. 1.

Pdékovy prevod podle vyndlesu sestévd z kyvné péky 3, na jejim# konci jsou pomoci spo-
Jovaciho ¥epu 12 upevnéna tdhla 13, 14 uloZend svymi protilehlymi koneci na posuvném depu
8 ulokeném Jednek svou stredni Zéstf na konci pohybového ¥roubu 7 a svymi konci ve smyku
ksdlech 3. Smykedla 9 jsou ulokens posuvn¥ mesi dvojicemi vodicich 1idt 12, 16, 17, 18
uloZenfch v protilehljch vedenich 10, 11 upravenych ve tveru drékek v postrenicich 1, 2,

v nichi Je séroven ulokens i kyvné péke j. Mezi postranicemi 1, 2 Jsou u konci vedent 10
11 ulokeny t¥men 4 @ rozp¥rke 3, kde v t¥menu 4 je uloZena matice 6 pohybového ¥roubu I.

Mezi timenem 4 a rospérkou 5 jsou uloZeny kryty 19, 20 pFevodu. Pestranice 1, 2, trmen 4,
rospirks 5 & kryty 19, 20 Jjsou spoju rozeb{ratelns spojeny a tvoFf sk¥{h celého pievodu.

Ve snézornéné polblo Je péka 3 v polosze otevieno. Otd¥enim matice 6 se pohybovy Sroud
1 posodvé ve sméru 8ipky a spojoveci fep 12 na konci péky 3 se pohybuje po krufnici aZ do
polohy savieno, kdy je ukesatel 21 umfst¥ny ne pPednf postranici 2 totodnfy s nezndzorndnou
snatkou pro polohu savieno, umistdnou ne néboji péky J. Opa¥nfm pohybem matice § se doséhne
pPesunuti péky 3 & polohy savifeno sp#t do polohy otevieno.

Popsené provedeni ptevédu neni jedinym moZnym konkrétnim provedenim vyndlezu. Spojove-
c1 tep 8 mdZe bt uloZen ne konci nezndzorn¥né pistnice nebo na posuvné pohybové matici,
kdy péke 6 md tver vidlice. Vyndlez lze vyutit viude tam, kde se po¥aduje p¥evod posuvného
vratného pohybu & naopek. .
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PREDMET VINLKLEZU
1, Skifh pdkového pfevodu, a to pfevodu vretného posuvného pohybu pohybového Sroubu,
matice nebo piatnice na kjvevy pohyd péky zejméne pro ovldddni ermatur, v ni% je uloZens
kywné pédks spojend s Xepem ulo¥enym na pohybovém 3roubu, matiei nebo pistnici, jehof konce
Jjsou ulofeny posuvnd v protilohlich“vedonich, vyznaujlct se tim, Ze sestdvd ze dvou postra-
nic (1, 2), v nichZ je uloZens péka (3) a jsou v nich upravena vedeni (10, 11), p¥ilem?
'mezi postraenicemi (1, 2) jsou u koncl vedeni (10, 11) uloZeny t¥men (4) & rozpérka (5).

2. Sk¥{A podle bodu 1, vyzne¥ujicf se tim, Ze vedent (10, 11) 36 upraveno ve tvaru
drédZek,

3, Ski*{h podle bodd | nebo 2, vyznadujici se tim, Ze vedent (10, 41) je opat¥eno vo-
dicfmi li¥temi (15, 16, 17, 18). :

4. Ski{fi podle ndkterého z bodd 1 aZ 3, vyznadujicl se tim, Ze mezi tImenem (4) =
rozpérkou (5) jsou uloZeny kryty (19, 20) pfevodu.
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