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Znane s3 juz liczne, réinego rodzaju urza-
dzenia i sposoby korygowania ulozenia toréw,
w ktérych znajduja zastosowanie jezdigce ma-
szyny do unoszenia lub przesuwania toréow,
ktfre unosza lub przesuwaja na boki tory. W
tego rodzaju maszynach do okreilenia wiel-
kosci potrzebnego kazdorazowo skorygowania
stuzy najkorzystniej sztucznie tworzona prosta
odniesienia, ki6éra umieszcza siq wzdiuz prze-
znaczonego do skorygowania odcinka toru. Ta
prosta odniesienia moZe by¢ zrealizowana pra-
wie jdealnie za pomoca optycznej linii wizo-
wania, badZz za pomocs wigzki promieni lub
fal, na przyklad promieni $wietlnych, drgan
wielklej czestotiiwosel itp. badz tez w sposéb
zmaterializowany, za pomocy elementu napre-
sanego, na przyklad drutu stalowego.

Konce takiej prostej odniesienia, od odcinka
do odcinka toru, sq nieraz realizowane jako
nieruchome, jednakze ten sposéb ustalania po-
lozenia obydwéch koficow prostej odniesienia
zabiera wiele czasu i wymaga licznego perso-
nelu obslugujgcego.

Poza tym zostala juz opracowana zdalnie ste-
rowana jezdigca maszyna do unoszenia i pod-
bijania toréw, ktdra byla wizowana i zdalnie
sterowana za pomoca przyrzgdu wizujacego,
ustawionego na nieskorygowanym jeszcze od-
cinku toru. W, tego rdzaju maszynie urzeczywi-
stniona za pomocg linii wizowania, stopniowo
zmniejszajagca swa dilugo$é, prosta odniesienta
siega zatem jedynie od umieszczonego na prze-
dzie nieruchomego punktu koficowego, az do
zmieniajgcego miejsce urzadzenia do unoszenia




toru. Ta linia wizowania za kaidym razem
musi byé najpierwr wytyczona w okre§lonym,
réwnoleglym do wymaganego polozenia toréw
kierunku, przy  korzystaniu z punktéw stalych,
a nastepnie podczas rob6t na tym odcinku to-
ru trzeba bylo jak naj$ciflej utrzymywaé ten
jej kierunek. Zwlaszcza na lukach okreflanie
wymaganej wielkoSci unoszenia toru za pomoca
tego rodzaju linii wizowania polaczone jest z
duzymi trudno$ciami, pomijajac juz to, ze pro-
jekt zdalnego sterowania skomplikowanej ma-
szyny do unoszenia i podbijania toréw nie na-
dawal sie¢ do praktycznego zrealizowania, na
skutek trudnosci technicznych.

Wreszcie znane bylo réwniez zastosowanie
zmieniajacych swe polozenie obydwodch koncow
linii odniesienia, ktére przy stopniowym prze-
suwaniu sie do przodu maszyny do unoszenia
lub przesuwania toréw, przesuwaly sie w spo-
s6b ciggly wraz z t3 maszyna na sprzegnietych
z nig z przodu i z tylu woézkach. Sposéb ten
dawatl jednak niedokladne ulozenie toréw, gdyz
kazdorazowo jezdzace po nieskorygowanym nie
ptaskim odcinku toru, zmieniajgce swe polo-
zenie konce prostych odniesienia, oczywiScie
nie byly w stanie dawa¢ pewna, nie zmieniaja-
cg swego polozenia podstawe, dla jednolitego
przebiegu tej prostej.

Celem wynalazku jest zatem stworzenie urza-

dzenia, ktére z jednej strony zabiera jak naj- -

niej czasu obstudze, z drugiej strony jednak
,zwala na optymalnie dobre ulozenie toru,
przy czym kaidorazowy przebieg nieskorygo-
wanego jeszcze toru moze byé w jak naj-
wigkszym stopniu uwzgledniany w czasie sa-
mego korygowania. v

Wedlug wynalazku, przy wykonywnym w
spos6b ‘ciggly korygowaniu ulozenia toru, sto-
pniowo zmniejszajaca swa dlugo§é prosta od-
niesienia rozciaga sie od stalego punktu, umie-
szczonego z przodu, na nie skorygowanym je-
szcze odeinku toru, az do zmieniajgcego swe
polozenie punktu, umieszczonego za jezdzacg
maszyng do unoszenia lub przesuwania toru,
na skorygowanym juz odcinku toru. Najwie-
ksza zaleta tego mkladu polega na tym, Ze znaj-
dujacy sie z przodu, na nie skorygowanym je-
szcze odeinku toru, nie zmieniajgcy swego po-
lozenia punkt, moze byé wybrany dowolnie
z zastosowaniem sie¢ do rzeczywidcie istnieja-
cego ulozenia toru (polozZenie istniejgce). Zgod-
nie z kaidorazowym faktycznym przebiegiem
jeszcze nie skorygowanego toru, nie zZmienia-
jacy - swego polozenia, zamocowany, z przodu
koniec prostej odniesienia, jest najkorzystniej
umieszczany w takim miejscu, gdzie tor ma

swoj tzw. ,punkt najwyiszy”, tzn. w stosunku
do pozostalego przebiegu toru ma w tym miej-
scu najwigksze wzniesienie. W takim miejscu
tor wymaga oczywiScie najmniejszego skorygo-
wania i tego rodzaju punkty mogy zatem naj-
lepiej byé¢ wykorzystywane jako podstawa do
korygowania odcinka toru, polozonego pomie-
dzy takimi wlasnie punktarm o najwiekszym
wzniesieniu.

Drugi poloZony na skorygowanym juZz odcin-
ku toru koniec prostej odniesienia, moze na
tym odcinku zmieniaé swoje polozenie, gdyz
ten odcinek toru ma juz wlasciwe, z géry usta-
lone polozenie (polozenie wymagane). Koniec
ten, pomimo przesunige¢ zmieniajgcych jego
polozenie zapewnia to, Ze prosta odniesienia
toru wcale nie zmienia swego polozenia, nad
przeznaczonym do korygowania odcinkiem
m - : N R

W wyniku tego zmieniania miejsca przez
umieszczony w tyle koniec prostej odniesienia,
w ramach wynalazku mogg by¢ stosowane rézne
korzystne zabiegi. A zatem prosta odniesienia
moze na przykiad biegngé az do znajdujgcego
sie w tyle za maszyng do unoszenia lub prze-
suwania toru, osobnego podwozia, ktére nieza-
leznie od maszyny do unoszenia lub prostowa-
nia ‘toru, samo moze zmieniaé miejsce swego
ustawienia. Podwozie to moZze na przykiad byé
skonstruowane” jako maszyna do podbijania
toru, stuzgca do ubijania tlucznia podkladami,
ktore uprzednio zajely skorygowane polozenie
pionowe i (lub) poziome.

Mozliwa jest réwniez inna odmiana, a mia-
nowicie poprowadzenie prostej odniesienia do
podwozia, ktore jest umieszczone za maszyng
do unoszenia lub przesuwania toru, jest z nia
sprzezone i wspllnie z nig jezdzi. Odleglosé
pomiedzy maszyna do przesuwania toru i tym
umieszczonym za nig podwoziem nalezy woéw:-
czas w ten spos6b dobieraé, aby to miejsce to-
ru, nad ktérym wlasnie znajduje sie koniec
prostej odniesienia, pozostawalo calkowicie po-
za oddzialywaniem narzedzi do unoszenia lub
przesuwania toru.

Jednakze najkorzystniejsze jest poprowadze-
nie prostej odniesienia az do miejsca znajdu-
jacego sie na samym podwoziu maszyny do
unoszenia lub przesuwania toru, przy czym
miejsce to musi byé wéwezas polozone poza
zasiegiem dzialania narzedzi do unoszenia lub
prostowania umieszczonych na tej maszynie,
nad skorygowanym juz odcinkiem toru. Takie
umieszczenie jest specjalnie korzystne przy
wydluzonej maszynie do podbijania toru. Tego



rodsaju maszyrty mogh wéwezss byé na przy-

kind saopattzone na swej wystajyoej do. preo-

du stronie ¢zolowe] w narzedzin do unogzenia
lub przesuwania toru oraz na swej c2¢fci prae-
dniej — w ndaraedzia do podbijania toru, a ich
czest  tylns, na przykiad ponad osia jezdns,
znajdujgoy sie na skorygowanym jud odé¢inku
teru, moze stuzyé do umiesmrzenia tylnego kori-
ca prostej odniesienia. Na taki¢ umiesacaenie
Kkofita prustej nie majg juz wpylywu amiany
uloienia toru, Wykonywame przez przednig
czgéé maszyny. )

wedlug jednej korzyst.ne; postaci ‘wykonania
wynalagku . prosta odniesienia zostaje utwo-
rzona ze stopniowo nawijajgcego sie elementu
naptebonego, na przyklad z naprezonego drutu,
ktéry nawija si¢ na obcigzony stalym momen-
tern obrotowyrn krgiek napreiajgcy i w ten
sposéb przytrzymywany jest przez ten lkrgzek
z¢ stalym haprezeniem.

" Z jednakoOwym powoOdzeniemn wynaldzek mo-
e -by¢ stosowany aarowno do umdszénia, jak
rownie? do przesuwania (poprzecznego) torow.
W celu uzyskania nie obcigzonych big¢dem, tGo-
kladnych wynikéw pomiarowych i koryguja-
cych prry uhosgeniu toru, zawsze wskszane
jost, aby w tym miejscu, w ktéorym umiesacone
sq nartgdsia do unoszénia toru, mogt spoczy-
wat na gorze gldwki szyny element wshazujgcy
odlegiodé pomiedsy prosty odniesienia i szyng
oraz aby jego prrzesuwy pionowe byly niezale-
inne od podwozia maszyny do unoszenia foru.

Jezell w takiej maszynie do unoszenia toru
prosta odniestenia zpstanie zrealizowana jako
element napreiony, to wowczas trzeba uwzgle-
dnié to, ze zwis elementu .naptezonegs znienia
sie wraz ze zmpiejszajacg sie rozpietoSclg. a
mianowicie staje sig coraz mniejszy. W celu
wyeliminowania, wynikajacego stad bledu
organ S$ledzacy moze zmieniaé swy dlugosd,
w celu nastawiania jej odpowiednico do ka2-
dorazowej rozpietosei drutu i uzyskiwania po-
prawnych wielkofe¢i miefzonych.

‘Ze wzgledu na jagnodé opisu dalsze cechy
charaktetystyczne wynalazku zostany teraz
szczegolowiej przedstawione na podstawie ry-
sunk6éw, ktore pokazulg rézne przyklady wy-
konania wynalazku, przy c2zym fig. 1—4 przed-
stawiajg cztery warianty urzgdzenia wediug
wynalazku we wzdluznym rzucle z boku, przy
czym wazne z punktu widzenis wynalazku
elementy charakterystyczme przedstawione sq
na rysunkach w znacznym powiekszeniu, na-
tomiast malo waine dla wynalazku szczegoly,
ze wzzledfu na ;asnoéé rysunk.u, mstaly pomi-
nlete

- Przadstawiofie na’ rysunkiach maszyny s -
wsze maszynami do unoszénia toréw; nie nmie):
jedmak moina realizowad wynslazeR x tym
samymi korzy$ciami réwniez na rshskyhuch’
do poprzecznegd prresuwania toréw, na tew.
maszynach do przesuwania toréw.

Na fig. 1 jest przedstawioha powszechnie
zhana maszyna do Sodbijania toréw 1. Lic#bg 2
ozanezoho té cze$é maszynly do uhosZemis to-
rdw, Kktdra stuiy do okredlenia kazdorasowe;j
w danym miejscu wymaganej wielkodei unie-
sienfa toru. Nie zmieniajgce miejsca, moeho
zaciskajgce jeden konhlee prostej odhiesiehia
5, urzalzehie morijace 3 znajduje sle 2 pr2o-
du maszyftly do unoszenia toréw, a zmienia-
jacy swe polozenie komiec prostej odniedtenis 5
znajduje si¢ nglomiast na krazku hapre-
Zajjeymn 4 jesd2gce) maszyny do podbijunia
tor6w 1. Sadma prosta odniesienia 5 2reali®n-
wana jest w postaci naprezonegd dfutu, ktbry
czeSelowo nawiniety jest na Krazek hapreia-
jaty 4 1 przez ten obcig2ofiy atalym momeéntertt
kigZek jest w sposob ciagly przytriymywiny
z jednakowym naprezeniem. Obelgfanie statym
momentet krazka napre2ajacegvs 4 mode na’
przyklad odbywaé sie hydraulicztile, prey czym
zachowanie stalego momentu obrotowegt %a-
pewnia dlawik. Uniesiony do g6ry przez rhasry-
ne do unosZenia tirbw i W swyin nowym polo-
zeriu w jakikolwiek dowolny sposéb. priytfzy-
many tor zostaje podbity 2a pomoeg narzedsi
6 maszyny do pocbijania toréw 1, ktéra jesdzi
w dowolnej odleglosci za maszyna do unesgenia
torow. Umiésscsony w tyle Koniec prostej od-
niesienia 5 znajduje sie zAwsze na maszynie do
podbijania torow 1, niezmiennie na skorygo-
waflym juz odeinku toru i w teh sposéb saw-
sze’ zapewnione zostaje poprawne, do wymaga-
nego polozemia toru réwnolegle, polotenk na-
préezonego drutu 5.

Element 2, wsKazujaty kazdordagows Odle~
glosé pomiedzy nuprefonym drutem 5 1 priy-
nalezng szyng 12 tord, ma swe przesuwy pio-
nowe uniezaleznione od podwezia § thaszyfhy
do unoszenia toréw, a to diatego, ze rams 7
toczy sle An wilasnych Kolich ?7° i preesuwana
jest spoczywajqe na szynach 12, a zatem rudhy
wykonywane przez chwytak! 9 i eylindry 10 do
unoszeriia totu fite mogy oddzialywaé znie-
ksztaléajaco na polozenie wysokodeiowe organu
wskazujgcego 2. Podnoénikowe urzgdzenie thas
szjhy do unoszenia totu moze byé oezywileie
dowolnej konstrukeji, natorniast pokazine na
rysunku urzadzenie, skladajgte slé £ chwytas
kéw 9, cylindréw unoszyeyth 10 oras £ dpiefa
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jacych sie o gérny powierzchnie podloza z thi-
cznia stempli 10°, ma schematycznie przedsta-
wiaé jedng z najprymitywniejszych postaci wy-
konania tego urzadzenia.
W przedstawionym przykladzie wykonania
jezdzgce urzadzenie mocujgce 3 ze.znajdujgcym
sie na nim niezmieniajacym polozenia koricem
naprezonego drutu 5 moze byé przymocowane
do szyn 12 toru za pomoca zacisku szynowego
11. Urzadzenie mocujgce 3 nie koniecznié musi
byé unieruchamiane; jest réwniez mozliwe
zaopatrzenie woézka z urzadzeniem mocujgcym
3 we wiasny naped jazdy, ktéry by réwniez
pracowal w sposdb ciagly ze staly mocg i w
ten spos6b drut 5 moégilby by¢é woéwczas napre-
zany przez ten naped, a odleglo§¢é pomiedzy
urzadzeniem mocujgcym 3 a maszyna do pod-
~bijania toru I mogla hy byé¢ zmieniana jedynie
przez stopniowe nawijanie drutu 5 za pomo-
cg krazka 4. W ten sposéb przy przechodzeniu
do nastepnego przeznaczonego do korygowania
odecinka toru napedzany wozek urzadzenia mo-
cujacego 3 moglby byé przesylany za pomocg
wlasnego napedu na dowolne miejsce nieskory-
gowanego jeszcze odcinka toru przez zwykle
tylko odwijanie drutu 5 z krazka naprezajg-
~cego 4.

Szyny 12 toru spoczywaja jak zwykle na po-
przecznych podkladach 13, ktére z kolei ulozo-
ne s3 na podloiu z tlucznia; podloze foru zo-
stalo oznaczone liczbg 15.

Spos6b ‘dzialania przdstawionego na fig. 1
urzadzenija jest nastepujgcy. Urzadzenie mocu-
jgce 3 zostaje ustawione i unieruchomione na
dowolnie wybranym koncu przeznaczonego do
skorygowania odcinka toru. Maszyna 8, 9, 10
do unoszenia toru rozpoczyna tferaz swg praceg
na przeznaczonym do skorygowania odcinku
toru przez unoszenie go do goéry przy co szb-

stym lub co 6smym podkladzie i przez ustale-

nie w nowym wlaSciwym polozeniu wysoko-
Sciowym. Wielko$¢é podnoszenia w odniesieniu
do naprezonego drutu 5 jest przy tym okresla-
na za pomocg przyrzadu wskazujgcego 2. Na-
prezony drut 5 rozcigga sie od ustawionego na
z goéry okreflong wysoko$¢ urzadzenia mocuja-
cego .3, az do krazka naprezajacego 4 maszyny
do podbijania toru, ktéra w calo§ci zawsze
znajduje si¢ we wiaciwym polozeniu wysoko-
Sciowym, gdyz ona wlasnie jezdzi po skorygo-
wanym juz odcinku toru. Maszyna do podbijania
toru 1 za pomocg swych narzedzi 6 podbija
podloze 14 toru pod kaidym poszczegblnym
podkladem 13 i zapewnia w ten sposéb wias-
ciwe i bezbledne ulozenie toru.

Innego rodzaju uklad pokazuje fig. 2, przy
czym stanowigcy prosta odniesienia naprezo-
ny drut 5 rozcigga sie do podwozia 16, znéw
podporzagdkowanego maszynie 8, 9, 10 do uno-
szenia toru, ale z nia sprzezonego i razem prze-
wozonego. Podwozie 16 jest utrzymane w okre-
§lonej odlegloSci od podwozia 8 maszyny do
unoszenia toru za pomocg preta 17 lub elemen-
tu podobnego i ma na sobie osadzony krgzek
kierunkowy 18, poprzez ktéry naprezony drut
5 poprowadzony zostaje do krazka naprezaja-
cego 4, umieszczonego na maszynie do wuno-
szenia toru. Tego rodzaju uklad jest dlatego
wskazany, Zze na podwoziu 8 maszyny do uno-
szenia toru narmalnie znajduje sie agre-
gat napedzajacy krazek naprezajacy; poza tym
sam krazek naprezajgcy 4 moze oczywiscie byé
umieszczony réwniez na podwoziu 16, zamiast -
krazka kierunkowego 18.

Sposdb dzialania tego urzgdzenia jest zasad-
niczo taki sam, jak urzgdzenia przedstawionego
na fig. 1. Po wybraniu miejsca i unierucho-
mieniu urzadzenia mocujgcego 3 za pomocg
zacisku 11, drut 5 zostaje naprezony za pomocg
krazka naprezajgcego 4 wézka 8 wunoszacego
tor. Rozumie si¢ samo przez sle, ze wozek 8 jest
wyposazony w hamulce, aby mégl staé na miej-
scu pomimo naprezenia drutu 5. Opisane juz po-
przednio urzgdzenie wézka do unoszenia to-
réw, skladajace sie z chwytakéw 9, cylindréw
unoszacych 10 i stempli unoszacych 10° unosza
teraz tor dopéty, dopéki nie zostanie osiggnigta
z gory wyznaczona wielko$¢ uniesienia, odczyta-
na na przyrzgdzie wskazujgcym 2.

Jak juz bylo wspomniane, zwis naprezonego
drutu 5, ktéry zmniejsza sie w miere zmniej-
szania si¢ rozpietosci, moze stanowié Zrédlo ble-
du i dawaé niewlasciwe wyniki pomiaru. Aby
wyeliminowaé tego rodzaju blgd przwidziane
jest urzadzenie, przedstawione tylko schematy-
cznie na fig. 3. Urzadzenie to obejmuje znéw
maszyne do podbijania toréw 1 oraz, od strony
czola maszyny, zmieniajagcy swg wysokos¢ i pro-
wadzony w ramieniu 1’ stojak 7, wyposazony
w Xrazek bie2ny 7’ i przeznaczony dla umiesz-
czenia przyrzadu wskazujacego 2. Naprezony
drut 5 jest znéw poprowadzony pomigdzy nie
zmieniajgcym miejsca, unieruchamianym urza-
dzeniem mocujacym 3 z zaciskami szynowymi
11 a krazkiem naprezajgcym 4, ktéry znajduje
sie wprost na jezdzgcej maszynie do podbijania
tor6w 1, a mianowicie ponad znajdujacg sie juz
na skorygowanym odcinku toru osig jezdng 20.
Krazek kierunkowy 19 dla naprezonego drutu 5
jest umieszczony w takiej odleglofci od osi
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jezdnej 20, ze naprezony. drut 5 uzyskuje prze-
bieg $ciSle réwnolegly do z -géry  ustalonego,
wymaganego polozenia toru kolejowego. Teore-
tyczny przebieg napreionego drutu 5 jest nary-
sowany liniag kreskowa, natomiast linig ciagla
pokazany jest rzeczywisty jego przebieg z nie-
uniknionym zwisem.

W celu uwzglednienia przy pomiarach ciggle
zmieniajgcego sie zwisu, krgzek naprezajgcy 4
jest sprzezony obrotowo z nieokragly tagrzgq 24,
poprzez przekladnie zebatg 21, zebatke 22 i
uklad ciegien 23. Na obwodzie nieokrgglej tar-
czy opiera sie uksztaltowany w postaci wzdtuz-
nie przesuwanego popychacza przyrzad wska-
zZujgcy 2, przy czym nieokragla tarcza 24
obraca sie synchronicznie zawsze o nieznacz-
ny kat, odpowiadajacy przebytej przez maszy-
ne 1 drodze i obrotowi krazka naprezajacego 4,
tak ze calkowita dlugo§é organu $ledzacego,
skladajacego si¢ z stojaka 7 i przyrzadu 2 sto-
pniowo sie zmienia; a zatermm im mniejsza jest
ropieto$¢ drutu 5 i im wiecej drutu zostalo na-
winiete na krgazek naprezajgcy 4, tym mniej-
szy jest rowniez zwis drutu i tym dluzszy mu-
si byé przyrzad wskazujgcy, skladajgcy sie w
tym przypadku z czeSci 7 i 2, aby poprawnie

pokazywaé, Ze osiggnieta zostala wilaSciwa wy-

soko$¢ uniesienia toru. Ze wzgledu na przej-
rzysto§¢ rysunku na fig. 3 nie zostalo pokazane
urzadzenie do unoszenia toru, umieszczone réw-
‘niez od strony czola maszyny do podbijania
toréw 1, w obszarze dzialania przyrzadu wska-
rujacego. 2; jest ono natomiast przedstawione
schematycznie na nastepnej z kolei fig. 4.

Z fig. 4 mozna zorientowaé sie co do sposobu
pracy urzadzenia wedlug wynalazku, w najko-
rzystniejszej odmianie jego wykonania. Zaste-
pujacy prostg ouniesienia naprezony drut 5 roz-
cigga sie¢ w tym przypadku — tak jak na fig. 3
— az do podwozia ! maszyny do podbijania

toréw, wyposazonej w umieszczone od czola

urzgdzenie 10 do podnoszenia toréw, a Sciflej
do krazka naprezajgcego 4, umieszczonego po-
nad jedng z dwich osi tej maszyny. Poloze-
nie wysokosciowe tfego krazka naprezajacego
jest zatem wyzaczone od poloZzenia juz skory-
gowanego odcinka toru. Przednia cze§¢é ma-
szyny 1 wyposazona jest w urzgdzenie 10 do
podnoszenia toréw i w przyrzad wskazujgcy 2,
osadzony z mozliwoScig pionowego przesuwu
w ramieniu 1’; ta przednia cze$é siega do przo-
du az nad odcinek nie skorygowanego jeszcee
toru. Jezeli tor 12, 13 zostanie uniesiony do
goéry, to nie ma to zadnego wplywu na krazek
naprezajacy 4, a réwniez nie zmieni sie prze-

bieg naprezonego 'drutu 5. Natomiast przy-
rzgd wskazujgcy 2, ktéry za poérednictwem
kota -7’ spoczywa na gérnej powierzchni gléwki
szyny, zostaje réwniez uniesiony do géry przez
unoszong szyne 12 i pokazuje w ten sposéb,
kiedy zostanie osiggniete wlasSciwe wysokoscio-
we polozenie toru.

Rozumie sie samo przez sig, ze wynalazek
mozna stosowaé jeszcze w innych odmianach,
bez wykraczania jednak poza jego ramy. W
szczegélnosci wynalazek nie ogranicza sie tylko
do unoszenia toréw, lecz dotyczy réwniez urzg-
dzenn do korygowania polozenia toru, przez po-
przeczne jego przesuwanie. Jak . juz ~bylo
wspomniane, prosty odniesienia moga byé réw-
niez inne elementy, na przyklad = promienie
$wietlne, fale elektromagnetyczne lub linia wi-
zowania, przy czym najkorzystniejszym okazalo
sie — zwlaszcza przy pracach na lukach — za-
stosowanie elementu naprezonego.

Zastrzezenia patentowé

1. Urzadzenie do korygowania uloZenia toru
- za pomocg jezdzgcej maszyny do unoszenia
i prostowania toru oraz prostej odniesienia
biegnacej w kierunku wzdluinym toru
i stuzgcej do okreflania wielkoéci korekcji,
znamienne tym, Zze wyposazone jest w pro-
sta odniesienia, ktéra przy postepujgcym
do przodu w sposéb ciggly korygowaniu
ulozenia toru stopniowo skraca sie i kt6-
ra siega od nieruchomego punktu, umiesz-
czonego przed maszyng do unoszenia i prze-
suwania toru, na niekorygowanym jeszcze
odcinku toru, az do ruchomego punktu
znajdujacego sie w tyle za jezdzgcg maszy-
ng do podnoszenia lub przesuwania toru,
na skorygowanym juz odcinku toru.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, ze prosta odniesienia (5) rozcigga sie
(fig. 1) az do podwozia (I), znajdujgcego
sie za maszyng do unoszenia lub przesu-
wania toréw (8, 9, 10).

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne
tym, ze prosta odniesienia (5) rozcigga sie
(tig. 2) az do podwozia (16), znajdujgcego
sie z tylu za maszyng do unoszenia lub
przesuwania toru (8, 9, 10), sprzezonego
z nig i razem z nig jezdzacego.

4. Urzadzenle wedlug zastrz. 1, znamienne
tym, ze prosta odniesienia (5) rozcigga sie
do miejsca (4), znajdujqcego sie na podwo-
ziu (I) maszyny do unoszenia lub przesu-
wania toru, przy czym miejsce to polozone
jest poza jej narzedziami do unoszenia lub



- przesuwania (10), na ‘skorygowanym juz
odeinku toru - (fig. 4).
. Ureadzenie wedlug zastrz. 1—4, znamienne
tym, Ze prosta odniesienia (5) utworzona
“jest ze stopniowo nawijanego elementu
| ‘naprezonego, na przyklad napresonego dru-
tu.
. Urzgdzenie wedlug zastrz. 5, znamienne
tym, Ze sluiacy jako -prosta odniesienia (5)
element napreiony jest nawiniety na kra-
- zek napreiajgqcy (4), obcigZzony stalym mo-
mentem obrotowym i jest przez ten kragek
przytrzymywany pod stalym naprezeniem.
. Urzqdzenie wedhug zastrz. 1—5, znamienne
tym, Ze przyrzad (2), wskazujacy odleglo§é
pomiedzy prostg odniesienia (5) a szyna
(12), w swych przesuwach - pionowych jest
uniezalezniony od podwozia (8 lub 1) ma-
- .szyny do podnoszenia lub przesuwania to-
ru, spoczywajac wprost na szynie (fig. 1
lub 3, 4). o
. Urzgdzenie wedlug zastrz. 5 i 6, znamienne
-tym, #e prayrzad wskazujacy (2) zmienia
- . swq wysokod¢ w. zaleinosel od kazdorszo-
* we} rozpietosci eleméntu naprezonego (5),

10.

"4 to w celu uwzgledniania zmniejszania asig.

zwisu elementu napreionego wraz 2e
zmhiejzajgcy Big. jego rozpictosciy (fig. 3).
Urzgdzenie wedlug zastrz. 8, msmienne
tym, ze¢ w celu zmiany dlugosci przyrzidu
wskazujgeego (2) wyposazone jest ono w
nieokraglq tarcze (24), na ktére] obwodzie
opiera si¢ wzdluinie przesuwana w postaci
suwaka uksrtaltowana czefé organu fle-
dzacego, przy czym nieokrygla tarcza (24)
jest obracana o kat (fig. 3) odpowiadajicy
kazdorazowej drodze jaka przebyla maszyna
do unoszenia toru (I).

Urzadzenie wediug zastrz. 6 i 9, znamien-
ne tym, ze nieokragla tarcza (24) jest
sprzeZona poprzez mechanizm (21, 22, 23)
z obracajacym sie¢ krazkiem naprezajgcym:
(4), w celu stopniowego nawlijania elementu
naprezonego (5).

Franz Plasser

inz Josef Theurer
Zastepca: mgr. Jozef Kaminski
rzecznik patentowy
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